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€ sono stati usati i seguenti simboli;

SITUAZIONE DI PERICOLO GENERALE.
I mancato rispetto delle istruzioni che seguono pud causare danni a persone e cose.

SITUAZIONE DI RISCHIO DI SCOSSA ELETTRICA.
I mancato rispetto delle istruzioni che seguono pud causare una situazione di grave pericolo per la sicurezza delle persone.

Note e informazioni generali.

Legenda
K Parametri disponibili nella versione KIWA
DV Parametri disponibili solo nella versione DUAL VOLTAGE (tensione di alimentazione 230 V/ 115 V)
@ Parametro non disponibile per versioni firmware 3.xx
@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x
@ Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata
@ Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
AVVERTENZE

Il presente manuale si riferisce ai prodotti esybox minis.

Ll d A d s ds

Prima di procedere all'installazione leggere attentamente questa documentazione.

L'installazione ed il funzionamento dovranno essere conformi alla regolamentazione di sicurezza del paese di installazione del
prodotto. Tutta I'operazione dovra essere eseguita a regola d'arte. Il mancato rispetto delle norme di sicurezza, oltre a creare
pericolo per incolumita delle persone e danneggiare le apparecchiature, fara decadere ogni diritto di intervento in garanzia.

| prodotti in oggetto della presente trattazione rientrano nella tipologia apparecchiature professionali ed appartengono alla classe
diisolamento 1.

Personale Specializzato

| collegamenti elettrici ed idraulici devono essere realizzati da personale qualificato ed in possesso dei requisiti tecnici indicati
dalle norme di sicurezza del paese di installazione del prodotto. Per personale qualificato si intendono quelle persone che per
la loro formazione, esperienza ed istruzione, nonché le conoscenze delle relative norme, prescrizioni provvedimenti per la
prevenzione degli incidenti e sulle condizioni di servizio, sono stati autorizzati dal responsabile della sicurezza dell'impianto ad
eseguire qualsiasi necessaria attivita ed in questa essere in grado di conoscere ed evitare qualsiasi pericolo.

(Definizione per il personale tecnico IEC 364)

Sara cura dell'installatore accertarsi che I'impianto di alimentazione elettrica sia provvisto di un efficiente impianto di terra
secondo le normative vigenti.

Per migliorare l'immunita al possibile rumore radiato verso altre apparecchiature si consiglia di utilizzare una conduttura elettrica
separata per 'alimentazione dell'inverter.

L'apparecchio pud essere utilizzato da bambini di eta non inferiore a 8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali
o mentali, o prive di esperienza o della necessaria conoscenza, purché sotto sorveglianza oppure dopo che le stesse abbiano
ricevuto istruzioni relative all'uso sicuro dell’apparecchio e alla comprensione dei pericoli ad esso inerenti. | bambini non devono
giocare con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall'utilizzatore non deve essere effettuata
da bambini senza sorveglianza.

Sicurezza

L'utilizzo & consentito solamente se I'mpianto elettrico & contraddistinto da misure di sicurezza secondo le Normative vigenti
nel paese di installazione del prodotto.

Liquidi Pompati

La macchina & progettata e costruita per pompare acqua, priva di sostanze esplosive e particelle solide o fibre, con densita pari
a 1000 Kg/m3 e viscosita cinematica uguale ad 1mm#'s e liquidi non chimicamente aggressivi.

Il cavo di alimentazione non deve mai essere utilizzato per trasportare o per spostare la pompa.

Non staccare mai la spina dalla presa tirando il cavo.
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Se il cavo di alimentazione & danneggiato, esso deve essere sostituito dal costruttore o dal suo servizio assistenza tecnica
autorizzato, in modo da prevenire ogni rischio.

Una mancata osservanza delle avvertenze puo creare situazioni di pericolo per le persone o le cose e far decadere la garanzia del prodotto.

RESPONSABILITA
Il costruttore non risponde del buon funzionamento delle elettropompe o di eventuali danni da queste provocati,
A qualora le stesse vengano manomesse, modificate e/o fatte funzionare fuori dal campo di lavoro consigliato o in
contrasto con altre disposizioni contenute in questo manuale.

Declina inoltre ogni responsabilita per le possibili inesattezze contenute nel presente manuale istruzioni, se dovute ad errori di stampa o di trascrizione.
Si riserva il diritto di apportare ai prodotti quelle modifiche che riterra necessarie od utili, senza pregiudicarne le caratteristiche essenziali.

1. GENERALITA

Il prodotto € un sistema integrato composto da un’elettropompa centrifuga del tipo multistadio autoadescante, un circuito elettronico che la
comanda e un vaso di espansione. Il raffreddamento del motore ad acqua e non ad aria assicura una minore rumorosita del sistema.

1.1 Applicazioni
Impianti idrici di approvvigionamento e pressurizzazione impieghi
domestici.

1.1.1 Panoramica
Esternamente il prodotto si presenta come un parallelepipedo che si
sviluppa sulle 6 facce come da Fig.1.

Figura 1
Faccia A: uno sportello da accesso al Vano Tecnico.

Figura 2

Allinterno del vano tecnico si ha accesso a (vedere Fig.3):
: 1. Guida Rapida;
2. Targa Tecnica;
3. Tappo di carico (solo per configurazione verticale);
4. Utensile accessorio;
5. Albero motore;
6. QR-code

4 Figura 3

Faccia B: Un passacavo in gomma permette l'uscita del cavo di alimentazione da collegare alla rete elettrica.

Faccia C: le 4 filettature in ottone realizzano la sede per i 4 piedini di appoggio nel caso di installazione verticale. | 2 tappi a vite da 1" possono
essere rimossi per realizzare le connessioni verso I'impianto, a seconda della configurazione di installazione che si intenda adottare. Nel caso,
alla connessione con lindicazione “IN” collegare I'impianto da cui si intende prelevare l'acqua (pozzo, cisterna,...) e alla connessione con
l'indicazione “OUT” collegare 'impianto di mandata. Il tappo da 3/8” consente lo svuotamento del sistema in caso di installazione orizzontale.
Faccia E: le 4 filettature in ottone realizzano la sede per i 4 piedini di appoggio nel caso di installazione orizzontale. Il tappo da 1" ha la funzione
principale di svuotamento del sistema, in caso di installazione verticale. Sono inoltre presenti 2 griglie per I'areazione.

Faccia F: come indicato dall'etichetta da rimuovere, il tappo da 1" in corrispondenza della scritta “IN” sulla faccia C ha una duplice funzione: in
caso di installazione orizzontale, la bocca che viene chiusa dal tappo ha funzione di porta di carico del sistema (vedere nel seguito “operazione
di carico”, par. 2.2.3); nel caso di installazione verticale, la stessa bocca pud avere funzione di connessione idraulica di ingresso (esattamente
come quella indicata con “IN" sulla faccia C ed in alternativa alla stessa). L'altro tappo da 1" da accesso ad una seconda connessione di mandata
che pud essere utilizzata contemporaneamente o alternativamente a quella indicata con “OUT” sulla faccia C. Il pannello di interfaccia utente &
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composto da un display ed una tastiera ed ha la funzione di impostare il sistema, interrogarne lo stato e comunicare eventuali allarmi. Lo sportello
chiuso da 2 viti da accesso ad un vano per la manutenzione straordinaria; pulizia della valvola di non ritorno e ripristino della pressione di precarica
del serbatoio.

Il sistema puo essere installato in 2 diverse configurazioni: orizzontale (Fig.4) o verticale (Fig.5).

Figura 4

Figura 5

1.2 Descrizione dell’'Inverter Integrato

Il controllo elettronico integrato nel sistema & del tipo ad Inverter e si avvale dell'utilizzo di sensori di flusso, di pressione e di temperatura anch’essi

integrati nel sistema.

Per mezzo di questi sensori il sistema si accende e si spenge automaticamente a seconda della necessita dell'utenza, ed € in grado di rilevare

condizioni di malfunzionamento, prevenirle e segnalarle. Il controllo tramite Inverter assicura diverse funzionalita, le piti importanti delle quali, per

i sistemi di pompaggio, sono il mantenimento di un valore di pressione costante in mandata e il risparmio energetico.

e L'inverter & in grado di mantenere costante la pressione di un circuito idraulico variando la velocita di rotazione dell'elettropompa. Con il
funzionamento senza inverter I'elettropompa non riesce a modulare e all'aumentare della portata richiesta diminuisce necessariamente la
pressione, 0 viceversa; avendo cosi pressioni troppo elevate alle basse portate o pressioni troppo basse allaumentare della richiesta di
portata.

o Variando la velocita di rotazione in funzione della richiesta istantanea dell'utenza, I'inverter limita la potenza concessa all'elettropompa a quella
minima necessaria ad assicurare la soddisfazione della richiesta. Il funzionamento senza inverter prevede invece il funzionamento
dell'elettropompa sempre e soltanto in potenza massima.

Per la configurazione dei parametri vedere i Cap. 4-5.

1.3 Vaso di Espansione Integrato

Il sistema & completo di un vaso di espansione integrato della capacita complessiva di 1 litro. Le funzioni principali del vaso di espansione sono:

o rendere elastico il sistema in modo da preservarlo dai colpi d'ariete;

e assicurare una riserva di acqua che, in caso di piccole perdite, mantenga la pressione nellimpianto piu a lungo e distanzi le ripartenze inutili
del sistema che altrimenti sarebbero continue;

e garantire un'adeguata pressione dellacqua allapertura di un rubinetto (o altro dispositivo) per il tempo che il sistema impiega per avviarsi e
per raggiungere la corretta velocita di rotazione.

Non ¢ una funzione del vaso di espansione integrato quella di assicurare una riserva di acqua tale per cui si riducano gli interventi del sistema
(richiesti dall'utenza, non da una perdita nellimpianto). E possibile aggiungere allimpianto un vaso di espansione della capacita che si preferisce
collegandolo ad un punto sullimpianto di mandata (non di aspirazione!). In caso di installazione orizzontale & possibile connettersi alla bocca di
mandata non utilizzata. Nella scelta del serbatoio tener conto che la quantita di acqua rilasciata sara funzione anche dei parametri SP ed RP
impostabili sul sistema (Cap. 4-5).

II'vaso di espansione & precaricato con aria in pressione attraverso la valvola accessibile dal vano per la manutenzione straordinaria (Fig.1, Faccia F).
Il valore di precarica con cui il vaso di espansione viene fornito dal costruttore & in accordo con i parametri SP ed RP impostati di default, e
comungque soddisfa la seguente relazione:

Pair= SP-RP -0.7 bar Dove:

- Pair = valore della pressione dell'aria in bar

- SP = Set Point (5.3.1) in bar

- RP = Riduzione della pressione per la ripartenza (5.5.1) in bar
Quindi, dal costruttore: Pair =3-0.3-0.7=2.0 bar/ 43.5-4.3-10.1 = 29 psi

Qualora si impostino valori diversi per i parametri SP e/o RP, agire sulla valvola del vaso di espansione rilasciando o immettendo aria fino a
soddisfare nuovamente la relazione di cui sopra (es: SP=2.0bar / 29 psi; RP=0.3bar / 4.3 psi; rilasciare aria dal vaso di espansione fino al
raggiungimento della pressione di 1.0 bar / 14.5 psi sulla valvola).

Il non rispetto della relazione sopra impostata pud portare a malfunzionamenti del sistema o alla rottura precoce della membrana
allinterno del vaso di espansione.

Data la capacita del vaso di espansione di soli 1 litro, 'eventuale operazione di controllo della pressione dell'aria deve essere
eseguita innestando il manometro molto rapidamente; su piccoli volumi anche la perdita di una quantita d'aria limitata puo causare
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una sensibile caduta di pressione. La qualita del vaso di espansione assicura il mantenimento del valore di pressione dell'aria
impostato, procedere con il controllo solo alla taratura o se si & sicuri di un malfunzionamento.

L’eventuale operazione di controllo e/o di ripristino della pressione dell'aria deve essere effettuata con impianto di mandata non in
pressione: scollegare la pompa dall'alimentazione ed aprire I'utilizzo piu vicino alla pompa mantenendolo aperto sino a quando non
eroga piu acqua.

La struttura speciale del vaso di espansione ne assicura la qualita e la durata nel tempo, specialmente della membrana che
tipicamente € il componente cedevole ad usura per questo tipo di componenti. Tuttavia, in caso di rottura, deve essere sostituito
I'intero vaso di espansione ed esclusivamente da personale autorizzato.

1.4 Caratteristiche tecniche

Argomento Parametro Esybox mini?
Tensione* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ALIMENTAZIONE Frequenza 50/60 Hz
ELETTRICA Potenza massima 850 W
Corrente di dispersione verso terra <2 mA
Dimensioni di ingombro 445x262x242 mm senza piedi di appoggio
CARATTERISTICHE Peso a vuoto (imballo escluso) 14 kg/30,8Ib
COSTRUTTIVE Classe di protezione IP x4
Classe di isolamento del motore F
Prevalenza massima 55m /180 ft
PRESTAZIONI Portata massima 80 I/min /21 U.S. GPM
IDRAULICHE Adescamento <5min a 8m/ 26 ft
Massima pressione di esercizio 7.5 bar / 109 psi
Temperatura Max del liquido 40°C /104 °F
Temperatura Max ambiente 50°C /122 °F
(D:IOIIE\ISDE%C(:)IQ: 0 Temperatura ambiente di magazzino -10+60 °C/ 14+140 °F
Diff. T.ambiente - T. Liquido <30°C/86 °F
Umidita relativa max. 50%
Pressione costante
Protezione contro marcia a secco
R Protezione antifreeze
FUNZIONALITA Protezione anticycling
E PROTEZIONI
Protezione amperometrica verso il motore
Protezione da tensioni di alimentazione anomale
Protezioni da sovratemperatura

* fare riferimento alla targhetta tecnica sulla pompa

Tabella 1

2. INSTALLAZIONE

Il sistema & studiato per un utilizzo in ambienti interni. In caso di installazioni all'aperto e/o direttamente esposte agli agenti
atmosferici, si raccomanda di adottare una protezione adeguata al contesto d'installazione, in modo da garantire corretto il
funzionamento del sistema in ogni condizione.

Il sistema & studiato per poter lavorare in ambienti la cui temperatura resta compresa fra 1°C e 50°C (salvo assicurare
l'alimentazione elettrica; vedere Par.6.1.3 “funzione anti-freeze”).

Esybox mini funziona correttamente con una differenza tra temperatura ambiente e temperatura del liquido non superiore ai
30°C (con la temperatura ambiente superiore a quella del liquido). Oltre questa differenza di temperatura, il limite di umidita
non deve superare il 50% altrimenti si rischia la formazione di condensa che pud danneggiare irrimediabilmente la scheda
elettronica.

| sistema € adatto per trattare acqua potabile.

Il sistema non puo essere impiegato per pompare acqua salata, liquami, liquidi infiammabili, corrosivi o esplosivi (es. petrolio,
benzina, diluenti), grassi, oli o prodotti alimentari.
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Il sistema puo aspirare acqua il cui livello non superi la profondita di 8 m (altezza fra il livello dell'acqua e la bocca di aspirazione
della pompa).

In caso di utilizzo del sistema per 'alimentazione idrica domestica, rispettare le normative locali delle autorita responsabili della
gestione delle risorse idriche.

Scegliendo il sito di installazione verificate che;

o |l voltaggio e la frequenza riportati sulla targhetta tecnica della pompa corrispondano ai dati dellimpianto elettrico di
alimentazione.

o Il collegamento elettrico avvenga in luogo asciutto, al riparo di eventuali allagamenti.

e ['impianto di terra sia rispondente alla normativa.

L'eventuale presenza di una piccola quantita di acqua all'interno del prodotto rappresenta un residuo del processo di collaudo

> PPk

Qualora non si sia certi dell'assenza di corpi estranei nell'acqua da pompare, prevedere l'installazione di un filtro in ingresso al sistema che sia
adatto a fermare le impurita.

L'installazione di un filtro in aspirazione comporta una diminuzione delle prestazioni idrauliche del sistema proporzionale alla perdita
di carico indotta dal filtro stesso (generalmente maggiore €& il potere filtrante, maggiore & la caduta di prestazioni).

Scegliere il tipo di configurazione che si intende adottare (verticale o orizzontale) tenendo conto delle connessioni verso l'impianto, della posizione
del pannello di interfaccia utente, degli spazi a disposizione secondo quanto indicato nel seguito. E possibile I'installazione a parete, vedi par. 8.2.

O

2.1 - Configurazione Verticale

Awvitare i 4 piedi in gomma forniti sfusi nellimballo nelle relative sedi

in ottone della faccia C. Posizionare il sistema in loco tenendo conto

degli ingombri in Fig.6.

e La distanza di almeno 10mm fra la Faccia E del sistema ed
un'eventuale parete & obbligatoria per assicurare [areazione
attraverso le apposite griglie Se si prevede di dover svuotare il sistema
dalla sua porta di scarico e non dallimpianto, lasciare un ulteriore
distanza adeguata allo spazio di manovra del tappo di scarico.

e La distanza di almeno 10mm fra la Faccia B del sistema ed un
ingombro € obbligatoria per assicurare luscita del cavo di
alimentazione verso la presa di rete.

e La distanza di almeno 200mm fra la Faccia A del sistema ed un
ingombro & raccomandata per poter togliere lo Sportello ed avere
accesso al Vano tecnico.

439 mm

Figura 6
In caso di superficie non piana, svitare il piede che non appoggia regolandone l'altezza fino al contatto con la superficie stessa in modo da
assicurare la stabilita del sistema. Il sistema deve essere posizionato in modo sicuro e stabile garantendo la verticalita dell'asse: non posizionare
il sistema inclinato.

2.1.1 Connessioni Idrauliche
Rimuovere il tappo del collegamento in INGRESSO con un cacciavite. Eseguire il collegamento in ingresso mediante I'imboccatura sulla superficie
F contrassegnata con “IN" nella figura Fig. 6 (attacco di aspirazione).
Rimuovere il tappo del collegamento in USCITA con un cacciavite. Eseguire il collegamento in uscita mediante 'imboccatura sulla superficie F
contrassegnata con “OUT" nella Fig. 6 (attacco di mandata).
Tutti i raccordi idraulici tra il sistema e I'impianto al quale & collegato sono raccordi con filetto femmina 1" GAS, in ottone.
Qualora si intenda collegare il prodotto allimpianto tramite dei raccordi che presentino un ingombro diametrale eccedente al
A normale ingombro del tubo da 1" (ad esempio la ghiera nel caso dei raccordi a 3 pezzi), assicurarsi che la filettatura maschio
1"GAS del raccordo stesso sporga di almeno 25mm dall'ingombro di cui sopra (vedere Fig.7)

<25 mm > 25 mm

Figura 7

f Le filettature in ottone sono alloggiate in sedi in tecnopolimero. Nel realizzare la tenuta stagna della connessione con aggiunta di materiale

(es. teflon, canapa,...) assicurarsi di non eccedere con la guarnizione: sotto I'azione di una coppia di serraggio adeguata (es. giratubi a
manico lungo), il materiale in eccesso potrebbe esercitare sforzi anomali sulla sede in tecnopolimero danneggiandola definitivamente.

Con riferimento alla posizione rispetto all'acqua da pompare, l'installazione del sistema pud essere definita “soprabattente” o “sottobattente”. In
particolare I'installazione si definisce “soprabattente” quando la pompa € posta ad un livello superiore rispetto all'acqua da pompare (es. pompa
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in superficie e acqua nel pozzo); viceversa “sottobattente” quando la pompa e posta ad un livello inferiore rispetto al'acqua da pompare (es.
cisterna sospesa e pompa sotto).

Qualora l'installazione verticale del sistema sia di tipo “soprabattente”, si raccomanda di prevedere una valvola di non ritorno nel
tratto di impianto in aspirazione; questo al fine di permettere I'operazione di carico del sistema (par. 2.1.2).

Qualora I'installazione sia di tipo “soprabattente”, installare il tubo d'aspirazione dalla sorgente d'acqua alla pompa in modo ascendente
evitando la formazione di “colli d'oca” o sifoni. Non collocare il tubo di aspirazione sopra il livello della pompa (per evitare formazione
di bolle d'aria nel tubo di aspirazione). Il tubo di aspirazione deve pescare al suo ingresso ad almeno 30cm di profondita sotto al livello
dellacqua e deve essere a tenuta stagna per tutta la sua lunghezza, fino allingresso nell'elettropompa.

| condotti di aspirazione e mandata devono essere montati in modo che non esercitino alcuna pressione meccanica sulla pompa.

> O

2.1.2.0perazioni di carico - Installazione soprabattente e sottobattente

Installazione “soprabattente” (par. 2.1.1): accedere al vano tecnico €, con l'ausilio di un cacciavite, rimuovere il tappo di carico (Fig.3). Attraverso
la porta di carico, riempire il sistema con acqua pulita, facendo attenzione a lasciar uscire I'aria. Se la valvola di non ritorno sul condotto di
aspirazione (raccomandata nel par. 2.1.1) é stata predisposta in prossimita della porta di ingresso del sistema, la quantita d’acqua con cui riempire
il sistema stesso dovrebbe essere di 0,9 litri. Si consiglia di predisporre la valvola di non ritorno all'estremita del tubo di aspirazione (valvola di
fondo) in modo da poter riempire completamente anche questo durante I'operazione di carico. In questo caso la quantita di acqua necessaria per
I'operazione di carico sara dipendente dalla lunghezza del tubo di aspirazione (0,9 litri + ...). Installazione “sottobattente” (par. 2.1.1): se fra il
deposito di acqua ed il sistema non sono presenti valvole di intercetto (0 sono aperte), questo si carica automaticamente non appena gli Si
consente di far uscire I'aria intrappolata. Quindi allentando il tappo di carico (Fig.3) quanto basta per far sfiatare I'aria intrappolata, si consente al
sistema di caricarsi completamente. Occorre sorvegliare 'operazione e chiudere la porta di carico non appena I'acqua fuoriesce (si suggerisce
comungque di prevedere un valvola di intercetto nel tratto di condotto in aspirazione ed utilizzarla per comandare I'operazione di carico a tappo
aperto). In alternativa, nel caso in cui il condotto di aspirazione fosse intercettato da una valvola chiusa, puo essere eseguita I'operazione di carico
in maniera analoga a quella descritta per l'installazione soprabattente.

2.2 - Configurazione Orizzontale

Awvitare i 4 piedi in gomma forniti sfusi nellimballo nelle relative sedi

in ottone della faccia E. Posizionare il sistema in loco tenendo conto

degli ingombri in Fig.8.

e La distanza di almeno 10mm fra la Faccia B del sistema ed un
ingombro & obbligatoria per assicurare luscita del cavo di
alimentazione verso la presa di rete.

e ladistanza di almeno 200mm fra la Faccia A del sistema ed un
ingombro & raccomandata per poter togliere lo Sportello ed avere
accesso al Vano tecnico.

236 mm

Figura 8

In caso di superficie non piana, svitare il piede che non appoggia regolandone l'altezza fino al contatto con la superficie stessa in modo da
assicurare la stabilita del sistema. Il sistema deve infatti essere posizionato in modo sicuro e stabile garantendo la verticalita dellasse: non
posizionare il sistema inclinato.

2.2.1 Connessioni Idrauliche

Rimuovere il tappo del collegamento in INGRESSO con un cacciavite. Eseguire il collegamento in ingresso mediante I'imboccatura sulla superficie
C contrassegnata con “IN" nella figura Fig. 8 (attacco di aspirazione). Rimuovere il tappo del collegamento in USCITA con un cacciavite. Realizzare
la connessione in uscita dal sistema attraverso la bocca sulla Faccia C indicata con “OUT 1" in Fig. 8 e/o attraverso la bocca sulla Faccia F
indicata con “OUT 2" in Fig. 8 (connessione di mandata). In questa configurazione le 2 bocche possono essere infatti utilizzate indifferentemente
l'una in alternativa all'altra (a seconda della convenienza dell'installazione), oppure contemporaneamente (sistema a doppia mandata). Rimuovere
quindi ilfi tappol/i dalla/e porta/e che siintende utilizzare con l'ausilio di un cacciavite.

Tutti i raccordi idraulici tra il sistema e l'impianto al quale & collegato sono raccordi con filetto femmina 1" GAS, in ottone.

A Vedere AVVERTENZA relativa alla Fig.7.

2.2.2 Operazione di carico - Installazione soprabattente e sottobattente

Con riferimento alla posizione rispetto all'acqua da pompare, I'installazione del sistema pud essere definita soprabattente o sottobattente. In
particolare I'nstallazione si definisce “soprabattente” quando la pompa & posta ad un livello superiore rispetto all'acqua da pompare (es. pompa
in superficie e acqua nel pozzo); viceversa “sottobattente” quando la pompa & posta ad un livello inferiore rispetto all'acqua da pompare (es.
cisterna sospesa e pompa sotto). Installazione “soprabattente”: con I'ausilio di un cacciavite, rimuovere il tappo di carico che, per la configurazione
orizzontale, & quello sulla Faccia F (Fig.1). Attraverso la porta di carico, riempire il sistema con acqua pulita, facendo attenzione a lasciar uscire
l'aria: per assicurare un riempimento ottimale & conveniente aprire anche la porta di carico sulla Faccia A (Fig.1), utilizzata per il riempimento in
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configurazione verticale, in modo da far defluire completamente tutta I'aria che potrebbe rimanere altrimenti intrappolata all'interno del sistema;
aver cura di chiudere correttamente le aperture una volta terminata I'operazione. La quantita d'acqua con cui riempire il sistema deve essere di
0,7 litri almeno. Si consiglia di predisporre una valvola di non ritorno all'estremita del tubo di aspirazione (valvola di fondo) in modo da poter
riempire completamente anche questo durante I'operazione di carico. In questo caso la quantita di acqua necessaria per I'operazione di carico
sara dipendente dalla lunghezza del tubo di aspirazione (0,7 litri + ...). Installazione “sottobattente”: se fra il deposito di acqua ed il sistema non
sono presenti valvole di intercetto (o sono aperte), questo si carica automaticamente non appena gli si consente di far uscire I'aria intrappolata.
Quindi allentando il tappo di carico (Faccia F - Fig.1) fino a far sfiatare I'aria si consente al sistema di caricarsi completamente. Occorre sorvegliare
I'operazione e chiudere la porta di carico non appena I'acqua fuoriesce (si suggerisce comunque di prevedere un valvola di intercetto nel tratto di
condotto in aspirazione ed utilizzarla per comandare 'operazione di carico a tappo allentato). In alternativa, nel caso in cui il condotto di aspirazione
fosse intercettato da una valvola chiusa, pud essere eseguita I'operazione di carico in maniera analoga a quella descritta per l'installazione
soprabattente.

2.3 Orientamento del Pannello di Interfaccia
Il Pannello di Interfaccia & studiato in modo da poter essere orientato nella direzione pitl comoda per la lettura da parte dell'utente: la forma
quadrata ne consente infatti la rotazione di 90° in 90° (Fig.9).

Figura 9
Disimpegnare le 4 viti agli angoli del pannello utilizzando I'utensile accessorio.
Non togliere completamente le viti, & consigliato disimpegnarle soltanto dalla filettatura sulla carena del prodotto.
Fare attenzione a non far cadere le viti all'interno del sistema.
Distanziare il pannello facendo attenzione a non mettere in tensione il cavo di trasmissione segnale.
Riposizionare il pannello nella propria sede con I'orientamento preferito avendo cura di non pizzicare il cavo.
Awvitare le 4 viti con I'apposita chiave.

3. MESSA IN FUNZIONE

A La profondita di aspirazione non deve eccedere gli 8 m/ 26 ft.

3.1 Collegamenti Elettrici
Per migliorare I'immunita al possibile rumore radiato verso altre apparecchiature si consiglia di utilizzare una conduttura elettrica separata per
I'alimentazione del prodotto.

La tensione di linea pud cambiare allavvio dell'elettropompa. La tensione sulla linea puo subire variazioni in funzione di altri
dispositivi ad essa collegati e alla qualita della linea stessa.

vigore nel sito di utilizzo ed in funzione dell'applicazione.

Il prodotto in oggetto contiene un inverter all'interno del quale sono presenti tensioni continue e correnti con componenti ad alta frequenza (vedi
tabella 2).

fﬁ Si raccomanda di eseguire l'installazione secondo le indicazioni del manuale in conformita alle leggi, direttive e normative in

Tipologia delle possibili correnti di guasto verso terra

- - Con componenti ad
Alternata Unipolare pulsante Continua alta frequenza
Inverter alimentazione monofase v v v
Tabella 2
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Fig 10 esempio di installazione monofase

L'interruttore magnetotermico di protezione deve essere correttamente dimensionato (vedi Caratteristiche Elettriche). Per pompe non corredate
di spina la corrispondenza dei colori dei conduttori & quella indicata in tabella 3:

Connessione Tipologia A Tipologia B
Fase Marrone Marrone
Neutro Celeste Celeste
Terra (PE) Giallo/Verde Verde
Tiplogia A: mercati europei 0 assimilabili.
Tipologia B: mercati americano e canadese o assimilabili.
Tabella 3

L'apparato deve essere connesso ad un interruttore principale che interrompe tutti i poli di alimentazione. Quando l'interruttore si trova in posizione
aperta la distanza di separazione di ogni contatto deve rispettare quanto indicato in tabella 4.

Distanza minima tra i contatti dell’interruttore di alimentazione
Alimentazione [V] <127 >127 e <240
>1,7 >3
Tabella 4

Distanza minima [mm]

3.2 Configurazione dell’Inverter Integrato

Il sistema & configurato dal costruttore per soddisfare la maggior parte dei casi di installazione a funzionamento con pressione costante.
| parametri principali impostati di fabbrica sono:

o Set-Point (valore della pressione costante desiderato):
o Riduzione della pressione per la ripartenza

e Funzione Anti-cycling: Disabilitata.
Questi ed altri parametri sono comunque impostabili dall'utente a seconda dellimpianto. Vedi i par. 4-5 per le specifiche.

SP = 2.7 bar / 39 psi.
RP =0.3 bar /4.3 psi.

Per la definizione dei parametri SP ed RP, si ottiene che la pressione alla quale il sistema si avvia ha valore:
Pstart = SP — RP Esempio: 2.7 - 0.3 = 2.4 bar / 39 — 4.3 = 34.8 psi nella configurazione di default

Il sistema non funziona se l'utenza si trova ad un'altezza superiore all'equivalente in metri-colonna-acqua della Pstart (considerare 1 bar / 14.5
psi=10m./32.8 ft c.a.): per la configurazione di default, se I'utenza si trova ad almeno 27 m / 88.5 ft di altezza il sistema non parte.

3.3- Adescamento

Si definisce adescamento di una pompa la fase durante la quale la macchina cerca di riempire di acqua il corpo ed il condotto di aspirazione. Se
I'operazione va a buon fine la macchina puo lavorare regolarmente.

Una volta che la pompa € stata riempita (par. 2.1.2, 2.2.2) e il dispositivo & stato configurato (par. 3.2), € possibile collegare I'alimentazione
elettrica dopo aver aperto almeno un’utenza in mandata.

Il sistema si accende e controlla la presenza di acqua in mandata per i primi 10 secondi.

Se viene rilevato un flusso di acqua in mandata, la pompa € adescata e inizia il suo lavoro regolare. Questo € il caso tipico dell'installazione
sottobattente (par. 2.1.2, 2.2.2). L'utenza aperta in mandata da cui adesso esce I'acqua pompata puo essere chiusa.

Se dopo 10 secondi non viene rilevato un flusso regolare in mandata, il sistema chiede la conferma per entrare nella procedura di adescamento
(caso tipico di installazioni soprabattente par 2.1.2, 2.2.2). Ovvero:

10
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Riempire la pompa Fill the pump

@ & =
Escape First

Uscita Adescamanta priming

Figura 11.1: PopUp Adescamento @) Figura 11.2: PopUp Adescamento © @)

Premendo “A" questo entra nella procedura di adescamento: inizia a lavorare per un tempo massimo di 5 minuti durante i quali il blocco di
sicurezza per marcia a secco non interviene. Il tempo di adescamento dipende da diversi parametri, i pit influenti dei quali sono la profondita del
livello dell'acqua da aspirare, il diametro del condotto di aspirazione, la tenuta stagna del condotto di aspirazione. Fatto salvo di utilizzare un
condotto di aspirazione di misura non inferiore ad 1" e che questo sia ben sigillato (non presenti fori o giunzioni da cui possa aspirare aria), il
prodotto € stato studiato per riuscire ad adescarsi in condizioni di acqua fino a 8m di profondita, in un tempo inferiore ai 5 minuti. Non appena il
prodotto sistema rileva flusso continuo in mandata, esce dalla procedura di adescamento ed inizia il suo lavoro regolare. L'utenza aperta in
mandata da cui adesso esce I'acqua pompata puo essere chiusa. Se dopo i 5 minuti della procedura il prodotto non risulta ancora adescato, il
display di interfaccia restituisce un messaggio di fallimento. Disconnettere I'alimentazione, caricare il prodotto aggiungendo nuova acqua,
attendere 10 minuti e ripetere la procedura dall'inserimento della spina di alimentazione in poi. Premendo “v* si conferma di non voler far partire
la procedura di adescamento. Il prodotto rimane in allarme.

Funzionamento

Una volta che l'elettropompa & adescata, il sistema inizia il suo funzionamento regolare secondo quelli che sono i parametri configurati: si avvia
automaticamente all'apertura del rubinetto, fornisce acqua alla pressione impostata (SP), mantiene la pressione costante anche aprendo altri rubinetti,
si arresta automaticamente dopo il tempo T2 una volta raggiunte le condizioni di spegnimento (T2 & impostabile dall'utente, valore di fabbrica 10 sec).

4. LATASTIERA E IL DISPLAY 4 N\
L'interfaccia utente &€ composta da un tastierino con display LCD

320x240 pixel e led di segnalazione POWER, COMM, ALARM come
si puo vedere in Fig.12.

Il display visualizza le grandezze e gli stati del dispositivo con
indicazioni sulla funzionalita dei vari parametri. Le funzioni dei tasti
sono riassunte nella Tabella 5.

Figura 12

Il tasto MODE consente di passare alle voci successive all'interno dello stesso menu. Una pressione prolungata per almeno 1
sec consente di saltare alla voce di menu precedente.

Il tasto SET consente di uscire dal ment corrente.

Decrementa il parametro corrente (se & un parametro modificabile).

©

@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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Incrementa il parametro corrente (se & un parametro modificabile).

Tabella 5

Una pressione prolungata del tasto “A” o del tasto “v” consente I'incremento/decremento automatico del parametro selezionato. Trascorsi 3
secondi di pressione del tasto “A” o del tasto “v” la velocita di incremento/decremento automatico aumenta.

Alla pressione del tasto A o del tasto v la grandezza selezionata viene modificata e salvata immediatamente in memoria
permanente (EEprom). Lo spegnimento anche accidentale della macchina in questa fase non causa la perdita del parametro
appena impostato.

Il tasto SET serve soltanto per uscire dal menu attuale e non € necessario per salvare le modifiche fatte. Solo in particolari casi
descritti nei paragrafi a seguire alcune grandezze vengono attuate alla pressione di “SET” 0 “MODE".

Led di segnalazione
e Power

Led di colore bianco. Acceso fisso quando la macchina é alimentata. Lampeggiante quando la macchina € disabilitata.
o Allarme

Led di colore rosso. Acceso fisso quando la macchina & bloccata da un errore.

Menu
La completa struttura di tutti i menu e di tutte le voci che li compongono e mostrata nella Tabella 7.

Accesso ai menu

Dal menu principale si pud accedere ai vari menu in due modi:
1. Accesso diretto con combinazione di tasti
2. Accesso per nome tramite menu a tendina

4.1 Accesso diretto con combinazione di tasti

Si accede direttamente al menu desiderato premendo contemporaneamente la combinazione di tasti per il tempo richiesto (ad esempio MODE
SET per entrare nel menu Setpoint) e si scorrono le varie voci di menu con il tasto MODE.

La Tabella 6 mostra i menu raggiungibili con le combinazioni di tasti.

NOME DEL MENU ___ TASTI DI ACCESSO DIRETTO TEMPO DI PRESSIONE
Utente l Al rilascio del pulsante
Monitor 2 Sec
Setpoint 2 Sec
Manuale 3 Sec
Installatore 3 Sec
Assistenza tecnica 3 Sec
Ripristino dei valori di fabbrica 2 Sec all'accensione dell'apparecchio
Reset 2 Sec

12
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Menu ridotto ( visibile )

Menu esteso ( accesso diretto 0 password )
Menu Principale Menu Utente Menu Monitor Menu Setpoint Menu Manuale Menu Installatore Menu Ass. Tecnica
mode set- v mode-set set- v -/ mode-set- V mode-set-
SP RP B
@ . Lo -
(Pa ing/lérli’;]lci ale) STATO Co%[rasto Pressione STATO Diminuzione press. Tempo di blocco
9 P di setpoint per ripartenza mancanza acqua
RI oD
. N RS BK ; - f T2
Selezione Menu . . s Impostazione Tipologia . ; ;
Giri al minuto Retroilluminazione velocita di impianto Ritardo di spegnimento
TK GP
VP . . VP MS
: Tempo di accensione : - A Guadagno
Pressione retroilluminazione Pressione Sistema di misura proporzionale.
Visualizazione del LA Visualizazione del AS Guad:
isualizzazione de ; isualizzazione de - A uadagno
flusso Lingua flusso Associazione dispositivi integrale
K
PO TE PO - EK b RM
Potenza erogata alla Temperatura Potenza erogata alla unzione bassa o .
pompa dissipatore pompa pressione in Velocita massima
aspirazione
C1
. Cl K NC
Corrente di : PK N
fase pompa Corrente di Soglia bassa pressione Dispositivi
fase pompa in aspirazione contemporanei
DV IC
SV RS K . ’
iane di L T1 Configurazione della
Tensione di Giri al minuto i gur
alimentazione Ritardo bassa pr. riserva
SR 2 TempTeEatura ET

Range di T Max tempo di scambio

alimentazione dissipatore P
TE gy OV AY
Temperatura Tensione di Ant ;

. nti Cyclin
dissipatore alimentazione yens
pkm (K sr BV AE

Pressione misurata Range di Antibloccaggio
in aspirazione alimentazione
Ore di accensione AF
Ore di lavoro :
Numero di awvii AntiFreeze
PI RF
Istogramma della Azzeramento fault &
potenza warning
PW
Flusso erogato Modifica Password
VE
Informazioni
HW e SW
FF
Fault & Warning
(Storico)
Tabella 7

4.2 - Accesso per nome tramite menu a tendina

Si accede alla selezione dei vari menu secondo il loro nome. Dal menu principale si accede alla selezione menu premendo uno qualunque dei tasti
A0 V. Nella pagina di selezione dei ment compaiono i nomi dei menu ai quali si puo accedere ed uno tra i menu appare evidenziato da una barra
(vedi Fig. 13.1-13.2-14). Con itasti A e V si sposta la barra evidenziatrice fino a selezionare il menu di interesse e vi si entra premendo MODE.

() parametro non disponibile per versioni firmware 3.xx
) Parametri disponibili nella versione KIWA

BY) Parametri disponibili solo nella versione DUAL VOLTAGE (tensione di alimentazione 230 V / 115 V)
%) Parametri disponibili nella versione KIWA

Y Parametri disponibili solo nella versione DUAL VOLTAGE (tensione di alimentazione 230 V / 115 V)
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SELEZIONE MENU TR T

SELECTION MENU

MEMU PRIMCIPALE

User Menu

MEMU UTEMTE Monitor Menu
MENU MOMITOR
Xxxxxxxxx Menu
G0 2000 rpm 3,0 bar sB 0 rpm 3,0 bar
Figura 13.1: Menu a tendina @ Figura 13.2: Menu a tendina @ @)

Le voci disponibili sono MAIN, UTENTE, MONITOR, di seguito compare una quarta voce MENU ESTESO; questa voce permette di estendere il
numero dei menu visualizzati. Selezionando MENU ESTESO comparira una pop-up che comunica di inserire una chiave di accesso. La chiave
di accesso coincide con la combinazione di tasti usata per I'accesso diretto (come da Tabella 7) e consente di espandere la visualizzazione dei
menu dal menu corrispondente alla chiave di accesso a tutti quelli con priorita inferiore.

L'ordine dei menu &; Utente, Monitor, Setpoint, Manuale, Installatore, Assistenza Tecnica. Selezionata una chiave di accesso, i menu shloccati
rimangono disponibili per 15 minuti o fino a che non si disabilitano manualmente attraverso la voce “Nascondi menu avanzati” che compare nella
selezione menu quando si usa una chiave di accesso. Nella Fig. 14 € mostrato uno schema del funzionamento per la selezione dei menu.

Al centro della pagina si trovano i menu, dalla destra vi si arriva attraverso la selezione diretta con combinazione di tasti, dalla sinistra si arriva
invece attraverso il sistema di selezione con menu a tendina.

SELECTION MENU
v

— MEND DIRECT AGCESS KEYS
[ USERMENU |=—» — | [ USERMENU | | ——

scroll

—) ———> | [ MONITOR MENU | | €———

EXTENDED MENU | == SETPOINT MEND | | €———
l MANUAL MENU | | €——
INSTALLER MENU| | €———

ololojoJo]o,
010]6J0J 0,
0]0lo,

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU

@ @ @ TECHASS. MENU] | €——

| MANMENU | [ MANMENU | | MAINMENU |
| USERMENU | | USERMENU | [ USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUAL MENU | | MANUAL MENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
| REDUCED MENU | [INSTALLER MENU| | INSTALLER MENU |

| REDUCED MENU | | TECH.ASS. MENU |

REDUCED MENU

Figura 14 Schema dei possibili accessi ai menu

@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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4.3 - Struttura delle pagine di menu. (VERSIONI FIRMWARE < 4.x.x)
All'accensione si visualizzano alcune pagine di presentazione in cui compare il nome del prodotto ed il logo per poi passare ad un menu principale.
Il nome di ogni menu qualunque esso sia compare sempre nella parte alta del display.

Nella pagina principale compaiono sempre: Nel caso in cui si verifichi I'evento possono comparire:
Stato: stato di funzionamento (ad es. standby, go, Fault) Indicazioni di fault

Giri motore: valore in [rpm] Indicazioni di Warning

Pressione: valore in [bar] o [psi] a seconda dell'unita di misura impostata. Icone specifiche

Potenza: valore in [kW] della potenza assorbita dal dispositivo.

Le condizioni errore sono indicate nella Tabella 16. Le altre visualizzazioni sono indicate in Tabella 8.

Condizioni di errore e di stato visualizzate

Identificatore Descrizione
GO Motore in marcia
SB Motore fermo
DIS Stato motore disabilitato manualmente
F4 Stato/Allarme Funzione segnale di bassa pressione
EE Scrittura e rilettura su EEprom delle impostazioni di fabbrica
WARN. Tensione bassa | Warning per mancanza della tensione di alimentazione

Tabella 8 Messaggi di stato ed errore nella pagina principale

Le altre pagine di menu variano con le funzioni associate e sono descritte successivamente per tipologia di indicazione o settaggio. Una volta
entrati in un qualunque menu la parte bassa della pagina mostra sempre una sintesi dei parametri principali di funzionamento (stato di marcia o
eventuale fault, velocita attuata e pressione).

Questo consente di avere una costante visione dei parametri fondamentali della macchina.

MEMNLU SETPOINT

Pressiong

SP di setpaint
3,0 bar

=0 2000 rpm 3,0 bar
Figura 15 Visualizzazione di un parametro di menu

Indicazioni nella barra di stato in basso ad ogni pagina

Identificatore Descrizione
GO Motore in marcia
SB Motore fermo
Disabilitato Stato motore disabilitato manualmente
rpm Giri/min del motore
bar Pressione dell'impianto
FAULT Presenza di un errore che impedisce il pilotaggio dell'elettropompa

Tabella 9 Indicazioni nella barra di stato

Nelle pagine che mostrano parametri possono comparire: valori numerici e unita di misura della voce attuale, valori di altri parametri legati
allimpostazione della voce attuale, barra grafica, elenchi; vedi Fig. 15.

4.4 - Struttura delle pagine di menu. (VERSIONI FIRMWARE 2 4.x.x) @) @)
All'accensione si visualizzano alcune pagine di presentazione in cui compare il nome del prodotto ed il logo per poi passare ad un menu principale.
Il nome di ogni menu qualunque esso sia compare sempre nella parte alta del display.

Nella pagina principale compaiono sempre: Nella cornice in basso allo schermo, presente in tutte le pagine, compaiono
Icone di Stato: descrizione in Tabella 10 sempre:

Icone Funzionalita Ausiliarie: descrizione in Tabella 11 Etichetta Stato: le etichette di stato sono descritte alla Tabella 12;
Pressione: valore in [bar] o [psi] a seconda dell'unita di misura

impostata.

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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Flusso: valore in [I/min] o [gal/min] a seconda dell'unita di misura  Descrizione Errore Bloccante / Descrizione Allarme: didascalia posta dopo
Potenza: valore in [kW] della potenza assorbita dal dispositivo. I'etichetta FAULT / WARNING e costituita dall'acromino dell’ errore / allarme

e da una sintetica descrizione.

Giri Motore: valore in [rpm].

Pressione: valore in [bar] o [psi] a seconda dell'unita di misura impostata.
La lista degli Errori e degli Allarmi sono riportati alla Tabella 15 ed alla Tabella 16 al Cap. 6.

Pagina Principale: Icone di Stato

Stato Icona Descrizione

Attivo (:) Motore in marcia

Fermo (l) Motore fermo

Disabilitato (') Motore disabilitato manualmente
" Errore bloccante: il tipo di errore & mostrato e descritto
Errore “ , . .
nellangolo in basso a sinistra dello schermo
Errore Sensore KIWA F4 Segnale di errore “Bassa pressione in aspirazione”

Tabella 10: Icone Stato del Sistema

Pagina Principale: Icone Funzioni Ausiliarie
Descrizione

Power Shower

Galleggiante

Sleep Mode

Tabella 11: Icone Funzionalita Ausiliarie

Footer: Etichette di Stato

Etichetta Descrizione
GO Motore in marcia
SB Motore fermo
DIS Motore disabilitato manualmente
FAULT Errore che impedisce il pilotaggio dell'elettropompa
WARNING Segnalazione di Allarme che non impedisce il pilotaggio dell'elettropompa

Tabella 12: Indicazioni nella barra di stato

Le altre pagine di menu variano con le funzioni associate e sono descritte successivamen- te per tipologia di indicazione o settaggio. Una volta
entrati in un qualunque menu la parte bassa della pagina mostra sempre una sintesi dei parametri principali di funzionamento (stato di marcia o

eventuale fault, velocita attuata e pressione).
Questo consente di avere una costante visione dei parametri fondamentali della macchina.

01/032022-08:55 1o = allp
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

SB 0 rpm 3,0 bar

Figura 16: Visualizzazione di un parametro di menu

Nelle pagine che mostrano parametri possono comparire: valori numerici e unita di misura
della voce attuale, valori di altri parametri legati allimpostazione della voce attuale, barra grafica, elenchi; vedi Fig. 16.
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4.5 - Blocco impostazione parametri tramite Password
Il dispositivo ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta una password i parametri del dispositivo saranno accessibili e visibili, ma
non sara possibile modificarli. Il sistema di gestione della password si trova nel menu “assistenza tecnica” e si gestisce tramite il parametro PW.

4.6 - Abilitazione disabilitazione motore

In condizioni di funzionamento normale, la pressione ed il successivo rilascio di entrambi i tasti “A” e “v” comporta il blocco/sblocco del motore (ritentivo
anche in seguito a spegnimento). Qualora fosse presente un fault allarme I'operazione sopra descritta resetta I'allarme stesso. Quando il motore €
disabilitato questo stato & evidenziato dal LED hianco lampeggiante. Questo comando ¢ attivabile da qualsiasi pagina di menu, eccetto RF e PW.

5. SIGNIFICATO DEI SINGOLI PARAMETRI

L'inverter fa lavorare il sistema a pressione costante. Questa regolazione viene apprezzata se I'impianto idraulico a valle del

@ sistema € opportunamente dimensionato. Impianti eseguiti con tubazioni di sezione troppo piccola introducono delle perdite di
carico che l'apparecchiatura non pud compensare; il risultato € che la pressione é costante sui sensori ma non sull'utenza.
Impianti eccessivamente deformabili possono creare I'insorgenza di oscillazioni; qualora dovesse verificarsi tale evento, si pud
risolvere il problema agendo sui parametri di controllo “GP” e “GI” (vedi par 5.6.3 - GP: Coefficiente di guadagno proporzionale
e 5.6.4 - Gl: Coefficiente di guadagno integrale)

5.1 Menu Utente
Dal menu principale premendo il tasto MODE (oppure usando il menu di selezione premendo “A” 0 “v”), si accede al MENU UTENTE. Allinterno
del menu il tasto MODE consente di scorrere le varie pagine del menu. Le grandezze visualizzate sono le seguenti.

5.1.1 - Stato
Visualizza lo stato della pompa.

5.1.2 - RS: Visualizzazione della velocita di rotazione

Velocita di rotazione attuata dal motore in rpm.

5.1.3 - VP: Visualizzazione della pressione

Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di misura utilizzato.

5.1.4 - VF: Visualizzazione del flusso

Visualizza il flusso istantaneo in [litri/min] o [gal/min] a seconda dell'unita di misura impostata. Nel caso in cui la misura registrata sial al di sotto
della soglia di sensibilita del sensore di flusso, il valore della misura lampeggia, accanto allidentificativo VF.

5.1.5 - PO: Visualizzazione della potenza assorbita

Potenza assorbita dall’elettropompa in [KW].

Nel caso di superamento della potenza massima consentita lampeggia la misura accanto all'identificativo PO.

5.1.6 - C1: Visualizzazione della corrente di fase

Corrente di fase del motore in [A].

Nel caso di superamento della corrente massima consentita, I'identificativo C1 lampeggia a segnalare un intervento prossimo della protezione da
sovracorrente.

5.1.7 - SV 2V : Tensione di alimentazione
Presente solo in alcuni modelli

51.8-SREY: Range di alimentazione

Presente solo in alcuni modelli.

Indica il range della tensione di alimentazione rilevato. Pud assumere i valori: [110-127] V oppure [220-240] V. In caso il range non sia determinato,
assume il valore “- -,

5.1.9 - TE: Visualizzazione della temperatura del dissipatore

5.1.10- PKm \¥ : Pressione misurata in aspirazione
Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa

5.1.11 - Ore di funzionamento e numero di avvii
Indica su tre righe le ore di alimentazione elettrica del dispositivo, le ore di lavoro della pompa e il numero di accensioni del motore.

Y parametri disponibili solo nella versione DUAL VOLTAGE (tensione di alimentazione 230 V / 115 V)

%) Parametri disponibili nella versione KIWA
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5.1.12 - PI: Istogramma della potenza

Visualizza un istogramma della potenza erogata su 5 barre verticali. L'istogramma indica per quanto tempo la pompa € stata accesa a un dato
livello di potenza. Sull'asse orizzontale sono situate le barre ai vari livelli di potenza; sull'asse verticale figura il tempo per il quale la pompa &
stata accesa allo specifico livello di potenza (% di tempo rispetto al totale).

MEMU LITENTE 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU

T¥: 8 21 38 28 S

PI

m T% 12 6 10 18 55
B e
42 D}"‘D pos: 20 40 &0 20 100 28% P% 25 40 60 80 100

=0 2000 rpIm 3,0 har (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Figura 17.1: Visualizzazione dell'istogramma della potenza @ Figura 17.2: Visualizzazione dell'istogramma della potenza ) ¢)

5.1.13 - Flusso erogato
La pagina mostra due contatori del flusso. Il primo indica il flusso totale erogato dalla macchina. Il secondo mostra un contatore parziale azzerabile
dall'utente. Il contatore parziale pud essere azzerato da questa pagina, premendo per 2 sec il pulsante “ v *,

5.1.14 - NT: Visualizzazione della configurazione di rete ®®)
Informazioni sulle connessioni di rete e seriale per la connettivita. Il seriale per la connettivita puo essere visualizzato per intero premendo il tasto “*".

5.1.15 - VE: Visualizzazione della versione
Informazioni sulle versione hardware, Serial number e mac address della pompa.

5.1.16 - FF: Visualizzazione fault & warning (storico)

Visualizzazione cronologica dei fault verificatisi durante il funzionamento del sistema.

Sotto al simbolo FF compaiono due numeri x/y che stanno ad indicare rispettivamente x il fault visualizzato e y il numero totale di fault presenti; a
destra di questi numeri compare un’indicazione sul tipo di fault visualizzato. | tasti “A” e “v” scorrono I'elenco dei fault: premendo il tasto “v” si va
indietro nella storia fino a fermarsi sul pit vecchio fault presente, premendo il tasto “A” si va in avanti nella storia fino a fermarsi sul piu recente. |
fault sono visualizzati in ordine cronologico a partire da quello comparso piu indietro nel tempo x=1 a quello piti recente x=y. Il numero massimo
di fault visualizzabili & 64; arrivati a tale numero si inizia a sovrascrivere i piti vecchi. Questa voce di menu visualizza I'elenco dei fault, ma non
consente il reset. Il reset pud essere fatto solo con I'apposito comando dalla voce RF del MENU ASSISTENZA TECNICA. Né un reset manuale
né uno spegnimento dell'apparecchio, né un ripristino dei valori di fabbrica, cancella la storia dei fault se non la procedura descritta sopra.

5.2 - Menu Monitor
Dal menu principale tenendo premuti contemporaneamente per 2 sec i tasti “SET” e “v*, oppure usando il menu di selezione premendo “A” 0 “V”,
si accede al MENU MONITOR. All'interno del menu, premendo il tasto MODE, si visualizzano le seguenti grandezze in successione.

5.2.1 - CT: Contrasto display
Parametro non disponibile sulle pompe dotate di versione firmware 3.xx. Regola il contrasto del display.

5.2.2 - BK: Luminosita display
Regola la retroilluminazione del display su una scala da 0 a 100.

5.2.3 - TK: Tempo di accensione della retroilluminazione

Imposta il tempo di accensione della backlight dall’'ultima pressione di un tasto. Valori permessi: da 20 sec a 10 min oppure sempre accesa (anche
selezionando questa opzione, dopo alcune ore di inattivita lo schermo andra comunque in standby per salvaguardare I'integrita del dispositivo).
Quando la retroilluminazione & spenta la prima pressione di qualunque tasto ha il solo effetto di ripristinare la retroilluminazione.

5.2.4 - LA: Lingua
Visualizzazione in una delle seguenti lingue:

e ltaliano e Spagnolo e Slovacco e Portoghese ® @
e Inglese e Olandese e Rumeno e Polacco ®®

e Francese e Svedese e Russo e Cinese ®®

e Tedesco e Turco e Tailandese e Ceco®®

@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x

) Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

@ Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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5.2.5 - TE: Visualizzazione della temperatura del dissipatore
Mostra il valore della temperatura del dissipatore di calore.

5.3 - Menu Setpoint

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” e “SET” fino a quando non appare “SP” sul display (oppure usare il menu
di selezione premendo “A” 0 “v").

 tasti “A” e “v” consentono rispettivamente di incrementare e decrementare la pressione di pressurizzazione dellimpianto.

Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET. Il range di regolazione € 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Impostazione della pressione di setpoint
Pressione alla quale si pressurizza l'impianto.

La pressione di ripartenza della pompa € legata oltre che alla pressione impostata SP anche ad RP.
RP esprime la diminuzione di pressione, rispetto a “SP", che causa la partenza della pompa.

Esempio: SP = 3,0 [bar] / 43.5 [psi]; RP = 0,3 [bar] / 4.3 [psi];
Durante il normale funzionamento I'impianto € pressurizzato a 3,0 [bar] / 4.3 [psil.
La ripartenza dell'elettropompa avviene quando la pressione scende sotto ai 2,7 [bar] / 39.1 [psi].

L'impostazione di una pressione (SP) troppo alta rispetto alle prestazioni della pompa, puo causare falsi errori di mancanza
acqua BL; in questi casi abbassare la pressione impostata.

5.4 - Menu Manuale
A In funzionalita manuale, la somma tra pressione in ingresso e la massima pressione erogabile non deve essere superiore a 6 bar.

Dal menu principale tenere premuto contemporaneamente i tasti “SET” & “A” & “v* fino a quando non appare la pagina del menu manuale
(oppure usare il menu di selezione premendo “A” 0 “v™ ). Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.

L'ingresso al menu manuale con la pressione dei tasti SET “A” “v” porta la macchina nella condizione di STOP forzato. Questa funzionalita puo
essere utilizzata per imporre l'arresto alla macchina. All'interno della modalita manuale, indipendentemente dal parametro visualizzato, € sempre
possibile eseguire i seguenti comandi:

Awviamento temporaneo dell'elettropompa.
La pressione contemporanea dei tasti MODE e “A” provoca I'avviamento della pompa alla velocita Rl e lo stato di marcia perdura fino quando i
due tasti rimangono premuti. Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data comunicazione a display.

Awiamento della pompa

La pressione contemporanea dei tasti MODE “v” “A” per 2 S provoca I'avviamento della pompa alla velocita RI. Lo stato di marcia rimane fino a
quando non viene premuto il tasto SET. La successiva pressione di SET comporta 'uscita dal menu manuale.

Quando il comando pompa ON o pompa OFF viene attuato, viene data comunicazione a display.

In caso di funzionamento in questa modalita per piti di 5 minuti senza presenza di flusso idraulico, la macchina dara allarme per surriscaldamento
comunicando I'errore PH. Una volta entrato I'errore PH il riarmo avviene esclusivamente in maniera automatica. Il tempo di riarmo € di 15 minuti;
se I'errore PH avviene per piu di 6 volte consecutive, il tempo di riarmo aumenta ad 1h. Una volta riarmatasi in seguito a questo errore, la pompa
rimane in stop fino che l'utente non la riavvia con i tasti “MODE" “v” “A™

5.4.1 - Stato
Visualizza lo stato della pompa.

5.4.2 - RI: Impostazione velocita
Imposta la velocita del motore in rpm. Consente di forzare il numero di giri ad un valore prefissato.

5.4.3 - VP: Visualizzazione della pressione
Pressione dell'impianto misurata in [bar] o [psi] a seconda del sistema di misura utilizzato.

5.4.4 - VF: Visualizzazione del flusso
Visualizza il flusso nell'unita di misura scelta. L'unita di misura pud essere [I/min] o [gal/min] vedi par. 5.5.3 - MS: Sistema di misura. Nel caso in cui
la misura registrata sial al di sotto della soglia di sensibilita del sensore di flusso, il valore della misura lampeggia, accanto allidentificativo VF.

5.4.5 - PO: Visualizzazione della potenza assorbita
Potenza assorbita dall'elettropompa in [kW].
Nel caso di superamento della potenza massima consentita lampeggia la misura accanto all'identificativo PO.

5.4.6 - C1: Visualizzazione della corrente di fase
Corrente di fase del motore in [A].
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Nel caso di superamento della corrente massima consentita, I'identificativo C1 lampeggia a segnalare un intervento prossimo della protezione da
sovracorrente.

5.4.7 - RS: Visualizzazione della velocita di rotazione
Velocita di rotazione attuata dal motore in rpm.

5.4.8-SV BV : Tensione di alimentazione
Presente solo in alcuni modelli.

549-SRPY: Range di alimentazione

Presente solo in alcuni modelli.

Indica il range della tensione di alimentazione rilevato. Pud assumere i valori: [110-127] V oppure [220-240] V. In caso il range non sia determinato,
assume il valore “- -,

5.4.10 - TE: Visualizzazione della temperatura del dissipatore
Mostra il valore della temperatura del dissipatore di calore.

5.5 - Menu Installatore

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” & “SET” & “v* fino a quando non appare il primo parametro del menu
installatore sul display (oppure usare il menu di selezione premendo A o V). Il menu permette di visualizzare e modificare vari parametri di
configurazione: il tasto MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti A e V consentono rispettivamente di incrementare e decrementare
il valore del parametro in oggetto. Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.

5.5.1 - RP: Impostazione della diminuzione di pressione per ripartenza

Esprime la diminuzione di pressione rispetto al valore di SP che causa la ripartenza della pompa. Ad esempio se la pressione di setpoint & di 3,0
[bar] e RP & 0,5 [bar] la ripartenza avviene a 2,5 [bar]. RP puo essere impostato da un minimo di 0,1 ad un massimo di 1 [bar]. In condizioni
particolari (nel caso ad esempio di un setpoint pitl basso del’'RP stesso) pud essere automaticamente limitato. Per facilitare I'utente, nella pagina
di impostazione di RP compare anche evidenziata sotto al simbolo RP, l'effettiva pressione di ripartenza vedi Fig. 18.1-18.2.

MENU TNSTALLATORE ovovz0z2-0855 o 2 all}
INSTALLER MENU

Pressure fall
to restart

Diminuzione press

RP per ripartenza

P Cn
PO
25 bar 0,5 bar 0,5 bar
el 2000 rpm 3.0 bar sB 0 rpm 3,0 bar
Figura 18.1: Impostazione della pressione di ripartenza @ Figura 18.2: Impostazione della pressione di ripartenza ) ¢)

5.5.2 - OD: Tipologia di impianto
Valori possibili 1 e 2 relativamente ad impianto rigido ed impianto elastico. Il dispositivo esce di fabbrica con modalita 1 adeguata alla maggior parte
degli impianti. In presenza di oscillazioni sulla pressione che non si riescono a stabilizzare agendo sui parametri Gl e GP passare alla modalita 2.

IMPORTANTE: Nelle due configurazioni cambiano anche i valori dei parametri di regolazione GP e GI. Inoltre i valori di GP e Gl impostati in
modalita 1 sono contenuti in una memoria diversa dai valori di GP e Gl impostati in modalita 2. Per cui, ad esempio, il valore di GP della modalita
1, quando si passa alla modalita 2, viene sostituito dal valore di GP della modalita 2 ma viene conservato e lo si ritrova se si ritorna in modalita 1.
Uno stesso valore visto sul display, ha un peso diverso nell'una o nell'altra modalita perché I'algoritmo di controllo & diverso.

5.5.3 - MS: Sistema di misura
Imposta il sistema di unita di misura tra internazionale e angloamericano.
Le grandezze visualizzate sono mostrate in Tabella 13.

NOTA: Il flusso in unita di misura angloamericano (gal/ min) viene indicato adottando un fattore di conversione pari a un 1 gal = 4.0 litri,
corrispondente al gallone metrico.

BV parametri disponibili solo nella versione DUAL VOLTAGE (tensione di alimentazione 230 V / 115 V)
@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x
3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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Unita di misura visualizzate

Grandezza Unita di misura Internazionale Unita di misura Angloamericano
Pressione Bar psi
Temperatura °C °F
Flusso I/min gal/min

Tabella 13 Sistema di unita di misura

5.5.4 - AS: Associazione dispositivi @)
Permette di entrare in modalitd connessione/disconnessione con al pit 2 01/12/2022 - 08:55 Lo
elementi compatibili; INSTALLER MENU
e Altra pompa Esybox Mini 3 per funzionamento in gruppo di
pompaggio formato al max da 2 elementi.

Nella pagina AS si visualizzano le icone dei vari dispositivi collegati con
sotto un acronimo identificativo e la relativa potenza di ricezione. Un’

icona accesa fissa significa dispositivo connesso e correttamente
funzionante; un’ icona barrata significa dispositivo configurato come

facente parte della rete ma non rilevato.

—~
>

ol B

Wireless device
Ch: 11

SB 0 rpm 3,0 bar

nostra rete. Vedere solo i dispositivi della propria rete, consente il funzionamento di piu reti analoghe coesistenti nel raggio
d'azione del wireless senza creare ambiguita, in questo modo l'utente non visualizza gli elementi che non appartengono al
sistema di pompaggio.
Da questa pagina di menu si permette di associare e dissociare un elemento dalla rete wireless personale. All'avvio della macchina la voce di
menu AS non presenta alcuna connessione perché nessun dispositivo € associato. In queste condizioni viene visualizzata la scritta “No Dev” ed
illed COMM & spento. Solo un’azione dell’'operatore permette di aggiungere o togliere dispositivi con le operazioni di associazione e dissociazione.

@ In questa pagina non si visualizzano tutti i dispositivi presenti nell'etere ma solamente i dispositivi che sono stati associati alla

Associazione dispositivi

Una volta nella pagina AS, la pressione di “~ per 5 sec mette la macchina nello stato di ricerca per associazione wireless comunicando questo
stato con un lampeggio del led COMM ad intervalli regolari. Non appena due macchine in campo utile di comunicazione vengono messe in questo
stato, se possibile, si associano tra loro. Se I'associazione non & possibile per una o entrambe le macchine, la procedura termina e su ogni
macchina compare una pop up che comunica “associazione non effettuabile”. Un'associazione puo non essere possibile perché il dispositivo che
si cerca di associare € gia presente nel numero massimo o perché il dispositivo da associare non € riconosciuto.

In quest'ultimo caso ripetere la procedura dall'inizio.

Lo stato di ricerca per associazione rimane attivo fino al rilevamento del dispositivo da associare (indipendentemente dall'esito dell'associazione);
se non si riesce a vedere nessun dispositivo nell'arco di 1 minuto, si esce automaticamente dallo stato di associazione. Si pud uscire dallo stato
di ricerca per associazione wireless in qualsiasi momento premendo SET o MODE. Shortcut. Per velocizzare la procedura é stata creata una
scorciatoia che rende possibile mettere la pompa in associazione dalla pagina principale premendo il tasto “v" per 5 sec.

IMPORTANTE: Una volta effettuata I'associazione tra 2 o pit dispositivi, sul display pud comparire una pop-up che richiede la propagazione della
configurazione. Questo accade nel caso in cui i dispositivi risultino avere dei parametri di configurazione diversi (es. setpoint SP, RP ecc.).
Premendo ” su una pompa si attiva la propagazione della configurazione di quella stessa pompa verso le altre pompe associate. Una volta
premuto il tasto * compariranno delle pop-up con la scritta “Attendere...”, ed una volta terminata questa fase, le pompe inizieranno a lavorare
regolarmente con i parametri sensibili allineati; fare riferimento al paragrafo 9.3.5 per maggiori informazioni.

Dissociazione dispositivi

Per dissociare un dispositivo appartenente ad un gruppo gia esistente, andare nella pagina AS (menu installatore), del dispositivo stesso e
premere il tasto “v"per almeno 5 secondi. In seguito a questa operazione tutte le icone relative ai dispositivi connessi verranno sostituite dalla
scritta “No Dev” ed il LED COMM. Rimarra spento.

Sostituzione dispositivi

Per sostituire un dispositivo in un gruppo esistente é sufficiente dissociare il dispositivo da sostituire e associare il nuovo dispositivo come descritto
nelle procedure sopra. Qualora non fosse possibile dissociare I'elemento da sostituire (guasto o non disponibile) si dovra effettuare la procedura
di dissociazione da ciascun dispositivo e ricreare un nuovo gruppo.

555-EK \KJ: Impostazione funzione bassa pressione in aspirazione
Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa.
Imposta la funzione bassa pressione in aspirazione.

%) Parametri disponibili nella versione KIWA
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Valore Funzione
0 disabilitata
1 abilitata con ripristino automatico
2 ahilitata con ripristino manuale
Tabella 14

55.6-PK K Soglia bassa pressione in aspirazione
Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa.
Imposta la soglia di pressione al di sotto della quale interviene il blocco per bassa pressione in aspirazione.

5.5.7- T1\K): Ritardo bassa pressione (funzione rilevazione bassa pressione in aspirazione)

Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa.

Imposta il tempo di spegnimento dell'inverter a partire dalla rilevazione di bassa pressione in aspirazione (vedi Impostazione della rilevazione di
bassa pressione in aspirazione par 5.7). T1 puo essere impostato tra 0 e 12 s. L'impostazione di fabbrica € di 2 s.

5.6 - Menu Assistenza Tecnica

Impostazioni avanzate da effettuare solo da parte di personale specializzato sotto diretto controllo della rete di assistenza.

Dal menu principale tenere premuti contemporaneamente i tasti “MODE” & “SET” & “A“ per 3 secondi fino a quando non appare “TB” su display
(oppure usare il menu di selezione premendo “A” 0 “v” ). Il menu permette di visualizzare e modificare vari parametri di configurazione: il tasto
MODE consente di scorrere le pagine di menu, i tasti “A” e “v” consentono rispettivamente di incrementare e decrementare il valore del parametro
in oggetto. Per uscire dal menu corrente e tornare al menu principale premere SET.

5.6.1 - TB: Tempo di blocco mancanza acqua

L'impostazione del tempo di latenza del blocco mancanza acqua consente di selezionare il tempo (in secondi) impiegato dal dispositivo per
segnalare la mancanza acqua.

La variazione di questo parametro pud diventare utile qualora sia noto un ritardo tra il momento in cui il motore viene acceso e il momento in cui
effettivamente inizia I'erogazione. Un esempio puo essere quello di un impianto dove il condotto di aspirazione € particolarmente lungo ed ha
qualche piccola perdita. In questo caso pud accadere che il condotto in questione si scarichi, e anche se I'acqua non manca, I'elettropompa
impieghi un certo tempo per ricaricarsi, erogare flusso e mandare in pressione I'impianto.

5.6.2 - T2: Ritardo di spegnimento
Imposta il ritardo con il quale si deve spegnere l'inverter da quando si sono raggiunte le condizioni di spegnimento: pressurizzazione dell'impianto
e flusso & inferiore al flusso minimo. T2 pud essere impostato tra 2 e 120 s. L'impostazione di fabbrica & di 10 s.

5.6.3 - GP: Coefficiente di guadagno proporzionale

Il termine proporzionale in genere deve essere aumentato per sistemi caratterizzati da elasticita (ad esempio tubazioni in PVC) ed abbassato in
caso di impianti rigidi (ad esempio tubazioni in ferro).

Per mantenere costante la pressione nellimpianto, I'inverter realizza un controllo di tipo PI sull'errore di pressione misurato. In base a questo
errore l'inverter calcola la potenza da fornire al motore. Il comportamento di questo controllo dipende dai parametri GP e Gl impostati. Per venire
incontro ai diversi comportamenti dei vari tipi di impianti idraulici dove il sistema puo lavorare, I'inverter consente di selezionare parametri diversi
da quelliimpostati dalla fabbrica. Per la quasi totalita degli impianti, i parametri GP e Gl di fabbrica sono quelli ottimali. Qualora perd si verificassero
dei problemi di regolazione, si pud intervenire su queste impostazioni.

5.6.4 - Gl: Coefficiente di guadagno integrale
In presenza di grandi cadute di pressione all'aumentare repentino del flusso o di una risposta lenta del sistema aumentare il valore di GI. Invece
al verificarsi di oscillazioni di pressione attorno al valore di setpoint, diminuire il valore di GI.

IMPORTANTE: Per ottenere regolazioni di pressione soddisfacenti, in generale si deve intervenire sia su GP, sia su Gl.

5.6.5 - RM: Velocita massima
Impone un limite massimo al numero di giri della pompa.

5.6.6 - NC: Dispositivi contemporanei @

Imposta il numero massimo di dispositivi che possono lavorare contemporaneamente. Pud assumere valori tra 1 e il numero di dispositivi presenti
(max 2). Come default NC assume il numero dei dispositivi attivi, questo significa che se si inseriscono o si tolgono dispositivi attivi, NC assume
il valore dei dispositivi presenti. Impostando un valore diverso dai dispositivi attivi si fissa sul numero impostato il massimo numero di dispositivi
contemporanei. Questo parametro serve nei casi in cui si ha un limite di pompe da potere o voler tenere accese (vedi 5.6.7 IC: Configurazione
della riserva e gli esempi a seguire). In questa stessa pagina di menu si possono vedere (senza poterli modificare) anche gli altri due parametri
del sistema legati a questo: numero di dispositivi presenti rilevati in automatico dal sistema e il numero di dispositivi attivi.

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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5.6.7 - IC: Configurazione della riserva @

Configura il dispositivo come automatico o riserva. Se impostato su auto (default) il dispositivo partecipa al normale pompaggio, se configurato
come riserva, gli viene associato la minima priorita di partenza, ovvero il dispositivo su cui si effettua tale impostazione partira sempre per ultimo.
Se siimposta un numero di dispositivi attivi inferiore di uno rispetto al numero di dispositivi presenti e siimposta un elemento come riserva, I'effetto
che si realizza e che se non ci sono inconvenienti, il dispositivo riserva non partecipa al regolare pompaggio, nel caso invece uno dei dispositivi
che partecipano al pompaggio abbia un guasto (puo essere la mancanza di alimentazione, l'intervento di una protezione etc), parte il dispositivo
di riserva.

Lo stato di configurazione riserva € visibile nei seguenti modi: nella pagina Sistema Multi pompa, la parte superiore dell'icona compare colorata;
nella pagina principale, I'icona della comunicazione raffigurante l'indirizzo del dispositivo appare con il numero su sfondo colorato. | dispositivi
configurati come riserva posso essere anche pit di uno allinterno di un sistema di pompaggio.

| dispositivi configurati come riserva anche se non partecipano al normale pompaggio vengono comunque tenuti efficienti dall'algoritmo di anti
ristagno. L'algoritmo antiristagno provvede una volta ogni 23 ore a scambiare la priorita di partenza e far accumulare almeno un minuto
continuativo di erogazione del flusso ad ogni dispositivo. Questo algoritmo mira ad evitare il degrado dell'acqua all'interno della girante e
mantenere efficienti gli organi in movimento; € utile per tutti i dispositivi ed in particolare per i dispositivi configurati come riserva che in condizioni
normali non lavorano.

5.6.8 - ET: Max tempo di scambio ¥

Imposta il tempo massimo di scambio continuativo di un dispositivo all'interno di un gruppo. Ha significato solamente su gruppi di pompaggio con
dispositivi interconnessi tra loro. Il tempo pud essere impostato tra Omin e 9 ore; Iimpostazione di fabbrica & di 2 ore.

Quando il tempo ET di un dispositivo & scaduto si riassegna I'ordine di partenza del sistema in modo da portare il dispositivo con il tempo scaduto
alla priorita minima. Questa strategia ha lo scopo di utilizzare di meno il dispositivo che ha gia lavorato ed equilibrare il tempo di lavoro tra le varie
macchine che compongono il gruppo. Se nonostante il dispositivo sia stato messo all'ultimo posto come ordine di partenza, il carico idraulico
necessita comunque dellintervento del dispositivo in questione, questo partira per garantire la pressurizzazione dell'impianto.

La priorita di partenza viene riassegnata in due condizioni in base al tempo ET:

1. Scambio durante il pompaggio: quando la pompa sta accesa ininterrottamente fino al superamento del tempo massimo as soluto di pompaggio.
2. Scambio allo standby: quando la pompa € in standby ma si & superato il 50% del tempo ET.

Nel caso in cui venga impostato ET uguale 0, si ha lo scambio allo standby. Ogni volta che una pompa del gruppo si ferma al successivo riawvio
partira un pompa diversa.

Se il parametro ET (tempo massimo di scambio), € posto a 0, si ha lo scambio ad ogni ripartenza, indipendentemente dal tempo
di lavoro effettivo della pompa.

5.6.9 - Esempi di configurazione per impianti multi pompa @

Esempio 1:

Un set di pompe costituito da 2 dispositivi. Entrambi i dispositivi hanno i parametri IC e NC impostati su Automatico.

L'effetto che si avra € il seguente: parte per primo sempre il dispositivo piu prioritario e se la pressione realizzata & troppo bassa parte anche il
secondo dispositivo in supporto. Il funzionamento dei 2 avverra a rotazione in modo da rispettare il tempo massimo di scambio (ET) di ciascuno
in modo da bilanciare in maniera omogenea I'usura degli apparati.

Esempio 2:

Un set di pompe costituito da 2 dispositivi. Entrambi i dispositivi hanno il parametro NC impostato su 1. Uno dei dispositivi ha il parametro IC
impostato su Automatico e I'altro impostato su Riserva.

L'effetto che si avra & il seguente: il dispositivo non configurato come riserva partira e lavorera da solo (anche se non riesce a sostenere il carico
idraulico e la pressione realizzata & troppo bassa). Nel caso questo abbia un guasto entra in funzione il dispositivo di riserva.

Esempio 3:

Un set di pompe costituito da 2 dispositivi. Entrambi i dispositivi hanno il parametro NC impostato su Automatico. Una delle pompe ha il parametro
IC impostato su Automatico, mentre per l'altra & impostato su Riserva.

L'effetto che si avra & il seguente: parte per primo sempre il dispositivo che non & configurato come riserva, se la pressione realizzata & troppo
bassa parte anche il secondo dispositivo configurato come riserva. In questo modo si cerca sempre e comunque di preservare ['utilizzo di un
dispositivo in particolare (quello configurato riserva), ma questo ci pud venire in soccorso in caso di necessita quando si presenta un carico
idraulico maggiore.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Come descritto al par. 9 questa funzione serve ad evitare accensioni e spegnimenti frequenti nel caso di perdite dellimpianto. La funzione puo essere
abilitata in 2 diverse modalita normale e smart. In modalita normale il controllo elettronico blocca il motore dopo N cicli di start stop identici. In modalita
smart invece agisce sul parametro RP per ridurre gli effetti negativi dovuti alle perdite. Se impostata su “Disabilitato” la funzione non interviene.

5.6.11 - AE: Abilitazione della funzione antibloccaggio
Questa funzione serve ad evitare blocchi meccanici in caso di lunga inattivita; agisce mettendo periodicamente la pompa in rotazione. Quando la
funzione € abilitata, la pompa compie ogni 23 ore un ciclo di shloccaggio della durata di 1 min.

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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5.6.12 - AF: Abilitazione della funzione antifreeze
Se questa funzione ¢ abilitata la pompa viene messa automaticamente in rotazione quando la temperatura raggiunge valori prossimi a quella di
congelamento al fine di evitare rotture della pompa stessa.

57- \K Impostazione della rilevazione di bassa pressione in aspirazione

(tipicamente utilizzato nei sistemi di rilancio collegati all'acquedotto)

Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa.

La funzione di rilevazione bassa pressione genera il blocco del sistema dopo il tempo T1 (vedi 5.5.6 - T1: Ritardo bassa pressione). Quando €
attiva questa funzione si visualizza il simbolo F4 nella riga STATO della pagina principale. L'intervento di questa funzionalita provoca un blocco
della pompa che puo essere rimosso in maniera automatica 0 manuale. Il ripristino automatico prevede che per uscire dalla condizione di errore
F4, la pressione torni ad un valore superiore di 0,3 bar rispetto a PK per almeno 2 sec. Per ripristinare il blocco in maniera manuale & necessario
premere contemporaneamente e rilasciare i tasti “A” e “v”.

5.8 - RF: Azzeramento dei fault e warning
Tenendo premuti contemporaneamente per almeno 2 secondi i tasti A e V si cancella la cronologia dei fault e warning. Sotto al simbolo RF sono
riassunti il numero di fault presenti nello storico (max 64). Lo storico € visionabile dal menu MONITOR alla pagina FF.

5.8.1 - PW: Modifica password

Il dispositivo ha un sistema di protezione tramite password. Se si imposta una password i parametri del dispositivo saranno accessibili e visibili,

ma non sara possibile modificarli.

Quando la password (PW) € “0” tutti i parametri sono shloccati e si possono modificare.

Quando viene utilizzata una password (valore di PW diverso da 0) tutte le modifiche sono bloccate e nella pagina PW si visualizza “XXXX".

Se impostata la password, si consente di navigare in tutte le pagine, ma a un qualunque tentativo di modifica di un parametro si visualizza una

pop-up che chiede l'inserimento della password. Quando viene inserita la giusta password i parametri rimangono sbloccati e modificabili per 10

minuti dall'ultima pressione di un tasto.

Se si desidera annullare il timer della password basta andare nella pagina PW e premere contemporaneamente A e V per 2 secondi.

Quando si inserisce una password giusta si visualizza un lucchetto che si apre, mentre se si inserisce la password shagliata si visualizza un

lucchetto che lampeggia.

Dopo un ripristino dei valori di fabbrica la password viene riportata a “0".

Ogni cambiamento della password ha effetto alla pressione di Mode o Set ed ogni successiva modifica di un parametro implica il nuovo inserimento

della nuova password (es. l'installatore fa tutte le impostazioni con il valore di PW default = 0 e per ultimo imposta la PW cosi da essere sicuro

che senza nessun’altra azione la macchina é gia protetta).

In caso smarrimento della password ci sono 2 possibilita per modificare i parametri del dispositivo:

e Annotarsi i valori di tutti i parametri, ripristinare il dispositivo con i valori di fabbrica, vedi par. 7.3. L'operazioni di ripristino cancella tutti i
parametri del dispositivo compreso la password.

¢ Annotarsi il numero presente nella pagina della password, spedire una mail con tale numero al proprio centro di assistenza, nel giro di qualche
giorno vi verra inviata la password per shloccare il dispositivo.

6. SISTEMI DI PROTEZIONE

Il dispositivo & dotato di sistemi di protezione atti a preservare la pompa, il motore, la linea di alimentazione e I'inverter. Qualora intervengano una
0 piu protezioni, viene subito segnalato sul display quella con priorita piu alta. A seconda del tipo di errore, il motore puo fermarsi, ma al ripristinarsi
delle normali condizioni, lo stato di errore pud annullarsi automaticamente da subito 0 annullarsi dopo un certo tempo in seguito ad un riarmo
automatico. Nei casi di blocco per mancanza acqua (BL), di blocco per sovracorrente nel motore (OC), blocco per corto circuito diretto tra le fasi
del motore (SC), si pud tentare di uscire manualmente dalle condizioni di errore premendo e rilasciando contemporaneamente i tasti A e V.
Qualora la condizione di errore perduri, occorre fare in modo di eliminare la causa che determina 'anomalia. In caso di blocco per uno degli errori
interni E18, E19, E20, E21 & necessario attendere 15 minuti con macchina alimentata affinché si ripristini automaticamente lo stato di blocco.

Segnali di Allarme

Acronimo Descrizione
PD @ Spegnimento non regolare
HL @ Allarme che preawvisa il Blocco per Fluido Caldo
oT Allarme che preavvisa il Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza
OBL Allarme che segnala una temperatura anomala registrata sulla scheda Low Voltage
AYS ® @ Funzione “Anti Cycling Smart” in esecuzione
AE @@ Funzione “Anti Block” in esecuzione
AF 3@ Funzione “Anti Freeze” in esecuzione
BAT ®® Batteria scarica

Tabella 15: Descrizione allarmi

@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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Condizioni di blocco

Indicazione display Descrizione
PH Blocco per surriscaldamento pompa
BL Blocco per mancanza acqua
BP1 Blocco per errore di lettura sul sensore di pressione in mandata
gp2 (K Blocco per errore di lettura sul sensore di pressionein aspira zione
PB @ Blocco per tensione di alimentazione fuori specifica
LP Blocco per tensione DC bassa
HP Blocco per tensione DC alta
oT Blocco per surriscaldamento dei finali di potenza
0oCc® Blocco per sovracorrente nel motore
SC Blocco per corto circuito tra le fasi del motore
ESC Blocco per corto circuito verso terra
HL Blocco per Fluido caldo
NC Blocco per motore scollegato
Ei Blocco per errore interno i-esimo
Vi Blocco per tensione interna i-esima fuori tolleranza
EY Blocco per ciclicita anomala rilevata sul sistema

Tabella 16: Indicazioni dei blocchi
6.1 - Descrizione dei blocchi

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Protezione contro la marcia a secco)

Nella situazione di mancanza d'acqua la pompa viene arrestata automaticamente dopo il tempo TB. Questo viene indicato dal led rosso “Alarm”
e dalla scritta “BL" sul display.

Dopo aver ripristinato il corretto afflusso di acqua si pud tentare di uscire manualmente dal blocco di protezione premendo contemporaneamente
i tasti “A” e “v* e quindi rilasciandoli. Se permane lo stato di allarme, ovvero I'utente non interviene ripristinando 'afflusso d'acqua e resettando la
pompa, il restart automatico prova a riavviare la pompa.

Se il parametro SP non € settato correttamente la protezione per mancanza acqua puod non funzionare correttamente.

6.1.2 - Anti-Cycling (Protezione contro cicli continui senza richiesta di utenza)

Se nella sezione di mandata dell'impianto sono presenti perdite, il sistema si avvia e si arresta ciclicamente anche se non si sta prelevando acqua
consapevolmente: una pur piccola perdita (pochi ml) provoca una caduta di pressione che a sua volta provoca I'avviamento dell’'elettropompa.

Il controllo elettronico del sistema & in grado di rilevare la presenza della perdita sulla base della sua periodicita. La funzione anticycling puo
essere esclusa oppure attivata in modalita Basic 0 Smart (par 5.6.10).

La modalita Basic prevede che una volta rilevata la condizione di periodicita la pompa si arresti e rimanga in attesa di un ripristino manuale. Questa
condizione viene comunicata allutente con l'accensione del led rosso “Alarm” e la comparsa dalla scritta “ANTICYCLING” sul display. Dopo aver
rimosso la perdita, si puo forzare manualmente la ripartenza premendo e rilasciando i tasti “A" e “v* contemporaneamente. La modalita Smart prevede
che una volta rilevata la condizione di perdita, si aumenti il parametro RP per diminuire il numero di accensioni nel tempo.

6.1.3 - Anti-Freeze (Protezione contro congelamento dell’acqua nel sistema)

Il cambiamento di stato dell'acqua da liquido a solido comporta un aumento di volume. Occorre quindi evitare che il sistema rimanga pieno d'acqua
con temperature prossime a quelle di congelamento al fine di evitare rotture dello stesso. Questa la ragione per la quale si raccomanda di svuotare
una qualsiasi elettropompa quando rimane inutilizzata durante il periodo invernale. Tuttavia questo sistema € dotato di una protezione che
impedisce il formarsi di ghiaccio allinterno azionando I'elettropompa nel caso in cui la temperatura scenda a valori prossimi a quelli di

congelamento. In questo modo I'acqua all'interno viene scaldata ed il congelamento inibito.
La protezione Anti-Freeze funziona solamente se il sistema € regolarmente alimentato: con spina disconnessa 0 mancanza di
corrente la protezione non puo funzionare.

E comunque consigliabile non lasciare il sistema carico durante lunghi periodi di inattivita: svuotare accuratamente il sistema dal tappo di scarico
e riporlo in luogo riparato.

6.1.4 - “BP1” Blocco per guasto sul sensore di pressione in mandata (pressurizzazione impianto)
In caso il dispositivo rilevi una anomalia sul sensore di pressione in mandata la pompa rimane bloccata e si segnala I'errore “BP1". Tale stato
inizia non appena viene rilevato il problema e termina automaticamente al ripristinarsi delle corrette condizioni.

6.1.5 - “BP2” \KBlocco per guasto sul sensore di pressione in aspirazione

Presente solo nei modelli con funzionalita Kiwa.

In caso il dispositivo rilevi una anomalia sul sensore di pressione in aspirazione la pompa rimane bloccata e si segnala I'errore “BP2". Tale stato
inizia non appena viene rilevato il problema e termina automaticamente al ripristinarsi delle corrette condizioni

K Parametri disponibili nella versione KIWA
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6.1.6 - “PB” Blocco per tensione di alimentazione fuori specifica
Entra quando la tensione di linea al morsetto di alimentazione permessa assume valori fuori specifica. Il ripristino avviene solo in modo automatico
quando la tensione al morsetto rientra nei valori consentiti.

6.1.7 - “SC” Blocco per corto circuito tra le fasi del motore

Il dispositivo & dotato di una protezione contro il corto circuito diretto che si pud verificare tra le fasi del motore. Quando questo stato di blocco
viene segnalato si puo tentare un ripristino del funzionamento tramite la pressione contemporanea dei tasti A e v che comunque non ha effetto
prima che siano trascorsi 10 secondi dallistante in cui il corto circuito si E presentato.

6.2 - Reset manuale delle condizioni di errore
In stato di errore, I'utilizzatore pud cancellare I'errore forzando un nuovo tentativo mediante pressione e successivo rilascio dei tasti A e v.

6.3 - Autoripristino delle condizioni di errore
Per alcuni malfunzionamenti e condizioni di blocco, il sistema esegue dei tentativi di ripristino automatico.
Il sistema di auto ripristino riguarda in particolare:

“BL"  Blocco per mancanza acqua “OC" Blocco per sovracorrente nel motore )

“PB”  Blocco per tensione di linea fuori specifica @ “BP1" Blocco per anomalia sul sensore di pressione

SI-_I- S:OCCO per surriscaldamento dei finali di potenza “8p2” K Blocco per anomalia sul sensore di pressione Kiwa

occo per temperatura del liquido troppo alta

Se, ad esempio il sistema va in blocco per mancanza acqua, il dispositivo inizia automaticamente una procedura di test per verificare che
effettivamente la macchina & rimasta a secco in modo definitivo e permanente. Se durante la sequenza di operazioni, un tentativo di ripristino va
a buon fine (ad esempio & tornata I'acqua), la procedura si interrompe e si torna al funzionamento normale. La Tabella 13 mostra le sequenze
delle operazioni eseguite dal dispositivo per i diversi tipi di blocco.

Ripristini automatici sulle condizioni di errore

Indicazione

display Descrizione Sequenza di ripristino automatico

Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi
BL Blocco per mancanza acqua - Un tentativo ogni ora per un totale di 24 tentativi
- Un tentativo ogni 24 ore per un totale di 30 tentativi

PB @ Eé%%?ﬁcger tensione di linea fuori Si ripristina quando si torna ad una tensione in specifica
oT Blocco per surriscaldamento dei Si ripristina quando la temperatura dei finali di potenza rientra in specifica

finali di potenza

In caso il dispositivo rilevi una temperatura del liquido troppo alta, la pompa rimane

Blocco per temperatura ~ del bloccata e viene segnalato “HL".

HL L'r%u'dg alta Lo stato di errore inizia non appena viene rilevato il problema e termina
PP automaticamente una volta che la temperatura del liquido rientra nei valori consentiti.
- Un tentativo ogni 10 minuti per un totale di 6 tentativi
0C® 51'8&;% per  sovracorrente nel - Un tentativo ogni ora per un totale di 24 tentativi

- Un tentativo ogni 24 ore per un totale di 30 tentativi
Tabella 17: Autoripristino dei blocchi

7. RESET E IMPOSTAZIONI DI FABBRICA

7.1 Reset generale del sistema
Per effettuare un reset del sistema tenere premuto i 4 tasti contemporaneamente per 2 Sec. Questa operazione é equivalente a scollegare l'alimentazione,
attendere il completo spegnimento e fornire nuovamente alimentazione. Il reset non cancella le impostazioni memorizzate dallutente.

7.2 Impostazioni di fabbrica

Il dispositivo esce dalla fabbrica con una serie di parametri preimpostati che possono essere cambiati a seconda delle esigenze dell'utilizzatore.
Ogni cambiamento delle impostazioni viene automaticamente salvato in memoria e qualora si desideri, & sempre possibile ripristinare le condizioni
di fabbrica.

Per ripristinare i valori di fabbrica, spegnere il dispositivo, attendere 'eventuale completo spegnimento del display, premere e tenere premuti i
tasti “SET” e “A” e dare alimentazione; rilasciare i due tasti soltanto quando compare la scritta “EE”. In questo caso si esegue un ripristino delle
impostazioni di fabbrica (una scrittura e una rilettura su EEPROM delle impostazioni di fabbrica salvate permanentemente in memoria FLASH).
Esaurita I'impostazione di tutti i parametri, il dispositivo torna al normale funzionamento.

NOTA: Una volta fatto il ripristino dei valori di fabbrica sara necessario reimpostare tutti i parametri che caratterizzano l'impianto (guadagni,
pressione di setpoint, etc.) come alla prima installazione.

@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x

%) Parametri disponibili nella versione KIWA
@ Applicabile a versioni firmware < 4.x.x
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Impostazioni di fabbrica

. . Valore di fabbrica Valore di fabbrica Promemoria
Pagina Descrizione internazionale Angloamericano Installazione
BK Luminosita display 80% @ /50% ©) 4) 80% @ [50% @@
TK T. accensione backlight 2 min 2 min
LA Lingua Inglese Inglese
SP Pressione di setpoint 2,7 bar 39 psi
Giri al minuto in modalita
RI manuale 3200 rpm 3200 rpm
oD Tipologia di Impianto 1 (Rigido) 1 (Rigido)
Diminuzione di pressione
RP per ripartenza 03 03
MS Sistema di misura 0 (Internazionale) 0 (Internazionale)
Funzione bassa pressione
K ’ 200
EK in aspirazione 2 (Manuale) 2 (Manuale)
Soglia bassa pressione in -
K A
PK aspirazione 1,0 bar 4ps
Tempo del blocco
B mancanza acqua 155 155
T1\K Ritardo bassa pr. 2s 2s
T2 Ritardo di spegnimento 10s 10s
Coefficiente di guadagno
GP proporzionale 05 05
Coefficiente di guadagno
Gl integrale 12 12
RM Velocita massima 7000 rpm 7000 rpm
IC Configurazione della riserva 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Max tempo di scambio [h] 2 2
AE Funzione antibloccaggio 1(Abilitato) 1(Abilitato)
AF Antifreeze 1(Abilitato) 1(Abilitato)
PW Modifica Password 0 0
AY Funzione Anticycling AY 0 (Disabilitato) 0 (Disabilitato)

8. APP, DCONNECT CLOUD E AGGIORNAMENTO DEL SOFTWARE

D

Tabella 13: Impostazioni di fabbrica

La “Smart Solution” APP DConnect E rappresenta, insieme al display della pompa, l'interfaccia per il controllo locale della pompa Esybox

Mini. Tramite la APP DConnect & possibile aggiornare il prodotto e configurare i principali parametri del dispositivo con la comodita di una APP
facile da usare e sempre a portata di mano. L'’APP DConnect ti permette anche di effettuare gli aggiornamenti necessari (vedi sez. dedicata)

direttamente dal tuo smartphone senza ingombranti oggetti esterni.

Tramite 'APP ¢ possibile interagire localmente con il prodotto tramite I'apposito menu “Connessione Diretta

accessibile direttamente dalla pagina principale del’APP.

n

La “Smart Solution” DConnect CLOUD consente Il controllo remoto dei propri impianti sia tramite apposito
portale internet: dconnect.dabpumps.com che tramite la stessa APP DConnect attraverso I'apposito menu
“Le tue installazioni” accessibile direttamente dalla pagina principale dell APP.

3 Applicabile a versioni firmware = 4.3.x dotate di connettivita integrata
4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli

%) Parametri disponibili nella versione KIWA

27

B

Direct connection [i]

Menu - Connessione diretta

Menu - Tue Installazioni



ITALIANO

NOTA 1: Il servizio di controllo remoto DConnect Cloud, richiede una registrazione al portale e dopo un periodo di prova, richiede una
sottoscrizione. Tutte le informazioni sono disponibile sul sito: www.internetofpumps.com

NOTA 2: In questo manuale si fa riferimento a menu del’APP DConnect che potrebbero cambiare colori o descrizioni. Per sfruttare al meglio il
prodotto e la sua interazione con I'APP e con il servizio DConnect Cloud, consulta anche la documentazione online e guarda i video dimostrativi.
Tutte le informazioni necessarie sono disponibili al sito : www.internetofpumps.com o www.dabpumps.com

8.1 - Requisiti di sistema

e Requisiti per APP: Smartphone e Requisiti di Rete del prodotto
- Android = 8 (API level 23). - Connessione diretta a Internet attiva e permanente nel luogo di
-10S =212 installazione.

- Accesso a Internet, WiFi e Bluetooth abilitato. - Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).
- Accettare i termini e le condizioni visualizzati dal sistema operativo - Segnale WiFi con buona qualita e potenza nella zona in cui &
dello smartphone. installato il prodotto.

e Requisiti per acesso da WebAPP: PC NOTA : qualora il segnale WiFi fosse deteriorato e suggerito I'utilizzo di
- Browser WEB che supporti JavaScript (es. Microsoft Edge, —un WiFi Extender. E raccomandato un test della rete Internet prima di
Firefox, Google Chrome, Safari). configurare il prodotto. Si consiglia 'uso del DHCP, sebbene ci sia la
- Accesso alla rete internet. possibilita di impostare un IP Statico.

8.2 - Aggiornamento del software

Gli aggiornamenti garantiscono una migliore fruibilita dei servizi offerti dal prodotto stesso.

Prima di iniziare a utilizzare il prodotto, assicurarsi che esso sia aggiornato all'ultima versione software disponibile. Durante la fase di aggiornamento
software i prodotti coinvolti non potranno assolvere alle funzioni di pompaggio. Per questo motivo si consiglia un aggiornamento presidiato.

NOTA 1: L'aggiornamento puo durare fino a 5 minuti per prodotto e al suo termine la pompa si riavviera.

L'aggiornamento del software puo essere realizzato:
o localmente:
- direttamente dall’APP DConnect (consigliato)
o daremoto se si effettua una sottoscrizione al servizio Cloud DConnect.

8.3 - Aggiornamenti locali tramite APP DCONNECT

Accertarsi di scaricare I'ultima versione del’APP DConnect DAB @ disponibile presso App Store e Google Play e approvare tutte le richieste
di autorizzazioni, Policy e “terms and conditions” che compaiono sullo schermo dello smartphone.
Policies

You must accept our privacy policy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy ( )

See the full privacy policy

D{: CDNNECT Terms and conditions (w

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

Q

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Per la prima configurazione e per aggiornare il prodotto, dalla pagina principale del’APP premere il pulsante B o @
“Connessione diretta”:

Direct connection [i]

L'App guidera passo-passo nella procedura di collegamento locale e nellaggiornamento del prodotto , ,
Menu - Connessione diretta
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Procedura:
1. Dal menu di selezione prodotto, scegliere 'Esybox Mini.

< Home

Direct connection
Select your product

DConnect Box 2

DConnect Box

Esybox Max

Esy I/O

Esybok Mt Scelta del prodotto a cui accedere

(scegliere Esybox Mini)

3. Per completare la procedura di connessione diretta, seguire le
indicazioni fornite dall’APP.

No SiM 5 1144

< Select the device =

Configure the product

Plug in the device plug

Press the button for 5 sec.

Dd®

Wait for the local
connection symbol to

flash
- €

Istruzioni per
la connessione diretta

2. Nella schermata successiva, scegliere Esybox Mini.
NOTA: Per facilitare l'identificazione del prodotto in utilizzo e la sua

versione, fare riferimento all'apposito pannello informativo presente nel
menu di configurazione dell’ APP.

= ‘

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

' Esybox Mini

| =
A Update Only

Identificazione dei tipi di prodotto Esybox Mini

Esybox Mini

4. Una volta eseguito il collegamento fra smartphone e prodotto
(“connessione locale”), I'APP controllera se € disponibile un
aggiornamento software. In caso affermativo, comparira un popup sulla
schermata dell’APP. Premere il bottone “Download” all'interno del popup
per scaricare il software d’aggiornamento sullo smartphone.

< Select the device

Configure the product

There are updates
available. We suggest you
to download them before
continuing.

! Download now

—_—

connection symbol to
blink.

It may take a few
minutes

-

Identificazione dei tipi di prodotto
Esybox Mini

®
&

NOTA: Tale software rimarra a disposizione all'interno dell’APP per facilitare eventuali successivi aggiornamenti di altre Esybox Mini e rimarra
valido fino a che un nuovo software di aggiornamento non verra messo a disposizione e quindi verra sostituito

Una volta completato il download del software della pompa sullo smartphone, accedere al menu di collegamento diretto dell’Esybox Mini e

premere I'apposito bottone per trasferirlo al prodotto:
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ﬁ Esybox Mini

i, Install

Bottone per 'awvio dell’aggiornamento

Menu prodotto con un Aggiornamento disponibile

Una volta awviato 'aggiornamento, la pompa mostrera a display lo stato di avanzamento che si concludera con la scritta “Done!” e subito dopo si riavviera.
Se I'aggiornamento non va a buon fine, la pompa si riavvia con la versione software precedente, quindi & possibile ripetere I'operazione.

9. INSTALLAZIONI PARTICOLARI

9.1 - Inibizione dell’Autoadescante

Il prodotto viene costruito e fornito con la capacita di essere autoadescante. Con riferimento al

par.2.1.2, il sistema & in grado di adescare e quindi di funzionare qualsiasi sia la configurazione

di installazione prescelta; sottobattente o soprabattente. Esistono perd dei casi in cui la

capacita di autoadescamento non & necessaria o delle zone in cui ¢ fatto divieto di adoperare

pompe autoadescanti. Durante I'adescamento la pompa obbliga una parte dell'acqua gia in
pressione a tornare nella parte in aspirazione fino al raggiungimento di un valore di pressione
in mandata tale per cui il sistema puo dirsi adescato. A quel punto il canale di ricircolo si chiude
automaticamente. Questa fase si ripete ad ogni accensione, anche a pompa adescata, fin

quando non si raggiunge il medesimo valore di pressione di chiusura del canale di ricircolo (1

bar circa). Laddove l'acqua arrivi all'aspirazione del sistema gia pressurizzata (massimo

ammissibile 2 bar) o che linstallazione sia sempre e comunque sottobattente, & possibile

(obbligatorio laddove regolamenti di zona lo impongano) forzare la chiusura del condotto di

ricircolo perdendo la capacita di autoadescamento. Cosi facendo si ottiene il vantaggio di

eliminare il rumore di scatto dell'otturatore del condotto ad ogni accensione del sistema. Per

forzare la chiusura del condotto autoadescante, seguire i seguenti passi:

1. disconnettere I'alimentazione elettrica;

2. svuotare il sistema (se non si sceglie di inibire 'adescamento alla prima installazione);

3. togliere comunque il tappo di scarico sulla Faccia E avendo cura di non far cadere la
guarnizione O-Ring (Fig.19);

4. con l'ausilio di una pinza estrarre l'otturatore dalla propria sede. L'otturatore verra estratto
assieme alla guarnizione O-Ring e alla molla metallica con cui & assemblato;

5. togliere la molla dall'otturatore; inserire nuovamente in sede l'otturatore con la relativa
guarnizione O-Ring (lato con guarnizione verso l'interno della pompa, stelo con alette a
croce verso I'esterno);

6. avvitare il tappo avendoci posizionato la molla metallica allinterno in modo che risulti Y
compressa fra il tappo stesso e le alette a croce dello stelo dell'otturatore. Nel riposizionare
il tappo aver cura che la relativa guarnizione O-ring sia sempre correttamente in sede;

7. caricare la pompa, connettere 'alimentazione elettrica, avviare il sistema. %

Figura 19
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9.2 - Installazione a parete
Questo prodotto € gia predisposto per poter essere installato anche sospeso a parete tramite Kit accessorio DAB da acquistare separatamente.
L'installazione a parete si presenta come in Fig.20.

Figura 20

9.3. Gruppi Multipli @

9.3.1 - Introduzione ai sistemi multi pompa

Per sistema multi pompa si intende un gruppo di pompaggio formato da un insieme di pompe le cui mandate confluiscono su un collettore comune.
| dispositivi comunicano tra loro attraverso I'apposita connessione (wireless). Il numero massimo di dispositivi che si possono inserire a formare
il gruppo € 2.

Un sistema multi pompa viene utilizzato principalmente per:

e Aumentare le prestazioni idrauliche rispetto al singolo dispositivo.

e Assicurare la continuita di funzionamento in caso di guasto ad un dispositivo.

o Frazionare la potenza massima.

9.3.2 - Realizzazione di un impianto multi pompa
L'impianto idraulico deve essere realizzato in maniera piu simmetrica possibile per realizzare un carico idraulico uniformemente distribuito su tutte
le pompe. Le pompe devono essere connesse tutte ad un unico collettore di mandata.
Per il buon funzionamento del gruppo di pressurizzazione devono essere uguali per ogni dispositivo:
e icollegamenti idraulici,
¢ la velocita massima (parametro RM)
Una volta realizzato I'impianto idraulico, € necessario creare il gruppo di pompaggio effettuando I'associazione wireless dei
dispositivi (vedi par 5.5.4)

9.3.3 - Comunicazione wireless
I dispositivi comunicano tra loro e propagano i segnali di flusso e pressione attraverso comunicazione wireless.

9.3.4 - Collegamento e impostazione degli ingressi foto accoppiati

Gli ingressi della centralina di controllo servono per poter attivare le funzioni galleggiante, setpoint ausiliario, disabilitazione sistema, bassa
pressione in aspirazione. Le funzioni sono segnalate rispettivamente dal simbolo galleggiante (F4).

| parametri di impostazione degli ingressi fanno parte dei parametri sensibili, quindi 'impostazione di uno di questi su un qualunque dispositivo,
comporta I'allineamento automatico su tutti i dispositivi. Parametri legati al funzionamento multi pompa.

9.3.5 - Parametri di interesse per il multi pompa
| parametri visualizzabili a menu, nell'ottica del multi pompa, sono classificati come segue:
Parametri in sola lettura.
o Parametri con significato locale.
o Parametri di configurazione sistema multi pompa a loro volta suddivisibili in:
« Parametri sensibili
« Parametri con allineamento facoltativo

4 Applicabile a versioni firmware = 4.4.x dotate di connettivita integrata e funzionalita Gruppi Multipli
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Parametri con significato locale

Sono parametri che possono essere diversi tra i vari dispositivi ed in alcuni casi € proprio necessario che siano diversi. Per questi parametri non
& permesso allineare automaticamente la configurazione tra i vari dispositivi. Nel caso ad esempio di assegnazione manuale degli indirizzi, questi
dovranno obbligatoriamente essere diversi I'uno dall'altro. Elenco dei parametri con significato locale al dispositivo.

BK Luminosita

TK Tempo di accensione retroilluminazione
RI Giri/min in modalitd manuale

IC Configurazione riserva

RF Azzeramento fault e warning

Parametri sensibili

Sono dei parametri che devono necessariamente essere allineati su tutta la catena per ragioni di regolazione.
Elenco dei parametri sensibili:

e SP Pressione di Setpoint

RP Diminuzione di pressione per ripartenza

ET Max tempo di scambio

AY Anticycling

NC Numero di dispositivi contemporanei

TB Tempo di dry run

T1 Tempo di spegnimento dopo il segnale bassa pressione
T2 Tempo di spegnimento

Gl Guadagno integrale

GP Guadagno proporzionale

OD Tipo di impianto

PW Modifica password

Allineamento automatico dei parametri sensibili

Quando viene rilevato un sistema multi pompa, viene fatto un controllo sulla congruenza dei parametri impostati. Se i parametri sensibili non sono
allineati tra tutti i dispositivi, sul display di ogni dispositivo compare un messaggio in cui si chiede se si desidera propagare a tutto il sistema la
configurazione di quel particolare dispositivo. Accettando, i parametri sensibili del dispositivo su cui si & risposto alla domanda, vengono distribuiti
a tutti i dispositivi della catena. Nei casi in cui ci siano configurazioni incompatibili con il sistema, non si consente da questi dispositivi la
propagazione della configurazione. Durante il normale funzionamento, la modifica di un parametro sensibile su un dispositivo, comporta
I'allineamento automatico del parametro su tutti gli altri dispositivi senza richiedere conferma.

NOTA: L'allineamento automatico dei parametri sensibili non ha alcun effetto su tutti gli altri tipi di parametri. Nel caso particolare di inserzione
nella catena di un dispositivo con impostazioni di fabbrica (caso di un dispositivo che sostituisce uno esistente oppure un dispositivo che esce da
un ripristino della configurazione di fabbrica), se le configurazioni presenti eccetto le configurazioni di fabbrica sono congruenti, il dispositivo con
configurazione di fabbrica assume automaticamente i parametri sensibili della catena.

Parametri con allineamento facoltativo

Sono parametri per i quali si tollera che possano essere non allineati tra i diversi dispositivi. Ad ogni modifica di questi parametri, arrivati alla
pressione di SET o MODE, si chiede se propagare la modifica allintera catena in comunicazione. In questo modo se la catena € uguale in tutti i
suoi elementi, si evita di impostare gli stessi dati su tutti i dispositivi.

Elenco dei parametri con allineamento facoltativo:

LA Lingua

MS Sistema di misura

AE Antibloccaggio

AF AntiFreeze

9.3.6 - Primo avvio sistema multi pompa
Eseguire i collegamenti idraulici ed elettrici di tutto il sistema come descritto al cap. 2 e al cap. 3.
Accendere i dispositivi e creare le associazioni come descritto al paragrafo 5.5.4 - AS; Associazione dispositivi.

9.3.7 - Regolazione multi pompa

Quando si accende un sistema multi pompa viene fatta in automatico un'assegnazione degli indirizzi e tramite un algoritmo viene nominato un
dispositivo come leader della regolazione. Il leader decide la velocita e 'ordine di partenza di ogni dispositivo che fa parte della catena. La modalita
di regolazione € sequenziale (i dispositivi partono uno alla volta). Quando si verificano le condizioni di partenza, parte il primo dispositivo, quando
questo ¢ arrivato alla sua velocita massima, parte il successivo e cosi via tutti gli altri. L’ordine di partenza non & necessariamente crescente
secondo l'indirizzo della macchina, ma dipende dalle ore di lavoro effettuate vedi 5.6.8 - ET: Max tempo di scambio.
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9.3.8 - Assegnazione dell’ordine di partenza

Ad ogni accensione del sistema viene associato ad ogni dispositivo un ordine di partenza. In base a questo si generano le partenze in successione
dei dispositivi. L'ordine di partenza viene modificato durante I'utilizzo secondo la necessita da parte dei due algoritmi seguenti:

e Raggiungimento del tempo massimo di scambio

e Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

9.3.9 - Tempo massimo di scambio

In base al parametro ET (tempo massimo di scambio), ogni dispositivo ha un contatore del tempo di lavoro, ed in base a questo si aggiorna

I'ordine di ripartenza secondo il seguente algoritmo:

e se sie superato almeno meta del valore di ET si attua lo scambio di priorita al primo spegnimento dellinverter (scambio allo standby);

e se siraggiunge il valore di ET senza mai arrestarsi, si spegne incondizionatamente l'inverter e si porta questo alla priorita minima di ripartenza
(scambio durante la marcia).

@ Se il parametro ET (tempo massimo di scambio), € posto a 0, si ha lo scambio ad ogni ripartenza.
Vedi 5.6.8 - ET: Max tempo di scambio.

9.3.10 - Raggiungimento del tempo massimo di inattivita

Il sistema multi pompa dispone di un algoritmo di antiristagno che ha come obiettivo quello di mantenere in perfetta efficienza le pompe e
mantenere l'integrita del liquido pompato. Funziona permettendo una rotazione nell'ordine di pompaggio in modo da far erogare a tutte le pompe
almeno un minuto di flusso ogni 23 ore. Questo avviene qualunque sia la configurazione del dispositivo (enable o riserva). Lo scambio di priorita
prevede che il dispositivo fermo da 23 ore venga portato a priorita massima nell'ordine di partenza. Questo comporta che appena si renda
necessario I'erogazione di flusso sia il primo ad avviarsi. | dispositivi configurati come riserva hanno la precedenza sugli altri. L'algoritmo termina
la sua azione quando il dispositivo ha erogato almeno un minuto di flusso. Terminato l'intervento dell'antiristagno, se il dispositivo & configurato
come riserva, viene riportato a priorita minima in modo da preservarsi dall'usura.

9.3.11 - Riserve e numero di dispositivi che partecipano al pompaggio

Il sistema multi pompa legge quanti elementi sono connessi in comunicazione e chiama questo numero N.

In base poi ai parametri: numero di dispositivi attivi ed NC decide quanti e quali dispositivi devono lavorare ad un certo istante.

NC rappresenta il massimo numero di dispositivi che possono lavorare contemporaneamente.

Se in una catena ci sono un numero di dispositivi attivi e NC dispositivi contemporanei, con NC minore del numero di dispositivi attivi, significa
che al massimo partiranno contemporaneamente NC dispositivi e che questi dispositivi si scambieranno tra il numero di elementi attivi. Se un
dispositivo & configurato come preferenza di riserva, sara messo per ultimo come ordine di partenza, quindi se ad esempio ho 3 dispositivi e uno
di questi configurato come riserva, la riserva partira per terzo elemento, se invece imposto il numero di dispositivi attivi a 2, |a riserva non partira
a meno che uno dei due attivi non vada in fault.

Vedi anche la spiegazione dei parametri

5.6.6 NC: Dispositivi contemporanei;

5.6.7 IC: Configurazione della riserva.

9.3.12 - Controllo WireLess
Come riportato nel par. 5.5.4, il dispositivo si pud collegare con altri dispositivi attraverso il canale wireless proprietario.

10.MANUTENZIONE

A Prima di iniziare un qualsiasi intervento sul sistema, disconnettere I'alimentazione elettrica.

Il sistema & esente da operazioni di manutenzione ordinaria.
Tuttavia nel seguito sono riportate le istruzioni per eseguire quelle operazioni di manutenzione straordinaria che potrebbero essere necessarie in
casi particolari (es. svuotare il sistema per riporlo durante un periodo di inattivita).

10.1 Utensile Accessorio

DAB fornisce a corredo del prodotto una chiave metallica a sezione esagonale (Fig.21) utile per effettuare
sul sistema alcune operazioni di manutenzione straordinaria o previste durante linstallazione. In

particolare, utilizzare la chiave per l'operazione di orientamento del pannello di interfaccia descritta nel par. ——

2.2.2 o per aprire lo sportello del vano a fianco del pannello di interfaccia stesso.

Nel caso in cui la chiave venga perduta o danneggiata, I'operazione pud essere eseguita utilizzando una

chiave esagonale standard da 2mm.

Figura 21
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10.2 - Svuotamento del Sistema
Qualora si intenda svuotare il sistema dall'acqua che si trova all'interno, procedere come segue:

1.
2.
3.

4,

10.3 - Valvola di Non Ritorno

funzionamento. La presenza nellacqua di corpi solidi o sabbia potrebbe causare il
malfunzionamento della valvola e quindi del sistema. Nonostante sia raccomandato di utilizzare
acqua chiara ed eventualmente di predisporre filtri in ingresso, qualora si accerti il
funzionamento anomalo della valvola di non ritorno, questa puo essere estratta dal sistema e
pulita e/o sostituita procedendo come segue:

1.

disconnettere 'alimentazione elettrica;
aprire il rubinetto in mandata pit vicino al sistema in modo da togliere pressione all'impianto e svuotarlo il piti possibile;
se e presente una valvola di intercetto subito a valle del sistema (sempre consigliato averla) chiuderla in modo da non far defluire la quantita
d’'acqua nellimpianto fra il sistema ed il primo rubinetto aperto;
interrompere il condotto di aspirazione nel punto piu vicino al sistema (&€ sempre consigliato avere una valvola di intercetto subito a monte del
sistema) in modo da non scaricare anche tutto I'impianto di aspirazione;
togliere il tappo di scarico (Fig.1 faccia E se configurazione verticale; Fig.1 Faccia C se configurazione orizzontale) e far defluire I'acqua che
si trova all'interno (circa 1.5 litri);
I'acqua che si trova intrappolata nell'impianto di mandata a valle della valvola di non ritorno integrata nel sistema, puo defluire al momento
della disconnessione del sistema stesso o togliendo il tappo della seconda mandata (qualora non utilizzata).
Pur rimanendo essenzialmente scarico, il sistema non riesce ad espellere tutta 'acqua che ha allinterno. Durante la
manipolazione del sistema successiva allo svuotamento, & probabile che piccole quantita d'acqua possano uscire dal sistema
stesso.

sistema porta una valvola di non ritorno integrata che € necessaria per il corretto

rimuovere lo sportello di accesso al vano per la manutenzione straordinaria (Fig.1 Faccia
F) disimpegnando le 2 viti di chiusura per mezzo dell'utensile accessorio. E consigliabile
non togliere completamente le viti in modo da utilizzarle per estrarre lo sportello stesso.
Fare attenzione a non lasciar cadere le viti all'interno del sistema una volta rimosso lo
sportello (Fig.22);

con l'ausilio di un cacciavite togliere il tappo da 1"1/4 in modo da avere accesso alla valvola
di non ritorno (Fig.22);

con l'ausilio di una pinza estrarre, senza ruotare, la cartuccia della valvola di non ritorno
facendo presa sul ponticello predisposto ad hoc (Fig.22): I'operazione potrebbe richiedere
una certa forza;

pulire la valvola sotto acqua corrente, assicurarsi che non sia danneggiata ed
eventualmente sostituirla;

inserire nuovamente la cartuccia completa nella propria sede: I'operazione richiede la forza
necessaria alla compressione delle 2 guarnizioni O-Ring (Fig.22);

awvitare il tappo da 1"1/4 fino a battuta: qualora la cartuccia non fosse stata spinta
correttamente in sede, I'avvitatura del tappo provvede a completarne il posizionamento
(Fig.22);

riposizionare lo sportello e serrare le 2 viti (Fig.22).

Figura 22

Se durante le operazioni di manutenzione della valvola di non ritorno una o pit guarnizioni O-Ring vengono perdute o
danneggiate, & necessario che siano sostituite. In caso contrario il sistema non pud funzionare correttamente.
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10.4 - Albero Motore

Il controllo elettronico del sistema assicura partenze senza strappi onde evitare sollecitazioni eccessive agli organi meccanici ed allungare
conseguentemente la vita del prodotto. Questa caratteristica, in casi eccezionali potrebbe comportare un problema nellavvio dell'elettropompa:
dopo un periodo di inattivita, magari con svuotamento del sistema, i sali disciolti nellacqua potrebbero essersi depositati a formare calcificazioni
fra la parte in rotazione (albero motore) e quella fissa dell'elettropompa aumentando cosi la resistenza allavvio. In questo caso puo essere
sufficiente aiutare manualmente I'albero motore a distaccarsi dalle calcificazioni. In questo sistema I'operazione € possibile avendo garantito
I'accesso dall'esterno all'albero motore ed avendo previsto una traccia di trascinamento all'estremita dell'albero stesso. Procedere come segue:

rimuovere il coperchio del vano tecnico (Fig.1 Faccia A);

alzare la copertura in gomma del tappo di accesso all'albero motore (Fig. 23);

utilizzando una chiave esagonale da 10mm, rimuovere il tappo di accesso all'albero motore (Fig. 23);

inserire un cacciavite a taglio nella traccia dell'albero motore e manovrare nei 2 sensi di rotazione (Fig. 23);

se la rotazione € libera il sistema pud essere messo in moto, dopo aver montato nuovamente il tappo € la copertura rimossi; se il blocco della
rotazione non & rimovibile manualmente, chiamare il centro assistenza.

o

2

Figura 23

10.5 - Vaso di Espansione

Vedere par. 1.2 per le operazioni di controllo e regolazione della pressione dell'aria nel vaso di espansione e per la sostituzione dello stesso in caso
di rottura. Per avere accesso alla valvola del vaso di espansione, procedere come segue:

1. rimuovere lo sportello di accesso al vano per la manutenzione straordinaria (Fig.1 Faccia F) disimpegnando le 2 viti di chiusura per mezzo
dell'utensile accessorio. E consigliabile non togliere completamente le viti in modo da utilizzarle per estrarre lo sportello stesso. Fare attenzione a
non lasciar cadere le viti allinterno del sistema una volta rimosso lo sportello (Fig. 24);

sfilare il cappuccio in gomma dalla valvola del vaso di espansione (Fig. 24);

agire sulla valvola secondo le indicazioni del par. 1.2 (Fig. 24);

riposizionare il cappuccio in gomma(Fig. 24);

riposizionare lo sportello e serrare le 2 viti (Fig. 24).

aksown

Figura 24
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10.6 - Sostituzione batteria del display

Procedere come segue:

1. Disimpegnare le 4 viti agli angoli del display utilizzando I'utensile 5.
accessorio, 0 in alternativa una chiave esagonale da 2 mm;

Sostituire la batteria della scheda display (batteria al litio tipo CR1225
da3V);

2. Distanziare il display facendo attenzione a non mettere in tensione 6. Riassemblare la scheda dentro la base e riporre nuovamente la cover;
il cavo di trasmissione segnale e disconnettere il display dal cavo di 7. Riconnettere il display al cavo di trasmissione segnale;
trasmissione segnale; 8. Riawvitare il display, tramite le 4 viti, sulla parete frontale della pompa.

3. Rimuovere la cover di plastica di protezione del display;
4. Separare la scheda display dalla base di plastica;

11.RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

A Prima di iniziare la ricerca guasti & necessario interrompere il collegamento elettrico della pompa (togliere la spina dalla presa).

ANOMALIA LED PROBABILI CAUSE RIMEDI

Rosso: spento
Bianco: spento
Blu: spento

Mancanza di alimentazione
elettrica.

Controllare che ci sia tensione nella presa ed inserire nuovamente la

La pompa non parte. spina.

Rosso: acceso
Bianco: acceso
Blu: spento

La pompa non parte. Albero bloccato. Vedere par. 9.4 (manutenzione albero motore).

Utenza ad un livello superiore
a quello equivalente alla
pressione di ripartenza del

Rosso0: spento

) . Aumentare il valore di pressione di ripartenza del sistema aumentando SP
Bianco: acceso

La pompa non parte. o diminuendo RP.

Blu: spento sistema (par. 3.2).
1. Perdita nellimpianto. 1. Verificare limpianto, individuare la perdita ed eliminarla.
2. Girante o parte idraulica 2. Smontare il sistema e rimuovere le occlusioni (servizio assistenza).

Rosso: spento

. . . ostruita. 3. Verificare il condotto di aspirazione, individuare la causa dell'ingresso
La pompa non si arresta. | Bianco: acceso o A e
) 3. Ingresso di aria nella di aria ed eliminarla.
Blu: spento - P . .
tubazione in aspirazione. 4. Contattare il centro assistenza.
4. Sensore di flusso guasto
1. Profondita di aspirazione , e L
p 1. Allaumentare della profondita di aspirazione diminuiscono le

Mandata insufficiente

Rosso: spento
Bianco: acceso
Blu: spento

troppo elevata.

. Condotto di aspirazione

ostruito o di diametro
insufficiente.

. Girante o parte idraulica

ostruita.

prestazioni idrauliche del prodotto (par. Descrizione
dell’Elettropompa). Verificare se la profondita di aspirazione puo
essere ridotta. Adottare un tubo di aspirazione di diametro maggiore
(comunque mai inferiore ad 1"1/4 per la pompa singola, sezioni

maggiori per gruppi).

36



ITALIANO

2. Verificare il condotto di aspirazione, individuare la causa della
parzializzazione (ostruzione, curva secca, tratto in
contropendenza,...) e rimuoverla.

3. Smontare il sistema e rimuovere le occlusioni (servizio assistenza).

La pompa parte senza
richiesta di utenza

Rosso: spento
Bianco: acceso
Blu: spento

1. Perdita nell'impianto.
2. Valvola di Non Ritorno
difettosa.

1. Verificare l'impianto, individuare la perdita ed eliminarla.
2. Manutenere la Valvola di Non Ritorno come da paragrafo 9.3.

La pressione dell'acqua
all'apertura

dell'utenza non e
immediata.

Rosso: spento
Bianco: acceso
Blu: spento

Vaso di espansione scarico
(pressione aria insufficiente),
0 con membrana rotta.

Verificare la pressione dell'aria nel vaso di espansione. Se al controllo
esce acqua, il vaso € rotto: servizio assistenza. Altrimenti ripristinare la
pressione dell'aria secondo la relazione (par. 1.2).

All'apertura dell'utenza il
flusso va a zero prima
che la pompa parta

Rosso: spento
Bianco: acceso
Blu: spento

Pressione dell'aria nel vaso di
espansione superiore a quella
di partenza del sistema.

Tarare la pressione del vaso di espansione o configurare i parametri SP
el/o RP in modo che sia soddisfatta la relazione (par. 1.2).

Rosso: acceso

1. Mancanza acqua.
2. Pompa non adescata.

1-2. Adescare la pompa e verificare che non ci sia aria nella tubazione.

Il display mostra BL Bianco: acceso | 3. Setpoint non raggiungibile Controllare che I'aspirazione o eventuali filtri non siano ostruiti.
Blu: spento con il valore di RM 3. Impostare un valore di RM che consenta il raggiungimento del setpoint
impostato
Rosso: acceso . . . .
Il display mostra BP1 Bianco: acceso 1. Sensore di pressione 1. Contattare il centro assistenza.
. guasto.
Blu: spento
. R.O sso:.acceso 1. Sensore di pressione 1. Contattare il centro assistenza.
Il display mostra BP2 Bianco: acceso
i guasto.
Blu: spento
' R.O SSO:,aCCESO 1. Eccessivo assorbimento. 1. Fluido troppo denso. Non utilizzare la pompa per fluidi diversi da acqua.
Il display mostra OC Bianco: acceso X X
) 2. Pompa bloccata. 2. Contattare il centro assistenza.
Blu: spento
1. Tensione di alimentazione - . . -
Rosso: acceso b 1. Verificare la presenza della giusta tensione di linea.
. o assa. o - C IR X
Il display mostra PB Bianco: acceso 2. Verificare la sezione dei cavi di alimentazione.

Blu: spento

2. Eccessiva caduta di
tensione sulla linea.

Il display mostra
“WARNING - BAT” con
pompa in funzione

Rosso: spento
Bianco: acceso
Blu: spento

1. Batteria del display con
basso livello di carica

1. Sostituire la batteria all'interno del display (vedere paragrafo 10.6)

12.SMALTIMENTO

Questo prodotto o parti di esso devono essere smaltite nel rispetto del’ambiente e conformemente alle normative locali delle norme ambiental;
Usare i sistemi locali, pubblici o privati, di raccolta dei rifiuti.

13.GARANZIA

Qualsiasi impiego di materiale difettoso o difetto di fabbricazione dell'apparecchio sara eliminato durante il periodo di garanzia previsto dalla legge
in vigore nel paese di acquisto del prodotto tramite, a nostra scelta, riparazione o sostituzione.

La garanzia copre tutti i difetti sostanziali imputabili a vizi di fabbricazione o di materiale impiegato nel caso in cui il prodotto sia stato adoperato
in modo corretto e conforme alle istruzioni.

La garanzia decade nei seguenti casi:
o tentativi di riparazione sull'apparecchio, .
modifiche tecniche dell'apparecchio,

impiego di ricambi non originali,

manomissione.

impiego non appropriato, per es. impiego industriale.

Sono esclusi dalla garanzia:
particolari di rapida usura.

In caso di richiesta di garanzia, rivolgersi ad un centro di assistenza tecnica autorizzato con la prova di acquisto del prodotto.
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The following symbols will appear in the document;

A
A\
&

SITUATION OF GENERAL DANGER.
Failure to respect the instructions that follow may cause harm to persons and property.

SITUATION OF ELECTRIC SHOCK HAZARD.
Failure to respect the instructions that follow may cause a situation of grave risk for personal safety.

Notes and general information.

Key
K Parameters available in version KIWA
DV Parameters available only in the DUAL VOLTAGE version (supply voltage 230 V /115 V)
@ Parameter not available for firmware version 3.xx
@ Applicable to firmware versions < 4.x.x
@ Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity
@ Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
WARNINGS

This manual refers to the esybox minis.

Ll d A d s ds

Read this documentation carefully before installation.

Installation and operation must comply with the local safety regulations in force in the country in which the product is installed.
Everything must be done in a workmanlike manner. Failure to respect the safety regulations not only causes risk to personal
safety and damage to the equipment, but invalidates every right to assistance under warranty.

The products dealt with in this document fall within the type of professional equipment and belong to insulation class 1.

Skilled personnel

The electrical and hydraulic connections may only be carried out by skilled personnel in possession of the technical qualifications
required by the safety regulations in force in the country in which the product is installed.

The term skilled personnel means persons whose training, experience and instruction, as well as their knowledge of the
respective standards and requirements for accident prevention and working conditions, have been approved by the person in
charge of plant safety, authorizing them to perform all the necessary activities, during which they are able to recognize and avoid
all dangers. (Definition for technical personnel IEC 364).

It is the responsibility of the installer to make sure that the power supply system is equipped with an efficient grounding system
according to the regulations in force.

To improve immunity to possible noise radiating to other equipment, it is advisable to use separate wiring to power the inverter.

The appliance may be used by children over 8 years old and by persons with reduced physical, sensory or mental capacities,
or who lack experience or knowledge, on condition that they are under supervision or after they have received instructions
concerning the safe use of the appliance and the understanding of the dangers involved. Children must not play with the
appliance. Cleaning and maintenance intended to be carried out by the user must not be performed by children without
supervision.

Safety
Use is allowed only if the electric system is in possession of safety precautions in accordance with the regulations in force in the
country where the product is installed.

Pumped liquids
The machine has been designed and made for pumping water, free from explosive substances and solid particles or fibres, with
a density of 1000 Kg/m?, a kinematic viscosity of 1mm?/s and non chemically aggressive liquids.

The power supply cable must never be used to carry or shift the pump.

Never pull on the cable to detach the plug from the socket.
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If the power cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or by their authorised technical assistance service, so
as to avoid any risk.

Failure to observe the warnings may create situations of risk for persons or property and will void the product guarantee.

RESPONSIBILITY
The Manufacturer does not vouch for correct operation of the electropumps or answer for any damage that they may
A cause if they have been tampered with, modified and/or run outside the recommended work range or in contrast with
other indications given in this manual.
The Manufacturer declines all responsibility for possible errors in this instructions manual, if due to misprints or errors in copying. The Manufacturer
reserves the right to make any modifications to products that it may consider necessary or useful, without affecting their essential characteristics.

1. GENERAL

The product is an integrated system composed mainly of a self-priming multi-stage centrifugal electropump, an electronic circuit that controls it
and an expansion vessel. Cooling of the motor with water rather than air ensures less noise in the system.

1.1 Applications
Water systems supply and pressure boosting domestic use.

1.1.1 Overview
On the outside the product appears as a parallelepiped that presents 6
faces as shown in Fig.1.

Figure 1
Face A: a door allows access to the Technical Compartment.

Figure 2

Inside the technical compartment you can access (see Fig.3):
= 1. Quick Guide;

2. Technical data plate;

3. Filling cap (only for vertical configuration);

4. Accessory tool;

5. Motor shaft;

6. QR-code

Figure 3

Face B: A rubber cable gland allows the exit of the power cable to be connected to the power mains.

Face C: the 4 brass threads form the seat for the 4 support feet in the case of vertical installation. The two 1" screw caps can be removed to make
the connections towards the system, depending on the installation configuration you want to adopt. If applicable, connect to the connection marked
“IN" the system from which you want to draw water (well, cistern,...) and connect the delivery system to the connection marked “OUT". The 3/8"
cap allows drainage of the system in the case of horizontal installation. There is also a ventilation grid.

Face E: the 4 brass threads form the seat for the 4 support feet in the case of horizontal installation. The main function of the 1" cap is drainage
of the system in the case of vertical installation. There are also 2 ventilation grids.

Face F: as indicated by the label to be removed, the 1" cap next to the word “IN” on face C has a dual function: in the case of horizontal installation,
the outlet that is closed by the cap acts as the system’s loading door (see below “loading operations”, par. 2.2.3); in the case of vertical installation,
the same outlet can act as the input hydraulic connection (exactly like the one marked “IN” on face C and as an alternative to it). The other 1" cap
gives access to a second delivery connection that can be used at the same time as or alternatively to the one indicated with “OUT” on face C. The
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user interface panel is composed of a display and a keyboard and its function is to set the system, query its status and communicate any alarms.
The door closed by 2 screws gives access to a special maintenance compartment: cleaning of the check valve and resetting of the tank preload
pressure.

The system can be installed in 2 different configurations: horizontal (Fig.4) or vertical (Fig.5).

Figure 4

Figure 5

1.2 Description of the Integrated Inverter

The electronic control integrated in the system is of the type with inverter and it makes use of flow, pressure and temperature sensors, also

integrated in the system.

By means of these sensors the system switches on and off automatically when a faucet (or otherwise) is opened or closed, and it is able to detect

conditions of malfunction, to prevent and indicate them. The Inverter control ensures different functions, the most important of which, for pumping

systems, are the maintaining of a constant pressure value in delivery and energy saving.

o The inverter is able to keep the pressure of a hydraulic circuit constant by varying the rotation speed of the electropump. In operation without
an inverter the electropump is unable to modulate and, when there is an increase of the request for flow, the pressure necessarily decreases,
or vice versa; this means the pressures are too high at low flow rates or too low when there is an increased request for flow.

¢ By varying the rotation speed according to the instantaneous request of the utility, the inverter limits the power supplied to the electropump to
the minimum necessary to ensure that the request is satisfied. Instead, operation without an inverter forces the electropump to run always
and only at maximum power.

For the configuration of the parameters see chapters 4-5.

1.3 Integrated Expansion Vessel

The system is complete with an integrated expansion vessel with a total capacity of 1 litre. The main functions of the expansion vessel are:

o to make the system elastic so as to protect it against water hammer;

o to ensure a water reserve which, in the case of small leaks, maintains the pressure in the system for a longer time and spreads out needless
restarts of the system which otherwise would be continuous;

e to ensure adequate water pressure when a faucet (or other device) is opened for the seconds that the system takes to switch on and reach
the correct rotation speed.

It is not a function of the integrated expansion vessel to ensure a water reserve such as to reduce interventions of the system (requests from the

utility, not from a leak in the system). It is possible to add an expansion vessel with the capacity you prefer to the system, connecting it to a point

on the delivery system (not a suction point!). In the case of horizontal installation it is possible to connect to the unused delivery outlet. When

choosing the tank, consider that the quantity of water released will also depend on the parameters SP and RP that can be set on the system

(Section 4-5).

The expansion vessel is preloaded with pressurised air through the valve accessible from the special maintenance compartment (Fig.1, Face F).

The preload value with which the expansion vessel is supplied by the manufacturer is in agreement with the parameters SP and RP set as default,

these values being based on the following equation:

Pair=SP-RP-0.7bar  Where:

- Pair = air pressure value in bar

- SP = Set Point (chapter 5.3.1) in bar

- RP = Reduction of pressure to restart (chapter 5.5.1) in bar
So, by the manufacturer:  Pair=3-0.3-0.7=2.0 bar/43.5-4.3-10.1 =29 psi

If different values are set for the parameters SP and/or RP, regulate the valve of the expansion vessel releasing or letting in air until the above
equation is satisfied again (e.g.: SP=2.0 bar / 29 psi; RP=0.3 bar / 4.3 psi; release air from the expansion vessel until a pressure of 1.0 bar / 14.5
psi is reached on the valve).

Failure to respect the above equation may lead to malfunctions of the system or to premature breakage of the diaphragm inside
the expansion vessel.

the pressure gauge very rapidly: on small volumes the loss of even a limited quantity of air can cause an appreciable drop in
pressure. The quality of the expansion vessel ensures the maintenance of the set air pressure value, proceed to check it only at
calibration or if you are sure of a malfunction.

@ Considering the expansion vessel capacity of only 1 litre, any operation to check the air pressure must be performed by connecting
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Any operation to check and/or reset the air pressure must be performed with the delivery system not under pressure: disconnect

The special structure of the expansion vessel ensures its quantity and duration over time, especially of the diaphragm which is

@ the pump from the power supply and open the utility nearest to the pump, keeping it open until it no longer gives any water.

typically the component subject to wear for items of this type. However, in the case of breakage, the entire expansion vessel must

be replaced and exclusively by authorised personnel.

1.4 Technical characteristics

Topic Parameter Esybox mini?
Voltage* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ELECTRIC Frequency 50/60 Hz
POWER SUPPLY Maximum power 850 W
Leakage current to earth <2 mA
Overall dimensions 445x262x242 mm without feet support
STRUCTURAL Empty weight (excluding packaging) 14 kg/30,81b
CHARACTERISTICS Protection class IP x4
Insulation class of the F
Maximum head 55m /180 ft
HYDRAULIC Maximum flow rate 80 I/min /21 U.S. GPM
PERFORMANCE Priming <5min a 8m/ 26 ft
Maximum working pressure 7.5 bar / 109 psi
Max liquid temperature 40°C /104 °F
Max environment temperature 50°C /122 °F
WORKING Environment temperature of storage -10+60 °C/ 14+140 °F
CONDITIONS
Difference Ambient T. - Liquid T. <30°C/86 °F
Max. relative humidity 50%
Constant pressure
Protection against dry running
Antifreeze protection
FUNCTIONALITY Anticycling protection
AND PROTECTIONS
Motor overload protection
Protection against abnormal supply voltages
Protection against excess temperature

*: refer to the technical plate on the pump

Tabel 1

2. INSTALLATION

>R B B

The system is designed for indoor use. In the case of outdoor installations and/or those directly exposed to atmospheric agents,
it is recommended to adopt protection appropriate to the context of installation, in order to guarantee correct operation of the
system under all conditions.

The system is designed to be able to work in environments where the temperature remains between 1°C and 50°C (on condition
that the electric power supply is ensured: see par. 6.1.3 “anti-freeze function”). Esybox mini operates correctly with a difference
between ambient and liquid temperatures of no more than 30°C (with the ambient temperature higher than the liquid
temperature). Besides this temperature difference, the humidity limit must not exceed 50%, otherwise there is a risk of
condensation forming, which can cause irreparable damage to the electronic board.

The system is suitable for treated drinking water.

The system cannot be used to pump salt water, sewage, inflammable, corrosive or explosive liquids (e.g. petroleum, petrol,
thinners), greases, oils or food products.

The system can suck up water with a level that does not exceed the depth of 8 m (he height between the water level and the
pump suction mouth).
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If the system is used for the domestic water supply, respect the local regulations of the authorities responsible for the
management of water resources.

When choosing the installation site, check that:

e The voltage and frequency on the pump’s technical data plate correspond to the values of the power supply system.
o The electrical connection is made in a dry place, far from any possible flooding.

e The ground system is compliant with the regulations.

The possible presence of a small amount of water inside the product is a residue of the testing process.

> B

If you are not sure of the absence of foreign bodies in the water to be pumped, install a filter on the system intake that is suitable for catching
impurities.

The installation of a filter on the intake causes a decrease of the system’s hydraulic performance proportional to the loss of load
caused by the filter itself (generally the greater the filtering power, the greater the fall in performance).

Choose the type of configuration you intend to use (vertical or horizontal) considering the connections to the system, the position of the user
interface panel, and the spaces available according to the indications below. Wall installation is possible, see par. 8.2.

O

2.1 - Vertical Configuration

Screw the 4 rubber feet supplied loose in the package into the brass

seats in face C. Put the system in place, taking into account the

dimensions in Fig.6.

e The distance of at least 10mm between Face E of the system and any

wall is obligatory to ensure ventilation through the grids provided. If

you expect to have to drain the system from its discharge door and

not from the system, leave a further distance sufficient to manoeuvre

the drainage cap.

The distance of at least 10mm between Face B of the system and

an obstruction is obligatory to let out the power supply cable to the

mains socket.

e The distance of at least 200mm between Face A of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to remove
the door and gain access to the technical compartment.

[ )
439 mm

Figure 6
If the surface is not flat, unscrew the foot that is not touching and adjust its height until it contacts the surface so as to ensure the stability of the
system. The system must be placed in a safe and stable position, ensuring that its axis is vertical: it must not be in an inclined position.

2.1.1 Hydraulic connections
Remove the cap from the INPUT connection using a screwdriver. Make the connection at input to the system through the mouth on Face F marked
“IN" in Fig.6 (suction connection).
Remove the cap from the OUTPUT connection using a screwdriver. Make the connection at output from the system through the mouth on Face
F marked “OUT” in Fig.6 (delivery connection).
All the hydraulic connections of the system to the plant to which it can be connected are of the threaded female type 1" GAS, made of brass.
If you intend to connect the product to the plant with fittings that have a diameter larger than the normal 1" pipe (for example
A the ring nut in the case of fittings in 3 pieces), make sure that the 1" GAS male thread of the coupling protrudes at least 25mm
from the above diameter (see Fig.7)

<25 mm > 25 mm

Figure 7

f The brass threads are housed in technopolymer seats. When making the connection watertight by adding material (e.g. Teflon,

hemp,...) ensure that the gasket is not too thick: under the action of an adequate tightening torque (e.g. long handled pipe
wrench), the excess material could exert abnormal force on the technopolymer seat, damaging it irreversibly.
With reference to its position and with respect to the water to be pumped, the installation of the system may be defined “above head” or *below head”. In
particular the installation is defined “above head” when the pump is placed at a level higher than the water to be pumped (e.g. pump on the surface and water
in a well); vice versa it is “below head” when the pump is placed at a level lower than the water to be pumped (e.g. overhead cistern and pump below).

If the vertical installation of the system is of the “above head” type, it is recommended to fit a check valve in the suction section of
the system; this is to allow easier loading of the system (par. 2.1.2).
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If the installation is of the “above head” type, install the suction pipe from the water source to the pump in such a way as to avoid the
formation of goosenecks or siphons. Do not place the suction pipe above the pump level (to avoid the formation of air bubbles in the
suction pipe). The suction pipe must draw at its entrance at a depth of at least 30cm below the water level and must be watertight
along its whole length, as far as the entrance to the electropump.

A The suction and delivery pipes must be fitted so that they do not exert any mechanical pressure on the pump.

2.1.2. Loading Operation - Installation above head and below head

Installation “above head” (par. 2.1.1): access the technical compartment and, using a screwdriver, remove the filling cap (Fig.3). Fill the system
with clean water through the loading door, taking care to let the air out. If the check valve on the suction pipe (recommended in paragraph 2.1.1)
has been placed close to the system entry door, the quantity of water with which to fill the system should be 0,9 litres. It is recommended to fit the
check valve at the end of the suction pipe (foot valve) so as to be able to fill it quickly too during the loading operation. In this case the quantity of
water necessary for the loading operation will depend on the length of the suction pipe (0,9 litres + ...).

Installation “below head” (par. 2.1.1): if there are no check valves between the water deposit and the system (or if they are open), it loads automatically
as soon as it is allowed to let out the trapped air. So slackening the filling cap (Fig.3) enough to vent the trapped air allows the system to load
completely. You must survey the operation and close the loading door as soon as the water comes out (however it is recommended to fit a check
valve in the section of the suction pipe and to use it to control the loading operation with the cap open). Alternatively, in the case where the suction
pipe is intercepted by a closed valve, the loading operation may be carried out in a similar way to the one described for installation above head.

2.2 - Horizontal Configuration

Screw the 4 rubber feet supplied loose in the package into the brass

seats in face E. Put the system in place, taking into account the

dimensions in Fig.8.

e The distance of at least 10mm between Face B of the system and
an obstruction is obligatory to let out the power supply cable to the
mains socket.

e The distance of at least 200mm between Face A of the system
and an obstruction is recommended so as to be able to remove
the door and gain access to the technical compartment.

200

Figure 8
If the surface is not flat, unscrew the foot that is not touching and adjust its height until it contacts the surface so as to ensure the stability of the
system. The system must in fact be placed in a safe and stable position, ensuring that its axis is vertical: it must not be in an inclined position.

2.2.1 Hydraulic connections

Remove the cap from the INPUT connection using a screwdriver. Make the connection at input to the system through the mouth on Face C marked
“IN"in Fig.8 (suction connection).

Remove the cap from the OUTPUT connection using a screwdriver. Make the connection at output from the system through the mouth on Face
C marked “OUT" in Fig.8 (delivery connection).

In this configuration either of the 2 mouths can be used as an alternative to the other (depending on the convenience of the installation), or
simultaneously (dual delivery system). Then remove the cap(s) from the door(s) you intend to use with a screwdriver.

All the hydraulic connections of the system to the plant to which it can be connected are of the threaded female type 1" GAS, made of brass.

A See WARNING for Fig.7.

2.2.2 Loading Operation - Installation above head and below head

With reference to its position with respect to the water to be pumped, the installation of the system may be defined “above head” or “below head”.
In particular the installation is defined “above head” when the pump is placed at a level higher than the water to be pumped (e.g. pump on the
surface and water in a well); vice versa it is “below head” when the pump is placed at a level lower than the water to be pumped (e.g. overhead
cistern and pump below).

Installation “above head": with a screwdriver, remove the filling cap which, for the horizontal configuration, is the one on Face F (Fig.1). Fill the system
with clean water through the loading door, taking care to let the air out: to ensure optimum filling it is convenient to open also the loading door on Face
A (Fig.1), used for filling in the vertical configuration, so as to let all the air out, which otherwise could remain trapped in the system; take care to close
the openings correctly once the operation is completed. The quantity of water with which to fill the system must be at least 0,7 litres. It is recommended
to fit a check valve at the end of the suction pipe (foot valve) so as to be able to fill it quickly too during the loading operation. In this case the quantity
of water necessary for the loading operation will depend on the length of the suction pipe (0,7 litres +...).

Installation “below head”: if there are no check valves between the water deposit and the system (or if they are open), it loads automatically as
soon as it is allowed to let out the trapped air. So slackening the filling cap (Face F - Fig.1) enough to vent the air allows the system to load
completely. You must survey the operation and close the loading door as soon as the water comes out (however it is recommended to fit a check
valve in the section of the suction pipe and to use it to control the loading operation with the cap loose). Alternatively, in the case where the suction
pipe is intercepted by a closed valve, the loading operation may be carried out in a similar way to the one described for installation above head.
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2.3 Orientation of the Interface Panel

The Interface Panel has been designed so that it can be oriented in the direction where it is most convenient for the user to read: its square
shape allows it to be rotated from 90° to 90° (Fig.9).

e

Figure 9
Disengage the 4 screws at the corners of the panel using the accessory tool.
Do not remove the screws completely, just disengage them from the thread on the product body.
Be careful not to drop the screws into the system.
Move the panel away, taking care not to pull on the signal transmission cable.
Reposition the panel in its seat at the preferred angle taking care not to pinch the cable.
Tighten the 4 screws with the wrench.

3. COMMISSIONING

A The suction depth must not exceed 8 m/ 26 ft.

3.1 Electrical Connections
To improve immunity to the possible noise radiated towards other appliances it is recommended to use a separate electrical duct to supply the
product.

The line voltage may change when the electropump is started. The line voltage may undergo variations depending on other
devices connected to it and on the quality of the line.
It is recommended to carry out installation as indicated in the manual, in compliance with the laws, directives and standards in
force in the place of use and depending on the application.

The product contains an inverter inside which there are continuous voltages and currents with high-frequency components (see Table 2).

Type of possible fault currents to earth

Alternating Unipolar pulsed Direct With high-frequency
components
Inverter with single-phase power supply v v v
Table 2
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Fig 10 single-phase installation exemple

The thermal magnetic circuit breaker must be correctly sized (see Electrical Characteristics). For pumps not supplied with a plug, the
correspondence of the colours of the leads is as indicated in Table 3:

Connection Type A Type B
Phase Brown Brown
Neutral Blue Blue
Earth (EP) Yellow/Green Green

Type A: European markets or similar.
Type B: American and Canadian markets or similar.

Table 3

The appliance must be connected to a main switch that cuts off all the power supply poles. When the switch is in off position, the distance
separating each contact must respect the indications in Table 4.

Minimum distance between the contacts of the power switch

Power supply [V] <127 >127 and <240
Minimum distance [mm] >17 >3
Table 4

3.2 Configuration of the Integrated Inverter

The system is configured by the manufacturer to satisfy most installation cases operating at constant pressure. The main parameters set in the

factory are:

o Set-Point (desired value of constant pressure)

o Reduction of pressure to restart RP = 0.3 bar /4.3 psi.

e Anti-cycling function: Disabled.

However, these parameters and others can be set by the user according to the system. See par. 4-5 for the specifications.
For the definition of the parameters SP and RP, the pressure at which the system starts has the value:

@ Pstart = SP — RP For example: 2.7 - 0.3 = 2.4 bar/ 39 — 4.3 = 34.8 psi in the default configuration

The system does not work if the utility is at a height higher than the equivalent in metres of water column of the Pstart (consider 1 bar / 14.5 psi =
10 m/ 32.8 ft water column): for the default configuration, if the utility is at a height of at least 27 m / 88.5 ft the system does not start.

SP = 2.7 bar /39 psi.

3.3- Priming

The priming of a pump is the phase during which the machine attempts to fill the body and the suction pipe with water. If the operation is successful
the machine can work regularly.

Once the pump has been filled (par. 2.1.2, 2.2.2) and the device has been configured (par. 3.2), it is possible to connect the electric power supply
after having opened at least one utility on delivery for the first 10 seconds.

If a flow of water is detected in delivery, the pump is primed and starts its regular work. This is the typical case of installation below head (par.
2.1.2,2.2.2). The utility opened in delivery from which the pumped water is coming out can be closed.

If a regular flow in delivery is not detected after 10 seconds, the system asks for confirmation to enter the priming procedure (typical case of
installation above head par. 2.1.2, 2.2.2). Or:
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Fill the pump Fill the pump
S, & g
Escape Ifirs_t
Escape First priming priming

Figure 11.1: Priming PopUp @ Figure 11.2: Priming PopUp @ @)

When “A” is pressed the pump enters the priming procedure: it starts working for a maximum time of 5 minutes during which the safety block for
dry operation is not tripped. The priming time depends on various parameters, the most influential of which are the depth of the water level from
which it is drawing, the diameter of the suction pipe and the water-tightness of the suction pipe. On condition that a suction pipe is used that is no
smaller than 1" and that it is well sealed (with no holes or joins from which it can take in air), the product has been studied to manage to prime in
water conditions up to 8m in depth in a time of less than 5 minutes. As soon as the product detects a regular flow in delivery, it leaves the priming
procedure and starts its regular work. The utility opened in delivery from which the pumped water is coming out can be closed. If after 5 minutes
of the procedure the product is still not primed, the interface display sends a failure message. Disconnect the power supply, load the product
adding new water, wait 10 minutes and repeat the procedure from the moment you put the plug in the socket.

Press “v* to confirm that you do not want to start the priming procedure. The product remains in alarm status.

Operation

Once the electropump is primed, the system starts regular operation according to the configured parameters: it starts automatically when the tap is
turned on, supplies water at the set pressure (SP), keeps the pressure constant even when other taps are turned on, stops automatically after time
T2 once the switching off conditions are reached (T2 can be set by the user, factory value 10 sec).

4. THE KEYPAD AND THE DISPLAY ( \
The user interface is composed of a keypad with 320x240 pixel LCD

display and with POWER, COMM, ALARM warning LEDs as can be
seen in Fig.12.

The display shows the values and the statuses of the device, with

indications on the functionality of the various parameters.
The functions of the keys are summed up in Table 5.

Figure 12

The MODE key allows you to move on to the next items in the same menu. Holding it down for at least 1 sec allows you to skip
to previous menu item.

The SET key allows you to leave the current menu.

Decreases the current parameter (if it is an editable parameter).

Increases the current parameter (if it is an editable parameter).

9]0]0/0,

Table 5

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x

3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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Holding down the “A” key or the “v" key allows the automatic increase/decrease of the parameter selected. After the “A” key or the “v” key has
been held down for 3 seconds, the automatic increase/decrease speed increases.
When the A key or the Vv key is pressed the selected value is modified and saved immediately in the permanent memory (EEprom).
If the machine is switched off, even accidentally, in this phase it does not cause the loss of the parameter that has just been set.
The SET key is only for leaving the current menu and is not necessary for saving the changes made. Only in particular cases
described in the following paragraphs are some values updated by pressing “SET” or “MODE”".

Warning LEDS
e Power

White LED. Lit with a fixed light when the machine is powered. Blinking when the machine is disabled.
e Alarm

Red LED. Lit with a fixed light when the machine is blocked by an error.

Menus
The complete structure of all the menus and of all the items of which they are composed is shown in Table 7.

Access to the menus

The various menus can be accessed from the main menu in two ways:
1. Direct access with a combination of keys.
2. Access by name with a drop-down menu.

4.1 Direct Access with a Combination of Keys

The desired menu can be accessed directly by pressing simultaneously the appropriate combination of keys for the required time (for example
MODE SET to enter the Setpoint menu) and the various items in the menu are scrolled with the MODE key.

Table 6 shows the menus that can be reached with the combinations of keys.

MENU NAME DIRECT ACCESS KEYS HOLD-DOWN TIME
User On releasing the button
Monitor 2 Sec
Setpoint 2 Sec
Manual 3 Sec
Installer 3 Sec
Technical assistance 3 Sec
Reset factory values 2 sec after switching on appliance
Reset 2 Sec
Reduced menu (visible) Extended menu (direct access or password)
. User Menu Monitor Menu Setpoint Menu Manual Menu Installer Menu Tech. Assist. Menu
Main Menu . ; ;
mode set-minus mode-set set-minus-plus mode-set-minus mode-set-plus
RP
MAIN CT® SP B
(Main Page) STATUS Contrast Setpoint pressure STATUS Decreasiezrtzftsure for Block time for water lack

() Parameter not available for firmware version 3.xx
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Menu Selection RS BK Rl ob T2
Revs per minute Back lighting Speed setting Type of plant Delay in switching off
VP TR VP MS GP
Backlighting switch-on . . .
Pressure fime Pressure Measuring system Proportional gain.
VF LA VF AS Gl
Display of flow Language Display of flow Wireless devices Integral gain
Power aEgorbed b TE Power aEgorbed b = = RM
Y Dissipator temperature Y| Enabling low pressure | Maximum speed
pump pump function on suction
K NC
CL CL PK :
Pump phase current Pump phase current| Low pressure threshold Max. s:jmulltaneous
on suction evices
sv DY RS T1\K e
Supply voltage Revs per minute Low pr. delay Device configuration
TE
DV - ET
SR Dissipator T
Supply range temperature Max. switching time
TE
DV
Dissipator sV .'éY i
temperature Supply voltage Anti Cycling
Pkm K sr OV AE
Pressure measured Anti-blocking
at intake Supply range
Hours switched on AF
Working hours AntiFreeze
Number of starts
p| RF
Power histoaram Reset faults and
9 warnings
PW
Output flow meter Modify Password
VE
Information HW and
SW
FF
Fault & Warning
(Log)

Table 7

4.2 - Access by name with a drop-down menu
The selection of the various menus is accessed by name. From the main menu you access menu selection by pressing either of the A or v keys.

The names of the menus that can be accessed appear on the menu selection page and one of the menus is highlighted by a bar (see Fig. 13.1-
13.2-14). Shift the highlighting bar using the A and v keys to select the menu you want and enter it by pressing MODE.

01/03/2022 - 08:55 o) =0

SELECTION MENU
SELECTION MENU

User Menu

MAIN MEMU

Monitor Menu

USER. MEMU

Xxxxxxxxx Menu

3,0 bar SB 0 rpm 3,0 bar

=0 2000 rpm
Figure 13.2: Drop-down menu @) ()

Figure 13.1: Drop-down menu @

) Parameters available in version KIWA
BV Parameters available only in the DUAL VOLTAGE version (supply voltage 230 V / 115 V)

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x
3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity

@ Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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The items available are MAIN, USER, MONITOR, followed by a fourth item, EXTENDED MENU; this item allows the number of menus displayed
to be extended. When EXTENDED MENU is selected a pop-up appears asking you to type in an access key.The access key coincides with the
combination of keys used for direct access (as in Table 7) and allows the extended display of the menus from the menu corresponding to the

access key to all those with a lower priority.

ENGLISH

The order of the menus is: User, Monitor, Setpoint, Manual, Installer, Technical Assistance.

When an access key is selected, the menus released remain available for 15 minutes or until they are disabled manually by means of the item

“Hide forward menus” which appears on the menu selection when using an access key.
Fig. 14 shows an operating diagram for selecting the menus.

The menus are in the centre of the page, from the right you reach them by means of direct selection with a combination of keys, while from the

left you reach them by means of the selection system with drop-down menu.

R —, )
::[ MAIN PAGE J

SELECTION MENU
Canven |—> &)
O >0 |——
scroll

© [mimEt]— O
[EEvom wew]—> ()

|

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU |

@@@@@@

@@@

MENU
[wservan | | «—| @
[onorvent ] | +—— ()
[sevontven] | «—— | @
[ ven ] [ «— | @)
A |+ (@
Tecrss v | «—— (@

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |
| USERMENU | | USERMENU | [ USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU |
| REDUCED MENU |  [INSTALLER MENU| | INSTALLER MENU |
| REDUCED MENU | | TECHASS. MENU |

[REDUGED MEND |

DIRECT ACGESS KEYS

0]0l0J0J0,
QOO

@ MENU EXIT

Figure 14 Diagram of possible menu accesses

4.3 - Structure of the menu pages. (FIRMWARE VERSION < 4.x.x)

When switched on, some presentation pages are displayed showing the hame of the product and the logo, after which the main menu appears.

The name of each menu, whichever it may be, is always at the top of the display.

The following always appear on the main page:
Status: operating status (e.g. standby, go, Fault)

Revs per minute: value in [rpm]

Pressure: value in [bar] or [psi] depending on the set unit of measure.
Power: value in [kW] of the power absorbed by the device.

If the case occurs the following may appear:

Fault indications

Warning indications
Specific icons

The error conditions are indicated in Table 16. The other displays are indicated in Table 8.
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Error and status conditions displayed

Identifying code Description
GO Motor running
SB Motor stopped
DIS Motor status manually disabled
F4 Low suction pressure signal function status / alarm
EE Writing and reading the factory settings on EEprom
WARN. Low voltage Warning due to lack of supply voltage

Table 8: Status and error messages on the main page
The other menu pages vary with the associated functions and are described later by type of indication or setting. Once you have entered any
menu, the bottom of the page always shows a summary of the main operating parameters (running status or any fault, current speed and pressure).
This allows a constant view of the machine’s fundamental parameters.
SETPOINT MEMU

Setpoint

S P pressure
3,0 bar

50 2000 rpm 3,0 bar
Figure 15 Display of a menu parameter

Indications on the status bar at the bottom of each page

Identifying code Description
GO Motor running
SB Motor stopped
Disabled Motor status manually disabled
rpm Motor revs per minute
bar Plant pressure
FAULT Presence of an error preventing operation of the electropump

Table 9: Indications on the status bar

The following may appear on the pages that show parameters: numerical values and units of measure of the current item, values of other
parameters linked to the setting of the current item, graphic bar, lists; see Fig. 15.

4.4 - Structure of the menu pages. (FIRMWARE VERSION 2 4.x.x) ¢ @)
When switched on, some presentation pages are displayed showing the name of the product and the logo, after which the main menu appears.
The name of each menu, whichever it may be, is always at the top of the display.

The following always appear on the main page: In the frame at the bottom of the screen, present on all pages, the following
Status Icons: description in Table 10 always appear:

Auxiliary Functions Icons: description in Table 11 Status Label: status labels are described in Table 12;

Pressure: value in [bar] or [psi] depending on the set unit of Blocking Error Description / Alarm Description: caption placed after the
measure. FAULT / WARNING label and consisting of the error / alarm acronym and a
Flow: value in [I/min] or [gal/min] depending on the unit of measure  brief description.

Power: value in [kW] of the power absorbed by the device. Motor revs: value in [rpm].

Pressure: value in [bar] or [psi] depending on the set unit of measure.

The list of Errors and Alarms can be found in Table 15 and Table 16 in Chapter 6.

Main Page: Status Icons

Status Icon Description
Active (:) Motor running
Stopped (') Motor stopped
Disabled (') Motor manually disabled

3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity
4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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Error VA‘ Blocking error: the type of error is shown and
described in the bottom left corner of the screen

KIWA Sensor Error F4 “Low suction pressure” error signal

Table 10: System Status Icons

Main Page: Auxiliary Functions Icons
Description

Power Shower

Float

Sleep Mode
Table 11: Auxiliary Functions Icons

Footer: Indications on the status bar

Identifying code | Description
GO Motor running
SB Motor stopped
Disabled Motor status manually disabled
FAULT Presence of an error preventing operation of the electropump
WARNING Indicates an Alarm that does not prevent operation of the electric pump.

Table 12: Indications on the status bar

The other menu pages vary with the associated functions and are described later by type of indication or setting. Once you have entered any
menu, the bottom of the page always shows a summary of the main operating parameters (running status or any fault, current speed and pressure).
This allows a constant view of the machine’s fundamental parameters.

01/03/2022 - 08:55
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

3,0 bar

SB 0 rpm 3,0 bar
Figure 16: Display of a menu parameter

Pages showing parameters can display: numerical values and units of measure of the current item, values of other parameters linked to the setting
of the current item, graphic bar, lists; see Fig.16.

4.5 - Blocking parameter setting by Password
The device has a password-enabled protection system. If a password is set, the parameters of the device will be accessible and visible but it will not be
possible to change them. The password management system is in the “technical assistance” menu and is managed by means of the parameter PW.

4.6 - Enabling and disabling the motor

In normal operating conditions, pressing and then releasing both the “A” and “v” keys causes the blocking/release of the motor (self-holding even after
switching off). If there is a fault alarm, the operation described above resets the alarm. When the motor is disabled this status is shown by the blinking
white LED. This command can be activated from any menu page except RF and PW.

5. MEANING OF THE INDIVIDUAL PARAMETERS

The inverter makes the system work at constant pressure. This regulation is respected if the hydraulic plant downstream from
the system is suitably sized. Plants made with pipes with too small of a diameter introduce load losses that the equipment
cannot compensate; the result is that the pressure is constant on the sensors but not on the utility.

Plants that are excessively deformable can create the onset of oscillations; if this occurs, the problem can be solved by adjusting
the control parameters “GP” and “GI" (see par 5.6.3 - GP: Proportional gain coefficient and 5.6.4 - GI: Integral gain coefficient)
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5.1 User Menu
From the main menu, pressing the MODE key (or using the selection menu and pressing “A” 0 “v™ ), gives access to the USER MENU. In the
menu the MODE key allows you to scroll through the various menu pages. The values shown are the following.

5.1.1 - Status
Displays the pump status.

5.1.2 - RS: Rotation speed display
Motor rotation speed in rpm.

5.1.3 - VP: Pressure display
Plant pressure measured in [bar] or [psi] depending on the measuring system used.

5.1.4 - VF: Flow display
Displays the instantaneous flow in [litres/min] or [gal/min] depending on the set measuring system. If the recorded measurement is below the
sensitivity threshold of the flow sensor, the measurement value flashes next to the VF identification.

5.1.5 - PO: Absorbed power display
Power absorbed by the electropump in [KW].
If the maximum allowed power is exceeded, the measurement flashes next to the PO identification.

5.1.6 - C1: Phase current display
Motor phase current in [A].
If the maximum allowed current is exceeded, the identification C1 blinks, indicating an imminent tripping of the overload protection.

51.7-svBY . Supply voltage
Present only in some models.

518-SREY: Supply range
Present only in some models.
Indicates the range of supply voltage found. It may have the values: [110-127] V or [220-240] V. If the range is not determined, it has the value “- -*.

5.1.9 - TE: Dissipator temperature display

5.1.10- PKm “¥ : Pressure measured at intake
Present only in models with Kiwa function

5.1.11 - Operating hours and number of starts
Indicates on three lines the hours that the device has been powered up, the pump working hours and the number of starts of the motor.

5.1.12 - PI: Power histogram

A histogram of the power delivered is displayed on 5 vertical bars. The histogram indicates how long the pump has been on at a given power
level. On the horizontal axis are the bars at the various power levels; on the vertical axis, the time for which the pump has been on at the specific
power level (% of the time with respect to the total).

IJSER MEML 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU

T¥%: &

PI

m % 12 6 10 18 55
=SS5t o
42 % P9 20 100 28% P% 25 40 60 80 100

(e 2000 rpm 3,0 bar (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Figure 17.1: Power histogram display @ Figure 17.2: Power histogram display ) )

BY) parameters available only in the DUAL VOLTAGE version (supply voltage 230 V / 115 V)
K Parameters available in version KIWA

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x

3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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5.1.13 - Output flow meter
The page shows two flow meters. The first shows the total output flow delivered by the machine. The second shows a partial count and can be
reset by the user. The partial count can be reset from this page, by holding down the “ v “ button for 2 sec.

5.1.14 - NT: Display of network configuration ©
Information on network and serial connectors. The serial connector can be displayed in full by pressing the “*" key.

5.1.15 - VE: Version Display
Information on the hardware version, serial number and mac address of the pump.

5.1.16 - FF: Fault & Warning display (Log)

Chronological display of the faults that have occurred during system operation. Under the symbol FF appear two numbers x/y indicating
respectively the fault displayed and the total number of faults present; to the right of these numbers is an indication of the type of fault displayed.
The “A” and “v” keys scroll through the list of faults: pressing the “v” key goes back through the log and stops at the oldest fault present, pressing
the “A” key goes forward in the log and stops at the most recent fault. The faults are displayed in chronological order starting from the one that
appeared farthest back in time x=1 to the most recent x=y. The maximum number of faults that can be shown is 64; when that number is reached,
the log starts to overwrite the oldest ones. This item on the menu displays the list of faults, but does not allow reset. Reset can be carried out only
with the dedicated control from item RF on the TECHNICAL ASSISTANCE MENU. The fault log cannot be deleted with a manual reset, by
switching off the appliance, or by resetting the factory values, unless the procedure described above has been followed.

5.2 - Monitor Menu
From the main menu, by holding down simultaneously for 2 sec the keys “SET” and “v*, or using the selection menu and pressing A or Vv, you
can access the MONITOR MENU. In this menu, by pressing the MODE key, the following values are displayed in sequence.

5.2.1 - CT: Display contrast
Parameter not available on pumps with firmware version 3.xx. Adjusts the display contrast.

5.2.2 - BK: Display brightness
Adjusts the backlighting of the display on a scale from 0 to 100.

5.2.3 - TK: Backlight switch-on time

Sets the time that the backlight is lit since the last time a key was pressed. Values allowed: 20 sec to 10 min or always on (even if this option is
selected, the screen will still go into standby mode after a few hours of inactivity to safeguard the integrity of the device). When the backlight is
off, the first time any key is pressed has the sole effect of restoring the backlighting.

5.2.4 - LA: Language
Display in one of the following languages:

o |talian e Spanish e Slovak o Portoguese @)
e English e Dutch e Romanian e Polish®®@

e French e Swedish e Russian e Chinese ®®

e German e Turkish e Thai e Czech®®

5.2.5 - TE: Heatsink temperature display
Shows the value of the heatsink temperature.

5.3 - Setpoint Menu

From the main menu, hold down simultaneously the “MODE" and “SET" keys until “SP” appears on the display (or use the selection menu pressing
“A"or “v"). The “A” and “v” keys allow you respectively to increase and decrease the plant boosting pressure.

Press SET to leave this menu and return to the main menu. The range of adjustment is 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Setting the setpoint pressure
Pressure at which the system is pressurised.

The pump restarting pressure is linked not only to the set pressure SP but also to RP. RP expresses the decrease in pressure,
with respect to “SP” caused by the pump starting.

For example: SP =3.0 bar/43.5 psi; RP = 0,3 bar / 4.3 psi;
During normal operation the system is pressurised at 3.0 bar / 43 psi.
The electropump restarts when the pressure falls below 2,7 bar / 39.1 psi.

Setting a pressure (SP) that is too high for the pump performance may cause false water lack errors BL; in these cases lower
the set pressure.

55



ENGLISH

5.4 - Manual Menu

é In manual operation, the sum of the input pressure and the maximum pressure that can be supplied must not be greater than 6 bar
/ 87 psi.

From the main menu, hold down simultaneously the “SET” and “A” and “v* keys until the manual menu page appears (or use the selection menu
pressing “A” or “v”). Press SET to leave this menu and return to the main menu. Entering the manual menu by pressing the SET “A” “v” keys
puts the machine into forced STOP condition. This function can be used to force the machine to stop. In the main menu, irrespective of the
parameter displayed, it is always possible to perform the following controls:

Temporary starting of the electropump.
Pressing the MODE and “A” keys at the same time causes the pump to start at speed RI and this running status remains as long as the two keys
are held down. When the pump ON of pump OFF command is given, a communication appears on the display.

Starting the pump

Holding down the MODE “v” “A” keys simultaneously for 2 sec. causes the pump to start at speed RI. The running status remains until the SET
key is pressed. The next time the SET key is pressed the pump leaves the manual menu. When the pump ON of pump OFF command is given,
a communication appears on the display. In case of operation in this mode for more than 5 minutes with no flow of liquid, an overheating alarm
will be triggered, with the error PH shown on the display. Once the PH error condition is no longer present, the alarm will be reset automatically.
The reset time is 15 minutes; if the PH error occurs more than 6 times consecutively, the reset time increases to 1h. If the error still persists, the
pump will remain in stop status until the user restarts it using the “MODE" “V” “A” keys.

5.4.1 - Status
Displays the pump status.

5.4.2 - RI: Speed setting
Sets the motor speed in rpm. Allows you to force the number of revolutions at a predetermined value.

5.4.3 - VP: Pressure display
Plant pressure measured in [bar] or [psi] depending on the measuring system used.

5.4.4 - VF: Flow display
Displays the flow in the chosen unit of measure. The measuring unit may be [l/min] o [gal/min] see par. 5.5.3 - MS: Measuring system. If the recorded
measurement is below the sensitivity threshold of the flow sensor, the measurement value flashes next to the VF identification.

5.4.5 - PO: Absorbed power display
Power absorbed by the electropump in [kW].
If the maximum allowed power is exceeded, the measurement flashes next to the PO identification.

5.4.6 - C1: Phase current display
Motor phase current in [A].
If the maximum allowed current is exceeded, the identification C1 blinks, indicating an imminent tripping of the overload protection.

5.4.7 - RS: Rotation speed display
Motor rotation speed in rpm.

548-sv Y Supply voltage
Present only in some models.

549-SRPY: Supply range
Present only in some models.
Indicates the range of supply voltage found. It may have the values: [110-127] V or [220-240] V. If the range is not determined, it has the value “- -*.

5.4.10 - TE: Dissipator temperature display
Shows the value of the heatsink temperature.

5.5 - Installer Menu
From the main menu, hold down simultaneously the “MODE” and “SET” and “v* keys until the first parameter of the installer menu appears on the
display (or use the selection menu pressing A or V). The menu allows you to view and modify various configuration parameters: the MODE key

Y parameters available only in the DUAL VOLTAGE version (supply voltage 230 V / 115 V)
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allows you to scroll through the menu pages, the A and Vv keys allow you respectively to increase and decrease the value of the parameter
concerned. Press SET to leave this menu and return to the main menu.

5.5.1 - RP: Setting the pressure fall to restart

Expresses the fall in pressure with respect to the SP value which causes restarting of the pump.

For example if the setpoint pressure is 3.0 [bar] and RP is 0.5 [bar] the pump will restart at 2.5 [bar]. RP can be set from a minimum of 0.1 to a
maximum of 1 [bar]. In particular conditions (for example in the case of a setpoint lower than the RP) it may be limited automatically. To assist
the user, on the RP setting page the actual restarting pressure also appears highlighted under the RP symbol, see Fig. 18.1-18.2.

INSTALLER MENU 01/03/2022 - 08:55 {0} =0
INSTALLER MENU
Pressure fall Pressure fall
RP to restart m to restart
P on
POn
e 0,2 bar 0,5 bar
GO 2000 rpm 3,0 bar sB 0rpm 3,0 bar

Figure 18.1: Setting the restart pressure @ Figure 18.2: Setting the restart pressure @) ()

5.5.2 - OD: Type of plant

Possible values 1 and 2 referring to a rigid system and an elastic system.

The device leaves the factory with mode 1 suitable for the majority of systems. In the presence of swings in pressure that cannot be stabilised by
adjusting the parameters Gl and GP, change to mode 2.

IMPORTANT: The regulating parameters GP and Gl also change in the two configurations. In addition the GP and Gl values set in mode 1 are
stored in a different memory from the GP and GI values set in mode 2. So, for example, when passing to mode 2, the GP value of mode 1 is
replaced by the GP value of mode 2 but it is kept and will reappear again when returning to mode 1. The same value shown on the display has a
different weight in one mode or in the other because the control algorithm is different.

5.5.3 - MS: Measuring system
Set the measuring system, choosing between metric and Anglo-American units. The quantities displayed are shown in Table 13.

NOTE: The flow in Anglo-American units (gal/min) is indicated adopting a conversion factor of 1 gal = 4.0 litres, corresponding to the metric gallon.

Units of measurement displayed

Quantity Metric units Anglo-American units

Pressure Bar psi
Temperature °C °F

Flow rate /min gal/min

Table 13 Measuring system

5.5.4 - AS: Association of devices @

Enables connection/disconnection mode with at the most 2 compatible

elements.

o Other Esybox Mini 3 pump for operation in a pump set composed of
max 2 elements

The icons of the various connected devices are displayed on page AS

with below an identifying acronym and the respective reception power.

An icon lit with a fixed light means that the device is connected and

working correctly; a crossed-out icon means the device is configured as

part of the network but is not found.

&

01/12/2022 - 08:55

o= all B

INSTALLER MENU

Wireless device
Ch: 11

Esy 1 Esy m2
¥30-2 ¥35-1

3,0 bar

SB 0 rpm

All the devices present on the airwaves are not displayed on this page but only the devices that have been associated with our
network. Seeing only the devices in your own network allows the operation of several similar networks existing within the radius
of action of the wireless without creating ambiguity; in this way the user does not see the elements that do not belong to their
pumping system

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x

3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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From this menu page it is possible to associate and disassociate an element from your personal wireless network. When the machine starts the
AS menu item does not show any connection because no device is associated. In these conditions the message “No Dev” is shown and the
COMM LED is off. Only an action by the operator can allow devices to be added or removed with the operations of association and disassociation.

Association of devices

Once on the AS page, pressing “*" for 5 sec puts the machine into wireless association search status, communicating this status with a flashing
of the COMM LED at regular intervals. As soon as two machines in a working communication range are put into this status, if possible, they are
associated with each other. If the association is not possible for one or both machines, the procedure ends and a pop-up appears on each machine
saying “association not possible”. An association may not be possible because the device you are trying to associate is already present in the
maximum number or because the device to be associated is not recognised. In the last case repeat the procedure from the start.

The search status for association remains active until the device to be associated is detected (regardless of the result of association); if no device
can be seen within the space of 1 minute, the machine automatically leaves association status. You can leave the search status for wireless
association at any time by pressing SET or MODE. To speed up the procedure, a short-cut has been created that makes it possible to put the
pump in association from the main page by pressing the “v” key for 5 seconds.

IMPORTANT: Once the association has been made between 2 or more devices, a pop-up appears on the display asking you to synchronize the
settings. This happens in the case where the devices have different configuration parameters (e.g. setpoint SP, RP etc.). Press ” on a pump to
synchronize the settings of that pump to the other associated pumps.

When the ” key is pressed, pop-ups appear with the message “Wait...”, and when this message is finished the pumps will start to work regularly
with the sensitive parameters aligned; refer to paragraph 9.3.5 for further information.

Disassociation of devices

To dissociate a device belonging to an existing group, go to page AS (installer menu) of the device itself and press the "v" key for at least 5
seconds.

After this operation all the icons related to the connected devices will be replaced by the message “No Dev” and the COMM LED will remain off.

Replacing devices

To replace a device in an existing group it is possiblet to dissociate the device to be replaced and to associate the new device as described in the
procedures above. If it is not possible to dissociate the element to be replaced (faulty or not available), you will have to carry out the disassociation
procedure for each device and create a new group.

555-EK Setting the low pressure function on suction
Present only in models with Kiwa function.
Sets the low pressure function on suction.

Value Function
0 disabled
1 enabled with automatic reset
2 enabled with manual reset
Table 14

556-PK ) Low pressure threshold on suction
Present only in models with Kiwa function.
Sets the pressure threshold below which the block is tripped for low pressure on suction.

55.7-T1 W Low pressure delay (function detecting low pressure on suction)

Present only in models with Kiwa function.

Sets the time when the inverter switches off after detecting low pressure on suction (see Setting low pressure detection on suction par. 5.7).
T1 can be set between 0 and 12 s. The factory setting is 2 s.

5.6 - Technical Assistance Menu

Advanced settings to be made only by skilled personnel or under the direct control of the service network.

From the main menu, hold down simultaneously the "MODE", "SET", and "*" keys for 3 seconds until "TB" appears on the display (or use the
selection menu pressing “A” or “v”). The menu allows you to view and modify various configuration parameters: the MODE key allows you to
scroll through the menu pages, the “A” and “v” keys allow you respectively to increase and decrease the value of the parameter concerned. Press
SET to leave this menu and return to the main menu.

5.6.1 - TB: Water lack blockage time

Setting the reaction time of the water lack blockage allows you to select the time (in seconds) taken by the device to indicate the lack of water.
The variation of this parameter may be useful if there is known to be a delay between the moment the motor is switched on and the moment it
actually begins to deliver. One example may be a plant where the suction pipe is particularly long and there are some slight leaks. In this case the

K parameters available in version KIWA
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pipe in question may be discharged and, even though water is not lacking, the electropump will take a certain time to reload, supply the flow and
put the plant under pressure.

5.6.2 - T2: Delay in switching off
Sets the delay with which the inverter must switch off after switch-off conditions have been reached: plant under pressure and flow rate lower than
the minimum flow. T2 can be set between 2 and 120 s. The factory setting is 10 s.

5.6.3 - GP: Proportional gain coefficient

Generally the proportional term must be increased for systems characterised by elasticity (for example with PVC pipes) and lowered in rigid
systems (for example with iron pipes).

To keep the pressure in the system constant, the inverter performs a type PI control on the measured pressure error. Depending on this error the
inverter calculates the power to be supplied to the motor. The behaviour of this control depends on the set GP and GI parameters. To cope with
the different behaviour of the various types of hydraulic plants where the system can work, the inverter allows the selection of parameters different
from those set by the factory. For nearly all plants the factory-set GP and Gl parameters are optimal. However, should any problems occur in
adjustment, these settings may be varied.

5.6.4 - Gl: Integral gain coefficient

In the presence of large falls in pressure due to a sudden increase of the flow or a slow response of the system, increase the value of Gl. Instead,
if there are swings in pressure around the setpoint value, decrease the value of GI.

IMPORTANT: To obtain satisfactory pressure adjustments, you generally have to adjust both GP and GlI.

5.6.5 - RM: Maximum speed
Sets a maximum limit on the number of pump revolutions.

5.6.6 - NC: Simultaneous devices @

Sets the maximum number of devices that can work at the same time. It may have values between 1 and the number of devices present (max 2).
By default NC assumes the number of active devices, which means that if active devices are added or removed, NC assumes the value of the
devices present. Setting a value other than the active devices fixes the maximum number of simultaneous devices at the number set. This
parameter is used in cases where there is a limit on the pumps you can or want to be able to keep running (see 5.6.7 IC: Configuration of the
reserve and the examples below). On the same menu page you can also see (but not change) the other two system parameters linked to this:
the number of devices present, detected automatically by the system, and the number of active devices.

5.6.7 - IC: Configuration of the reserve @

Configures the device as automatic or reserve. If set on auto (default) the device participates in normal pumping. If configured as reserve, minimum
starting priority is associated with it, this means that the device with this setting will always start last. If a number of active devices is set that is
one lower than the number of devices present and if one element is set as reserve, the effect obtained is that, if there are no problems, the reserve
device does not participate in regular pumping; instead, if one of the devices that participates in pumping develops a fault (maybe loss of power
supply, tripping of a protection, etc.), the reserve device will start.

The state of configuration as a reserve can be seen as follows: on the Multi-pump System page, the top of the icon is coloured; on the main page,
the communication icon representing the address of the device appears with the number on a coloured background. There may be more than one
device configured as reserve in a pumping system.

Even though the devices configured as reserve do not participate in normal pumping, they are nevertheless kept efficient by the anti-stagnation
algorithm. The anti-stagnation algorithm changes the starting priority once every 23 hours and allows the accumulation of at least one continuous
minute of supply of flow from each device. The aim of this algorithm is to avoid the deterioration of the water inside the impeller and to keep the
moving parts efficient; it is useful for all devices and especially for those configured as reserve, which do not work in normal conditions.

5.6.8 - ET: Max. switching time ®

Sets the maximum continuous working time of a device in a set. It is significant only on pump sets with interconnected devices. The time can be
set between 0 min and 9 hours; the factory setting is 2 hours. When the ET of a device has elapsed, the system starting order is reassigned so
as to give minimum priority to the device on which the time has elapsed. The aim of this strategy is to use less the device that has already worked
and to balance the working time between the various machines that make up the set. If the hydraulic load still requires the intervention of the
device, even though it has been put last in starting order, it will start to guarantee pressure boosting of the system.

The starting priority is reassigned in two conditions based on the ET time:

1. Exchange during pumping: when the pump remains on without interruption until the absolute maximum pumping time has been exceeded.

2. Exchange to standby: when the pump is on standby but 50% of the ET time has been exceeded.

If ET has been set at 0 there will be exchange to standby. Whenever a pump in the set stops, a different pump will start first next time it is restarted.

@ If the parameter ET (Max. switching time) is set at 0, there will be exchange at each restart, irrespective of the pump’s actual
work time.

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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5.6.9 - Examples of configuration for multipump systems )

Example 1:

A pump set consisting of 2 devices. Both devices have the IC and NC parameters set to Automatic.

The effect is as follows: the highest-priority device always starts first, and if the pressure achieved is too low, the second back-up device also
starts. The operation of the 2 will take place on a rotating basis so as to respect the maximum exchange time (ET) of each in order to evenly
balance the wear and tear on the devices.

Example 2:

A pump set consisting of 2 devices. Both devices have the NC parameter set to 1. One of the pumps have the IC parameter set to Automatic,
while the other is set to Reserve.

The effect is as follows: the device not configured as a reserve will start and work by itself (even though it does not manage to bear the hydraulic
load and the pressure achieved is too low). If it has a fault, the reserve device steps in.

Example 3:

A pump set consisting of 2 devices. Both devices have the NC parameter set to Automatic. One of the pumps have the IC parameter set to
Automatic, while the other is set to Reserve.

The effect is as follows: the device that is not configured as reserve always starts first, if the pressure detected is too low the second device,
configured as reserve, also starts. In this way we always try to preserve the use of one device in particular (the one configured as reserve), but
this may be useful in case of necessity when a greater hydraulic load occurs.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

As described in paragraph 9, this function is for avoiding frequent switching on and off in the case of leaks in the system. The function can be enabled
in 2 different modes, normal and smart. In normal mode the electronic control blocks the motor after N identical start/stop cycles. In smart mode it acts
on the parameter RP to reduce the negative effects due to leaks. If set on “Disable”, the function does not intervene.

5.6.11 - AE: Enabling the anti-block function
This function is for avoiding mechanical blocks in the case of long inactivity; it acts by periodically rotating the pump.
When the function is enabled, every 23 hours the pump performs an unblocking cycle lasting 1 min.

5.6.12 - AF: Enabling the anti-freeze function
If this function is enabled the pump is automatically rotated when the temperature reaches values close to freezing point, in order to avoid
breakages of the pump.

57- \K Setting low pressure detection on suction (typically used in boosting systems connected to the water mains)

Present only in models with Kiwa function.

The low pressure detecting function generates the blocking of the system after the time T1 (see 5.5.6 - T1: Low pressure delay).

When this function is active the symbol F4 is shown on the main page.

Tripping of this function causes the pump to cut out; it may be reset automatically or manually. The automatic reset requires that, to leave the
error condition F4, the pressure must return to a value 0.3 bar higher than PK for at least 2 sec. To reset the cut-out in manual mode, press and
then release the “A” and “v" keys simultaneously.

5.8 - RF: Fault and warning reset
Holding down the “A™ and “v” keys together for at least 2 seconds deletes the history of faults and warnings. The number of faults present in the
log is indicated under the symbol RF (max 64). The log can be viewed from the MONITOR menu on page FF.

5.8.1 - PW: Change password

The device has a password-enabled protection system. If a password is set, the parameters of the device will be accessible and visible but it will

not be possible to change them.

When the password (PW) is “0" all the parameters are unlocked and can be edited. When a password is used (value of PW different from 0) all

modifications are blocked and “XXXX" is displayed on the page PW.

If the password is set it allows to navigate through all the pages, but at any attempt to edit a parameter a pop-up appears, asking you to type in the

password. When the correct password is typed in the parameters are unlocked and can be edited for 10 minutes after the last key is pressed. If you

want to cancel the password timer, just go to page PW and hold down A and V together for 2 seconds. When the correct password is typed in a

padlock is shown opening, while if the wrong password is given a flashing padlock appears. After resetting the factory values the password is set back

at“0”.

Each change of the password takes effect when Mode or Set is pressed and each subsequent change of a parameter implies typing in the new

password again (e.g. the installer makes all the settings with the default PW value = 0 and lastly sets the PW so as to be sure that the machine is

already protected without any further action).

If the password is lost there are 2 possibilities for editing the parameters of the device:

o Make a note of the values of all the parameters, reset the device with the factory values, see paragraph 7.3. The reset operation cancels all
the parameters of the device, including the password.

o Make a note of the number present on the password page, send a mail with this number to your service centre, in a few days you will be sent
the password to unlock the device.
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6. PROTECTION SYSTEMS

The device is equipped with protection systems to preserve the pump, the motor, the supply line and the inverter. If one or more protections trip,
the one with the highest priority is immediately notified on the display. Depending on the type of error the motor may stop, but when normal
conditions are restored the error status may be cancelled immediately or only after a certain time, following an automatic reset.

In the case of blockage due to water lack (BL), blockage due to motor overload (OC), blockage due to direct short circuit between the motor
phases (SC), you can try to exit the error conditions manually by simultaneously pressing and releasing the A and Vv keys. If the error condition
remains, you must take steps to eliminate the cause of the fault.

In the event of blocking due to one of the internal errors E18, E19, E20, E21 it is necessary to wait 15 minutes with the machine powered until the
blocked status is automatically reset.

Alarm in the fault log

Identifying code Description
PD @ Irregular switching off
HL @ Alarm giving advance warning of Hot Fluid Blockage
Alarm giving advance warning of Blockage due to overheating of the power
ot amplifiers
OBL Alarm indicating abnormal temperature recorded on the Low Voltage board
AYS® @ “Anti Cycling Smart” function running
AE®® “Anti Block” function running
AF®® “Anti Freeze” function running
BAT ®® Low battery

Table 15: Fault description

Blockage conditions

Display indication Description
PH Cutout due to pump overheating
BL Blockage due to water lack
BP1 Blockage due to reading error on the delivery pressure sensor
gp2 \K Blockage due to reading error on the suction pressure sensor
PB @ Blockage due to supply voltage outside specifications
LP Block for low DC voltage
HP Block for high DC voltage
oT Blockage due to overheating of the power stages
0oCc® Blockage due to motor overload
SC Blockage due to short circuit between the motor phases
ESC Blockage due to short circuit to earth
HL Hot Fluid Blockage
NC Blockage due to motor disconnected
Ei Blockage due to i-th internal error
Vi Blockage due to i-th internal voltage out of tolerance
EY Block for cyclicality abnormal detected on the system

Table 16: Indications of blockages

6.1 - Description of blockages

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Protection against dry running)

In the case of lack of water the pump is stopped automatically after the time TB. This is indicated by the red “Alarm” LED and by the letters “BL”
on the display. After having restored the correct flow of water you can try to leave the protective block manually by pressing the “A” and “v* keys
simultaneously and then releasing them. If the alarm status remains, or if the user does not intervene by restoring the flow of water and resetting
the pump, the automatic restart will try to restart the pump.

A If the parameter SP is not correctly set, the protection against water lack may not work correctly.

6.1.2 - Anti-Cycling (Protection against continuous cycles without utility request)

If there are leaks in the delivery section of the plant, the system starts and stops cyclically even if no water is intentionally being drawn: even just
a slight leak (a few ml) can cause a fall in pressure which in turn starts the electropump.

The electronic control of the system is able to detect the presence of the leak, based on its recurrence.

The Anti-Cycling function can be excluded or activated in Basic or Smart mode (par 5.6.10).

(@ Applicable to firmware versions < 4.x.x
3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity
4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
¥J) parameters available in version KIWA
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In Basic mode, once the condition of recurrence is detected the pump stops and awaits manual reset. This condition is communicated to the user
by the lighting of the red “Alarm” LED and the appearance of the word “ANTICYCLING” on the display. After the leak has been removed, you can
manually force restart by simultaneously pressing and releasing the “A” and “v* keys.

In Smart mode, once the leak condition is detected, the parameter RP is increased to decrease the number of starts over time.

6.1.3 - Anti-Freeze (Protection against freezing of water in the system)

The change of state of water from liquid to solid involves an increase in volume. It is therefore essential to ensure that the system does not remain
full of water with temperatures close to freezing point, to avoid breakages of the system. This is the reason why it is recommended to empty any
electropump that is going to remain unused during the winter. However, this system has a protection that prevents ice formation inside by activating
the electropump when the temperature falls to values close to freezing point. In this way the water inside is heated and freezing prevented.

The Anti-Freeze protection only works if the system is electrically powered: if the plug is disconnected or in the absence of
current the protection cannot work.

However, it is advised not to leave the system full during long periods of inactivity: drain the system properly through the drainage cap and put it
away in a sheltered place.

6.1.4 - “BP1” Blockage due to fault of the delivery pressure sensor (system pressurisation)
If the device detects a fault in the delivery pressure sensor the pump remains blocked and the error signal “BP1” is given. This status begins as
soon as the problem is detected and ends automatically when correct conditions have been restored.

6.15-“Bp2” \K Blockage due to fault of the suction pressure sensor

Present only in models with KIWA function.

If the device detects a fault in the suction pressure sensor the pump remains blocked and the error signal “BP2” is given. This status begins as
soon as the problem is detected and ends automatically when correct conditions have been restored.

6.1.6 - “PB” Blockage due to supply voltage outside specifications
This occurs when the allowed line voltage at the supply terminal assumes values outside the specifications. It is reset only automatically when the
voltage at the terminal returns within the allowed values.

6.1.7 - “SC” Blockage due to short circuit between the motor phases

The device is provided with protection against the direct short circuit which may occur between the motor phases. When this blockage is indicated
you can attempt to restore operation by simultaneously holding down the A and Vv keys, but this will not have any effect until 10 seconds have
passed since the moment the short circuit occurred.

6.2 - Manual reset of error conditions
In error status, the user can cancel the error by forcing a new attempt, pressing and then releasing the A and Vv keys.

6.3 - Self-reset of error conditions
For some malfunctions and blockage conditions, the system attempts automatic self-reset.
The auto self-reset procedure concerns in particular:

“BL" Blockage due to water lack “OC"  Blockage due to motor overload @

“PB” Blockage due to line voltage outside specifications @ “BP1"  Blockage due to fault of the pressure sensor

‘oT” Blockage due to overheating of the power stages upporl K ;

VK Blockage due to too high liquid temperature BP2 Blockage due to fault of the Kiwa pressure sensor
For example, if the system is blocked due to water lack, the device automatically starts a test procedure to check whether the machine is really
left definitively and permanently dry. If during the sequence of operations an attempted reset is successful (for example, the water comes back),
the procedure is interrupted and normal operation is resumed.

Table 13 shows the sequences of the operations performed by the device for the different types of blockage..

Automatic resets of error conditions
Display Description Automatic reset sequence
indication

One attempt every 10 minutes for a total of 6 attempts.
BL Blockage due to water lack - One attempt every hour for a total of 24 attempts
One attempt every 24 hours for a total of 30 attempts.

Blockage due to line voltage

PB @ outside specifications It is reset when it returns to a specific voltage.
oT Blockage due to overheating of | - It is reset when the temperature of the power stages returns within the
the power stages specifications.

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x
¥ Parameters available in version KIWA

@ Applicable to firmware versions < 4.x.x
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Blockage due to too high liquid
temperature

If the device detects a liquid temperature that is too high, the pump remains
blocked and "HL" is indicated.

HL The error state begins as soon as the problem is detected and ends automatically
once the liquid temperature is within the allowed values.
One attempt every 10 minutes for a total of 6 attempts.
0C®@ Blockage due to motor overload One attempt every hour for a total of 24 attempts.

One attempt every 24 hours for a total of 30 attempts.

Tab|e17 Self-reset of blockages

7. RESET AND FACTORY SETTINGS

7.1 General system reset
To reset the system, hold down the 4 keys simultaneously for 2 sec. This operation is the same as disconnecting the power, waiting for it to close
down completely and supplying power again. The reset does not delete the settings saved by the user.

7.2 Factory settings
The device leaves the factory with a series of preset parameters which may be changed according to the user's requirements. Each change of
the settings is automatically saved in the memory and, if desired, it is always possible to restore the factory conditions.

To restore the factory values, switch off the device, wait until the display has switched off completely, press and hold down the “SET” and “A” keys and
turn on the power; release the two keys only when the letters “EE” appear. This restores the factory settings (a message and a rereading on EEPROM of
the factory settings permanently saved in the FLASH memory). Once all the parameters have been set, the device returns to normal operation.

NOTE: Once the factory values have been restored it will be necessary to reset all the parameters that characterise the system (gains, setpoint
pressure, etc.) as at the first installation.

Factory settings

Identifying code Description Internat|opal factory Angloamerl_can factory Installation Memo
settings settings
BK Display brightness 80% @ /50% ® @ 80% @ /50% G @
TK Backlight lighting T 2 min 2 min
LA Language English English
SP Setpoint pressure 2,7 bar 39 psi
RI Revs per minute in 3200 rpm 3200 rpm
manual mode
oD Type of plant 1 (Rigid) 1 (Rigid)
RP Pressure decrease to 03 03
restart
MS Measuring system 0 (International) 0 (International)
gk \K Low pres;lj(r;i;LrJ]ncnon on 2 (Manual reset) 2 (Manual reset)
Low pressure threshold .
PK K i on suction 1.0 bar 4ps
8 Blockage time for water 155 155
lack
11 K Low pr. delay 25 25
T2 Delay in switching off 10s 10s
GP Proportlc_)n_al gain 05 05
coefficient
Gl Integral gain coefficient 1.2 1,2
RM Maximum speed 7000 rpm 7000 rpm
IC Configuration of the reserve 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Max. exchange time [h] 2 2

3 Applicable to firmware releases = 4.3.x with integrated connectivity
4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
¥ Parameters available in version KIWA
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AE Anti-blocking function 1(Enable) 1(Enable)
AF Antifreeze 1(Enable) 1(Enable)
PW Change Password 0 0

AY Anticycling Function AY 0 (Disabled) 0 (Disabled)

Table 13: Factory settings

8. APP, DCONNECT CLOUD AND SOFTWARE UPDATE

D

The “Smart Solution” APP DConnectg is, together with the pump display, the interface for local control of the Esybox Mini pump. Via the
DConnect APP you can update the product and configure the main parameters of the device with the convenience of an easy-to-use and always
handy APP. The DConnect APP allows you to make the necessary updates (see dedicated section) directly from your smartphone without
cumbersome external objects.

Via the APP itis possible to interact locally with the product through the “Direct Connection” menu accessible
directly from the main page of the APP. Direct comnection @)

Menu - Direct connection

The DConnect CLOUD “Smart Solution” allows you to control your systems remotely both through the
appropriate internet portal: dconnect.dabpumps.com and through the DConnect APP itself via the appropriate
menu “Your installations”, accessible directly from the APP main page.

Menu - Your Installations

NOTE 1: The DConnect Cloud remote control service requires registration with the portal and, after a trial period, it requires a subscription. All
information is available on the site: www.internetofpumps.com

NOTE 2: This manual refers to DConnect APP menus, colours or descriptions may change.

To get the best out of the product and its interaction with the APP and the DConnect Cloud service, consult also the online documentation and
watch the demonstration videos. All the necessary information is available on the site: www.internetofpumps.com or www.dabpumps.com

8.1 - System requirements

- APP requirements: Smartphone - Product Network Requirements
- Android = 8 (API level 23). - Active and permanent direct Internet connection at the installation site.
-10S =12 - Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).
- Internet access, WiFi and Bluetooth enabled. - Good quality WiFi signal and power in the area where the product is
- Accepting the Terms and Conditions prompted by the installed.

smartphone operating system.
NOTE: If the WiFi signal is deteriorated, we suggest using a Wifi Extender.
- Requirements for access from WebAPP: PC An Internet network test is recommended before configuring the product.
- WEB browser that supports JavaScript (e.g. Microsoft Edge, ~ The use of DHCP is recommended, although a Static IP can be set.
Firefox, Google Chrome, Safari).
- Internet access.

8.2 - Updating the software

Updates ensure a better use of the services offered by the product.

Before starting to use the product, make sure that it is updated to the latest software version available. During the software update the products
involved cannot carry out pumping functions. For this reason a manned update is recommended.

NOTE 1: The update can take up to 5 minutes per product and when it ends the pump will restart.

The software update can be carried out:
- locally: directly from the DConnect APP (recommended)
- remotely if you subscribe to the Cloud DConnect service.

8.3 - Local updates via APP DCONNECT

Be sure to download the latest version of the DConnect DAB APP &= available from the App Store and Google Play and approve all
authorisation requests, policies and terms and conditions that appear on your smartphone screen.
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Policies

You must accept our privacy pelicy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy (\\

See the full privacy policy

D +:: BQNNECT Terms and conditions ( !

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

Q

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE B ca e @

Direct connection i ]

For the first configuration and to update the product, from the APP main page press the "Direct connection”

button: Menu - Direct connection
The App will guide you step-by-step through the local connection procedure and product update.

Procedure:

1. From the product selection menu, choose Esybox Mini. 2. On the next screen, choose Esybox Mini.

NoSIM =

NOTE: To facilitate identification of the product in use and its version,
please refer to the information panel in the configuration menu of the
Direct connection APP

Select your product

< Home

- ‘

How to identify your product

oo
oo

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
DConnect Box 2 3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box Esybox Mini
Update Only

Esybox Max Esybox Mini

Esybox Mini product type

identification
Esy I/0

Esybox Mint Selecting the product to access
(choose Esybox Mini)

3. To complete the direct connection procedure, follow the instructions 4. Once the connection between smartphone and product has been
provided by the APP. made (“local connection”), the APP will check if a software update is
available. If so, a popup will appear on the APP screen.
Press the “Download” button in the popup to download the update
software to your smartphone.
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< Select the device =

Configure the product

Plug in the device plug

Press the button for 5 sec.

B ®

Wait for the local
connection symbol to
flash

23 ° Direct connection instructions
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¢ Select the device

Configure the product

There are updates
available. We suggest you
to download them before
continuing.

! Download now

connection symbol to
blink.

(L ’ It may take a few

minutes

° 2/ ° Notification of new available

updates

NOTE: This software will remain available in the APP to facilitate any subsequent updates of other Esybox Mini and will remain valid until a new

update software is made available and then replaced.

Once you have completed downloading the pump software to your smartphone, access the direct connection menu of the Esybox Mini and press

the appropriate button to transfer it to the product:

ﬁ Esybox Mini

There have been
8 errors

Product menu with an Update available

é Install

Button to start the update

Once the update has started, the pump will show the status on the display, which will end with “Done!” and will restart immediately afterwards.
If the update is unsuccessful, the Esybox Mini you were trying to update will restart with the previous software version, so you can repeat the operation.

8.4 Updating the firmware

Firmware version 3.xx can only be updated via App, for other versions the update can be done via D-connect Box through wireless communication.
For further information on the latter type of update please refer to the D-Connect Box manual.
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9. PARTICULAR INSTALLATIONS

9.1 - Disabling self-priming

The product is made and supplied with the capacity of being self-priming. With reference to

par. 2.1.2, the system is able to prime and therefore operate in whatever installation

configuration chosen: below head or above head. However there are cases in which the self-
priming capacity is not necessary, or areas where it is forbidden to use self-priming pumps.

During priming the pump obliges part of the water already under pressure to return to the

suction part until a pressure value is reached at delivery whereby the system can be considered

primed. At this point the recirculating channel closes automatically. This phase is repeated each
time the pump is switched on, even already primed, until the same pressure value that closes
the recirculating port is reached (about 1 bar).

When the water arrives at the system intake already under pressure (maximum allowed 2 bar)

or when the installation is always below head, it is possible (and mandatory where local

regulations require it) to force the closure of the recirculating port, losing the self-priming
capacityThis gives the advantage of eliminating the clap-like noise of the pipe shutter each time
the system is switched on. To force closure of the self-priming pipe, proceed as follows:

1. Disconnect the power supply;

2. empty the system (unless you decide to inhibit self-priming at the first installation);

3. remove the drainage cap on Face E, taking care not to drop the O-Ring (Fig.19);

4. with the aid of pliers take the shutter out of its seat. The shutter will be extracted together
with the O-Ring and the metal spring with which it is assembled;

5. remove the spring from the shutter; insert the shutter in its seat again with the respective
O-Ring (side with gasket towards the inside of the pump, stem with cross-shaped fins
towards the outside);

6. screw on the cap after having positioned the metal spring in side so that it is compressed
between the cap itself and the with cross-shaped fins of the shutter stem. When
repositioning the cap ensure that the respective O-Ring is always correctly in its seat; Y

7. fill the pump, connect the power supply, start the system.

Figure 19

9.2 - Wall installation
This product is already set up for installation hanging on the wall with the DAB accessory kit, to be purchased separately. The wall installation
appears as in Fig.20.

Figure 20
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9.3 . Multiple Sets @

9.3.1 - Introduction to multipump systems

By multipump systems we mean a pump set made up of a number of pumps whose deliveries all flow into a common manifold. The devices
communicate with one another by means of the connection provided (wireless). The group may be made up of a maximum of 2 devices.

A multipump system is used mainly for:

¢ Increasing hydraulic performance in comparison with a single device.

e Ensuring continuity of operation in the event of a device developing a fault.

e Sharing out the maximum power.

9.3.2 - Making a multipump system
The hydraulic plant must be created as symmetrically as possible to obtain a hydraulic load uniformly distributed over all the pumps. The pumps
must all be connected to a single delivery manifold.
For good operation of the pressure boosting set, the following must be the same for each device:
e hydraulic connections,
e maximum speed (parameter RM)
The firmware of the connected Esybox Mini3 units must all be the same. Once the hydraulic system has been made, it is
necessary to create the pumping set by carrying out the wireless association of the devices (see par 5.5.4.)

9.3.3 - Wireless communication
The devices communicate with each other and send the flow and pressure signals by wireless communication.

9.3.4 - Connection and setting of the photo-coupled inputs

The inputs of the separate /O control unit (ex. Esy I/0...) are used to activate the float, the auxiliary setpoint, the system disabling and the low
suction pressure functions. The functions are indicated respectively by the float switch symbol (F4).

The parameters for setting the inputs are part of the sensitive parameters, so setting one of these on any device means that they are automatically
aligned on all the devices. Parameters linked to multipump operation.

9.3.5 - Parameters concerning multipump
The parameters shown on the menu for multipump operation are classified as follows:
o Read-only parameters.
o Parameters with local significance.
e Multipump system configuration parameters which in turn are divided into;
* Sensitive parameters
+ Parameters with optional alignment

Parameters with local significance

These are parameters that can be divided among the various devices and in some cases it is necessary for them to be different. For these
parameters it is not allowed to align the configuration automatically among the various devices. For example, in the case of manual assignment
of the addresses, these must absolutely be different one from the other. List of parameters with local significance for the device.

BK Brightness

TK Backlight switch-on time
RI Revs/min in manual mode
IC Reserve configuration

RF Reset fault and warning

Sensitive parameters

These are parameters which must necessarily be aligned over the whole chain for adjustment reasons.
List of sensitive parameters:

SP Setpoint pressure

RP Pressure decrease to restart

ET Max. exchange time

AY Anticycling

NC Number of simultaneous devices

TB Dry run time

T1 Switch-off time after low pressure signal
T2 Switch-off time

Gl Integral gain

GP Proportional gain

OD Type of system

PW Change password

4 Applicable to firmware releases = 4.4.x with integrated connectivity and Multiple Groups functions
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Automatic alignment of sensitive parameters

When a multipump system is detected, the compatibility of the set parameters is checked. If the sensitive parameters are not aligned among all
the devices, a message appears on the display of each device asking whether you want to propagate the configuration of that particular device to
the whole system. If you accept, the sensitive parameters of the device on which you answered the question will be distributed to all the devices
in the chain. If there are configurations that are not compatible with the system, these devices are not allowed to propagate their configuration.
During normal operation, changing a sensitive parameter of a device results in the automatic alignment of the parameter on all the other devices
without asking for confirmation.

NOTE: The automatic alignment of the sensitive parameters has no effect on all the other types of parameters. In the particular case of inserting
a device with factory settings in the chain (a device replacing an existing one or a device on which the factory configuration has been restored), if
the present configurations with the exception of the factory configurations are compatible, the device with factory configuration automatically
assumes the sensitive parameters of the chain.

Parameters with optional alignment

These are parameters for which it is tolerated that they may not be aligned among the various devices. At each change of these parameters, when
you press SET or MODE, you are asked if you want to propagate the change to the entire communication chain. In this way, if all elements of the
chain are the same, it avoids setting the same data on all the devices.

List of parameters with optional alignment:

e LA Language

e MS Measuring system

o AE Anti-blocking

o AF Anti-Freeze

9.3.6 - First start of the multipump system
Make the hydraulic and electrical connections of the whole system as described in chapter 2 and in par 3.
Switch on the devices and create the associations as described in paragraph 5.5.4 - AS: Association of devices.

9.3.7 - Multipump adjustment

When a multipump system is switched on, the addresses are automatically assigned and an algorithm selects one device as the adjustment
leader. The leader decides the speed and starting order of each device in the chain. The adjustment mode is sequential (the devices start one at
a time). When starting conditions occur, the first device starts, when it has reached maximum speed the next one starts, and then the others in
sequence. The starting order is not necessarily in ascending order according to the machine address, but it depends on the working hours done,
see 5.6.8 - ET: Max. switching time.

9.3.8 - Assigning the starting order

Each time the system is switched on a starting order is associated with each device. Depending on this, the sequential starts of the devices are
decided. The starting order is modified during use as necessary by the following two algorithms:

¢ Reaching the maximum switching time.

e Reaching the maximum inactivity time.

9.3.9 - Maximum switching time

Depending on the parameter ET (maximum switching time), each device has a working time counter, and depending on this the starting order is

updated with the following algorithm;

o ifatleast half of the ET value has been exceeded, the priority is exchanged the first time the inverter switches off (exchange to standby);

o if the ET value is reached without ever stopping, the inverter is switched off unconditionally and is taken to minimum restarting priority
(exchange during running).

@ If the parameter ET (Max. switching time) is set at 0, there is an exchange at each restart.

See 5.6.8 - ET: Max. switching time.

9.3.10 - Reaching the maximum inactivity time

The multipump system has an anti-stagnation algorithm, the aim of which is to keep the pumps in perfect working order and to maintain the
integrity of the pumped fluid. It works by allowing a rotation in the pumping order so as to make all the pumps supply at least one minute of flow
every 23 hours. This happens whatever the device configuration (enabled or reserve). The exchange of priority requires that the device that has
been stopped for 23 hours be given maximum priority in the starting order. This means that as soon as it is necessary to supply flow, it will be the
first to start. The devices configured as reserve have precedence over the others. The algorithm ends its action when the device has supplied at
least one minute of flow. When the intervention of the anti-stagnation algorithm is over, if the device is configured as reserve, it is returned to
minimum priority to preserve it from wear.
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9.3.11 - Reserves and humber of devices that participate in pumping

The multipump system reads how many elements are connected in communication and calls this number N.

Then depending on the parameters: number of active devices and NC, it decides how many and which devices must work at a certain time.

NC represents the maximum number of devices that can work at the same time.

If there are a number of active devices in a chain and NC simultaneous devices, with NC smaller than the number of active devices, it means that
at the most NC devices will start at the same time and that these devices will exchange with the number of active elements. If a device is configured
with reserve preference, it will be the last in the starting order, so for example if there are 3 devices and one of these is configured as reserve, the
reserve will be the third element to start, whereas if are set the number of active devices to 2, the reserve will not start unless one of the two active
ones develops a fault.

See also the explanation of the parameters

5.6.6 NC: Simultaneous devices;

5.6.7 IC: Configuration of the reserve.

9.3.12 - Wireless control
As described in par. 5.5.4, the device can be connected to other devices by means of the proprietary wireless channel.

10.MAINTENANCE

A Disconnect the power supply before starting any work on the system.

The system requires no routine maintenance operations.
However, below are the instructions for performing the special maintenance operations that may be necessary in particular cases (e.g. emptying
the system to put it away during a period of inactivity).

10.1 Accessory tool

With the product, DAB supplies a metal key with a hexagonal section (Fig.21) useful for performing some
special maintenance operations on the system, or during installation.

In particular, use the key for the orientation of the interface panel described in par. 2.2.2 or for opening the T

door of the compartment next to the interface panel. If the key is lost or damaged, the operation can be

done using a standard 2mm allen wrench.

Figure 21

10.2 - Emptying the system

If you want to drain the water out of the system, proceed as follows:

1. disconnect the power supply;

2. turn on the delivery tap closest to the system so as to remove pressure from the system and empty it as much as possible;

3. ifthere is a check valve immediately downstream from the system (always recommended), close it so as not to let out the water that is in the
plant between the system and the first turned on tap;

4. interrupt the suction pipe in the point closest to the system (it is always recommended to have a check valve immediately upstream from the
system) so as not to drain the whole suction system,;

5. remove the drainage cap Fig.1 face E if vertical configuration; Fig.1 Face C if horizontal configuration) and let out the water inside (about 1.5 litres);

6. the water that is trapped in the delivery system downstream from the check valve integrated in the system can flow out at the time of
disconnecting the system, or on removing the cap of the second delivery (if not used).

Though essentially drained, the system is unable to expel all the water that it contains. During handling of the system after
emptying it, some small amounts of water may probably leak out from the system.
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10.3 - Check valve

The system has an integrated check valve which is necessary for correct operation. The

presence of solid bodies or sand in the water could cause malfunctioning of the valve and

therefore of the system. Although it is recommended to use fresh water and eventually fit filters
on inlet, if you notice abnormal operation of the check valve it can be extracted from the system
and cleaned and/or replaced by proceeding as follows:

1. remove the access door to the special maintenance compartment (Fig.1 Face F)
disengaging the 2 fixing screws with the accessory tool. It is advisable not to remove the
screws completely, so that you can used them to extract the door. Take care not to drop
the screws inside the system once you have removed the door (Fig.22);

2. using a screwdriver, remove the 1"1/4 cap so as to access the check valve (Fig.22);

3. using pliers, extract the cartridge of the check valve without rotating it, gripping it by the
jumper provided for the purpose (Fig.22): the operation may require a certain effort;

4. clean the valve under running water, ensure that it is not damaged and replace it if
necessary;

5. put the complete cartridge back in its seat: the operation requires the force necessary to
compress the 2 O-Rings (Fig.22);

6. Screw on the 1"1/4 cap until it is snug: if the cartridge has not been pushed correctly in
place, screwing on the cap will complete its positioning (Fig.22);

7. reposition the door and tighten the 2 screws (Fig.22).

Figure 22

Should one or more O-rings be lost or damaged during maintenance operations on the check valve, they must be replaced.
Otherwise the system might not work correctly.

10.4 - Motor shaft

The electronic control of the system ensures smooth starts so as to avoid excessive stress on the mechanical parts and thus prolong the life of the product.
In exceptional cases this characteristic could cause problems in starting the pump: after a period of inactivity, perhaps with the system drained, the salts
dissolved in the water could have settled and formed calcification between the moving part (motor shaft) and the fixed part of the pump, thus increasing
the resistance on starting. In this case it may be sufficient to help the motor shaft by hand to detach itself from the calcifications. In this system the operation
is possible because access to the motor shaft from outside is guaranteed and a groove is provided at the end of the shaft. Proceed as follows:

1. remove the cover of the technical compartment (Fig.1 Face A);

lift the rubber cover of the motor shaft access cap (Fig. 23);

using a 10mm hexagonal key, remove the motor shaft access cap (Fig. 23);

insert a flathead tip screwdriver in the groove on the motor shaft and manoeuvre, turning in 2 directions (Fig. 23);

if it is turning freely the system can be started, after having replaced the cap and cover that have been removed;

if rotation is blocked and it cannot be removed by hand, call the assistance service.

SN S AN

Figure 23
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10.5 - Expansion Vessel
See paragraph 1.2 for the operations to check and adjust the air pressure in the expansion vessel and to replace it if it is broken.
To access the valve of the expansion vessel, proceed as follows:

1.

g~ own

remove the access door to the special maintenance compartment (Fig.1 Face F) disengaging the 2 fixing screws with the accessory tool. It is
advisable not to remove the screws completely, so that you can used them to extract the door. Take care not to drop the screws inside the system
once you have removed the door (Fig. 24);

slip the rubber cap off the valve or the expansion vessel (Fig. 24);

regulate the valve as indicated in paragraph 1.2 (Fig. 24);

reposition the rubber cap (Fig. 24);

reposition the door and tighten the 2 screws (Fig. 24).

Figure 24

10.6 - Replacing the display battery

Proceed as follows:

1. Loosen the 4 screws at the corners of the panel using the 5. Replace the battery of the display board (lithium battery type
accessory tool or a 2 mm hexagonal wrench; CR12253 V),

2. Detach the display, taking care not to exert tension on the signal 6. Reassemble the board inside the base and put the cover back on;
transmission cable, and disconnect the display from the signal 7. Reconnect the display to the signal transmission cable;
transmission cable; 8. Screw the display back onto the front wall of the pump using the 4

3. Remove the plastic protective cover from the display; SCrews.

4. Separate the display board from the plastic base;
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11.TROUBLESHOOTING

A Before starting to look for faults it is necessary to disconnect the power supply to the pump (take the plug out of the socket).

Fault LED Probable Causes Remedies
Red: off
The pump does not start. | White: off No electric power. Check whether there is voltage in the socket and insert the plug again.
Blue: off
Red: on
The pump does not start. | White: on Shaft blocked. See paragraph 9.4 (motor shaft maintenance).
Blue: off
Red: off Utiity at a level higher than Increase the system restarting pressure level by increasing SP or
The pump does not start. | White: on the system restarting pressure d ;
) ecreasing RP.
Blue: off level (par. 3.2).
1. Leakin the system. 1. Check the system, find and eliminate the leak.
. 2. Impeller or hydraulic part | 2. Dismantle the system and remove the obstructions (assistance
Red: off .
The pump does not stop. | White: on clogg(_ad. . . service). o - ) o
' Blue: 'oﬁ 3_. Air getting into the suction | 3. Check the suction pipe, find and eliminate the cause of air getting in.
pipe.
4. Faulty flow sensor 4. Contact the assistance centre.
1. Suction depth too high. 1. As the suction depth increases the hydraulic performance of the product
decreases. Check whether the suction depth can be reduced. Use a suction
Red: off pipe with a larger diameter (but never smaller than 17).
Insufficient delivery White: on 2. Suction pipe clogged or 2. Check the suction pipe, find the cause of choking (obstruction, dry bend,
Blue: off diameter insufficient. counterslope, ...) and remove it.
3. Impeller or hydraulic part | 3. Dismantle the system and remove the obstructions (assistance service).
clogged.
The pump starts without Req. c')ff 1. Leakin the system. 1. Check the system, find and eliminate the leak.
" White: on . e
utility request. Blue: off 2. Faulty check valve. 2. Service the check valve as described in par. 9.3.

The water pressure when | Red: off Expansion vessel empty
turning on the utility is not | White: on

immediate. Blue: off has broken diaphragm.

(insufficient air pressure) or

Check the air pressure in the expansion vessel. If water comes out when
checking, the vessel is broken (assistance service). Otherwise restore the
air pressure according to the equation par. 1.2.

When the utility is turned | Red: off

Air pressure in the expansion

Calibrate the expansion vessel pressure or configure the parameters SP

on the flow falls to zero Whlt.e: on vess_el higher than the system andlor RP s0 s to satisfy the equation par.1.2.
before the pump starts Blue: off starting pressure.
. 1. Nowater. 1-2. Prime the pump and check whether there is air in the pipe. Check
Red: on . . )
. . 2. Pump not primed. whether the suction or any filters are blocked.
The display shows BL White: on .
Blue: off 3._ Setpoint not reachable _
' with the set RM value 3. Set a RM value that allows the setpoint to be reached.
Red: on
The display shows BP1 White: on Faulty pressure sensor. Contact the assistance centre.
Blue: off
Red: on
The display shows BP2 White: on Faulty pressure sensor. Contact the assistance centre.
Blue: off
Red: on . ! . )
The display shows OC White: on % IExcessbllve Ii\bj,orptlon. ; Elwd too r(]iense._ Do not use the pump for fluids other than water.
Blue: off . Pump blocked. . Contact the assistance centre.
Red: on 1. Supply voltage too low. 1. Check the presence of the correct supply voltage.
The display shows PB White: on 2. Excessive drop involtage | 2. Check the section of the power supply cables.
Blue: off on the line.
The display shows Red: off Display battery with low Replace the battery inside the display (see paragraph 10.6)
“WARNING - BAT" with White: on charge level
the pump running Blue: off

12.DISPOSAL

This product or its parts must be disposed of in an environment-friendly manner and in compliance with the local regulations concerning the

environment; use public or private local waste collection systems.

13.GUARANTEE

Any use of faulty material or manufacturing defects of the appliance will be eliminated during the guarantee period contemplated by the law in
force in the country where the product is purchased, by repair or replacement, as we decide.



ENGLISH

The guarantee covers all substantial defects that can be assigned to manufacturing faults or to the material used if the product has been used
correctly, in accordance with the instructions.

The guarantee is void in the following cases: Excluded from the guarantee:
o attempts to repair the appliance, e parts subject to rapid wear.
technical alterations to the appliance,

use of non original spare parts,

tampering,

inappropriate use, for example industrial use.

When making a request under guarantee, apply to an authorised technical assistance service, presenting proof of purchase of the product.
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Les symboles suivants sont employés dans le présent document:

QB>

SITUATION DE DANGER GENERAL.
Le non-respect des instructions suivantes peut provoquer des dommages aux personnes et aux propriétés.

SITUATION DE DANGER D’ELECTROCUTION.
Le non-respect des instructions suivantes peut provoguer une situation de risque grave pour la sécurité des personnes.

Remarques et informations générales.

Légende

Parameétres disponibles en version KIWA

Paramétres disponibles uniquement dans la version DUAL VOLTAGE (tension d'alimentation 230V / 115V)

Parameétre non disponible pour les versions de firmware 3.xx

Applicable aux versions de firmware < 4.xx

Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples

AVERTISSEMENTS
Le présent manuel fait référence aux produits e.sybox mini3.

>BB BB PP

Avant de procéder a l'installation, lire attentivement la documentation présente. L'installation et le fonctionnement devront étre
conformes a la réglementation de sécurité du pays dans lequel le produit est installé. Toute I'opération devra étre effectuée dans
les régles de I'art. Le non-respect des normes de sécurité provoque un danger pour les personnes et peut endommager les
appareils. De plus, il annulera tout droit d'intervention sous garantie.

Les produits objet de la présente négociation rentrent dans la typologie des appareils professionnels et appartiennent a la classe
d'isolement 1.

Personnel spécialisé

Les branchements électriques et les liaisons hydrauliques doivent étre effectués par un personnel qualifié répondant aux
exigences techniques définies par les réglementations de sécurité du pays ou le produit est installé. Le terme personnel qualifié
entend des personnes qui, par leur formation, leur expérience et leur instruction, ainsi que par leur connaissance des normes,
prescriptions et dispositions traitant de la prévention des accidents et des conditions de service, ont été autorisées par le
responsable de la sécurité de l'installation a effectuer toutes les activités nécessaires et sont donc en mesure de connaitre et
d'éviter tout danger. (Définition du personnel technique CEI 364)

L'installateur a la responsabilité de s'assurer que le systéme d'alimentation est équipé d’un systeme de mise a la terre efficace,
conformément aux réglementations en vigueur.

Afin d’améliorer l'immunité aux bruits éventuels émis vers d'autres équipements, il est recommandé d'utiliser une canalisation
électrique séparée pour I'alimentation de I'onduleur.

L'appareil peut étre utilisé par des enfants de 8 ans au moins ou par des personnes aux capacités physiques, sensorielles ou
mentales réduites, ou sans expérience ou ne disposant pas des connaissances nécessaires, a condition qu'ils/elles soient sous
surveillance et qu'ils/elles aient recu des instructions quant a I'utilisation sécurisée de I'appareil et qu'ils/elles comprennent les
dangers qui y sont liés. Les enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil. Le nettoyage et I'entretien qui sont a la charge de
I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

Sécurité

L'utilisation n’est permise que si l'installation électrique est dotée des mesures de sécurité prévues par les normatives en vigueur
dans le pays d'installation du produit.

Liquides pompés

La machine est congue et construite pour pomper de I'eau, exempte de substances explosives et de particules solides ou de
fibres, d'une densité de 1000 Kg/m3 et dont la viscosité cinématique est de 1mm2/s, ainsi que des liquides qui ne sont pas
agressifs du point de vue chimique.

Le cable d'alimentation ne doit jamais étre utilisé pour transporter ou pour déplacer la pompe.
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Ne jamais débrancher la fiche de la prise en tirant sur le cable.

Si le cable d'alimentation est endommagé, il doit &tre remplacé par le constructeur ou par son service d'assistance technique
autorisé, afin de prévenir tout risque.

Le non-respect des avertissements peut engendrer des situations dangereuses pour les personnes et les choses et annuler la garantie du produit.

>[>

RESPONSABILITE
Le constructeur ne répond pas du bon fonctionnement des électropompes ou des dommages éventuels que celles-ci
A peuvent provoquer si celles-ci sont manipulées, modifiées et/ou si elles fonctionnement en-hors du lieu de travail
conseillé ou dans des conditions qui ne respectent pas les autres dispositions du présent manuel.
Il décline en outre toute responsabilité pour les imprécisions qui pourraient figurer dans le présent manuel d'instructions, si elles sont dues a des
erreurs d'impression ou de transcription. Il se réserve le droit d'apporter au produit les modifications qu'il estimera nécessaires ou utiles, sans qu'elles
ne portent préjudice aux caractéristiques essentielles.

1. GENERALITES

Le produit est un systéme intégré composé d’une électropompe centrifuge a étages multiples et démarrage automatique, d’un circuit électronique
de commande et d'un vase d’expansion. Le refroidissement du moteur a I'eau, non pas a I'air, assure un niveau de bruit inférieur du systeme.

1.1 Applications
Installations hydriques d'approvisionnement et de pressurisation pour
usage domestique.

1.1.1 Description
A l'extérieur, le produit se présente comme un parallélépipede a six
pans, comme lllustre la Img.1.

Image 1

Pan A: porte d'acces au logement technique.

Image 2

1. Guide rapide;

2. Plaquette technique;

3. Bouchon de chargement (uniquement pour l'installation verticale);
4. Outil accessoire;

5. Arbre moteur;

6. QR-code.

Pan B: Un passe-fil permet de faire sortir le cable d’alimentation a brancher au réseau électrique.

Pan C: les 4 filetages en laiton forment le siege des 4 pieds d’appui pour lnstallation verticale. Les 2 bouchons a visser de 1" peuvent étre éliminés
afin de réaliser les branchements vers l'installation, selon la configuration de I'installation que I'on souhaite adopter. Si nécessaire, brancher le dispositif
d'alimentation en eau (puits, citerne, etc.) a la prise « IN » et le dispositif de distribution & la prise « OUT ». Le bouchon de 3/8" permet de vidanger
le systéme s'il est installé a 'horizontale. Une grille d'aération est également présente.

Pan E: les 4 filetages en laiton forment le siége des 4 pieds d’appui pour l'installation horizontale. La fonction principale du bouchon de 1" est la
vidange du systéme s'il est installé a la verticale. Deux grilles d'aération sont également présentes.
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Pan F: comme indiqué sur I'étiquette a retirer, le bouchon de 1" en correspondance de la mention « IN » sur le pan C a deux fonctions: pour
linstallation horizontale, la bouche qui est fermée par le bouchon est la porte de chargement du systeme (voir ci-aprés « opération de
chargement », par. 2.2.3); pour l'installation verticale, cette méme bouche peut constituer le raccordement hydraulique d’entrée (exactement
comme celle qui est marquée « IN » sur le pan C et en alternative a celle-ci). L'autre bouchon de 1" permet d’accéder a une seconde connexion
d'admission qui peut étre utilisée simultanément a celle qui est indiquée par « OUT » sur le pan C, ou en alternative a celle-ci. Le tableau
d'interface utilisateur est composé d’un écran et d’un clavier. Il a pour fonction de paramétrer le systeme, d'interroger son état et de communiquer
les alarmes éventuelles. La porte fermée par 2 vis permet d'accéder a un logement prévu pour la maintenance extraordinaire : nettoyage du clapet
de non-retour et rétablissement de la pression de pré-chargement du réservoir.

Le systéme peut étre installé en deux 2 configurations : horizontale (Img.4) ou verticale (Img.5).

Image 5

1.2 Description de I'inverseur intégré

Le controle électronique intégré dans le systeme est a inverseur et se base sur I'utilisation de capteurs de débit, de pression et de température,

eux aussi intégrés dans le systeme. Grace a ces capteurs, le systéme s'allume et s'éteint automatiquement en fonction des nécessités de

['utilisateur ; il peut en outre relever les conditions de dysfonctionnement, les prévenir et les signaler.

Le controler par le biais de l'nverseur assure différentes fonctionnalités, dont les plus importantes sont, pour les systemes de pompage, le maintien

d'une valeur de pression constante en distribution et I'économie d'énergie.

o L'inverseur est en mesure de maintenir une pression constante dans le circuit hydraulique, en variant la vitesse de rotation de I'électropompe.
Lorsque le systeme fonctionne sans inverseur, I'électropompe ne parvient pas a moduler la pression, et lorsque le débit requis augmente, la
pression diminue nécessairement, et vice versa : il en résulte que la pression est trop élevée a faible débit ou qu'elle est trop basse lorsque
le débit nécessaire augmente.

e Envariant la vitesse de rotation en fonction de la demande instantanée de I'utilisateur, I'inverseur limite la puissance accordée a I'électropompe
au minimum requis pour assurer la réponse a la demande. Le fonctionnement sans inverseur prévoit en revanche que I'électropompe soit
toujours en fonction, et uniquement a la puissance maximale.

Pour la configuration des parametres, voir les chapitres 4-5.

1.3 Vase d’expansion intégré

Le systeme comprend un vase d'expansion intégré d'une capacité totale de 1 litre. Les principales fonctions du vase d’expansion sont:

o rendre le systeme élastique afin de le préserver du pompage;

e assurer une réserve d'eau qui maintienne plus longtemps la pression du systeme en cas de fuites faibles et augmenter l'intervalle entre les
redémarrages inutiles du systéme, qui seraient sans cela continuels;

e garantir une pression d’eau adéquate a I'ouverture d'un robinet (ou autre appareil) pendant la période nécessaire au démarrage du systeme
et a l'atteinte de la vitesse de rotation optimale.

Il ne revient pas au vase d'expansion intégré d'assurer une réserve d'eau suffisante pour réduire les interventions du systéme (requises par les

utilisateurs, non pas suite a des fuites de l'installation). Il est possible d’ajouter au systéme un vase d'expansion de la capacité voulue en le

raccordant & un point du circuit de distribution (non pas d’aspiration !). Pour l'installation horizontale, il est possible de se raccorder a la bouche

de distribution inutilisée. Lors du choix du réservoir, tenir compte du fait que la quantité d'eau fournie dépendra également des parametres SP et

RP réglables sur le systeme (parag. 4-5).

Le vase d'expansion est pré-chargé a l'air sous pression a travers la vanne qui est accessible depuis le logement de maintenance extraordinaire (Img.1,

Pan F).

La valeur de pré-chargement avec laquelle le vase d'expansion est fourni par le constructeur correspond aux paramétres SP et RP paramétrés

par défaut, et répond en tout cas a la formule suivante:

Pair = SP - RP - 0.7 bar ou:

- Pair = valeur de la pression de I'air en bar

- SP = point de paramétrage (5.5.1) en bar

- RP = éduction de la pression pour le redémarrage (5.5.1) en bar
Ainsi, a la sortie des ateliers du constructeur;  Pair=3-0.3-0.7=2.0bar/43.5-4.3-10.1=29 psi
Si des valeurs différentes sont sélectionnées pour les paramétres SP et/ou RP, intervenir sur la vanne du vase d'expansion en libérant ou
introduisant de I'air jusqu'a satisfaire a nouveau la formule ci-dessus (ex. SP=2,0bar / 29 psi; RP=0,3bar / 4.3 psi; libérer de I'air du vase
d'expansion jusqu’a atteindre une pression de 1,0 bar / 14.5 psi sur la vanne).
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La non-respect de la formule ci-dessus peut provoquer des dysfonctionnements du systeme ou la rupture précoce de la membrane
située a l'intérieur du vase d'expansion.

Au vu de la capacité du vase d'expansion, de 1 litre seulement, I'éventuelle opération de contrble de la pression de I'air doit étre
effectuée en déclenchant trés rapidement le manometre : sur de petits volumes, méme la perte d'une quantité limitée d'air peut
provoquer une baisse sensible de la pression. La qualité du vase d’expansion assure le maintien de la valeur de la pression de l'air
paramétrée. Procéder au contrdle uniquement durant la phase de calibrage ou si I'on est certain du dysfonctionnement.

L'éventuelle opération de controle et/ou de rétablissement de la pression de I'air doit étre effectuée a circuit de distribution non
pressurisé : débrancher la pompe d'alimentation et ouvrir I'utilisateur le plus proche de la pompe en le gardant ouvert jusqu'a ce
que I'eau ne s'écoule plus.

La structure spéciale du vase d’expansion assure sa qualité et sa durée dans le temps, en particulier celles de la membrane : il
s'agit de I'élément le plus sujet aux ruptures par usure de ce type de composants. En cas de rupture, remplacer I'ensemble du
vase d'expansion. Cette opération doit uniquement étre effectuée par du personnel autorisé.

1.4 Caractéristigues techniques

Sujet Parametre Esybox mini?
Tension* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ALIMENTATION Fréquence 50/60 Hz
ELECTRIQUE Puissance maximum 850 W
Courant de fuite vers la terre <2 mA
Encombrement 445x262x242 mm sans pieds d'appui
CARACTERISTIQUES Poids a vide (emballage exclus) 14 kg/30,8Ib
CONSTRUCTIVES Classe de protection IP x4
Classe d'isolation du moteur F
Prévalence maximum 55m/ 180 ft
PRESTATIONS Portée maximum 80 I/min /21 U.S. GPM
HYDRAULIQUES Amorcage <5min a 8m/ 26 ft
Pression d'exercice maximum 7.5 bar / 109 psi
Température max du liquide 40°C /104 °F
Température ambiante max 50°C /122 °F
g%’;‘égggg Température ambiante de stockage -10+60 °C/ 14+140 °F
Différence T. ambiante - T. Liquide <30°C/86 °F
Humidité relative max. 50%
Pression constante
Protection contre la marche a sec
. Protection antigel
FONCTIONNALITES ET Protection anti-cycling
PROTECTIONS
Protection ampéremétrique vers le moteur
Protection contre les tensions d'alimentation anormales
Protections contre la surchauffe

*: se référer a la plaquette des données techniques sur la pompe

Tableau 1

2. INSTALLATION

A
A

Le systeme est congu pour étre utilisé a l'intérieur. En cas d'installations a I'extérieur et/ou directement exposées aux agents
atmosphériques, il est recommandé d'adopter une protection adaptée au contexte d'installation, afin de garantir le bon
fonctionnement du systéme dans toutes les conditions.

Le systéme est congu pour pouvoir travailler dans des environnements dont la température est comprise entre 1°C et 50°C
(sauf pour assurer I'alimentation électrique : se reporter au parag.6.1.3 « fonction antigel »).

Esybox mini fonctionne correctement avec un écart entre la température ambiante et la température du liquide ne dépassant
pas 30 ° C (avec la température ambiante supérieure a celle du liquide). Au-dela de cette différence de température, la limite
d’humidité ne doit pas dépasser 50 %, sinon il y a un risque de condensation qui peut endommager irrémédiablement la carte
électronique.
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Le systeme est adapté au traitement de I'eau potable.

Le systéme ne peut pas étre utilisé pour pomper de I'eau salée, du lisier, des liquides inflammables, corrosifs ou explosifs (par
ex. pétrole, essence, diluants), des graisses, des huiles ou produits alimentaires

Le systeme peut aspirer de I'eau dont le niveau ne dépasse pas 8 m de profondeur (hauteur entre le niveau de I'eau et la
bouche d'aspiration de la pompe).

Si le systeme est utilisé pour I'alimentation hydrique domestique, respecter les normatives locales émises par les autorités
responsables de la gestion des ressources hydriques.

Lors du choix du lieu d'installation, vérifier que:

e Latension et la fréquence reportées sur la plaquette technique de la pompe correspondent aux données de l'installation
électrique d'alimentation.

o Le branchement électrique se situe dans un lieu sec, a I'abri des inondations éventuelles.

e |e systeme de mise a la terre est conforme a la législation.

La présence éventuelle d'une petite quantité d'eau a l'intérieur du produit représente un résidu du processus des essais de
fonctionnement.

Si l'absence de corps étrangers dans I'eau a pomper n’est pas certaine, prévoir l'installation d’un filtre adapté pour l'interception des impuretés a
I'entrée du systeme.

O

L'installation d'un filtre d’aspiration comporte une diminution des prestations hydrauliques du systéme proportionnelle a la perte de
charge due au filtre (en général, plus la capacité filtrante est grande, plus la réduction des prestations est grande).

Choisir le type de configuration que I'on entend adopter (verticale ou horizontale) en tenant compte des raccordements vers l'installation, de la
position du tableau d'interface utilisateur, des espaces disponibles en fonction des indications fournies ci-aprés. Pour linstallation murale, voir

parag. 8.2.

2.1 - Configuration Verticale

Visser les 4 pieds en caoutchouc fournis séparément dans

I'emballage des sieges en laiton du pan C. Mettre 'appareil en place

en tenant compte des encombrements indiqués au Img.6.

o |l est obligatoire de garder une distance de 10 mm au moins entre le
pan E du systeme et un mur éventuel, afin d'assurer I'aération a
travers les grilles prévues. Si I'on prévoit de devoir vider le systéme
par sa porte de vidange et non par le dispositif, laisser une distance
supérieure adaptée a 'espace de manceuvre du bouchon de vidange.

e |l est obligatoire de laisser un espace d'au moins 10 mm entre le
pan B du systeme et un encombrement, afin d'assurer la sortie du
cable d'alimentation vers la prise électrique.

e |l est recommandé de garder une distance de 200 mm au moins
entre le pan A du systéme et un encombrement, afin de pouvoir
retirer la porte d'accés au logement technique.

439 mm

Image 6

Si la surface n’est pas plane, dévisser le pied qui ne repose pas au sol en réglant sa hauteur jusqu'a obtenir le contact avec celui-ci, afin d’assurer
la stabilité du systeme. Le systéme doit en effet étre placé de maniére sire et stable. Il doit garantir la verticalité de I'axe : ne pas le placer sur un

systeme incliné.

2.1.1 Raccords hydrauliques

Retirez le bouchon de connexion ’ENTREE a I'aide d'un tournevis. Effectuez la connexion d'entrée & travers I'embouchure sur la surface F
marquée « IN » sur la figure Fig. 8 (raccord d'aspiration).

Retirez le bouchon de connexion de SORTIE a l'aide d’un tournevis. Effectuez la connexion de sortie a travers I'embouchure sur la surface F
marquée « OUT » sur la Fig.8 (raccord de refoulement).

Tous les raccordements hydrauliques entre le systéme et I'nstallation & laquelle il est connecté sont des raccords en laiton avec filetage femelle

17" GAZ.

A

Si 'on souhaite raccorder I'appareil au systtme a l'aide de raccords dont 'encombrement diamétral est supérieur a
I'encombrement normal du tuyau de 1" (par exemple un collier dans le cas de raccords a 3 parties), veiller a ce que le filetage
male 1" GAZ du raccord dépasse de 25 mm au moins de I'encombrement indiqué ci-dessus (voir Img.7)
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<25 mm > 25 mm
R LIS

X Y]

Les filetages en laiton sont logés dans des siéges en technopolymere. Lors de la réalisation de I'étanchéité du raccord en
ajoutant du matériel (ex. téflon, chanvre,...) veiller a ne pas excéder avec le joint : sous I'action d’un couple de serrage adéquat
(ex. pince perroquet a manche long), le matériel en excés pourrait exercer des contraintes anormales sur le siége en
technopolymere et 'endommager définitivement.

En prenant pour référence la position par rapport a I'eau a pomper, l'installation du systéme peut étre définie « sur niveau » ou « Sous niveau ».
L'installation est dite « sur niveau » lorsque la pompe est placée a un niveau supérieur par rapport a I'eau a pomper (ex. pompe en surface et eau
dans le puits) ; vice versa, elle est dite « sous niveau » lorsque la pompe est placée a un niveau inférieur par rapport a I'eau & pomper (ex. pompe
S0us une citerne suspendue).

>

Si l'installation verticale du systéme est « sur niveau », il est recommandé de prévoir un clapet de non-retour sur le trongon
d'aspiration du systéme, afin de permettre le chargement du systéme (parag. 2.1.2).

Si l'nstallation est « sur niveau », installer le conduit d'aspiration de la source d'eau a la pompe de maniére ascendante, en évitant la
formation de cols de cygnes ou de siphons. Ne pas placer le conduit d'aspiration au-dessus du niveau de la pompe (pour éviter la
formation de bulles d'air dans le conduit d'aspiration). Le conduit d’aspiration doit prélever, a son entrée, a 30 cm de profondeur au
moins sous le niveau d'eau ; il doit &tre étanche sur toute sa longueur, jusqua I'entrée dans I'électropompe.

Les conduits d'aspiration et de distribution doivent &tre montés de maniére a n'exercer aucun pression mécanique sur la pompe.

PO

2.1.2. Opérations de chargement - Installations sur niveau et sous niveau

Installation « battant supérieur » (parag. 2.1.1): accéder au logement technique et, a l'aide d’un tournevis, retirer le bouchon de chargement
(Img.3). A travers la porte de chargement, remplir le systéme d’eau propre en veillant & laisser sortir Iair. Si le clapet de non-retour du conduit
d'aspiration (recommandé au parag. 2.1.1) a été installé a proximité de la porte d'entrée du systéme, la quantité d'eau nécessaire a remplir le
systeéme devrait étre de 0,9 litres. Il est conseillé de prédisposer le clapet de non-retour a I'extrémité du conduit d’aspiration (vanne de fond) de
facon a pouvoir remplir entierement ce dernier durant I'opération de chargement. Dans ce cas, la quantité d'eau nécessaire a I'opération de
chargement dépendra de la longueur du conduit d’aspiration (0,9 litres + ...).

Installation « sous niveau » (parag. 2.1.1): si aucune vanne d'interception n'est présente entre le dépbt d'eau et le systeme (ou si elles sont
ouvertes), ce dernier se charge automatiquement des qu'il peut évacuer I'eau interpolée. Ensuite, en desserrant le bouchon de chargement
(Img.3) autant que nécessaire pour éventer l'air interpolé, le systéme peut se charger entierement. Il faut surveiller 'opération et fermer la porte
de chargement des que I'eau sort (il est toutefois conseillé de prévoir une vanne d'interception sur la partie du conduit en aspiration et de l'utiliser
pour commander 'opération de chargement a bouchon ouvert). En alternative, si le conduit d’aspiration est intercepté par une vanne fermée,
I'opération de chargement peut étre effectuée de la méme maniére que pour l'installation sur niveau.

2.2 - Configuration Horizontale

Visser les 4 pieds en caoutchouc fournis séparément dans

I'emballage des siéges en laiton du pan E. Mettre I'appareil en place

en tenant compte des encombrements indiqués a la Img.8.

e |l est obligatoire de maintenir une distance d'au moins 10 mm
entre le pan B du systéme et un encombrement, afin d’assurer la
sortie du cable d'alimentation vers la prise électrique.

e |l est recommandé de garder distance de 200 mm au moins entre
le pan A du systeme et un encombrement, afin de pouvoir retirer
la porte d’acces au logement technique.

Image 8

Si la surface n’est pas plate, dévisser le pied qui ne repose pas au sol en réglant sa hauteur jusqu'a obtenir le contact avec celui-ci, afin d'assurer
la stabilité du systeme. Le systéme doit en effet étre placé de maniére sire et stable. Il doit garantir la verticalité de I'axe : ne pas le placer sur un
systeme incliné.

2.2.1 Raccords hydrauliques

Retirez le bouchon de connexion ’ENTREE & l'aide d'un tournevis. Effectuez la connexion d’entrée a travers I'embouchure sur la surface F
marquée « IN » sur la figure Fig. 6 (raccord d'aspiration).

Retirez le bouchon de connexion de SORTIE a l'aide d’un tournevis. Effectuez la connexion de sortie a travers I'embouchure sur la surface F
marquée « OUT » sur la Fig. 6 (raccord de refoulement).

Tous les raccordements hydrauliques entre le systéme et I'nstallation & laquelle il est connecté sont des raccords en laiton avec filetage femelle
1" GAZ.
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A Voir TAVERTISSEMENT pertinent a la Img.7.

2.2.2 Opération de chargement - Installation sur niveau et sous niveau

En prenant pour référence la position par rapport a I'eau & pomper, l'installation du systéme peut étre définie « sur niveau » ou « SoUS niveau ».
L'installation est dite « sur niveau » lorsque la pompe est placée a un niveau supérieur par rapport a I'eau a pomper (ex. pompe en surface et eau
dans le puits); vice versa, elle est dite « sous niveau » lorsque la pompe est placée a un niveau inférieur par rapport a l'eau a pomper (ex. pompe
sous une citerne suspendue). Installation « battant supérieur » : a I'aide d’'un tournevis, retirer le bouchon de chargement qui, pour la configuration
horizontale, est celui du pan F (Img.1). A travers la porte de chargement, remplir le systeme d’eau propre en veillant a laisser sortir I'air: pour assurer
un remplissage optimal, il convient d'ouvrir également la porte de chargement du pan A (Img.1), qui est utilisée pour le remplissage en configuration
verticale, de facon a évacuer entiérement I'air qui pourrait rester bloqué dans le systeme ; veiller a bien fermer les ouvertures au terme de 'opération.
La quantité d’eau nécessaire pour remplir le systeme doit étre de 0,7 litres au moins. Il est conseillé de prédisposer un clapet de non-retour a I'extrémité
du conduit d'aspiration (vanne de fond) de fagon a pouvoir remplir entiérement ce dernier durant I'opération de chargement. Dans ce cas, la quantité
d'eau nécessaire a I'opération de chargement dépendra de la longueur du conduit d'aspiration (0,7 litres + ...). Installation « sous niveau » : si aucune
vanne d'interception n'est présente entre le dépét d'eau et le systeme (ou si elles sont ouvertes), ce dernier se charge automatiquement deés qu'il peut
évacuer l'air interpolé. Ensuite, en desserrant le bouchon de chargement (Pan F - Img.1) autant que nécessaire pour éventer I'air interpolé, le systéme
peut se charger entierement. Pour desserrer le bouchon, utiliser I'outil accessoire (Img. 3 point 5) ou un tournevis. Il faut surveiller I'opération et fermer
la porte de chargement des que I'eau sort (il est toutefois conseillé de prévoir une vanne d'interception sur la partie du conduit en aspiration et de
I'utiliser pour commander 'opération de chargement & bouchon ouvert). En alternative, si le conduit d'aspiration est intercepté par une vanne fermée,
I'opération de chargement peut étre effectuée de la méme maniére que pour l'nstallation sur niveau.

2.3 Orientation du tableau d'interface
Le tableau d'interface est congu de maniére a pouvaoir étre orienté dans la direction la plus pratique pour étre lu par l'utilisateur : la forme carrée
permet en effet de le faire pivoter de 90° en 90° (Img.9).

Image 9
Dégager les 4 vis sur les angles du panneau a l'aide de I'outil accessoire.
Ne pas retirer entierement les vis. Il est conseillé de dégager uniquement le filetage sur la caréne du produit.
Faire attention a ne pas faire tomber les vis dans le systéme.
Séparer le tableau en veillant a ne pas tendre le cable de transmission du signal.
Remettre le tableau en place en l'orientant de la maniére la plus adaptée en veillant a ne pas pincer le cable.
Serrer les 4 vis a I'aide de la clé spécifique.

3. MISE EN ROUTE

A La profondeur d'aspiration ne doit pas dépasser 8 m/ 26 ft.

3.1 Branchement électriques
Pour améliorer 'immunité contre le bruit pouvant étre émis vers les autres appareils, il est conseillé d'utiliser un chemin de cables séparé pour
I'alimentation du produit.

La tension de la ligne peut changer lorsque I'électropompe est mise en route. La tension de la ligne peut subir des variations
en fonction des autres dispositifs qui y sont branchés et de la qualité de la ligne elle-méme.
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Il est vivement recommandé d'effectuer I'installation suivant les indications du manuel conformément aux lois, directives et
normes en vigueur dans le site d'utilisation et en fonction de I'application.

A

Le produit en objet contient un convertisseur a l'intérieur duquel sont présents des tensions continues et des courants avec des composants a
haute fréquence (voir Tableau 2).

Typologie des éventuels courants de fuite vers la terre

Alternatif Unipolaire pulsant Continu Avec composants a
haute fréquence
Convertisseur alimentation v v %
monophasée
Tableau 2
id
L o0 ot 1 5
: ump
N oo Tote
| —PE
TAWAN

Wi

Image 10 exemple d'installation

L'interrupteur magnétothermique de protection doit étre correctement dimensionné (voir caractéristiques électriques). Pour les pompes
dépourvues de fiche électrique la correspondance des couleurs des conducteurs est celle qui est indiquée dans le Tableau 3:

Connexion Typologie A Typologie B
Phase Marron Marron
Neutre Bleu clair Bleu clair
Terre (PE) Jaune/Vert Vert
Typologie A : marchés européens ou assimilés.
Typologie B : marchés américain et canadien ou assimilés.
Tableau 3

L'appareil doit étre connecté a un interrupteur principal qui interrompt tous les poles d'alimentation. Quand linterrupteur se trouve en position
ouverte, la distance de séparation entre chaque contact doit respecter ce qui est indiqué dans le Tableau 4.
Distance minimale entre les contacts de I'interrupteur d’alimentation

Alimentation [V] <127 >127 et <240
Distance minimale [mm] >17 >3
Tableau 4

3.2 Configuration de I'inverseur intégré
Le systéme est configuré par le constructeur de fagon a satisfaire la plupart des cas d'installation a fonctionnement sous pression constante. Les
principaux paramétres réglés en atelier sont les suivants:

o Point de consigne (valeur de la pression constante voulue):
e Réduction de la pression pour le redémarrage

e Fonction Anti-cycling:

SP = 2.7 bar / 39 psi.
RP =0.3 bar /4.3 psi.
Désactivée.

Ces paramétres, et d'autres encore, peuvent en tout cas étre réglés par I'utilisateur en fonction de l'installation. Voir les spécifications indiquées
aux parag. 4-5.
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Pstart = SP — RP Exemple: 2.7 - 0.3 = 2.4 bar / 39 - 4.3 = 34.8 psi dans la configuration par défaut

Le systeme ne fonctionne pas si l'utilisateur se trouve a une hauteur supérieure a I'équivalent en metres-colonne-eau de Pstart (considérer 1 bar
/14.5 psi=10m/32.8 ftenv.) : pour la configuration par défaut, si 'utilisateur se trouve a 27 m/ 88.5 ft de haut au moins, le systéme ne démarre
pas.

@ La définition des parametres SP et RP fournit la valeur suivante de la pression a laquelle le systéme démarre:

3.3- Amorcage

L'amorcage d’'une pompe est la phase durant laquelle la machine tente de remplir le corps et le conduit d’aspiration d’eau. Si 'opération est
effectuée correctement, la machine peut travailler normalement.

Lorsque la pompe est remplie (parag. 2.1.2, 2.2.2) et que le dispositif est configuré (parag. 3.2), I'alimentation électrique peut étre branchée, apres
avoir ouvert au moins un utilisateur de distribution. Le systéme s'allume et vérifie que de I'eau est présente sur la distribution pendant les 10
premiéres secondes.

Si un débit est relevé sur la distribution, la pompe est amorcée et commence a travailler normalement. C'est le cas type d'installation sous niveau
(parag. 2.1.2, 2.2.2). L'utilisateur ouvert sur la distribution, d'ou I'eau s'écoule a présent, peut étre fermé.

Si le débit de distribution n'est pas régulier apres de 10 secondes, le systeme demande la confirmation pour lancer la procédure d’'amorcage (cas
type pour les installations sous niveau aux parag.2.1.2, 2.2.2). C'est-a-dire:

Fill the pump Fill the pump
S A 8
Escape F_irs_t
ESCEI[‘JE First priming priming

Image 11.1: Pop-up amorgage @ Image 11.2: Pop-up amorgage ©) 4

Appuyer sur « A » pour lancer la procédure d’'amorcage : le systéme commence a travailler pendant 5 minutes au maximum, durant lesquelles le
blocage de sécurité pour marche a sec n'intervient pas. Le temps d’'amorcage dépend de différents paramétres, dont les plus influents sont la
profondeur du niveau d’eau a aspirer, le diamétre du conduit d'aspiration, I'étanchéité du conduit d'aspiration. Sauf I'utilisation d'un conduit
d'aspiration d’'une dimension non inférieure & 1" et si celui-ci est bien scellé (il ne présente pas de trous ou de jonctions par lesquels aspirer I'air),
le produit a été congu pour pouvoir s'amorcer dans des conditions d'eau jusqu'a 8 m de profondeur, pendant une durée de 5 minutes au mains.
Deés que le systéme reléve un flux continu a I'admission, il quitte la procédure d'amorgage et commence son travail régulier. L'utilisateur ouvert
sur la distribution, d'oti 'eau s'écoule a présent, peut étre fermé. Si le produit n’est pas encore amorcé aprés 5 minutes de procédure, I'écran
d'interface affiche un message d'échec. Débrancher I'alimentation, charger le produit en ajoutant de I'eau, attendre 10 minutes et relancer la
procédure a partir du branchement de la fiche.

Appuyer sur « V » pour confirmer que 'on ne veut pas lancer la procédure d'amorgage. Le dispositif reste en état d'alarme.

Fonctionnement

Lorsque [I'électropompe est amorcée, le systtme commence son fonctionnement normal selon les paramétres configurés: il démarre
automatiquement lorsque le robinet est ouvert, il fournit de 'eau a la pression établie (SP), il maintient la pression constante méme si d'autres robinets
sont ouverts, il s'arréte automatiquement apres la période de temps T2 lorsque les conditions d'arrét (T2 peut étre paramétré par I'utilisateur, valeur
du fabricant 10 sec) sont atteintes.

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx

3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4) Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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4. LE CLAVIER DE L’ECRAN 7 ™\
L'interface utilisateur est composée d’un petit clavier avec écran LCD

320x240 pixel et un DEL de signalisation POWER, COMM, ALARM,
comme lillustre la Img.12.

L'écran affiche les valeurs et les états du dispositif, en indiquant la
fonctionnalité des différents parameétres.

Les fonctions des touches sont résumées dans le Tableau 5.

Image 12

La touche MODE permet de passer aux mentions suivantes du méme menu. Une pression prolongée d'1 sec. au moins permet
de passer a la mention précédente du menu.

La touche SET permet de sortir du menu actuellement a I'écran.

Diminue le parametre actuel (si un parameétre peut étre modifié).

Augmente le parametre actuel (si un parametre peut étre modifié).

9]0]0/0,

Tableau 5

Une pression prolongée sur la touche « A » ou sur la touche « v » permet d’'augmenter/diminuer automatiquement le parametre sélectionné.
Apres 3 secondes de pression de la touche « A » ou de la touche « V » la vitesse d'augmentation/diminution automatique augmente.

Lorsque la touche A ou la touche Vv sont appuyées, la valeur sélectionnée est modifiée et sauvegardée immédiatement dans la
mémoire permanente (EEprom). Si la machine est éteinte, méme accidentellement, durant cette phase, le parametre qui vient
d'étre réglé n'est pas perdu.

La touche SET sert uniquement a sortir du menu actuel, et elle n'est pas nécessaire pour sauvegarder les modifications apportées.
Certaines valeurs sont actionnées a la pression « SET» ou « MODE » uniquement dans certains cas décrits aux paragraphes
suivants.

O

LED de signalisation
e Puissance

LED de couleur blanche. Allumé fixe dans la machine est alimentée. Clignotant quand la machine est désactivée.
o Alarme

LED de couleur rouge. Allumé fixe quand la machine est bloquée pour une erreur.

Menu
La structure compléte de tous les menus et de toutes les mentions qui les composent est présentée dans le Tableau 7.

Acces aux menus

Le menu principal permet d’accéder aux différents menus de deux manieres:
1. Acceés direct avec combinaison de touches.
2. Accés par nom a l'aide du menu déroulant.
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4.1 Accés direct avec combinaison de touches
L'utilisateur accéde directement au menu voulu en appuyant simultanément sur la combinaison de touches pendant la durée indiquée (par
exemple MODE SET pour entrer dans le menu Setpoint) et en faisant défiler les différentes mentions du menu a l'aide de la touche MODE.

Le Tableau 6 illustre les menus accessibles par combinaisons de touches.

FRANCAIS

NOM DU MENU

TOUCHES D’ACCES DIRECT

TEMPS DE PRESSION

Utilisateur

Au relachement du bouton

Ecran 2 Sec
Point de paramétrage 2 Sec
Manuel 3 Sec
Installateur 3 Sec
Assistance technique 3 Sec

Remise a zéro des valeurs du

constructeur

2 Sec avant la mise en route de I'appareil

Remise a zéro

2 Sec

Menu réduit (visible)

Menu étendu (acces direct ou mot de passe)

Menu Principal Menu Utilisateur Menu Monitor Menu Setpoint Menu Manuel Menu Installateur | Menu Ass. Technique
mode set-moins mode-set set-moins-plus mode-set-moins mode-set-plus
SP RP B
@]
PRquPAL STATUT cr Pression de STATUT Diminution press. pour |  Temps de blocage
(Page Principale) Contraste . . ,
paramétrage redémarrage manque d'eau
Sélection menu RS : BK RI ob 12
Tours par minute | Eclairage de fond Paramétrage vitesse|  Type d'installation | Temporisation de I'arrét
VP TR VP MS GP
. Temps d'activation du . X . .
Pression MR Pression Systeme de mesurage |  Gain proportionnel
rétro-éclairage
VF LA VF AS Gl
Affichage du flux Langue Affichage du flux Appareils sans fil Gain intégral
K
PO TE PO EK _ BM
Puissance fourniea|  Température Puissance fournie a| ~ Habiltation fonction - " L
la pompe dissipateur la pompe basse pression en
aspiration
C1 C1 pK WK NC
Courant de phase Courant de phase | gayil hasse pression en Appareils max
pompe pompe aspiration simultanément
DV IC
SV
Tension Tours PF;?minute e ‘ Configuration
dalimentation Temporisation basse pr. dispositif

() paramétre non disponible pour les versions de firmware 3.xx
) Paramétres disponibles en version KIWA
BV paramétres disponibles uniqguement dans la version DUAL VOLTAGE (tension d'alimentation 230V / 115V)
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sp DV TE ET
Gamme Température Temps d'échange
dalimentation dissipateur maximum
DV
Tem Té%ature >V i AY
P Tension Anti Cycling
Dissipateur d'alimentation
pkm \K sr'BY AE
Pression r_nes_urée Gamme Anti-blocage
en aspiration d'alimentation
Heures de
fonctionnement
; AF
Heures de travail Antigel
Nombre de g
démarrages
PI RF
Histogramme de la Réinitialisation fault &
puissance Warning
PW
Débit Modification mot de
passe
VE
Informations HW et
SW
FF
Panne et
Avertissement
(Historique)
Tableau 7

4.2 - Accés par nom a I'aide du menu déroulant

L'utilisateur peut accéder aux différents menus d’aprés leur nom. Le menu principal permet d’accéder a la sélection des menus en appuyant soit
sur la touche A, soit sur la touche V.
La page de sélection des menus présente les noms des menus auxquels il est possible d’accéder ; I'un des menus est indiqué par une barre (voir

Img. 13.1-13.2-14). Les touches A et V permettent de déplacer cette barre pour sélectionner le menu pertinent, dans lequel I'utilisateur entre en
appuyant sur MODE

SELECTION MENLU 01/03/2022 - 08:55

SELECTION MENU

MAATH MEMNU User Menu
USER MEMU Monitor Menu
MIOMNITOR MEMU
Xxxxxxxxx Menu
(=ln] 2000 rpm 2.0 bar SB 0rpm 3,0 bar
Image 13.1: Menu déroulant @ Image 13.2: Menu déroulant @ ()

Les mentions disponibles sont MAIN (principal), UTENTE (utilisateur), MONITOR (écran), suivis de la quatriéme mention MENU ESTESO (menu
étendu) ; cette mention permet d'étendre le nombre de menus affichés. En sélectionnant MENU ESTESO une fenétre pop-up s'affichera,
demandant de saisir un clé d'accés . La clé d'accés correspond a la combinaison de touches utilisée pour I'accés direct (comme illustré au Tableau
7) et permet d'étendre I'affichage des menus du menu correspondant a la clé d'accés a tous ceux qui ont une priorité moindre. L'ordre des menus
est le suivant : Utilisateur, Ecran, Point de Paramétrage, Manuel, Installateur, Assistance Technique. Lorsqu’une clé d’accés est sélectionnée, les
menus débloqués restent disponibles pendant 15 minutes, ou jusqu’a ce qu'ils soient désactivés manuellement a I'aide de la mention « Nascondi
menu avanzati » (cacher les menus avancés), qui est affichée dans la sélection des menus lorsque la clé d’acces est utilisée. La Img. 14 illustre
un schéma de fonctionnement pour la sélection des menus.

Les menus se trouvent au centre de la page ; I'utilisateur y accéde par la droite en sélectionnant directement une combinaison de touches, par la
gauche a travers le systéme de sélection @ menus déroulants.

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx
3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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SELECTION MENU

— MENU DIRECT ACCESS KEYS
[ USERMEND |=— —— | [ UsERMEND | | —

scroll

@MWM»@——»MMW+—-

EXTENDED MENU | == SETPOINT MENU | | €———

l MANUAL MENU | | €——
INSTALLER MENU| | €———

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU

@ @ @ TECH.ASS. MEND | | €——

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |
| USERMENU | | USERMENU | | USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
| REDUCED MENU | [INSTALLER MENU| | INSTALLER MENU |

[ REDUCED MENU | [ TECH.ASS. MENU |

REDUCED MENU

olelojoJo]o,
0J0]0J0J0,
QOO

Imagel4 Schéma des acces possibles au menu

4.3 - Structure des pages de menu. (VERSIONS DE FIRMWARE < 4.x.x)
Au démarrage, des pages de présentation sont affichées : elles comprennent le nom du produit et le logo, puis passent a un menu principal. Le
nom de chaque menu, quel qu'il soit, apparait toujours en-haut de I'écran.

La page principale comprend toujours: Sil'événement a lieu, les mentions suivantes peuvent s'afficher:
Etat: état de fonctionnement (par ex. veille, go, panne) Indications de panne
Tours moteur: valeur en [rpm] Indications d'avertissement

Pression: valeur en [bar] ou [psi] en fonction de I'unité de mesure paramétrée.  Icdnes spécifiques
Puissance: valeur en [kW] de la puissance absorbée par le dispositif.

Les conditions d’erreur sont indiquées dans le Tableau 16. Les autres types de messages sont indiqués dans le Tableau 8.

Conditions d’erreur et d’état affichées

Identifiant Description
GO Moteur en marche
SB Moteur arrété
DIS Etat moteur désactivé manuellement
F4 Etat/alarme Fonction signal de basse pression en aspiration
EE Ecriture et relecture sur EE des paramétrages du fabricant
AVERT. Tension faible | Avertissement de manque de tension d'alimentation

Tableau 8 Messages d'état et erreur sur la page principale

Les autres pages des menus varient selon les fonctions associées et sont décrites ci-aprés par type d'indication ou de paramétrage. Apres étre
entré dans un menu, le bas de la page affiche toujours une synthése des principaux parametres de fonctionnement (état de marche ou panne
éventuelle, vitesse sélectionnée et pression). Cela permet de toujours voir les parameétres fondamentaux de la machine.
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SETPOINT MEMNU
Setpoint

S p pressure
3,0 bar

G0 2000 rpm 3,0 bar
Image 15 Affichage d'un paramétre de menu

Indications dans la barre d’état au bas de chaque page

Identifiant Description
GO Moteur en marche
SB Moteur arrété
Désactivé Etat moteur désactivé manuellement
rpm Tours/min du moteur
bar Pression de l'installation
FAULT Présence d'une erreur qui empéche de piloter I'électropompe

Tableau 9 Indications dans la barre d'état

Les pages qui affichent les paramétres peuvent indiquer: les valeurs numériques et unités de mesure de la mention actuelle, les valeurs d'autres
parameétres liés a la mention actuelle, la barre graphique, les listes: voir Img. 15.

4.4 - Structure des pages de menu. (VERSIONS DE FIRMWARE 2 4.x.x) @ @)
Au moment de l'allumage, certaines pages de présentation sont affichées dans lesquelles le nom et le logo du produit apparaissent, pour passer
ensuite au menu principal. Le nom de chaque menu, quel qu'il soit, apparait toujours dans la partie supérieure de I'écran.

La page principale affiche toujours: Le cadre en bas de I'écran, présent sur toutes les pages, affiche toujours:
Icones d'état; description dans le Tableau 10 Etiquette d'état: Les étiquettes d'état sont décrites dans le Tableau 12;

Icbnes des fonctions auxiliaires: description dans le Tableau 11~ Description Erreur de Blocage/ Description Alarme: légende placée apres
Pression: valeur en [bar] ou [psi] selon l'unité de mesure réglée. le libellé FAULT/WARNING et composée de I'acronyme de I'erreur/alarme
Flux: valeur en [I/min] ou [gal/min] selon I'unité de mesure réglée. et d'une bréve description.

Puissance: valeur en [kW] de la puissance absorbée par Tours moteur: valeur en [tr/min].

I'appareil. Pression: valeur en [bar] ou [psi] selon l'unité de mesure réglée.

La liste des Erreurs et des Alarmes est indiquée dans le Tableau 15 et le Tableau 16 du Chap. 6.

Page Principale : Icbnes d'état

Etat Icone Description
Actif O Moteur en marche
Arrété (') Moteur arrété
Désactivé Moteur désactivé manuellement
A B e ot e ot
Erreur de capteur KIWA F4 Signal d’erreur « Basse pression d'aspiration »

Tableau 10: Icones d'état du systeme

Page Principale : Icbnes des fonctions auxiliaires
Description

Power Shower

Flotteur

Sleep Mode (mode veille)

Tableau 11: Icones des fonctions auxiliaires

3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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Indications dans la barre d’'état au bas de chaque page

Identifiant Description
GO Moteur en marche
SB Moteur arrété
DIS Etat moteur désactivé manuellement
FAULT Présence d'une erreur qui empéche de piloter I'électropompe
WARNING Signal d’alarme qui n'empéche pas le pilotage de I'électropompe

Tableau 12: Indications dans la barre d'état

Les autres pages du menu varient selon les fonctions associées et sont décrites successivement par type d'indication ou de réglage. Une fois
que vous étes entré dans un menu, la partie inférieure de la page affiche toujours un résumé des principaux paramétres de fonctionnement (état
de fonctionnement ou défaut possible, vitesse mise en ceuvre et pression).

Cela vous permet d'avoir une vue constante des paramétres fondamentaux de la machine.

01/03/2022 - 08:55 1}
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

SB 0rpm 3,0 bar
Image 16: Affichage d’un paramétre de menu

Dans les pages affichant les paramétres, peuvent apparaitre : les valeurs numériques et les unités de mesure de I'élément en cours, les valeurs
d'autres parametres liés au réglage de I'élément en cours, la barre graphique, les listes ; voir image 16.

4.5 - Blocage paramétres par mot de passe

Le dispositif comprend un systéme de protection par mot de passe Si un mot de passe est prévu, les parametres du dispositif seront accessibles et
visibles, mais ils ne pourront pas étre modifiés. Le systeme de gestion du mot de passe se trouve dans le menu « assistenza tecnica » (assistance
technique) et est géré a l'aide du paramétre PW.

4.6 - Habilitation et désactivation du moteur

Dans des conditions de fonctionnement normal, la pression et le relachement des touches « A » et « vV » comporte le blocage/déblocage du moteur
(également mémorisé suite a I'arrét). Si une panne de I'alarme est présente, cette opération remet également I'alarme a zéro. Lorsque le moteur est
désactivé, cet état est indiqué par le DEL blanc clignotant. Cette commande peut étre activée a partir de toutes les pages du menu, sauf RF et PW.

5. SIGNIFICATION DES DIFFERENTS PARAMETRES

L'inverseur fait travailler le systéme a pression constante. Ce réglage est apprécié si le circuit hydraulique en aval du systéme
est diment dimensionné. Les installations effectuées avec des conduits de section trop petite introduisent des pertes de harge
que I'appareil ne peut pas compenser ; il en résulte que la pression est constante sur les capteurs, mais pas sur l'utilisateur.

Les installations excessivement déformables peuvent provoquer des oscillations ; dans ce cas, le probleme peut étre résolu en
agissant sur les parametres de contréle « GP » et « Gl » (voir parag. 5.6.3 - GP : Coefficient de gain proportionnel et 5.6.4 -
Gl : Coefficient de gain intégral).

5.1 Menu Utilisateur

Depuis le menu principal, appuyer sur la touche MODE (ou utiliser le menu de sélection, puis appuyer sur « A » ou « V » ), pour accéder au
MENU UTILISATEUR. Dans le menu, la touche MODE permet de faire défiler les différentes pages du menu. Les valeurs affichées sont les
suivantes.

5.1.1 - Etat
Affiche I'état de la pompe.

5.1.2 - RS: Affiche I'état de la pompe
Vitesse de rotation du moteur, en rpm.

5.1.3 - VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] en fonction de I'unité de mesure paramétrée.

5.1.4 - VF: Affichage du flux
Affiche le flux instantané en [litres/min] ou [gal/min], selon I'unité de mesure paramétrée. Dans le cas ol la mesure enregistrée est inférieure au
seuil de sensibilité du capteur de flux, la valeur de la mesure clignote, a c6té de lidentifiant VF.
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5.1.5 - PO: Affichage de la puissance absorbée
Puissance absorbée par I'électropompe en [kW].
Si la puissance maximale autorisée est dépassée, la mesure clignote a c6té de lidentifiant PO.

5.1.6 - C1: Affichage du courant de phase
Courant de phase du moteur en [A].
En cas de dépassement du courant maximal autorisé, le témoin C1 clignote pour signaler que la protection contre la surintensité est sur le point d'intervenir.

5.1.7- SV 2Y : Tension d’alimentation
Présent uniquement sur certains modeles.

51.8-SREY: Plage d’alimentation

Présent uniquement sur certains modeles.

Indique la plage de la tension d'alimentation détectée. Peut prendre les valeurs : [110-127] V ou [220-240] V. Si la plage n'a pas été déterminée,
prend la valeur « - - ».

5.1.9 - TE: Affichage de la température du dissipateur

5.1.10- PKm “* : Pression mesurée en aspiration
Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa.

5.1.11 - Heures de fonctionnement et nombre de démarrages
Cette valeur indique, sur trois lignes, le nombre d’heures d'alimentation électrique du dispositif, les heures de travail de la pompe et le nombre
d'allumages du moteur.

5.1.12 - PI; Histogramme de la puissance
Affiche un histogramme de la puissance distribuée sur 5 barres verticales. L'histogramme indique le temps durant lequel la pompe a été allumée
et un niveau de puissance donné. L’axe horizontal comprend les barres a différents niveaux de puissance ; I'axe vertical représente le temps
durant lequel la pompe a été allumée au niveau de puissance spécifique (% de temps par rapport au total).

WEM UTENTE 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU
T%: & 21 38 283 5
PI = m % 12 6 10 18 55
0,
42 -"fu P%: 20 40 o0 80 100 28% P% 25 40 60 80 100
=0 2000 rpm 2,0 bar (E4)Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Image 17.1: Affichage d'un parametre de menu @ Image 17.2: Affichage d'un paramétre de menu @ )

5.1.13 - Débit
La page représente deux fluxmetres, le premier indique le débit total distribué par la machine, et le second est un compteur partiel qui peut étre
remis a zéro par 'utilisateur. Le compteur partiel peut étre remis a zéro sur cette page en appuyant durant 2 sec. sur le bouton “ v *,

5.1.14 - NT: Affichage de la configuration de réseau )@
Informations sur les connexions de réseau et sur le port série pour la connectivité. Le port série pour la connectivité peut étre affiché en entier en
appuyant sur le bouton “*".

5.1.15 - VE: Affichage de la version
Informations sur la version du matériel, le numéro de série et I'adresse MAC de la pompe.

5.1.16 - FF: Affichage pannes et avertissements (historique)

Affichage chronologique des pannes qui sont survenues durant le fonctionnement du systéme. Sous le symbole FF figurent deux chiffres, x/y, qui
indiquent respectivement par x la panne affichée et par y le nombre total de pannes présentes ; a droite de ces chiffres figure une indication sur
le type de défaut affiché. Les touches A et v font défiler la liste des pannes ; appuyer sur v pour remonter I'historique jusqu’a la panne la plus
ancienne enregistrée, appuyer sur A pour avancer dans I'historique jusqu'a la plus récente. Les pannes sont affichées en ordre chronologique, a
partir de celle qui s'est affichée il y a le plus longtemps x=1 a la plus récente x=y. Le nombre maximum de pannes affichables est 64 : arrivé a ce

BV paramétres disponibles uniquement dans la version DUAL VOLTAGE (tension d'alimentation 230V / 115V)
&) Paramétres disponibles en version KIWVA

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx

3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

)

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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chiffre, les plus anciennes commencent a étre écrasées. Cette mention du menu affiche la liste des pannes mais ne permet pas de les remettre
a zéro. La remise a zéro ne peut étre faite qu'a 'aide de la commande de la mention RF du MENU ASSISTANCE TECHNIQUE.

Ni une remise a zéro manuelle, ni un arrét de I'appareil, ni une remise a zéro des valeurs du constructeur n'effacent I'historique des pannes. Seule
la procédure décrite ci-dessus permet d'effectuer cette opération.

5.2 - Menu Ecran

Pour accéder au MENU MONITEUR, a partir du menu principal, garder appuyés simultanément pendant 2 sec les touches « SET » et « V » ou a
I'aide du menu de sélection appuyer sur « A » ou « V », Dans le menu, appuyer sur la touche MODE pour afficher en séquence les valeurs
suivantes.

5.2.1- CT: Contraste écran
Paramétre non disponible sur les pompes avec la version firmware 3.xx. Regle le contraste de I'écran.

5.2.2 - BK: Luminosité de I'écran
Régle I'éclairage de fond de I'écran sur une échelle de 0 a 100.

5.2.3 - TK: Temps d’allumage éclairage de fond

Définit I'heure a laquelle le rétroéclairage s'allume & partir de la derniére pression sur un bouton. Valeurs autorisées: de 20 sec & 10 min ou toujours
allumée (méme si cette option est sélectionnée, aprés quelques heures d'inactivité 'écran se mettra quand méme en veille pour sauvegarder lintégrité
de I'appareil). Lorsque I'éclairage de fond est éteinte, la premiére pression de toute touche a pour seul effet de rétablir 'éclairage de fond.

5.2.4 - LA: Langue
Affichage de I'une des langues suivantes:
e [talien

e Espagnol e Slovaque e Portugaise © )
e Anglais e Hollandais e Roumain e Polonaise ® @
e Francais e Suédois e Russe e Chinois®®
e Allemand e Turc e Thai e Tchéque®®

5.2.5 - TE: Affichage de la température du dissipateur
Affiche la valeur de la température du dissipateur thermique.

5.3 - Menu de Paramétrage

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches « MODE » et « SET » jusqu'a ce que I'écran affiche « SP » (ou utiliser le
menu de sélection en appuyant sur « A » ou « V »). Les touches « A » et « V » permettent respectivement d’augmenter et de diminuer la
pression de pressurisation de l'installation.Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET. La plage de réglage est 1-
5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Réglage de la pression de paramétrage
Pression a laquelle linstallation est pressurisée.

La pression de redémarrage de la pompe est liée a la pression paramétrée SP ainsi que qu'a la valeur de RP.
RP exprime la diminution de pression par rapport a « SP », qui provoque le démarrage de la pompe.

Exemple: SP = 3,0 [bar]/ 43.5 [psi] ; RP = 0,3 [bar] / 4.3 [psi];
Durant le fonctionnement normal, I'installation est pressurisée a 3,0 [bar] / 43 [psi.
Le redémarrage de I'électropompe a lieu quand la pression descend sous 2,7 [bar] / 39.1 [psi].

Le paramétrage d'une pression (SP) trop élevée par rapport aux prestations de la pompe peut provoquer de fausses erreurs
pour mangue d'eau BL; dans ces cas, baisser la pression paramétrée.

5.4 - Menu Manuel

En fonctionnement manuel, la somme de la pression en entrée et la pression d'alimentation maximum possible ne doit pas
dépasser 6 bar / 87 psi.

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches « SET » et « A » ou « V » jusqu'a ce que la page du menu manuel s'affiche
(ou utiliser le menu de sélection en appuyant sur « A » ou « V »). Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET.
L'entrée dans le menu manuel en appuyant sur les touches SET, « A » et « V », porte la machine en état de STOP forcé. Cette fonctionnalité
peut étre utilisée pour imposer l'arrét a la machine. En modalité manuelle, quel que soit le paramétre affiché, il est toujours possible d’exécuter
les commandes suivantes:

3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4) Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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Démarrage temporaire de I'électropompe.
La pression simultanée des touches MODE et « A » provoque le démarrage de la pompe a la vitesse Rl et I'état de marche se poursuit tant que
les touches restent appuyées. Quand la commande pompe ON ou pompe OFF est actionnée, la communication est donnée a I'écran.

Démarrage de la pompe

La pression simultanée des touches MODE « V » « A » pendant 2 sec. provoque le démarrage de la pompe a la vitesse RI. L'état de marche
reste activé jusqu'a ce que la touche SET soit appuyée. Par la suite, la pression de SET permet de sortir du menu manuel. Quand la commande
pompe ON ou pompe OFF est actionnée, la communication est donnée a I'écran.

Si ce mode de fonctionnement se prolonge durant plus de 5 min sans flux hydraulique, la machine se place en alarme pour surchauffe et signale
I'erreur PH. Une fois I'erreur PH déclenchée, le réarmement peut uniquement s’effectuer en mode automatique. Le temps de réarmement est de
15 min ; en cas d'erreur PH déclenchée plus de 6 fois de suite, le temps de réarmement augment & 1 h. Apres réarmement, la pompe reste en
stop jusqu'a son redémarrage au moyen des touches “MODE” “v” “A”.

5.4.1 - Etat
Affiche I'état de la pompe.

5.4.2 - RI: Paramétrage vitesse
Régle la vitesse du moteur en rpm. Permet de forcer le nombre de tours & une valeur pré-établie.

5.4.3 - VP: Affichage de la pression
Pression de l'installation mesurée en [bar] ou [psi] en fonction de I'unité de mesure paramétrée.

5.4.4 - VF: Affichage du flux
Visua Affiche le débit dans I'unité de mesure choisie. L'unité de mesure peut étre [I/min] ou [gal/min], voir parag. 5.5.3 - MS : Systeme de mesurage.
Dans le cas ou la mesure enregistrée est inférieure au seuil de sensibilité du capteur de flux, la valeur de la mesure clignote, a coté de I'identifiant VF.

5.4.5 - PO: Affichage de la puissance absorbée
Puissance absorbée par I'électropompe en [kW].
Si la puissance maximale autorisée est dépassée, la mesure clignote a c6té de l'identifiant PO.

5.4.6 - C1: Affichage du courant de phase

Courant de phase du moteur en [A].

En cas de dépassement du courant maximal autorisé, le témoin C1 clignote pour signaler que la protection contre la surintensité est sur le point
d'intervenir.

5.4.7 - RS: Affichage de la vitesse de rotation
Vitesse de rotation du moteur, en rpm.

5.4.8 -5V 2Y : Tension d'alimentation
Présent uniquement sur certains modeles.

549-SRBY Plage d’alimentation

Présent uniquement sur certains modeles.

Indique la plage de la tension d’alimentation détectée. Peut prendre les valeurs : [110-127] V ou [220-240] V. Si la plage n'a pas été déterminée,
prend la valeur « - - ».

5.4.10 - TE: Affichage de la température du dissipateur

Affiche la valeur de la température du dissipateur thermique.

5.5 - Menu Installateur

Depuis le menu principal, garder appuyées simultanément les touches « MODE » et « SET » et « V » jusqu'a ce que le premier parameétre du
menu installateur s'affiche a I'écran (ou utiliser le menu de sélection en appuyant sur A ou V). Le menu permet d'afficher et de modifier les
différents parameétres de configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages du menu, les touches A et v permettent respectivement
d'augmenter et de diminuer la valeur du paramétre en objet. Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET.

5.5.1 - RP: Paramétrage de la diminution de pression pour redémarrage

Exprime la diminution de pression par rapport a la valeur de SP qui lance le redémarrage de la pompe. Par exemple, si la pression de paramétrage
est de 3,0 [bar] et que RP est de 0,5 [bar], le redémarrage se fait a 2,5 [bar]. RP peut étre paramétré d’un minimum de 0,1 a un maximum de 1
[bar]. Dans certaines conditions particulieres (par exemple lors d'un point de paramétrage inférieur au RP), il peut étre limité

BV paramétres disponibles uniquement dans la version DUAL VOLTAGE (tension d'alimentation 230V / 115V)

BV paramétres disponibles uniqguement dans la version DUAL VOLTAGE (tension d'alimentation 230V / 115V)
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automatiquement.Pour faciliter les opérations de I'utilisateur, la page de paramétrage de RP affiche également, en la surlignant sous le symbole
RP, la pression effective de redémarrage, comme indiqué a la Img. 18.1-18.2.
MEMU INSTALLATORE
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Image 18.1: Affichage de I'histogramme de puissance @ Image 18.2: Affichage de I'histogramme de puissance @ )

5.5.2 - OD: Type d’installation

Valeurs possibles de 1 et 2 pour une installation rigide et une installation élastique. A la sortie de I'atelier du constructeur, le dispositif est paramétré
sur la modalité 1, qui est adaptée a la plupart des installations. Si la pression présente des oscillations qui ne peuvent pas étre stabilisées a I'aide
des parametres Gl et GP, passer a la modalité 2.

IMPORTANT : Les valeurs des paramétres de réglage GP et Gl changent dans les deux configurations. De plus, les valeurs de GP et Gl
paramétrées en modalité 1 sont contenues dans une mémoire différente de celles des valeurs de GP et Gl paramétrées en modalité 2. Ainsi,
lorsque I'on passe & la modalité 2, la valeur de GP de la modalité 1 est remplacée par la valeur de GP de la modalité 2, mais elle est conservée
et revient quand on revient en modalité 1. Une méme valeur affichée & I'écran a une importance différente dans les deux modalités, car
I'algorithme de controle est différent.

5.5.3 - MS: Systeme de mesurage
Etablit le systéme d'unité de mesure, international ou anglo-américain. Les valeurs affichées figurent dans le Tableau 13.

REMARQUE: Le débit en unité de mesure anglo-américain (gal/ min) est indiqué en adoptant un facteur de conversion équivalant a un 1 gal =
4,0 litres, correspondant au gallon métrique.

Unités de mesure affichées

Valeur Unité de mesure Internationale Unité de mesure anglo-américain
Pression Bar psi
Température °C °F
Flux /min gal/min

Tableau 13 Systéme d’unité de mesure

5.5.4 - AS: Association de dispositifs ¢

Permet de passer en mode connexion/déconnexion avec au maximum 2
éléments compatibles:

e Une autre pompe Esybox Mini 3 pour fonctionnement dans un

groupe de pompage constitué de 2 éléments maximum.

Dans la page AS s'affichent les icones des différents dispositifs
raccordés avec en-dessous un acronyme les identifiant et la puissance
de reception correspondante. Une icone allumée fixe indique que le
dispositif branché fonctionne correctement; une icone barrée indique que
le dispositif est configuré comme faisant partie du réseau mais que sa

01/12/2022 - 08:55
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présence n'est pas relevée.
Cette page n'affiche pas tous les dispositifs présents, mais uniquement ceux qui sont associés a notre réseau. Le fait de ne
voir que les dispositifs de son propre réseau permet de faire fonctionner plusieurs réseaux analogues coexistants dans le rayon
d'action du systéme sans fil sans créer d’ambiguité. Ainsi, l'utilisateur ne voit pas les dispositifs qui ne correspondent pas au
systeme de pompage.

Cette page de menu permet d'associer et de dissocier un élément du réseau sans fil personnel. Lorsque la machine est démarrée, la mention du

menu AS ne présente aucune connexion, car aucun dispositif n'est associé. Dans ces conditions le message « Non Dev » s'affiche et la del

COMM est éteinte. Seule une action de I'opérateur permet d'ajouter ou d'éliminer des dispositifs par les opérations d’association et de dissociation.

Association de dispositifs

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx

(3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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Une fois dans la page AS, appuyer sur « * » pendant 5 sec met la machine en état de recherche pour I'association sans fil, communiquant cet
état avec un clignotement de la LED COMM a intervalles réguliers. Dés que deux machines du champ de communication utile sont mises dans
cet état, si cela est possible ells s'associent entre elles. Si 'association n'est pas possible pour une machine ou pour les deux, la procédure se
termine et une fenétre pop-up apparait sur chaque machine, indiquant « association non faisable ». Une association peut ne pas étre possible
car le dispositif que I'on essaie d'associer est déja présent dans le nombre maximum ou parce que le dispositif a associer n'est pas reconnu.
Dans ce dernier cas, répéter la procédure depuis le début. L'état de recherche par association reste actif jusqu'au relevage du dispositif a associer
(indépendamment du résultat de I'association) ; si aucun dispositif n'est trouvé en 1 minute, le systeme sort automatiquement de I'état
d'association. L'utilisateur peut sortir a tout moment de I'état de recherche par association sans fil en appuyant sur SET ou MODE. Raccourci.
Pour accélérer la procédure, un raccourci a été créé qui permet d'associer la pompe depuis la page principale en appuyant sur le bouton
«V»5sec.

IMPORTANT: Apres avoir effectué 'association entre 2 dispositifs ou plus, on peut voir s'afficher sur I'écran une fenétre pop-up qui demande la
propagation de la configuration. Cela se vérifie quand les dispositifs ont des paramétres de configuration différents (ex. set-point SP, RP etc.). En
appuyant sur « ™ » sur une pompe, on active la propagation de la configuration de cette méme pompe vers les autres pompes associées Apres
avoir appuyé sur la touche « * » des fenétres pop-up apparaissent avec le mot« Attendre... », et une fois cette phase terminée, les pompes
commencent a fonctionner régulierement avec les parametres sensibles alignés ; se référer au paragraphe 9.3.5 pour plus de détails.

Dissociation de dispositifs

Pour dissocier un dispositif appartenant a un groupe déja existant, aller dans la page AS (menu installateur) du dispositif en question et appuyer
sur la touche « v » pendant au moins 5 secondes. Suite a cette opération toutes les icones relatives aux dispositifs connectés seront remplacées
par

le message « Non Dev » et la del COMM. Restera éteinte.

Remplacement des dispositifs

Pour remplacer un dispositif dans un groupe existant, il suffit de dissocier le dispositif & remplacer et d'associer le nouveau dispositif suivant les
procedures qui précédent. S'il n'est pas possible de dissocier I'élément a remplacer (panne ou non disponible) il faudra effectuer la procédure de
dissociation de chaque dispositif et recréer un nouveau groupe.

555-EK\ Réglage fonction basse pression en aspiration
Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa.
Régle la fonction basse pression en aspiration.

Valeur Fonction
0 désactivée
1 habilitée avec réinitialisation automatique
2 habilitée avec réinitialisation manuelle
Tableau 14

55.6 - PK X : Seuil basse pression en aspiration
Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa.
Régle le seuil de pression sous lequel le blocage pour basse pression en aspiration est enclenché.

557-T1 K Temporisation basse pression (fonction de relevage basse pression en aspiration)

Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa.

Regle le temps nécessaire pour éteindre l'inverseur et démarrer a partir du relevage de basse pression en aspiration (voir le réglage du relevage
de basse pression en aspiration parag. 5.7).

5.6 - Menu Assistance technique

Il s'agit de paramétrages avancés qui ne doivent étre effectués que par du personnel spécialisé ou sous le contrdle direct du réseau d'assistance.
Dans le menu principal, garder appuyées simultanément les touches (3 sec) « MODE », « SET » et « A » jusqu’a ce que « TB » s'affiche a I'écran
(ou utiliser le menu de sélection en appuyant sur « A » ou « V » ). Le menu permet d'afficher et de modifier les différents paramétres de
configuration : la touche MODE permet de faire défiler les pages du menu, les touches « A » et « V » permettent respectivement d’augmenter et
de diminuer la valeur du parametre en question. Pour sortir du menu actuel et revenir au menu principal, appuyer sur SET.

5.6.1 - TB: Temps de blocage manque d’eau

Le paramétrage du temps de latence du blocage pour manque d'eau permet de sélectionner le temps (en secondes) nécessaire au dispositif pour
signaler le manque d’eau.

La variation de ce paramétre peut étre utile quand une temporisation est connue entre le moment ot le moteur est allumé et le moment oul la
distribution commence effectivement. Cela survient par exemple lorsqu'une installation comprend un conduit d'installation particulierement long

) Paramétres disponibles en version KIWA

¥) Paramétres disponibles en version KIWA
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et qu'il comprend une petite fuite. Dans ce cas le conduit en question peut se décharger, et méme si 'eau ne manque pas I'électropompe a besoin
d’'un certain temps pour se recharger, distribuer le débit et envoyer la pression dans le systéme.

5.6.2 - T2: Temporisation de I'arrét
Il paramétre le temps apres lequel linverseur doit s'éteindre & partir du moment ou les conditions d'arrét sont atteintes : pressurisation de
linstallation et débit inférieur au débit minimum. T2 peut étre paramétrée de 2 a 120 sec. Le paramétrage du constructeur est de 10 sec.

5.6.3 - GP: Coefficient de gain proportionnel

Le terme proportionnel doit généralement étre augmenté pour les systémes caractérisés par I'élasticité (par exemple des conduits en PVC) et
diminué si l'installation est rigide (par exemple des conduits en fer). Pour maintenir la constance de la pression de l'installation, l'inverseur réalise
un contréle de type PI sur I'erreur de pression mesurée. En fonction de cette erreur, I'inverseur calcule la puissance a fournir au moteur. Le
comportement de ce controle dépend des parameétres GP et Gl réglés. Pour répondre aux différents comportements des différents types
d'installations hydrauliques dans lesquels le systéme peut travailler, I'inverseur permet de sélectionner des paramétres autres que ceux qui ont
été établis par le fabricant. Pour la plupart des installations, les parameétres GP et Gl du constructeur sont les parameétres optimaux. Toutefois, si
des problémes de réglage apparaissent, I'utilisateur peut intervenir sur ces paramétres.

5.6.4 - Gl: Coefficient de gain intégral
En présence de grandes chutes de pression lorsque le flux augmente brusquement ou si le systéme répond lentement a 'augmentation de la
valeur de GI. Au lieu de I'apparition d'oscillations de pression autour de la valeur de paramétrage, réduire la valeur de GI.

IMPORTANT : Pour obtenir des réglages de pression satisfaisants, il faut généralement intervenir aussi bien sur le paramétre GP que GI.

5.6.5 - RM: Vitesse maximale
Elle impose une limite maximum au nombre de tours de la pompe.

5.6.6 - NC: Appareils simultanés @

Il définit le nombre maximum d'appareils pouvant fonctionner simultanément. Il peut prendre des valeurs comprises entre 1 et le nombre
d'appareils présents (max 2). Par défaut, NC assume le nombre d'appareils actifs, cela signifie que si des appareils actifs sont insérés ou retirés,
NC assume la valeur des appareils présents. En configurant une valeur différente des appareils actifs, le nombre maximum d’appareils simultanés
est fixé sur le nombre défini. Ce paramétre est utilisé dans les cas ou il y a une limite de pompes a pouvoir ou vouloir maintenir en marche (voir
5.6.7 IC : Configuration de la réserve et les exemples a suivre). Dans cette méme page de menu, vous pouvez également voir (sans pouvoir les
modifier) les deux autres paramétres du systéme liés a celui-ci : le nombre d'appareils présents automatiquement détectés par le systeme et le
nombre d'appareils actifs.

5.6.7 - IC: Configuration de la réserve ¥

Configure le dispositif en mode automatique ou réserve. Si le dispositif est configuré sur auto (paramétrage par défaut), il participe au pompage
normal; s'il est configuré comme réserve, la priorité de démarrage minimum lui est associée, c'est-a-dire que le dispositif sur lequel ce paramétrage
est effectué démarrera toujours le dernier. Si le nombre de dispositifs actifs est inférieur de un au nombre de dispositifs présents et qu’un élément
est paramétré comme réserve, si aucun inconvénient n'est présent le dispositif de réserve ne participe pas au pompage normal ; si l'un des
dispositifs qui participent au pompage présente une panne (manque I'alimentation, intervention d’'une protection, etc.), le dispositif de réserve
démarre.

L'état de configuration de réserve est visible dans les modes suivants: sur la page Systéme a pompes multiples, la partie supérieure de I'icone
est colorée ; sur la page principale, licdne de la communication représentant I'adresse du dispositif figure avec le nombre sur fond coloré. Les
dispositifs configurés comme réserve peuvent étre plus d'un dans un systeme de pompage. Méme si les dispositifs configurés comme réserve ne
participent pas au pompage normal, ils restent toujours efficaces grace a 'algorithme antistase. L'algorithme anti-stase veille a échanger la priorité
de démarrage toutes les 23 heures et a faire accumuler pendant au moins une minute de suite la distribution du débit a chaque dispositif. Cet
algorithme a pour fonction d'éviter la dégradation de I'eau du rotor et de maintenir I'efficacité des organes mobiles ; il est utile pour tous les
dispositifs, en particulier ceux qui sont configurés comme réserve, qui ne travaillent pas en conditions normales.

5.6.8 - ET: Temps d’échange max @

Paramétre le temps maximum de travail continu d’un dispositif dans un groupe. Il ne fonctionne que pour les groupes de pompage dotés de

dispositifs interconnectés entre eux. Le temps peut étre paramétré de 0 min a 9 heures; le paramétrage du constructeur est de 2 heures. Lorsque

le temps ET d'un dispositif est écoulé, I'ordre de démarrage du systéme est réattribué, afin de porter le dispositif dont le temps est écoulé en

priorité minimum. Cette stratégie a pour objectif de moins utiliser le dispositif qui a déja travaillé et d'équilibrer le temps de travail des différentes

machines qui composent le groupe. Si la charge hydraulique requiert I'intervention du dispositif en question méme s'il a été placé en dernier dans

I'ordre de démarrage, il démarrera afin de garantir la pressurisation de l'installation. La priorité de démarrage est réattribuée dans ceux conditions,

en function du temps ET:

1. Echange durant le pompage: lorsque la pompe reste allumée de maniére ininterrompue, jusqua ce que le temps maximum absolu de
pompage soit dépassé.

2. Echange en veille : lorsque la pompe est en veille mais que 50% du temps ET est écoulé.

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
4 Applicable aux versions de firmware = 4.4.x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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Si ET est paramétré a 0, I'échange en veille a lieu. Chaque fois qu'une pompe du groupe s'arrétera, une autre pompe démarrera a la mise en
route suivan.

Si le paramétre ET (Temps d'échange max ) est sur 0, I'échange a lieu a chaque remise en marche, quel que soit le temps de
travail effectif de la pompe.

5.6.9 - Exemples de configuration pour les systémes multi-pompes @

Exemple 1 :

Un groupe de pompes composé de 2 appareils. Les deux appareils ont des parametres IC et NC réglés sur Automatique.

L'effet que vous aurez est le suivant : I'appareil avec la priorité la plus élevée démarre toujours en premier et si la pression atteinte est trop faible,
le deuxieme appareil en appui démarre également. Le fonctionnement des 2 se fera en rotation afin de respecter le temps d’échange maximum
(TE) de chacun afin d’équilibrer I'usure des appareils de fagon homogeéne.

Exemple 2:

Un groupe de pompes composé de 2 appareils. Les deux appareils ont le paramétre NC réglé sur 1. L'un des appareils a le paramétre IC réglé
sur Automatique et l'autre sur Réserve.

L'effet que vous aurez est le suivant : I'appareil non configuré en réserve démarrera et fonctionnera tout seul (méme s'il ne peut pas supporter la
charge hydraulique et que la pression créée est trop faible). En cas de panne, I'appareil de réserve entre en fonction.

Exemple 3:

Un groupe de pompes composé de 2 appareils. Les deux appareils ont le parametre NC réglé sur Automatique. Sur I'une des pompes le parameétre
IC est régle sur Automatique, tandis que sur l'autre le parametre IC est réglé sur Réserve.

L'effet que vous aurez est le suivant : I'appareil qui n'est pas configuré en réserve démarre toujours en premier, si la pression atteinte est trop
faible, le deuxieme appareil configuré en réserve démarre également. De cette maniére, on cherche toujours a préserver l'utilisation d'un appareil
particulier (celui configuré comme réserve), mais cela peut nous venir en aide en cas de besoin lorsque la charge hydraulique est plus importante.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Comme décrit au paragraphe 9, cette fonction permet d'éviter les allumages et arréts fréquents en cas de fuites dans l'installation. La fonction peut
étre habilitée en 2 modalités différentes : normale et smart. En modalité normale, le contrble électronique bloque le moteur apres N cycles de
démarrage et arrét identiques. En modalité smart, elle agit sur le parameétre RP afin de réduire les effets négatifs dus aux fuites. Si elle est paramétrée
sur « Désactivée » la fonction n'intervient pas.

5.6.11 - AE: Habilitation de la fonction d'anti-blocage
Cette fonction permet d'éviter les blocages mécaniques en cas d'inactivité prolongée ; elle agit en mettant périodiquement la pompe en rotation.
Lorsque cette fonction est activée, la pompe effectue toutes les 23 heures un cycle de déblocage d'1 min.

5.6.12 - AF: Habilitation de la fonction d’antigel
Si cette fonction est habilitée, la pompe est automatiquement mise en rotation lorsque la température atteint des valeurs proches de la température
de gel, afin d'éviter les ruptures de la pompe.

57- \K Réglage du relevage de basse pression en aspiration

(typiquement utilisé dans les systémes de redémarrage raccordés a I'aqueduc)

Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa. La fonction de relevage basse pression génére le blocage du systéme apres le
temps T1 (voir 5.5.6 - T1: Temporisation basse pression). Lorsque cette fonction est activée, le symbole F4 est affiché sur la page principale.
L'intervention de cette fonctionnalité entraine le blocage de la pompe, qui peut étre éliminé en mode automatique ou manuel. La réinitialisation
automatique prévoit que pour sortir de la condition d'erreur F4, la pression revienne a une valeur supérieure de 0,3 bar par rapport a PK pendant
au moins 2 s. Pour réinitialiser le blocage en mode manuel, enfoncer simultanément les boutons “A” e “v™.” puis les relacher.

5.8 - RF: Remise a zéro des pannes et avertissements

En gardant appuyées simultanément, pendant 2 secondes au moins, les touches « A » et « vV », la chronologie des pannes et avertissements
est effacée. Le nombre de pannes présentes dans I'historique (max. 64) est indiqué sous le symbole RF. L'historique peut étre affiché a partir du
menu ECRAN de la page FF.

5.8.1 - PW: Modification mot de passe

Le dispositif comprend un systéme de protection par mot de passe. Si un mot de passe est prévu, les paramétres du dispositif seront accessibles
et visibles, mais ils ne pourront pas étre modifiés. Lorsque le mot de passe (PW) est sur « 0 », tous les paramétres sont débloqués et peuvent
étre modifiés. Lorsqu'un mot de passe est affiché (valeur de PW différent de 0) toutes les modifications sont bloquées et la page PW affiche
« XXXX ». Si un mot de passe est défini, l'utilisateur peut consulter toutes les pages, mais dés qu'il essaie de modifier un paramétre une fenétre
pop-up s'affiche et demande la saisie du mot de passe. Lorsque le bon mot de passe est saisi, les parametres restent débloqués pendant 10 min
et peuvent alors étre modifiés a compter de la derniére pression d'un bouton. Pour annuler la temporisation du mot de passe, aller a la page PW
et appuyer simultanément sur « A » et « V » pendant 2 sec. Lorsque le bon mot de passe est saisi, I'écran présente un cadenas qui s'ouvre ; si
le mot de passe saisi n'est pas correct, le cadenas clignote.

Aprés avoir ramené les valeurs du constructeur, le mot de passe revient a « 0 ».
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Chaque changement de mot de passe est effectif quand MODE ou SET sont appuyés, et chaque modification successive d'un parametre implique

la nouvelle saisie du nouveau mot de passe (par ex. linstallateur regle tous les parametres avec la valeur de PW par défaut = 0 puis régle le mot

de passe de maniére a étre slir que la machine est déja protégée sans qu’une autre action ne soit nécessaire).

En cas d'oubli du mot de passe, les parametres du dispositif peuvent étre modifiés de deux fagons:

e Prendre note de tous les paramétres, puis ramener le dispositif aux valeurs du constructeur comme indiqué au paragraphe 7.3. L'opération
de remise a zéro efface tous les paramétres du dispositif, y compris le mot de passe.

e Prendre note du numéro figurant sur la page du mot de passe et envoyer ce numéro par courriel au centre d'assistance : le mot de passe
pour débloquer le dispositif sera transmis en quelques jours.

6. SYSTEMES DE PROTECTION

Le dispositif est doté de systemes de protection visant a préserver la pompe, le moteur, la ligne d’alimentation et I'inverseur. Si une ou plusieurs
protections sont activées, celle qui a la priorité la plus élevée est immédiatement affichée a I'écran. Le moteur peut s'arréter en fonction du type
d'erreur, mais lorsque les conditions normales sont rétablies le statut d'erreur peut se remettre a zéro automatiquement soit immédiatement, soit
aprés une certaine période suite a un réarmement automatique. En cas de blocage dd a une manque d'eau (BL), de blocage di a un courant
excessif dans le moteur (OC), de blocage dii a un court-circuit entre les phases du moteur (SC), I'utilisateur peut tenter de sortir manuellement
des conditions d’erreur en appuyant ou relachant simultanément les touches A et v. Si la condition d’erreur perdure, il faut éliminer la cause de
I'anomalie. En cas de blocage provoqué par 'une des erreurs internes E18, E19, E20, E21 il faut attendre 15 minutes avec la machine alimentée
pour obtenir le réarmement automatique de I'état de blocage.

Signaux d’Alarme

Acronyme Description
PD @ Arrétirrégulier
HL @ Alarme qui avertit le Bloc en raison de Fluide Chaud
oT Alarme qui avertit le Bloc en cas de surchauffe des amplificateurs de
puissance
OBL Alarme qui signale une température anqrmale enregistrée sur la carte Basse
Tension
AYS ® @ Fonction « Anti Cycling Smart » en cours d'exécution
AE®® Fonction « Anti-Block » en cours d'exécution
AF B () Fonction « Anti-Freeze » en cours d'exécution
BAT ®¢) Batterie faible

Tableau 15: Alarmes

Conditions de blocage

Indication a I'écran Description
PH Blocage pour surchauffe pompe
BL Blocage pour manque d'eau
BP1 Blocage pour erreur de lecture sur le capteur de pression & l'arrivée
gp2 \K Blocage pour erreur de lecture sur le capteur de pression en aspiration
PB @ Blocage pour tension d'alimentation hors-spécification
LP Blocage pour tension DC basse
HP Blocage pour tension DC élevée
oT Blocage pour surchauffe des bornes de puissance
0C® Blocage pour courant excessif dans le moteur
SC Blocage pour court-circuit entre les phases du moteur
ESC Blocage pour court-circuit vers la mise a la terre
HL Bloc en raison de Fluide chaud
NC Blocage pour moteur débranché
Ei Blocage pour erreur interne i-éme
Vi Blocage pour tension d'interne i-eme hors-tolérance
EY Blocage pour relevage de cycle anormal du systéme

Tableau 16: Indication des blocages

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx

(3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4 Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
¥) Paramétres disponibles en version KIWA
)

) Applicable aux versions de firmware < 4.xx
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6.1 - Description des blocages

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (protection contre le fonctionnement a sec)

En cas de manque d'eau, la pompe s'arréte automatiquement apres le temps TB. Dans ce cas, le DEL rouge « Alarme » et la mention « BL »
s'affichent a 'écran. Apres avoir rétabli le débit d’eau nécessaire, I'utilisateur peut tenter de sortir manuellement du blocage de protection en
appuyant simultanément sur les touches « A » et « V », puis en les relachant. Si I'état d'alarme persiste, c'est-a-dire que l'utilisateur n'intervient
pas en rétablissant le débit d’eau et en redémarrant la pompe, le redémarrage automatique tente de relancer la pompe.

A Si le paramétre SP n’est pas réglé correctement, la protection pour manque d'eau peut ne pas fonctionner correctement.

6.1.2 - Anti-Cycling (protection contre les cycles continus sans demande de I'utilisateur)

Si des fuites sont présentes dans le trongon de distribution, le systéme démarre et s'arréte de maniére cyclique, méme si le prélévement d'eau
n'est pas voulu; une fuite méme minime (quelques ml) provoque une chute de pression qui provoque a son tour le démarrage de I'électropompe.
Le controle électronique est en mesure de relever la présence de fuites sur la base de sa périodicité.

La fonction anti-cycling peut étre exclue ou activée en modalité Basic ou Smart (parag. 5.6.10). La modalité Basic prévoit I'arrét de la pompe
lorsque la condition de périodicité est relevée ; elle reste alors en attente d’une remise a zéro manuelle. Cette condition est communiquée a
I'utilisateur par I'affichage du DEL rouge « Alarme » et de la mention « ANTICYCLING » a I'écran. Apres voir éliminé la fuite, I'utilisateur peut
forcer manuellement le redémarrage en appuyant et relachant simultanément les touches « A » et « v ». La modalité Smart prévoit 'augmentation
du paramétre RP lorsque la condition de fuite est relevée, afin de réduire le nombre d'allumages dans le temps.

6.1.3 - Anti-Freeze (protection contre le gel de I'eau dans le systeme)

Le passage de I'eau de I'état liquide a I'état solide comporte une augmentation de volume. Il s'agit donc d'éviter que le systéme ne reste plein
d'eau lorsque les températures sont proches de celles du gel afin d'éviter la rupture de celui-ci. C'est la raison pour laquelle il est recommandé
de vider toute électropompe lorsqu'elle n'est pas utilisée en hiver. Ce systéme est toutefois doté d’une protection qui empéche la formation de
glace & l'intérieur : elle actionne I'électropompe lorsque la température baisse a des valeurs proches de celle du gel. L'eau qui se trouve & l'intérieur
est donc chauffée et la glace ne peut pas se former.

La protection Anti-Freeze fonctionne uniquement si le systéme est correctement alimenté : si la fiche est débranchée ou en
I'absence de courant, la protection ne peut pas fonctionner.

Il est en tout cas conseillé de ne pas laisser le systeme déchargé durant des périodes d'inactivité prolongée : vidanger soigneusement le systéme
par le bouchon d’écoulement (Img.1 Pan E) et le déposer dans un endroit abrité.

6.1.4 - “BP1” Blocage pour panne du capteur de pression a I'arrivée (pressurisation installation)
Si le dispositif reléve une anomalie sur le capteur de pression en arrivée, la pompe reste bloquée et I'erreur « BP1 » est signalée. L'état d’erreur
commence dés que le probléme est détecté et se termine automatiquement une fois le capteur remplacé et les conditions correctes rétablies.

6.1.5-“Bp2" \K Blocage pour panne du capteur de pression en aspiration

Présent uniquement sur les modeles avec fonctionnalité Kiwa.

Si le dispositif releve une anomalie du capteur de pression en aspiration, la pompe reste bloquée et I'erreur « BP2 » est signalée. Cet état
commence dés que le probléme est relevé et provoque automatiquement le rétablissement des conditions adéquates.

6.1.6 - “PB” Blocage pour tension d’alimentation hors-spécification
Il a lieu lorsque la tension de ligne a la borne d'alimentation permise prend des valeurs hors-spécifications. Le rétablissement a lieu
automatiquement lorsque la tension a la borne revient aux valeurs admises.

6.1.7 - “SC” Blocage pour court-circuit entre les phases du moteur

Le dispositif est doté d'une protection contre les court-circuits directs qui peuvent avoir lieu entre les phases du moteur. Lorsque cet état de
blocage est signalé, I'utilisateur peut tenter de rétablir le fonctionnement en appuyant simultanément sur les touches A et V. Cette action n'a
d'effet que lorsque 10 secondes ont passé a partir du moment ou le court-circuit a eu lieu.

6.2 - Remise a zéro manuelle des conditions d’erreur
En état d'erreur, l'utilisateur peut effacer I'erreur en for¢ant une nouvelle tentative, en appuyant puis relachant les touches A et v.

6.3 - Remise a zéro automatique des conditions d’erreur

Pour certains dysfonctionnements et conditions de blocage, le systéme effectue des tentatives de rétablissement automatique.

Le systéeme de rétablissement automatique concerne en particulier:

“BL" Blocage pour manque d’eau “OC"  Blocage pour courant excessif dans le moteur @
“PB” Blocage pour tension d'alimentation hors-spécification @ “BP1" _ Blocage pour anomalie sur le capteur de pression

‘oT” Blocage pour surchauffe des bornes de puissance «pparl K : S
“HL” Blocage dd & une température de liquide trop élevée BP2 Blocage pour anomalie sur le capteur de pression Kiwa

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx

¥) Paramétres disponibles en version KIWA
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Si le systéme se bloque par exemple a cause d'un manque d'eau, le dispositif lance automatiquement une procédure d'essai afin de vérifier que
la machine est effectivement a sec de maniére définitive et permanente. Si, durant la séquence d'opérations, une tentative de rétablissement
réussit (par exemple I'eau revient), la procédure s'interrompt et le dispositif revient au fonctionnement normal. Le Tableau 13 indique les
séquences des opérations effectuées par le dispositif pour les différents types de blocage.

Rétablissements automatiques sur les conditions d’erreur
Indication a Description Séquence de rétablissement automatique
Iécran

- Une tentative toutes les 10 minutes, pour un total de 6 tentatives.
BL Blocage pour manque d'eau - Une tentative par heure, pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures, pour un total de 30 tentatives.

Blocage pour tension

PB®@ dralimentation hors-spécification | - Se remet a zéro quand la tension de spécification est rétablie.
oT Blocage pour surchauffe des - Se remet a zéro quand la température des bornes de puissance revient dans les
bornes de puissance. valeurs de spécification.
- Sil'appareil détecte une température de liquide trop élevée, la pompe reste bloquée
HL Blocage d0 a une température de et « HL » est indiqué.
liquide trop élevée L'état d'erreur commence dés que le probleme est détecté et se termine

automatiquement lorsque la température du liquide est dans les valeurs autorisées.
. - Une tentative toutes les 10 minutes, pour un total de 6 tentatives.
Blocage pour courant excessif . )
0C® dans le moteur - Une tentative par heure, pour un total de 24 tentatives.
- Une tentative toutes les 24 heures, pour un total de 30 tentatives.
Tableau 17; Rétablissement automatique des blocages

7. REMISE A ZERO ET PARAMETRAGES DU CONSTRUCTEUR

7.1 Remise a zéro générale du systéme
Pour remettre le systeme a zéro, garder les 4 touches appuyées simultanément pendant 2 sec. Cette opération correspond au débranchement
de I'alimentation. Attendre l'arrét complet et ré-alimenter. La remise a zéro n'efface pas les paramétres mémorisés par I'utilisateur.

7.2 Paramétres du constructeur

Le dispositif sort de I'atelier du constructeur avec une série de parametres pré-établis qui peuvent étre modifiés selon les exigences de ['utilisateur.
Tout changement apporté aux parametres est automatiquement sauvegardé dans la mémoire, et il est toujours possible de revenir aux parametres
du constructeur (voir Rétablissement des paramétres du constructeur, parag. 7.3 - Rétablissement des parameétres du constructeur).

Pour revenir aux paramétres du constructeur, éteindre le dispositif, attendre I'arrét complet de I'écran (le cas échéant), appuyer sur les touches
« SET » et « A » et les garder appuyées, puis alimenter ; relacher les deux touches uniquement quand la mention « EE » est affichée. Dans ce
cas, les paramétres du constructeur sont rétablis (il s'agit d’'une écriture et d’une relecture sur EEPROM des parameétres du constructeur
sauvegardés de maniére permanente dans la mémoire FLASH). Lorsque le réglage de tous les parametres est terminé, le dispositif revient a son
fonctionnement normal.

NOTE : Lorsque les valeurs du constructeur sont rétablies, tous les paramétres qui caractérisent I'installation devront étre rétablis (gains, pression
de point de paramétrage, etc.), comme lors de la premiére installation.

Parametres du constructeur

Identifiant Description International Valeur Anglo-américain Valeur Rappel Installation
BK Luminosité afficheur 80% @/50% ©® @) 80% @/ 50% @) )
K T. allumage éclairage de 2 min 2 min

fond
LA Langue Anglais Anglais
SP Pression de parametre 2,7 bar 39 psi
RI Tours par minute en 3200 rpm 3200 rpm
mode manuel
oD Type d'installation 1 (Rigide) 1 (Rigide)
RP Réduction (Ije pression 03 03
pour redémarrage
MS Systeme de mesurage 0 (Internazionale) 0 (Internazionale)

@ Applicable aux versions de firmware < 4.xx
3 Applicable aux versions de firmware = 4.3.x équipées de la connectivité intégrée

4) Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
101



FRANCAIS

e (K Fonction bagse pression 2 (Manuelle) 2 (Manuelle)
en aspiration
Seuil basse pression en .
K
PK aspiration 1.0 bar 4ps
B Temps de bllocage 155 155
manque d'eau
T1(K Temporisation basse pr. 25 25
T2 Temporisation de l'arrét 10s 10s
GP CoefﬂmenF de gain 05 05
proportionnel
Gl Coeff|_C|e,nt de gain 12 12
intégral
RM Vitesse maximale 7000 rpm 7000 rpm
IC Configuration de la réserve 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Temps d'échange max [h] 2 2
AE Fonction anti-blocage 1(Active) 1(Activé)
AF Antigel 1(Activé) 1(Activé)
PW Modification du mot de 0 0
passe
AY Fonction Anticycling AY 0 (Désactivé) 0 (Désactivé)

Tableau 13: Parametres du constructeur

8. APP, DCONNECT CLOUD ET MISE A JOUR DU LOGICIEL

D

La « solution intelligente » APP DConnect représente, avec I'écran de la pompe, l'interface de commande locale de la pompe Esybox Mini.
Grace a I'APP DConnect, il est possible de mettre a jour le produit et de configurer les principaux parameétres de I'appareil avec la commodité
d'une application facile a utiliser et toujours a portée de main. L'APP DConnect vous permet d'effectuer les mises a jour nécessaires (voir section
dédiée) directement depuis votre smartphone sans objets externes encombrants.

Grace a I'APP, il est possible d'interagir localement avec le produit via le menu spécial « Connexion directe
» accessible directement depuis la page principale de I'APP. birect connection @

Menu - Connexion directe

La « Solution intelligente » DConnect CLOUD permet le contrble a distance de vos systémes via un portail
internet spécial : dconnect.dabpumps.com et via 'APP DConnect par le menu approprié « Vos installations
» accessible directement depuis la page principale de I'APP.
Menu - Vos installations

NOTE 1: Le service de contrle a distance DConnect Cloud nécessite une inscription sur le portail et aprés une période d'essai, un abonnement.
Toutes les informations sont disponibles sur le site : www.internetofpumps.com

NOTE 2 : Dans ce manuel, il est fait référence aux menus de l'application DConnect, les couleurs ou les descriptions peuvent changer. Pour tirer le
meilleur parti du produit et de son interaction avec I'APP et avec le service DConnect Cloud, consultez également la documentation en ligne et regardez
les vidéos de démonstration. Toutes les informations nécessaires sont disponibles sur le site: www.internetofpumps.com o www.dabpumps.com

8.1 - Configuration systeme requise

- Configuration pour APP requise: Smartphone - Configuration requise du Réseau du produit
- Android = 8 (niveau API 23). - Connexion directe active et permanente a Internet sur le site
-10S =212 d'installation.
- Acces Internet, Wi-Fi et Bluetooth activés. - Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).

¥) Paramétres disponibles en version KIWA
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- Acceptez les termes et les conditions affichés par le systéeme - Signal Wi-Fi de bonne qualité et puissance dans la région ou le
d’exploitation de votre smartphone. produit est installé.

- Configuration requise pour I'accés via WebAPP: PC NOTE: si le signal Wi-Fi n'est pas performant, l'utilisation d'un Wifi
- Navigateur WEB prenant en charge JavaScript (par exemple Extender est recommandée. Un test du réseau Internet est recommandé
Microsoft Edge, Firefox, Google Chrome, Safari). avant de configurer le produit. L'utilisation de DHCP est recommandée,
- Accés a Internet. bien qu'il soit possible de définir une adresse IP statique.

8.2 - Mise a jour du logiciel

Les mises a jour garantissent une meilleure utilisation des services offerts par le produit.

Avant ['utilisation du produit, assurez-vous que le produit est mis & jour a la derniére version logicielle disponible. Pendant la phase de mise & jour
du logiciel, les produits concernés ne pourront pas exécuter les fonctions de pompage. Pour cette raison, une mise a jour controlée par I'opérateur
est recommandée.

NOTE 1 : La mise a jour peut prendre jusqu'a 5 minutes par produit et la pompe redémarrera une fois terminée.

La mise a jour du logiciel peut étre effectuée:
localement: directement depuis I'APP DConnect (recommandé)
- adistance si vous vous abonnez au service Cloud DConnect.

8.3 - Mises a jour locales via APP DCONNECT

Assurez-vous de télécharger la derniére version de I'APP DConnect DAB D disponible sur I'App Store et Google Play et approuver toutes les
demandes d'autorisations, les politiques et les « conditions générales » qui apparaissent sur I'écran du smartphone.

Policies

You must accept our privacy policy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy ( )

See the full privacy policy

D +: anNECT Terms and conditions ( )

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

@

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Pour la premiére configuration et pour mettre a jour le produit, depuis la page principale de I'APP appuyez B . @
sur le bouton « Connexion directe »:

Direct connection [i ]

L'application vous guidera pas a pas dans la procédure de connexion locale et dans la mise a jour du produit —
Menu - Connexion directe

Procédure:
1. Dans le menu de sélection de produit, choisissez Esybox Mini. 2. Sur |'écran suivant, choisissez Esybox Mini.
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_ : NOTE : Pour faciliter I'dentification du produit utilisé et sa version,
S feme reportez-vous au panneau d'information approprié affiché dans le menu
Direct connection de Conflguratlon de |‘APP

Select your product

R ‘

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
DConnect Box 2 3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box Esybox Mini
| Update Only
- .

e wTE

Esybox Max Esybox Mini

Identification des types de

produits Esybox Mini
Esy I/0

ﬁ Esybox Mink Choix du produit auquel accéder
(choisissez Esybox Mini)

3. Pour terminer la procédure de connexion directe, suivez les

4. Une fois la connexion entre le smartphone et le produit (« connexion
instructions fournies par I'APP.

locale ») établie, I'APP vérifiera si une mise a jour logicielle est
disponible. Si tel est le cas, une fenétre popup apparaitra sur I'écran de

No SiM = 144 Ty

7 " I'APP. Appuyez sur le houton « Télécharger » dans la fenétre
I = contextuelle pour télécharger le logiciel de mise & jour sur votre
Configure the product smartphone.

¢ Select the device

Configure the product

@ Plug in the device plug
X
@/1 Press the button for 5 see. The-re are updates
= available. We suggest you
@ Wait for the local to download them before
connection symbol to continuing.

flash

- ° Instructions de ! S

connexion directe

" connection symbol to
blink.

It may take a few
minutes

° 2/ ° Notification des nouvelles mises &

jour disponibles

NOTE : Ce logiciel restera disponible dans I'APP pour faciliter les mises a jour ultérieures d'autres Esybox Mini et restera valide jusqu'a ce qu'un
nouveau logiciel de mise a jour soit mis a disposition et sera remplacé

Une fois le téléchargement du logiciel de la pompe terminé sur le smartphone, accédez au menu de connexion directe de 'Esybox Mini et appuyez
sur le bouton approprié pour le transférer au produit:
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ﬁ Esybox Mini

:, Install

Bouton pour démarrer la mise a jour

Menu produit avec une Mise a jour disponible

Une fois la mise a jour commencée, la pompe affichera la progression sur 'écran qui se terminera par le message « Terminé ! » et peu de temps apres,
elle redémarrera. Sila mise a jour échoue, I'Esybox Mini que vous tentiez de mettre & jour redémarre avec la version précédente du logiciel, vous pouvez
donc répéter lopération.

9. INSTALLATIONS SPECIALES

9.1 - Désactivation de I'amorgage automatique
Le produit et construit et fourni doté de la possibilité de s'amorcer automatiquement. En
référence au parag. 4, le systéme est en mesure d'amorcer, et donc de fonctionner, quelle que
soit la configuration d'installation choisie : sous niveau ou sur niveau. Toutefois, dans certains
cas la capacité d'amorgage automatique n'est pas nécessaire, ou certains lieux interdisent
I'utilisation de pompe a amorgage automatique. Durant 'amorgage, la pompe oblige une partie
de I'eau déja sous pression a revenir vers la partie en aspiration jusqu'a atteindre la valeur de
pression de distribution a laquelle on peut dire que le systeme est amorcé. Le conduit de
recirculation est alors automatiquement fermé. Cette phase se répéte a chaque allumage,
méme lorsque la pompe est amorcée, jusqu'a ce que la valeur de pression de fermeture du
conduit de recirculation soit atteinte (1 bar environ).
Lorsque 'eau arrive a I'aspiration déja sous pression (maximum admissible 2 bar) ou si
linstallation est toujours sous niveau, il est possible (voire obligatoire, lorsque les
réglementations locales limposent) de forcer la fermeture du conduit de recirculation et donc
de perdre la capacité d'amorgage automatique. On obtient ainsi I'avantage d'éliminer le bruit
de déclic de I'obturateur du conduit a chaque allumage du systéme.
Pour forcer la fermeture du conduit d'amorgage automatique, suivre les étapes suivantes:
1. débrancher l'alimentation électrique;
2. vidanger le systéme (si I'on ne choisit pas de désactiver 'amorcage a la premiére
installation);
3. retirer malgré tout le bouchon de vidange sur le pan E, en veillant a ne pas faire tomber le
joint torique (Img.19);
4. alaide d'une pince, extraire 'obturateur de son siége. L'obturateur sera extrait avec le joint
torique et le ressort métallique auxquels il est assemblé;
5. retirer le ressort de 'obturateur; remettre I'obturateur en place avec le joint torique (coté
avec garniture vers l'intérieur de la pompe, tige avec les lames en croix vers ['extérieur); Y
6. visser le bouchon apres avoir placé le ressort métallique a I'intérieur afin qu'il soit comprimé
entre le bouchon et les lames et croix de la tige de I'obturateur. Lors de la remise en place

du bouchon, veiller & ce que le joint torique soit toujours correctement en place;
7. charger la pompe, connecter 'alimentation électrique, démarrer le systéme. O

Image 19

9.2 - Installation murale
Ce produit est déja prédisposé pour l'installation murale, a l'aide du kit accessoire DAB a acheter séparément. L'installation murale se présente
comme a la Img.20.
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Image 20

9.3. Groupes multiples ©)

9.3.1 - Introduction au systeme a pompes multiples

L'on entend par systeme a pompes multiples un groupe de pompage formé d'un ensemble de pompes dont les distributions confluent sur un
collecteur commun. Les dispositifs communiquent entre eux a travers la connexion prévue (sans fil). Le nombre maximum de dispositifs pouvant
former un groupe est de 2.

Un systéme a pompes multiples est principalement utilisé pour:

o Augmenter les prestations hydrauliques par rapport au dispositive simple.

e Assurer la continuité du fonctionnement en cas de panne d'un dispositif.

o Fractionner la puissance maximum.

9.3.2 - Réalisation d'un systéme a pompes multiples
L'installation hydraulique doit étre réalisée de la maniére la plus symétrique possible, afin de réaliser une charge hydraulique répartie de maniére
uniforme sur toutes les pompes. Les pompes doivent toutes étre reliées a un seul collecteur de distribution.
Pour le bon fonctionnement du groupe de pressurisation, tout le dispositif doit comprendre les mémes:
e branchements hydrauliques,
e vitesse maximale (paramétre RM)
Les versions de firmware des Esybox Mini 3 connectés doivent toutes étre identiques. Quand l'installation hydraulique a été
réalisée, il faut créer le groupe de pompage en effectuant 'association sans fil des dispositifs (voir par 5.5.4)

9.3.3 - Communication sans fil
Les dispositifs communiquent entre eux et propagent les signaux de debit et pression a travers la communication sans fil.

9.3.4 - Branchement et paramétrage des entrées

Les entrées de l'unité de commande sont utilisées pour activer les fonctions de flotteur, de point de consigne auxiliaire, de désactivation du
systéme, de basse pression d'aspiration. Les fonctions sont signalées respectivement par le symbole de flotteur (F4).

Les parametres de réglage des entrées font partie des parametres sensibles, par conséquent, le réglage de I'un de ceux-ci sur n'importe quel
appareil implique un alignement automatique sur tous les appareils. Paramétres liés au fonctionnement multi-pompe.

9.3.5 - Paramétres d'intérét pour le systeme a pompes multiples
Les paramétres affichés dans le menu pour une installation a pompes multiples sont classés comme suit:
e Parametres en lecture seule.
o Parametres a signification locale.
e Parametres de configuration du systeme a pompes multiples ils sont a leur tour répartis en:
« Paramétres sensibles
« Paramétres a alignement facultatif

Paramétres a signification locale
Il sagit de parametres qui peuvent étre différents suivant les différents dispositifs. Dans certains cas, il est nécessaire qu'ils soient différents. Pour
ces parameétres, il n'est pas permis d'aligner automatiquement la configuration des différents dispositifs. Par exemple, dans le cas de l'attribution

4) Applicable aux versions de firmware = 4.4x équipées de la connectivité intégrée et de la fonctionnalité de Groupes Multiples
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manuelle des adresses, ils devront obligatoirement étre différents les uns des autres. Liste des parametres avec leur signification locale pour le
dispositi:

BK Luminosité

TK Temps d'allumage de I'éclairage de fond

RI Tours/min en modalité manuelle

IC Configuration réserve

RF Remise & zéro des pannes et avertissements

Paramétres sensibles

Il s’agit de parameétres qui doivent nécessairement étre alignés sur toute la chaine, pour des raisons de réglage.
Liste des parametres sensibles:

e SP Pression de paramétrage

RP Diminution de pression pour redémarrage

ET Temps d'échange

AY Anti cycling

NC Nombre de dispositifs simultanés

TB Temps de dry run

T1 Temps pour l'arrét aprés le signal de basse pression
T2 Temps d'arrét

Gl Gain intégral

GP Gain proportionnel

OD Type d'installation

PW Modification du mot de passe

Alignement automatique des parameétres sensibles

Lorsqu'un systeme a pompes multiples est relevé, un contréle est lance afin de vérifier que les paramétres réglés sont cohérents. Siles paramétres
sensibles ne sont pas alignés sur tous les dispositifs, I'écran de chaque dispositif affiche un message demandant a l'utilisateur s'il souhaite
propager la configuration de ce dispositif & tout le systéme. Lorsque I'utilisateur accepte, les parameétres sensibles du dispositif sur lequel la
réponse a été donnée sont transmis a tous les dispositifs de la chaine.

Si des configurations ne sont pas compatibles avec le systeme, la propagation de la configuration de ces dispositifs n'est pas autorisée. Durant
le fonctionnement normal, la modification d’'un parameétre sensible sur un dispositif comporte I'alignement automatique du parametre sur tous les
autres dispositifs, sans qu’une confirmation ne soit demandée.

NOTE: L'alignement automatique des paramétres sensibles n'a aucun effet sur tous les autres types de paramétres. Lorsqu'un dispositif
comprenant les parameétres du constructeur est ajouté dans la chaine (dans le cas d'un dispositif qui en remplace un déja existant, ou si un
dispositif sort d’'un rétablissement a la configuration du constructeur), si les configurations présentes autres que celle du constructeur sont
cohérentes, le dispositif présentant les paramétres du constructeur adopte automatiquement les paramétres sensibles de la chaine.

Parametres a alignement facultatif

Il s'agit de paramétres pour lesquels le non-alignement entre les différents dispositifs est toléré. A chaque modification de ces parametres, lorsque
la pression de SET ou MODE est effectuée, il est demandé de propager la modification dans I'ensemble de la chaine de communication. Ainsi, si
la chaine est la méme pour tous les éléments qui la composent, I'on évite de paramétrer les mémes données sur tous les dispositifs.

Liste des paramétres a alignement facultatif:

e LALangue

e MS Systeme de mesurage

e AE Anti-blocage

e AF Antigel

9.3.6 - Premier démarrage du systéeme a pompes multiples
Effectuez les raccordements hydrauliques et électriques de I'ensemble du systéme comme décrit au chap. 2 et au par 3.
Allumez les appareils et créez les associations comme décrit dans le paragraphe 5.5.4 - AS; Association de dispositifs.

9.3.7 - Réglage du systeme & pompes multiples

Lorsqu'un systéme & pompes multiples s'allume, I'attribution des addresses est effectuée automatiquement et un algorithme nomme un dispositif
comme leader du réglage. Le leader décide la vitesse et 'ordre de départ de chaque dispositif faisant partie de la chaine. La modalité de réglage
est séquentielle (les dispositifs démarrent 'un aprés l'autre). Lorsque les conditions de départ sont présentes le premier dispositif démarre ; quand
il arrive a sa vitesse maximale, le second démarre, et ainsi de suite pour tous les suivants. L'ordre de départ n'est pas nécessairement croissant
en fonction de I'adresse de la machine, mais il dépend des heures de travail effectuées. Voir le parag 5.6.8 - ET: Temps d'échange.
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9.3.8 - Attribution de I'ordre de démarrage

Un ordre de démarrage est attribué a chaque dispositif a chaque mise en marche du systéme. La succession des démarrages des dispositifs est
générée en fonction de cela. L'ordre de démarrage est modifié durant I'utilisation en fonction du besoin des algorithmes suivants:

e Atteinte du Temps d'échange max.

o Atteinte du temps d'inactivité maximum.

9.3.9 - Temps d’échange max

En fonction du paramétre ET (Temps d’échange max ), chaque dispositif a un contacteur de temps de travail, en fonction duquel I'ordre de

redémarrage est mis en jour suivant I'algorithme suivant:

e siaumoins la moitié de la valeur de ET est dépassée, I'échange de priorité est effectué au premier arrét de l'inverseur (échange en veille).

o silavaleur de ET est atteinte sans jamais s'arréter, 'onduleur s'éteint inconditionnellement et le met en priorité de redémarrage minimum
(échange pendant le fonctionnement).

Si le paramétre ET (Temps d'échange max ) est sur 0, I'échange a lieu a chaque remise en marche.

Voir 5.6.8 - ET: Temps d'échange.

9.3.10 - Réalisation du temps d’inactivité maximal

Le systeme a pompes multiples dispose d’'un algorithme anti-stase qui a pour objectif de maintenir les pompes en état d'efficacité parfaite et de
maintenir lintégrité du liquide pompé. Il fonctionne en permettant une rotation de I'ordre de pompage de telle maniére que toutes les pompes
distribuent au moins une minute de débit toutes les 23 heures. Cela advient quelle que soit la configuration du dispositif (activé ou réserve).
L’échange de priorité prévoit que le dispositif arrété depuis 23 heures soit porté a une priorité maximum dans I'ordre de démarrage. Cela implique
qu'il démarre le premier dés que la distribution de débit est nécessaire. Les dispositifs configurés comme réserve ont la priorité sur les autres.
L'algorithme termine son action lorsque le dispositif a distribué le débit pendant au moins une minute. Au terme de l'intervention de I'anti-stase, si
le dispositif est configuré comme réserve, il est ramené a la priorité minimale afin d'étre préservé de l'usure.

9.3.11 - Réserves et nombre d’appareils participant au pompage

Le systeme multi-pompe lit combien d'éléments sont connectés en communication et appelle ce numéro N.

Ensuite, en fonction des parametres : nombre d’appareils actifs et NC décide combien et quels appareils doivent fonctionner a un certain moment.
NC représente le nombre maximum d'appareils pouvant fonctionner simultanément.

Si dans une chaine il y a un certain nombre d'appareils actifs et NC d'appareil simultanés, avec NC inférieur au nombre de dispositifs actifs, cela
signifie qu'au plus les dispositifs NC démarreront simultanément et que ces dispositifs échangeront entre le nombre d'éléments actifs. Si un
appareil est configuré comme préférence de réserve, il sera placé en dernier au démarrage, donc si par exemple j'ai 3 appareils et I'un d’eux est
configuré comme réserve, la réserve commencera comme troisieme élément, si a la place je mets le nombre d’'appareils actifs a 2, la réserve ne
démarrera que si l'un des deux actifs passe en panne.

Voir aussi I'explication des paramétres

5.6.6 NC : Appareils simultanés ;

5.6.7 IC : Configuration de la réserve.

9.3.12 - Controble sans fil
Comme indiqué au paragraphe 5.5.4, l'appareil peut se connecter a d'autres appareils via le canal sans fil propriétaire.

10.ENTRETIEN

A Avant d'entamer la moindre intervention sur le systeme, débrancher I'alimentation électrique.

Le systéme ne nécessite aucune opération d'entretien ordinaire. Toutefois, nous reportons ici les instructions nécessaires aux opérations d'entretien
extraordinaire qui pourraient s'avérer nécessaires dans certains cas (par ex. la vidange du systeme avant une période d'inactivité prolongée).
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10.1 Outil accessoire

DAB accompagne le produit d'une clé métallique a section hexagonale (Img.21) qui permet d'effectuer
certaines opérations de maintenance exraordinaire ou prévues durant l'installation. En particulier, utiliser
cette clé pour 'opération d'orientation du panneau d'interface décrite au parag. 2.2.2 ou pour ouvrir la porte
du logement a c6té du panneau d'interface. En cas de perte ou d’endommagement de la clé, I'opération

peut étre effectuée a I'aide d'une clé hexagonale standard de 2mm.

10.2 - Vidange du systéme
Pour vidanger I'eau présente dans le systeme, procéder comme suit:

1
2.
3.

4.

débrancher 'alimentation électrique;

ouvrir le robinet le plus proche du systéme afin de couper la pression de l'installation et la vider la plus possible;

Image 21

si une vanne d'interception est présente immédiatement en aval du systéme (il est toujours conseillé de la prévoir), la fermer afin de ne pas

faire couler I'eau de l'installation entre le systéme et le premier robinet ouvert;

interrompre le conduit d'aspiration au point le plus proche du systeme (il est toujours conseillé de prévoir une vanne d'interception

immédiatement en amont du systéme) afin de ne pas vider toute l'installation d’aspiration;

etirer le bouchon d'écoulement (Img.1 pan E pour la configuration verticale; Img.1 pan C pour la configuration horizontale) et laisser s'écouler

I'eau qui se trouve a l'intérieur (1.5 litres environ);

I'eau qui se trouve dans le circuit de distribution en aval du clapet de non-retour intégré dans le systéme peut s'écouler au moment ou le

systéme est séparé, ou en retirant le bouchon de la seconde distribution (si elle n'est pas utilisée).

o

10.3 - Clapet de non-retour

Le systéme comprend un clapet de non-retour intégré nécessaire a son bon fonctionnement.
La présence de corps solides ou de sable dans I'eau pourrait provoquer le dysfonctionnement
du clapet et donc du systeme. Bien qu'il soit recommandé d'utiliser de I'eau claire et de prévoir
éventuellement des filtres a I'entrée, en cas de fonctionnement anormal du clapet de non-
retour, séparer celui-ci du systéme, le nettoyer et/ou le remplacer en procédant comme suit;

1.

A

retirer la porte d'accés au logement de maintenance extraordinaire (Img.1 pan F) en
dégageant les 2 vis de fermeture a I'aide de I'outil accessoire. Il est conseillé de ne pas
retirer entiérement les vis, afin de les utiliser pour extraire la porte. Veiller a ne pas faire
tomber les vis dans le systéme lorsque la porte est démontée (Img.22);

a l'aide d’un tournevis, retirer le bouchon de 1"1/4 afin de pouvoir accéder au clapet de
non-retour (Img.22);

a l'aide d'une pince, extraire, sans pivoter, la cartouche du clapet de non-retour en faisant
levier sur le pont prévu a cet effet (Img.22): 'opération pourrait requérir une certaine force;
nettoyer la vanne a l'eau courante, vérifier qu'elle n'est pas endommagée et
éventuellement la remplacer;

introduire & nouveau la cartouche compléte dans son logement ; 'opération requiert la force
nécessaire a la compression des 2 joints toriques (Img.22);

visser le bouchon de 1"1/4 jusqu'a la butée : si la cartouche n'a pas été bien enfoncée dans
son logement, le vissage du bouchon compléte la mise en place (Img.22);

remettre la porte en place et serrer les 2 vis (Img.22).

10.4 - Arbre moteur
Le controle électronique du systéme assure des démarrages sans a-coups afin d'éviter les sollicitations excessives des organes mécaniques et
donc de prolonger la durée de vie du produit. Dans certains cas exceptionnels cette caractéristique pourrait provoquer des problemes lors du
démarrage de I'électropompe : aprés une période d'inactivité ou la vidange du systeme, les sels dissous dans I'eau pourraient s'étre déposés et
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Bien qu'étant essentiellement déchargé, le systeme ne parvient pas a vidanger la totalit¢ d'eau qu'il contient. Lors de la
manipulation du systéme suite a la vidange, il est probable que de petites quantités d’eau s'écoulent du systeme lui-méme.

Image 22

Si un ou plusieurs joint(s) torique(s) est/sont perdu(s) et/ou endommagé(s) durant les opérations d'entretien du clapet, le(s)
remplacer. Dans le cas contraire, le systéme ne peut pas fonctionner correctement.
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avoir formé des calcifications entre la partie tournante (I'arbre moteur) et la partie fixe de I'électropompe, augmentant ainsi la résistance au
démarrage. Dans ce cas, il peut suffire d'aider manuellement I'arbre moteur a se détacher des calcifications. Cette opération est possible car
I'accés est garanti depuis I'extérieur de 'arbre moteur et une rainure d’entrainement est prévue a I'extrémité de I'arbre. Procéder comme sui:

1. retirer le couvercle du logement technique (Img.1 pan A);

lever la couverture en caoutchouc du bouchon d'acces a I'arbre moteur (Img. 23);

a l'aide d'une clé hexagonale de 10 mm, retirer le bouchon d'acceés a I'arbre moteur (Img. 23);

introduire un tournevis a téte plate dans I'encoche de I'arbre moteur et manceuvrer dans les 2 sens de rotation (Img. 23);

si la rotation est libre, le systéme peut étre mis en fonction, aprés avoir remonté le couvercle et la couverture retirés auparavant; si le blocage

de la rotation ne peut pas étre éliminé manuellement, contacter le centre d’assistance.

asown

Image 23

10.5 - Vase d’expansion

Pour les opérations de contrdle et de réglage de la pression de I'air du vase d’expansion et son remplacement en cas de rupture, se reporter au
paragraphe 1.2. Pour accéder a la vanne du vase d’expansion, procéder comme suit:

1. retirer la porte d'acces au logement de maintenance extraordinaire (Img.1 pan F) en dégageant les 2 vis de fermeture a I'aide de l'outil accessoire.
Il est conseillé de ne pas retirer complétement les vis afin de les utiliser pour extraire la porte. Veiller a ne pas laisser les vis dans le systeme
lorsque la porte a été retirée (Img. 24);

extraire le capuchon en caoutchouc de la vanne du vase d'expansion en le faisant glisser (Img. 24);

agir sur la vanne selon les indications fournies au paragraphe 1.2 (Img. 24);

mettre le capuchon en caoutchouc en place (Img. 24);

remettre la porte en place et serrer les 2 vis (Img. 24).

akrow™

Image 24
10.6 - Remplacement de la batterie de I'écran
Suivez les instructions suivantes:
1. Desserrez les 4 vis des coins de 'écran a I'aide de I'outil en option 5. Remplacez la batterie de la carte de 'écran (batterie au lithium 3 V
ou d'une clé a six pans de 2 mm; CR1225);
2. Espacez 'écran en prenant soin de ne pas exercer de tension sur 6. Remontez la carte a lintérieur de la base et replacez le couvercle;
le cable de transmission du signal et débranchez I'écran du cable 7. Reconnectez I'écran au cable de transmission du signal;

de transmission du signal; 8. Revissez 'écran sur la paroi frontale de la pompe a l'aide des 4 vis.
3. Retirez le couvercle de protection en plastique de I'écran;
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4. Séparez la carte de I'écran de la base en plastique;

11.RESOLUTION DES PROBLEMES

A Avant de commencer la recherche des pannes, couper l'alimentation électrique de la pompe (extraire la fiche de la prise).

Anomalie LED Causes probable Remedes
. Rouge : éteint . .
La pompe ne démarre Blanc : éteint ’,\UCU’.‘e alimentation Vérifier la présence de tension dans la prise et réintroduire la fiche
pas. s électrique.
Bleu : éteint
. Rouge : allumé
IF;ZSpompe ne démarre Blanc : allumé | Arbre bloqué. Se reporter au paragraphe 9.4 (entretien arbre moteur).
' Bleu : éteint

La pompe ne démarre
pas.

Rouge : éteint
Blanc : allumé
Bleu : éteint

Utilisateur a un niveau
supérieur par rapport a celui
qui correspond a la pression
de redémarrage du systéme
(parag. 3.2).

Augmenter la valeur de la pression de redémarrage du systéme en
augmentant SP ou en diminuant RP.

La pompe ne s'arréte
pas.

Rouge : éteint
Blanc : allumé
Bleu : éteint

1. Fuite de l'installation.

2. Rotor ou partie
hydraulique obstruée.

3. Pénétration d'air dans le
conduit d'aspiration.

4. Capteur de flux
défectueux

1. Vérifier 'installation, localiser la fuite et I'éliminer.

ro

3. Examiner le conduit d'aspiration, identifier la cause de la pénétration
d'air et 'éliminer.
4. Contacter le centre d'assistance.

Distribution insuffisante

Rouge : éteint
Blanc : allumé
Bleu : éteint

1. Profondeur d'aspiration
excessive.

2. Conduit d'aspiration
obstrué ou de diametre
insuffisant.

3. Rotor ou partie
hydraulique obstruée.

1. Lorsque la profondeur d'aspiration augmente, les prestations
hydrauliques du produit diminuent (parag. Description de

I'électropompe). Vérifier si la profondeur d’aspiration peut étre réduite.

Utiliser un tuyau d'aspiration de plus grand diameétre (mais jamais
inférieur a 1").

2. Examiner le conduit d'aspiration, identifier la cause de la partialisation
(obstruction, courbe seche, trongon en contre-pente, etc.)

3. Démonter le systéme et éliminer les occlusions (service d'assistance).

La pompe démarre sans
qu'un utilisateur ne le
demande

Rouge : éteint
Blanc : allumé
Bleu : éteint

1. Fuite de l'installation.
2. Clapet de non-retour
défectueux.

1. Veérifier linstallation, localiser la fuite et I'éliminer.
2. Effectuer les opérations d’entretien du clapet de non-retour comme
décrit au paragraphe 9.3.
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La pression de I'eau n’est
pas immédiate lorsque
I'utilisateur est ouvert

Rouge : éteint
Blanc : allumé
Bleu : éteint

Vase d'expansion déchargé
(pression dair insuffisante) ou
rupture de la membrane.

Vérifier la pression de I'air dans le vase d’expansion. Si de l'eau s'écoule
durant le controle, le vase est cassé : contacter le service d’assistance. Dans
le cas contraire, rétablir la pression de I'air selon la formule (parag. 1.2).

Au moment de
I'ouverture, le débit

Rouge : éteint

Pression de I'air dans le vase

Etalonner la pression du vase d’expansion ou configurer les paramétres

arrive a zéro avant que la Blanc. :,aII_ume d expansion superieure a celle SP et/ou RP de maniére a correspondre a la formule (parag. 1.2).
. Bleu : éteint du démarrage du systéme.
pompe ne démarre.
1. Manque d'eau. 1-2. Amorcer la pompe et vérifier que le conduit ne contient pas d'air.
. . | 2. Pompe non amorcée. Veérifier que I'aspiration ou les filtres éventuels ne sont pas obstrués.
Rouge : allumé : . . . e X
" ) . . 3. Le point de paramétrage 3. Régler une valeur de RM qui permette d'atteindre le point de
L'écran affiche BL Blanc : allumé A . .
o ne peut pas étre atteint paramétrage.
Bleu : éteint
avec la valeur de RM
paramétrée.
Rouge : allume Capteur de pression
L'écran affiche BP1 Blanc : allumé ap P Contacter le centre d'assistance.
e défectueux.
Bleu : éteint
Rouge : acces
L'écran affiche BP2 Blanc :acces Panne du capteur de pression. | Contacter le service d'assistance.
Bleu : éteint
Rouge : allumé | 1. Absorption excessive. 1. Fluide trop dense. Ne pas utiliser la pompe avec des fluides autres
L'écran affiche OC Blanc : allumé que de l'eau.
Bleu : éteint 2. Pompe hloquée. 2. Contacter le centre d'assistance.
. . | 1. Tension d’alimentation 1. Vérifier la présence de la bonne tension de ligne.
Rouge : allumé ;
L'écran affiche PB Blanc : allumé faible. . - . A . )
Bleu - éteint 2. Chute de tension 2. Vérifier la section des cables d'alimentation.
' excessive sur la ligne.
L'écran affiche « | Rouge : éteint Batterie de I'écran avec un
WARNING - BAT » avec | Blanc : allumé . . Remplacez la batterie a I'intérieur de I'écran (voir paragraphe 10.6)
s niveau de charge faible
la pompe en marche Bleu : éteint

12.MISE AU REBUT

Ce produit ou certaines parties de celui-ci doivent étre mis au rebut dans le respect de I'environnement et conformément aux normatives
environnementales locales. Employer les systémes locaux, publics ou privés, de récolte des déchets.

13.GARANTIE

Toute utilisation de matériel défectueux ou tout défaut de fabrication de I'appareil sera éliminé durant la période de garantie prévue par la loi en
vigueur dans le pays dans lequel le produit a été acheté, soit par réparation, soit par remplacement.

La garantie couvre tous les défauts substantiels attribuables & des vices de fabrication ou de matériel employé si le produit est utilisé correctement
et conformément aux instructions.

La garantie est annulée dans les cas suivants:
tentatives de réparation effectuées sur 'appareil, -

modifications techniques de I'appareil,

Sont exclues de la garantie:

utilisation de pieces de rechange non originales,

manipulation,

utilisation non appropriée, par ex. emploi industriel.

les pieces a usure rapide.

En cas de demande d'assistance sous garantie, s'adresser a un centre d'assistance technique autorisé et présenter la preuve d'achat du produit.
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4.5 - Blockierung Parametereinstellung UDEr PASSWOIT .........cccvuireiieernirinississsreesssssessssssesssssssssssess s sessssssssessssesssnssessssssesesnes
4.6 - MotorfreiSChaltung/-aDSCRAITUNG ........ceevcie e s s enas
BEDEUTUNG DER EINZELNEN PARAMETER .....coiiiiiiiiiiiisisesesseses st
5.1 BENULZEMIBNU ..ot bbb bbb
D01 = SHAIUS ..ttt b bR E €S E bR E bbb E £ AR bR R R R R £ £ £ R bbb bbbt
5.1.2 - RS: Anzeige der RotationSgeSChWINAIGKEIL ........c.curvieririeieiiieirrie et
5.1.3 - V/P: DIUCKANZEIGE ...ttt bbb 8ttt
5.1.4 - VF: Durchflussanzeige
5.1.5 - PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung...................
5.1.6 - C1: ANZEIGE (S PHASENSIIOMS ......cevieieeieeeieseisiseteisee et ees bbbttt bbb bbbttt
5.1.7 - SV I VEISOIGUNGSSPANMUING .......ceveueuesesereteteereseseseststsesesesssssesssssssstsesesesesasesssasssasatesesssesssssssssasasstsssesesesesesasasasasasssnsesesas
5.1.8 - SR 1 VEISOIGUNGSDEIBICN . .....vuteiece sttt bbbttt
5.1.9 - TE: Visualisierung der Wé&rmeableitertemperatur............
5.1.10- PKm : In der AnSaugung geMESSENET DIUCK ..........cruriiieurieeririeieinieisine ettt
5.1.11 - Betriebsstunden und ANZANT GBI SEAMS ... bbbt
5.1.12 - PI: HiStogramme d& [ PUISSANCE ......c.curviururiiieiriieieireeiets ettt ettt bbbttt
5.1.13 - ADGEGEDENET FIUSS......eieeerieeiei ettt bbb bbb bbb bbb
5.1.14 - NT: Anzeige der NetzKonfigUration () (4)............ccieicreeesceis bbbt
5.1.15 - VE: ANZEIGE I VEISION.....tiuittiietirtieie ittt eie bbbttt bbb bbbttt
5.1.16 - FF: Anzeige Fault & Warning (HISLOME) .......c.cruueuriiuririeieiriieisiseeeisieisise sttt
5.2 = IMONIEOITIEINU 1. v
5.2.1 - CT: BilUSCRIMMKONIIASE.......ovvviiiicsee e e
5.2.2 - BK: BildSChIrMANEIGKEIL .........cveeeeiiecesiieicieisiicisse et st
5.2.3 - TK: EiNSChaltzeit BACKIGNL .......cocvieceiiiricieiiicisre et e
S I o] o 2= SRS
5.2.5 - TE: Anzeige der ADIGIHEIHEMPETAIUI .......cicvvreeeiereeer e et et es e s
5.3 = SOIWEI-IMENU ..o
5.3.1 - SP; Einstellung des SOIWETIAIUCKS ........cevirrueiireiriereisiereissssesisssesesssssessss e sesessss s ssssssssesessssssssnssssesssssssnssessnnsesenns
5.4 - HANADUCKIMENU ......ovviii e
541 - SHAIUS ...t
5.4.2 - RI: Einstellung der GESCHWINAIGKEIL .......cvevireueiereiriiersissieeisissesssereesssesiss s s ses s s sssssesssnsesnns
5.4.3 = VP DIUCKANZEIGE 1v.vuvvevevrseeisescieiteesses et sese et ssse st es ettt e s s e s et s e
S 0 (o TSy Uy o TSRS
5.4.5 - PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung..........c.........
5.4.6 - CL: ANZEIGE 0ES PhASENSIIOMS ......cvvrreeeisiseesisereerssessssssesesssssssssssssesssssssssssessssssessssssesssssssssssssessssssssssesessssesssssesassssesesns
5.4.7 - RS: Anzeige der RotationSgeSChWINAIGKEIL ........cvurverririereisicesirseesieesiss s et snseseens
5.4.8 - SV VEISOIGUNGSSPANMUING ......oovererererereenensreressesesesesessesssssssssssssesesesesesesesesssssssssssesssesssssssssssssnssesesesesesesesasssssssssseseseses
5.4.9 - SR 1 VErSOIGUNGSDEIBICN . ... .ieiteie ettt bbb bbb bbbttt
5.4.10 - TE: Anzeige der ADIBItEIEMPETAIUT ..ottt sttt bbbt
5.5 - INSEABEBUMMENUL .....teciiiet ettt bbb bbb bbb bbbttt
5.5.1 - RP: Einstellung der Druckminderung flr den NEUSTAI............ccvirieirnicese et
5.5.2 - OD: ANIAGENTYP ... eeverereert ettt ettt bbb bbb b R b R bbbt
5.5.3 - MS: IMABSYSIEIM ...ttt bbb bbb bbb
5.5.4 - AS: Ass0ziation der VOITICRIUNGEN () ...t bbb bbb
5.5.5- EK : Eingabe der Funktion fiir Niederruck am Saugteil
5.5.6 - PK : Schwelle des Niederrucks am SQUGLIL............ccciirrieirriceceree e
5.5.7 - T1: Verzdgerung Niederdruck (Funktion Erfassung von Niederdruck am Saugteil)
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5.6 - Menu TechniSCREr KUNAENMIBNSL..........cruriiirirecieireisise ettt bbbt
5.6.1 - TB: Blockierungzeit Wassermangel............cccocoveeurunenne.
5.6.2 - T2: AUSSCNAIRVEIZOGEIUNG ....vuverieceirtsete sttt ese bbbttt bbb bbbttt
5.6.3 - GP: Proportionaler Gewinnkoeffizient...........c.coceeureneee.
5.6.4 - Gl: Integraler GEWINNKOETTIZIENE ............coiriiiiir et
5.6.5 - RM: Maximale GeSCRWINAIGKEIL. .........ocueurrieeerireieiri ettt bbbt
5.6.6 - NC: GIEICNZEIIGE GEIALE ......oueveeieeeiriieieiceeee ettt ettt bbbt bbb bbbttt bbb
5.6.7 - 1C: KONfIGUIation AEr RESEIVE (...t bbbttt
5.6.8 - ET: MaX. WECRSEIZEIL .......ceeieeeeei ettt bbbt
5.6.9 - Konfigurationsbeispiele fir Mehrpumpensysteme )
5.6.10 = AY: AN CYCING 1vvveereiieeeisecie et es et R Rt
5.6.11 - AE: Freischaltung AntiblocKierungSTUNKLION ........c..veueiienieesisscssseesss s et ssnsesenns
5.6.12 - AF: Freischaltung AntigeffierfUNKLON. .........cciirccrices s s e snn s
5.7- Einstellung der Niederdruckerfassung am SAUGLEIT ........cccvveerierniinieisreees s sessess s s ssessssessssssesssnes
5.8 - RF; Nullsetzen von Fehlern und Warnungen...........cccoveveenne.
5.8.1 - PW: PASSWOT BNAEIN ..ottt ettt bbb
6. SCHUTZVORRICHTUNGEN. .....ccotitttrtieietstietet sttt ettt bbbt
6.1 - BesChreibung der BIOCKIEIUNGEN ......c.cviriiriieeirecreirieesiseseiesssseesess s eassseses s s ses s s s st es st st es s s s s sens
6.1.1 - “BL" Anti Dry-Run (Schutz gegen TroCKENIAUL) .........ccuevirrieessecesieessecs st ssnsesnns
6.1.2 - Anti-Cycling (Schutz gegen kontinuierliche Zyklen ohne Benutzernachfrage)
6.1.3 - Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des WasSers im SYSIEM) ......cuveeerrrriirrnnernenisrsisseresssssssssessssssessssssessssssesenns
6.1.4 - “BP1" Blockierung wegen Defekt des Drucksensor an der Vorlaufleitung (Druckbeaufschlagung der Anlage)............... 139
6.1.5 - “BP2" Blockierung wegen Defekt des Drucksensors an der Saugleitung
6.1.6 - “PB” Blockierung bei Versorgungsspannung aufRerhalb der Spezifikation
6.1.7 - “SC” Blockierung bei Kurzschluss zwischen den MOtOrphaseN..........cccciririirnineeinisrsssss s ssssessssssessssssesenns
6.2 - Manuelles RUCKSEtZeN der FENIBIZUSIANUE ..........cvu e
6.3 - Automatisches Riicksetzen der Fehlerzustande
7. RESET UND WERKSEINSTELLUNGEN .......cceitietiiitietcintes sttt sttt bbb
7.1 Generelle SYStEM-RUCKSEIZUNG ........ccuiiiiiiriiietieeieiri ettt bbb bbb bbbttt
7.2 WETKSBINSIEIUNGEN ...ttt bbb bbb bbb bbbttt
8. APP, DCONNECT CLOUD UND SOFTWARE-AKTUALISIERUNG........cccoevteiriirtinisinseisissessssssessssssesssssse s essssssessssns
8.1 - SYStEMANTOTTEIUNGEN ....c.veeieeettete ettt ettt bbb bbb b bbb bbb bbbt
8.2 - SOfWAE-AKIUAIISIEIUNG ... ieeveeteit ittt bbb bbb bbb bbb bbbt
8.3 - Lokale Aktualisierungen Giber APP DCONNECT
9. SONDERINSTALLATIONEN .....coiteteiitietetntieseessiesssssssessssss st ss st s bt b st b bbb bbb bbb
9.1 - VerzOgerung S SEIDSTANSAUGES .......c.curiiururertreirieesirtseieesesetse st stse bbb sese bbb bbb bbb bbb bbbt bbbt
0.2 - WANGINSAIALION ...ttt bbb bbb bbbttt
0.3 . MENITACKDIGCKE ...ttt bbb bbb bbb bbb bbbt
9.3.1 - Einfuhrung in die Mehrfachpumpensysteme............cc.ccce....
9.3.2 - Realisierung einer Mehrfachpumpenanlage ..........ccccccce...
9.3.3 - WIrleSS-KOMMUNIKGLION .....c.cvvieeeieieiintieisi ettt bbb bbb bbbttt
9.3.4 - Anschluss und Einstellung der EINgange...........ccocovevveneeeene.
9.3.5 - Bezugsparameter der MehrfaChPUMPEN...........cciiie ettt bbb
9.3.6 - Erststart MehrfaChPUMPENSYSIEM ..ottt st ee s seas
9.3.7 - Requlierung MeNMaChPUMPE .......vcueercr e et sn s
9.3.8 - Zuweisung der StartrEINENTOIGE .....c..vciriieeirecer e e
0.3.9 - MBX. WECKNSEIZEI ... vttt bbb
9.3.10 - Erreichen der maximalen SHIStANASZEI ...........cou e e
9.3.11 - Reserve und Anzahl der am Pumpvorgang beteiligten GEIAIE .........ovvierrierrerireeri e
10, WARTUNG ..ottt bbb
10.1 WEIKZEUGZUDENBT .....vvrvveviesceeiiietsise ettt e s e s e e s e
10.2 - ENHEETEN UES GEIALS ....o.vvvuieirceireisieeeseieie ettt b 8888
TR = (H (ot 1o 11 =10 1T TR
10,4 - MOOTWEIIE ..ottt bbbt
10.6 - Wechsel der Displaybatterie
11, PROBLEMLOSUNG. .....cuttitttiiertstitetseiesseseisess e eisess st asseseb st s s bbbt
12, ENTSORGUNG ..ottt bbb
13, GARANTIE ..ottt bbb
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ESYBOX MINI DIN 1988-500 - Elektronisches hauswasserwerk

WICHTIGE INFORMATION - 3 SCHRITTE FUR DIE INBETRIEBNAHME
EINSTELLUNG DER ESYBOX MINI NACH DIN 1988-500 — TRINKWASSERVERWENDUNG

SCHRITT 1 BILD 1 BILD 2
Die Uberwurfmutter auf der Riickseite entfernen und das Ventil

herausnehmen, als nachstes die Feder (Bild 1) von der Forderseite - / ;
auf die Ruckseite stecken und das Ventil wieder montieren. Die . . o E, Vg
Pumpe ist jetzt nicht mehr selbstansaugend. : ) 5 FEI

SCHRITT 2

Einstellung der Sprache:
Die Tasten “Set” und “-" gleichzeit drticken und ca. 5 Sekunden halten.
Mit Mode durchblattern bis “LA” erscheint, mit “-" bis “DEU” erscheint, mit “Set” bestatigen.

SCHRITT 3

Einstellen der Abschaltverzégerung: Tipp: Gewinschten Druck einstellen:

Die Tasten “Mode”, “Set” und “-" gleichzeit driicken und ca. 5 Die Werkseinstellung ist 3 Bar.

Sekunden halten. Die Tasten “Mode” und “Set” gleichzeit drlicken und ca. 5 Sekunden
Mit Mode durchblattern bis “EK” erscheint. halten.

Mit “+” auf “2" (manuell) einstellen. Mit “-" und “+" erhéhen oder verringern. Mit “Set” bestatigen.

Mit “Mode” bis “PK” dann mit “-" auf 0,5 Bar stellen. Der Vordruck im Ausdehnungsgefal sollte immer 1 Bar unter dem
Mit “Mode” bis “T1" dann mit “+” auf 8 Sekunden stellen. eingestellten Druck liegen.

Mit “Set” bestatigen.
Fehler F4: Stérung auf der Saugseite/Vordruck
Den Fehler kdnnen Sie léschen, in dem Sie “+" und *-" gleichzeitig
driicken.
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DEUTSCH

Folgende Symbole wurden im Dokument verwendet:

A
A\
o

ALLGEMEINE GEFAHRENSITUATION.
Die Nichteinhaltung der folgenden Anleitungen kann Personen- und Sachschaden verursachen.

SITUATION MIT GEFAHR ELEKTRI-SCHER SCHLAGE.
Die Nichteinhaltung der folgenden Anlei-tungen kann die Sicherheit von Personen schwerwiegend gefahrden.

Allgemeine Hinweise und Informationen.

Legende
K Parameter fiir die Version KIWA
DV Nur in der DUAL VOLTAGE Ausfiihrung verfiigbare Parameter (Versorgungsspannung 230 V/115 V)
@ Nicht verfiigbarer Parameter fiir Firmware-Versionen 3.xx
@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x
@ Anwendbar flr Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnekivitat
@ Anwendbar flir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitat
HINWEISE

Dieses Handbuch bezieht sich auf die Produkte esybox minis.

Ldd A A e A A de

Vor Installationsbeginn aufmerksam diese Dokumentation durchlesen. Installation und Betriebh miissen mit den
Sicherheitsvorschriften des Installationslandes des Produktes (ibereinstimmen. Der gesamte Vorgang muss fachgerecht
ausgefihrt werden. Neben der Gefahr fiir die Unversehrtheit der Personen und der Verursachung von Schaden an den Geréten,
bewirkt die fehlende Einhaltung der Sicherheitsvorschriften den Verfall jeglichen Rechtes auf einen Garantieeingriff.

Die hier behandelten Produkte gehdren zu der Typologie der professionellen Geréte mit Isolierklasse 1.

Fachpersonal

Elektrische und Wasseranschlisse sind durch qualifiziertes Fachpersonal auszufiihren, das (ber die von den
Sicherheitsrichtlinien des Installationslandes vorgeschriebenen technischen Voraussetzungen verfiigt. Qualifiziertes Personal
sind die Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Schulung sowie aufgrund der Kenntnis der entsprechenden
Normen, Vorschiften und MaBnahmen zur Unfallverhiitung und zu den Betriebshedingungen vom Sicherheitsverantwortlichen
der Anlage autorisiert wurden, jegliche erforderliche Aktivitat auszufiihnren und dabei in der Lage sind, Gefahren zu erkennen
und zu vermeiden. (Definition fiir technisches Personal IEC 364)

Der Installateur stellt sicher, dass die Stromversorgung mit einer den geltenden Richtlinien entsprechenden Erdung ausgestattet ist.

Um die Immunitéat von Larmstérungen gegeniiber anderen Geréten zu verbessern, sollte eine separate Versorgungsleitung fiir
den Inverter verwendet werden.

Das Gerét darf nur dann von Kindern ab 8 Jahren und von Personen benutzt werden, deren sensorische oder mentale
Féhigkeiten eingeschrankt sind, oder denen es an Erfahrung oder Kenntnissen mangelt, wenn sie iiberwacht werden oder wenn
sie Anleitungen fiir den sicheren Gebrauch des Gerétes erhalten haben und die mit ihm verbundenen Gefahren kennen. Nicht
zulassen, dass Kinder mit dem Gerat spielen. Die dem Benutzer obliegenden Reinigungs- und Wartungsarbeiten diirfen nicht
von unbeaufsichtigten Kindern durchgefiihrt werden.

Sicherheit
Der Gebrauch ist nur dann erlaubt, wenn die elektrische Anlage durch Sicherheitsvorschriften gemaR den im Installationsland
des Produktes geltenden Verordnungen gekennzeichnet ist.

Gepumpte Fliissigkeiten

Die Maschine wurde fur das Pumpen von Wasser, das frei von explosiven Stoffen und festen Partikeln oder Fasern ist, mit einer
Dichte von 1000 Kg/m3 und einer kinematischen Viskositat von 1mm2/s und fiir chemisch nicht aggressive Flissigkeiten
entwickelt und konstruiert.

Das Stromkabel darf niemals fiir den Transport oder die Befdrderung der Pumpe verwendet werden.

Kabel niemals von der Steckdose durch Ziehen am Kabel trennen.
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Falls das Stromkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller oder von seinem autorisierten technischen Kundendienst ersetzt
werden, damit jeder Gefahr vorgebeugt werden kann.

Die fehlende Beachtung der Hinweise kann Gefahrensituationen fiir Personen oder Dinge verursachen und zur Unwirksamkeit der
Produktgarantie fihren.

HAFTUNGV
Der Hersteller haftet nicht fiir die perfekte Funktionsfahigkeit der Elektropumpen oder fiir eventuelle Schaden die durch
A ihren Betrieb entstehen, falls diese manipuliert, modifiziert und/oder aulerhalb des empfohlenen Arbeitsbereiches
betrieben werden oder im Gegensatz zu anderen Vorschriften dieses Handbuches stehen.
Er lehnt weiterhin jede Verantwortung ab fiir eventuelle Ungenauigkeiten, die in diesem Bedienungshandbuch enthalten sind, falls diese auf Druck-
oder Ubertragungsfehler zuriickgehen. Er behalt sich das Recht vor, unter Aufrechterhaltung der grundlegenden Eigenschaften, die Anderungen an
den Produkten vorzunehmen, die er fir erforderlich oder niitzlich halt.

1. ALLGEMEINES

Bei dem Produkt handelt es sich um ein integriertes System bestehend aus einer mehrstufigen, selbstansaugenden Zentrifugal-Elektropumpe,
einer diese steuernden elektronischen Schaltung und einem AusdehnungsgefdR. Die Kiihlung des Motors mit Wasser anstatt mit Luft
gewéhrleistet eine geringere Gerduschentwicklung in der Anlage.

1.1 Anwendung
Wasserversorgungsanlagen und Druckausgleich fiir den hauslichen
Gebrauch.

1.1.1 Beschreibung
Der &uRRere Aspekt des Produktes ist der eines Quaders mit 6 Seiten, wie [
in Abb.1 ersichtlich. 3

Abbildung 1
SEITE A: Zugangsklappe zum Technikfach.

Abbildung 2

Uber das Technikfach sind folgende Zugriffe méglich (siehe Abb.3):

1. Kurzanleitung;

2. Typenschild;

3. Flilldeckel (nur bei Vertikal-konfiguration);
4, Werkzeugzubehr;

5. Motorwelle;

6. QR-code

Abbildung 3

SEITE B: Eine Lippklampe aus Gummi ermdglicht den Austritt des an das Netz anzuschlieBenden Stromkabels.

SEITE C: Im Fall der Vertikalinstallation stellen die 4 Kupfergewinde die Aufnahmestelle fir die StellfiiRe dar. Die beiden 1-Zoll-Schraubdeckel
kénnen je nach der vorgesehenen Installationskonfiguration fur den Anschluss an die Anlage entfernt werden. In diesem Fall an den Anschluss
mit der Bezeichnung ,IN" die Anlage fiir die Wasserentnahme (Brunnen, Zisterne...) und am Anschluss mit der Bezeichnung ,OUT" die
Vorlaufleitung anschlieen. Der 3/8” Deckel erméglicht das Entleeren des System im Falle der horizontalen Installation. Daneben ist ein
Belliftungsgitter vorhanden.
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SEITE E: Im Fall der Horizontalinstallation stellen die 4 Kupfergewinde die Aufnahmestelle fiir die StellfiBe dar. Der 1" Deckel hat die
hauptséchliche Aufgabe das System im Falle der Vertikalinstallation zu Entleeren. Es sind ebenfalls zwei Luftgitter vorhanden.

SEITE F: wie an dem zu entfernenden Etikett angegeben, hat der 1" Deckel auf Héhe der Aufschrift ,IN“ an der Seite C eine zweifache Funktion: Im Fall
der Horizontalinstallation fungiert die durch den Deckel verschiossene Ablassoffnung als Fiilléffnung des Systems (siehe nachfolgend ,Fullvorgang,
Abschn. 2.2.3); im Fall der Vertikalinstallation kann die gleiche Ablasséffnung die Funktion des Eingangswasseranschlusses ausiiben (genau wie der mit
,IN" auf der Seite C als Alternative angefiihrte). Der andere 1" Deckel gibt Zugriff auf einen zweiten Vorlaufanschluss, der gleichzeitig oder alternativ zu
dem mit ,OUT" an der Seite C angegebenen benutzt werden. Das Benutzerschnittstellenpaneel setzt sich aus einem Bildschirm und einer Tastatur
zusammen und dient der Anlageneinstellung, der Statusabfrage und Mitteilung eventueller Alarmzustéande. Die mit 2 Schrauben verschlossene Klappe
bietet Zugriff auf ein Fach fir die auRerordentliche Wartung: Reinigung des Riickschlagventils und Wiederherstellung des Fllldrucks im Tank. Das Gerat
kann mit 2 verschiedenen Konfigurationen installiert werden: horizontal (Abb.4) oder vertikal (Abb.5).

Abbildung 4

Abbildung 5

1.2 Beschreibung des integrierten Inverters

Die im Gerat integrierte elektronische Steuerung erfolgt durch einen Inverter iber Durchfluss-, Druck- und Temperatursensoren, die ebenfalls in

das Gerét integriert sind.

Uber diese Sensoren schaltet sich die Anlage je nach Bedarf des Verbraucheranschlusses automatisch ein und aus und ist in der Lage,

Betriebsstorungen festzustellen, zu vermeiden und anzuzeigen. Die Steuerung tiber den Inverter garantiert verschiedene Funktionen, die wichtigsten

sind dabei fiir die Pumpanlagen die Aufrechterhaltung eines konstanten Druckwertes in der Versorgungsleitung und Energieeinsparung.

o Der Inverter ist in der Lage, den Druck eines Wasserkreislaufes durch Verénderung der Rotationsgeschwindigkeit der Elektropumpe konstant
zu halten. Bei Betrieb ohne Inverter gelingt es der Elektropumpe nicht zu modulieren und bei Zunahme der verlangten Durchflussmenge
verringert sich der Druck zwingenderweise oder umgekehrt; auf diese Weise liegt zu hoher Druck bei geringen Durchflussmengen vor oder
zu geringer Druck bei Erhéhung der Nachfrage der Durchflussmenge.

o Durch Verénderung der Rotationsgeschwindigkeit je nach dem augenblicklichen Bedarf des Verbrauchers, begrenzt der Inverter die fir die
Elektropumpe zuléssige Leistung fiir die Gewahrleistung der Bedarfsnachfrage auf das erforderliche Minimum. Der Betrieb ohne Inverter
hingegen sieht den stetigen Betrieb der Elektropumpe und nur bei maximaler Leistung vor.

Fir die Konfiguration der Parameter siehe die Kapitel 4-5.

1.3 Integriertes Ausdehnungsgefald

Das Gerat verfugt Uber ein integriertes AusdehnungsgefdR mit einem Gesamtfassungsvermdgen von 1 Litern. Die Hauptfunktionen des

Ausdehnungsgefaes sind:

o die Elastizitat der Anlage aufrechtzuerhalten, damit diese vor Prellstdf3en geschiitzt ist;

o eine Wassereserve zu gewahrleisten, die im Fall kleiner Leckagen den Anlagendruck so lange wie mdglich aufrecht erhdlt und unnitze
Neustarts des Gerats verzdgert, die ansonsten kontinuierlich wéren;

e Gewahrleistung eines ausreichenden Wasserdrucks beim Offnen eines Wasserhahns (oder einer anderen Vorrichtung) fir den Zeitraum, den
das System fiir den Start und zum Erreichen der korrekten Drehgeschwindigkeit benotigt.

Es ist nicht die Aufgabe des AusdehnungsgeféalRes eine derartige Wasserreserve sicherzustellen, aufgrund welcher sich die Systemeingriffe verringern

(vom Verbraucheranschluss verlangt, nicht aufgrund einer Leckage in der Anlage). Die Anlage kann mit einem Ausdehnungsgefa mit der

gewtinschten Kapazitét versehen werden, das an einer Stelle auf der Vorlaufleitung (nicht an der Absaugung) angeschlossen wird. Im Fall der

Horizontalinstallation kann ein Anschluss an der nicht verwendeten Vorlaufablassoffnung erfolgen. Bei der Wahl des Behdlters beachten, dass die

freigesetzte Wassermenge auch von den Parametern SP und RP abhéngig ist, die auf dem Gerét eingestellt werden kdnnen (Abschn. 4-5).

Das AusdehnungsgeféR hat eine Vorfillung mit Druckluft, die iber das Ventil realisiert wird, das tiber das Fach fiir die au3erordentliche Wartung erreichbar

ist (Abb.1, Seite F).

Der Vorladewert, mit dem das Ausdehnungsgefall vom Hersteller geliefert wird, stimmt mit den als Default eingestellten Parametern SP und RP

Uiberein und entspricht auf jeden Fall folgendem Verhéltnis:

Pair=SP - RP - 0.7 bar Wobei:

- Pair = Wert des Luftdrucks in bar

- SP = Sollwert (5.3.1) in bar

- RP = Senkung des Drucks fiir den Neustart (5.5.1) in bar
Folglich vom Hersteller;  Pair=3-0.3-0.7=2.0 bar/43.5-4.3-10.1 = 29 psi
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Die Einstellung anderer Werte bei den Parametern SP und/oder RP erfolgt durch Einwirken auf das Ventil des Ausdehnungsgefalies durch
Luftabfluss oder -zulauf bis zum Erreichen des oben genannten Verhéltnisses (z.B. SP=2.0bar / 29 psi; RP=0.3bar / 4.3 psi; Luft vom
AusdehnungsgefaR ablassen, bis zum Erreichen eines Druckwertes von 1.0 bar / 14.5 psi am Ventil).

OO VO

Wird das eingestellte oben genannte Verhaltnis nicht eingehalten, kann dies Betriebsstérungen im Geréat oder den verfriihten Bruch
der Membran im Ausdehnungsgefal bewirken.

Aufgrund der Kapazitat des Ausdehnungsgefalies von lediglich 1, Litern muss ein eventueller Vorgang zur Kontrolle des Luftdrucks
durch schnelles Zwischenschalten des Manometers erfolgen: Bei kleinen Mengen kann der Verlust einer auch nur geringen
Luftmenge einen gewissen Druckabfall bewirken. Die Qualitat des Ausdehnungsgefalies gewahrleistet die Aufrechterhaltung des
eingestellten Luftdruckwertes; die Kontrolle nur bei Eichung vornehmen oder falls Funktionsstérungen sichergestellt sind.

Eventuelle Kontroll- und/oder Riicksetzungsvorgange des Luftdrucks missen bei nicht unter Druck stehender Vorlaufleitung
erfolgen: Die Pumpe vom Stromnetz trennen und den der Pumpe am néchsten liegenden Anschluss &ffnen und so lange offen
lassen, bis kein Wasser mehr herauslauft

Der besondere Aufbau des AusdehnungsgefaBRes gewahrleistet langanhaltende Qualitat und Lebensdauer, besonders im Fall der
Membran, die normalerweise die Komponente ist, die besonderem Verschleil? unterliegt. Dennoch muss im Fall der Beschadigung
das gesamte AusdehnungsgefaR ausschlieBlich durch autorisiertes Personal ausgewechselt werden.

1.4 Technische Eigenschaften

Thema Parameter Esybox mini3
Spannung* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
Frequenz 50/60 Hz
ELEKTRO-SPEISUNG ,
max. Leistung 850 W
Erdfehlerstrom <2mA
Raumbedarf 445x262x242 mm ohne Stellfiie
KONSTRUKTIVE Leergewicht (Verpackung usgenommen) 14kg/30,81b
CHARAKTERISTIKEN Schutzklasse IP x4
Isolierklasse des Motors F
Max. Férderhohe 55m /180 ft
HYDRAULISCHE Max. Férdermenge 80 I/min/21 U.S. GPM
LEISTUNGEN Ansaugen <5min a 8m/ 26 ft
Max. Betriebsdruck 7.5 bar / 109 psi
Max. Temperatur der Flussigkeit 40 °C /104 °F
Max. Raumtemperatur 50°C /122 °F
BETRIEBS-TEMPERATUR Lagerraum-temperatur -10+60 °C/ 14+140 °F
Max. relative Feuchtigkeit 50%
Konstantdruck
Schutz gegen Trockenlauf
. Antifreeze-Schutz
FUNKTIONALITAT UND Anticycling-Schutz
SCHUTZVORRICHTUNGEN
Amperometrischer Schutz zum Motor
Schutz vor Spannungen durch anormale Speisung
Schutz vor Ubertemperatur

*: auf das technische Typenschild an der Pumpe Bezug nehmen

2. INSTALLATION

A
A

Tabelle 1
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Das System ist flir den Einsatz in Innenrdumen ausgelegt. Bei einer Installation im Freien und/oder mit direkten
Witterungseinflissen empfiehlt sich, einen dem Installationskontext angemessenen Schutz vorzusehen, um den korrekten
Betrieb des Systems unter allen Bedingungen zu gewahrleisten.

Das Gerat wurde fiir den Betrieb in Umgebungen mit Temperaturen zwischen 1°C und 50°C entwickelt (ausgenommen die
Gewahrleistung der Stromversorgung: siehe Abschn. 6.1.3 “Anti-Freeze-Funktion”). Esybox mini funktioniert korrekt mit einer
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Differenz zwischen Umgebungstemperatur und Fliissigkeitstemperatur nicht iber 30°C (bei Umgebungstemperatur iber der
Fliissigkeitstemperatur). Uber dieser Temperaturdifferenz darf das Feuchtigkeitslimit 50% nicht tiberschreiten, ansonsten
besteht das Risiko einer Kondenswasserbildung, was die Platine endgltig beschadigen wiirde.

Das Gerét wurde fiir die Aufbereitung von Trinkwasser entwickelt.

Das Gerat kann nicht fur das Pumpen von Salzwasser, Glle sowie brennbaren, atzenden oder explosiven Flissigkeiten (z.B.
Petroleum, Benzin, L6sungsmittel), Fetten, Olen oder Lebensmitteln eingesetzt werden.

Das System kann Wasser ansaugen, dessen Pegel nicht tiefer ist als 8. (H6he zwischen dem Wasserstand und der
Pumpenabsaugdéffnung).

Bei Einsatz des Systems fiir die hdusliche Wasserversorgung missen die drtlichen Vorschriften der verantwortlichen
Einrichtungen fiir die Verwaltung der Wasserversorgungsquellen beachtet werden.

Bei Bestimmung des Installationsstandortes ist Folgendes sicherzustellen:

o Die auf dem Typenschild aufgefiihrte Spannung und Frequenz der Pumpe entsprechen den Daten des
Stromversorgungsnetzes.

e Der elektrische Anschluss muss an einem trockenen Ort und vor eventuellen Uberschwemmungen geschiitzt erfolgen.

o Die Erdung muss den Vorschriften entsprechen.

Das mdgliche Vorhandensein einer kleinen Menge Wasser im Inneren des Produkts ist ein Riickstand des Prufverfahrens.

> PP

Falls das Vorhandensein von Fremdkdrpern im zu pumpenden Wasser nicht ausgeschlossen werden kann, muss die Installation eines Filters im

Gerateeingang vorgesehen werden, der fur das Zuriickhalten der Unreinheiten geeignet ist.

O

Die Installation eines Absaugfilters bewirkt eine Verringerung der hydraulischen Leistungen des Gerétes proportional zum durch
den Filter selbst verursachten Fiillverlust (normalerweise nimmt der Leistungsabfall mit steigender Filterungsleistung zu).

Die anzuwendende Konfigurationsart bestimmen (vertikal oder horizontal) und dabei die Anschliisse zur Anlage, die Position des Bedienpaneels
und den verfiigharen Platz wie nachfolgend angegeben bericksichtigen. Die Installation an einer Wand ist méglich, siehe Abs. 8.2.

2.1 - Vertikalkonfiguration

Die 4 GummifiiRe, die lose in der Verpackung enthalten sind, in die
entsprechenden Sitze aus Messing an der Seite C einschrauben. Das
Gerat aufstellen und dabei den in Abb.6 dargestellten Platzbedarf
berticksichtigen.

Der Abstand von mindestens 10 mm zwischen der Seite E des
Gerates und einer eventuellen Wand ist notwendig um die Belliftung
zwischen den Gittern zu garantieren. Falls vorgesehen ist, dass das
System (iber die Ablasstur und nicht iber die Anlage entleert werden
soll, muss ein zusatzlicher Abstand eingehalten werden, der die
Bedienung des Auslassdeckels erlaubt.

Ein Abstand von mindestens 10 mm zwischen Seite B des
Systems und einem Hindernis ist obligatorisch erforderlich, damit
der Austritt des Stromkabels zum Netzstecker sichergestellt wird.
Der Abstand von mindestens 200 mm zwischen der Seite A des
Gerates und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit die
Klappe entfernt werden kann und der Zugang zum Technikfach
mdglich ist.

439 mm

Abbildung 6

Fur die Gewahrleistung der Stabilitat des Gerétes im Fall einer nicht ebenen Oberfldche den Ful} abmontieren, der nicht aufliegt, und die Héhe
bis zum Kontakt mit der Flache regulieren. Das Gerat muss in der Tat sicher und stabil positioniert werden und dabei die vertikale Position der
Achse garantieren: Das Gerat nicht geneigt positionieren.

2.1.1 Hydraulikanschliisse
Die Kappe des Anschlusses am EINGANG mit einem Schraubendreher entfernen. Den Zulaufanschluss uber das mit ,IN“ (Abb. 6)

gekennzeichnete Mundstlick auf der Flache F (Sauganschluss) herstellen.

Die Kappe des Anschlusses am AUSGANG mit einem Schraubendreher entfernen. Den Ablaufanschluss dber das mit ,OUT* (Abb. 6)

gekennzeichnete Mundstiick auf der Flache F (Druckanschluss) herstellen.

Alle Hydraulikanschliisse zwischen dem System und der Anlage, an die es angeschlossen ist, sind 1* GAS-Anschliisse mit Innengewinde aus
Messing.
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Soll das Produkt Gber Verbindungsstiicke an das Gerat angeschlossen werden, die einen Umfang aufweisen, der iber den
normalen Platzbedarf des 1-Zoll-Schlauches hinausgeht (zum Beispiel der Ring, im Fall von 3-teiligen Stutzen) ist sicherzustellen,
dass das 1-Zoll-Steckgewindestlck des Stutzens mindestens wie oben dargestellt 25mm Abstand hat (siehe Abb.7).

<25 mm > 25 mm

Abbildung 7

Die Messinggewinde sind in Sitzen aus Technopolymer eingebaut. Bei Herstellung der Dichtung des Anschlusses auf keinen
Fall zu viel Material (z.B. Teflon, Hanf,...) verwenden: Das tibermaRige Material kénnte sonst wahrend der Einwirkung eines
adaquaten Anzugsmoments (z.B. mit Rohrzangen mit langem Griff), anomal auf den Sitz aus Technopolymer einwirken und
in unwiederbringlich beschadigen.

Mit Bezug auf die Position im Vergleich zum zu pumpenden Wasser kann die Installation des Gerates als ,obenbiindig” oder ,untenbiindig” bezeichnet werden.
Die Installation wird als ,0benbiindig” bezeichnet, wenn die Pumpe sich auf einem Niveau befindet, das tiber dem zu pumpenden Wasser liegt (z.B. Pumpe
auf dem Boden und Wasser im Brunnen); im Gegensatz dazu als ,untenbiindig” wenn sich die Pumpe im Vergleich zum zu pumpenden Wasser auf einem
niedrigeren Niveau befindet (z.B. hdngende Zisterne und Pumpe darunter).

>

>

Sollte die vertikale Installation des Gerates vom Typ ,obenbiindig” sein, wird empfohlen, im Absaugabschnitt der Anlage ein
Riickschlagventil vorzusehen; dies damit das Gerét gefillt werden kann (Abschn. 2.1.2).

Sollte die Installation vom Typ ,obenbiindig” sein, den Absaugschlauch von der Wasserquelle zur Pumpe aufwérts installieren, damit
die Entstehung von ,Lyrabogen” oder Siphons vermieden wird. Den Absaugschlauch nicht dber dem Pumpenniveau anbringen
(zwecks Vermeidung von Luftblasen im Absaugschlauch). Der Absaugschlauch muss beim Eintauchen mindestens 30 cm Tiefe
erreichen und muss auf der gesamten Lange bis zum Eintritt in die Elektropumpe wasserdicht sein.

Die Absaug- und Vorlaufleitungen miissen so montiert werden, dass sie keinen mechanischen Druck auf die Pumpe ausiiben.

P OO

2.1.2. Fullvorgénge - Obenbiindige und untenbiindige Installation

,Obenblindige” Installation (Abs. 2.1.1): auf das Technikfach zugreifen und den Fiilldeckel mithilfe eines Schraubendrehers abnehmen (Abb.3).
Uber den Fiilleingang das Gerét mit sauberem Wasser fiillen, dabei darauf achten, die Luft abzulassen. Wurde das Riickschlagventil an der
Absaugleitung (empfohlen im Abschnitt Abschn. 2.1.1) am Geréteeingang vorgesehen, muss die Wassermenge fiir die Fullung des Gerates 0,9
Liter betragen. Es wird empfohlen, das Rickschlagventil am Ende des Absaugschlauches so anzubringen (Bodenventil), dass dieser wéhrend
des Fillvorgangs vollstandig gefilllt werden kann. In diesem Fall hangt die fir den Fiillvorgang erforderliche Wassermenge von der Lange des
Absaugschlauches ab (0,9 Liter + ...).

L,untenbiindige” Installation (Abschn. 2.1.1): Falls zwischen der Wasserablagerung und dem Gerét keine Absperrventile vorhanden (oder offen) sind,
fullt sich dieses automatisch sobald die darin gefangene Luft entwichen ist. Durch Losen des Fiilldeckels (Abb.3) soweit wie erforderlich um die darin
eingeschlossene Luft abzulassen, kann sich das System vollstandig fiillen. Der Vorgang muss unter Beobachtung ausgefiihrt werden und die
Fllléfinung, sobald das Wasser austritt, geschlossen werden (es wird auf jeden Fall empfohlen, ein Absperrventil in der Absperrleitung vorzusehen
und diese fir die Steuerung des Fillvorgangs bei offenem Deckel zu benutzen). Alternativ kann der Flllvorgang im Fall der Sperrung der
Absaugleitung durch ein geschlossenes Ventil auf die gleiche Weise erfolgen wie in der Beschreibung fiir die obenbiindige Installation angegeben.

2.2 - Horizontalkonfiguration

Die 4 Gummifiie, die lose in der Verpackung enthalten sind, in die

entsprechenden Sitze aus Messing an der Seite E einschrauben. Das

Gerat aufstellen und dabei den in Abb.8 dargestellten Platzbedarf

berlcksichtigen.

¢ Ein Abstand von mindestens 10 mm zwischen Seite B des Systems
und einem Hindernis ist obligatorisch erforderlich, damit der Austritt
des Stromkabels Richtung Steckdose sichergestellt wird.

e Der Abstand von mindestens 200 mm zwischen der Seite A des
Gerétes und einer Begrenzung ist empfehlenswert, damit die
Klappe entfernt werden kann und der Zugang zum Technikfach
maglich ist.

Abbildung 8
Fur die Gewahrleistung der Stabilitat des Gerétes im Fall einer nicht ebenen Oberfldche den Ful? abmontieren, der nicht aufliegt, und die Héhe
bis zum Kontakt mit der Fl&che regulieren. Das Gerat muss in der Tat sicher und stabil positioniert werden, wobei die vertikale Position der Achse
garantiert sein muss; Das Gerét nicht geneigt positionieren.

2.2.1 Hydraulikanschliisse

Die Kappe des Anschlusses am EINGANG mit einem Schraubendreher entfernen. Den Zulaufanschluss uber das mit ,IN“ (Abb. 8)
gekennzeichnete Mundstlick auf der Flache F (Sauganschluss) herstellen.
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Die Kappe des Anschlusses am AUSGANG mit einem Schraubendreher entfernen. Den Ablaufanschluss (iber das mit ,OUT" (Abb. 8)
gekennzeichnete Mundstiick auf der Flache F (Druckanschluss) herstellen.

Alle Hydraulikanschliisse zwischen dem System und der Anlage, an die es angeschlossen ist, sind 1* GAS-Anschliisse mit Innengewinde aus
Messing.

A Siehe HINWEIS in Bezug auf Abb. 7.

2.2.3 Flllvorgénge - Obenbiindige und untenbiindige Installation

Mit Bezug auf die Position im Vergleich zum zu pumpenden Wasser kann die Installation des Gerates als obenbindig oder untenbiindig bezeichnet
werden. Die Installation wird als ,obenbiindig” bezeichnet, wenn die Pumpe sich auf einem Niveau befindet, das tiber dem zu pumpenden Wasser
liegt (z.B. Pumpe auf dem Boden und Wasser im Brunnen); im Gegensatz dazu als ,untenbiindig” wenn sich die Pumpe im Vergleich zum zu
pumpenden Wasser auf einem niedrigeren Niveau befindet (z.B. hangende Zisterne und Pumpe darunter).

,Obenbiindige” Installation: mithilfe eines Schraubendrehers den Fiilldeckel abnehmen, der bei Horizontalkonfiguration der an der Seite F ist
(Abb.1). Uber den Filleingang das Gerat mit sauberem Wasser fiillen, dabei darauf achten, die Luft abzulassen: fiir optimales Fillen auch die
Fulléffnung an der Seite A 6ffnen (Abb.1), die bei der Vertikalkonfiguration zum Fllen benutzt wird, so dass die ganze Luft austreten kann, die
sonst im Innern des Systems eingeschlossen bleiben wiirde; anschlieBend die Offnungen wieder vorschriftsmaRig verschlieRen. Die
Wassermenge fiir die Flllung des Gerédtes muss mindestens 0,7 litri Liter betragen. Es wird empfohlen ein Riickschlagventil am Ende des
Absaugschlauches so anzubringen (Bodenventil), dass dieser wahrend des Fillvorgangs vollstandig gefullt werden kann. In diesem Fall h&ngt
die fiir den Fullvorgang erforderliche Wassermenge von der L&nge des Absaugschlauches ab (0,7 Liter + ...).

2untenbiindige” Installation: Falls zwischen der Wasserablagerung und dem Gerét keine Absperrventile vorhanden (oder diese offen) sind, fullt
sich dieses automatisch sobald die darin gefangene Luft entwichen ist. Durch Lésen des Fillldeckels (Seite F - Abb. 1), soweit wie erforderlich um
die darin eingeschlossene Luft abzulassen, kann sich das System vollsténdig fullen. Fur das Lockern des Deckels das Werkzeugzubehér (Abb.3)
oder einen Schraubenschliissel verwenden. Der Vorgang muss unter Beobachtung ausgefiihrt werden und die Fulléffnung, sobald das Wasser
austritt, geschlossen werden (es wird auf jeden Fall empfohlen, ein Absperrventil in der Absaugleitung vorzusehen und diese fiir die Steuerung
des Fillvorgangs bei offenem Deckel zu benutzen). Alternativ kann der Flllvorgang im Fall der Sperrung der Absaugleitung durch ein
geschlossenes Ventil auf die gleiche Weise erfolgen wie in der Beschreibung fiir die obenblindige Installation angegeben.

2.3 Ausrichtung des Schnittstellenpaneels
Das Schnittstellenpaneel wurde so entwickelt, dass es vom Benutzer fir das bequeme Ablesen ausgerichtet werden kann: Die quadratische
Form ermdglicht jeweils eine Drehung um 90° (Abb.9).

Abbildung 9
Die 4 Schrauben an den Ecken des Paneels mithilfe des Zusatzwerkzeugs losen.
Die Schrauben nicht ausbauen, sondern lediglich aus dem Gewinde am Gehduse des Produkts lsen.
Darauf achten, dass die Schrauben nicht in das Gerateinnere fallen.
Das Paneel abnehmen, dabei darauf achten, dass das Signaliibertragungskabel nicht gespannt wird.
Das Paneel in der bevorzugten Richtung wieder in der Aufnahmestelle positionieren, dabei darauf achten, dass das Kabel nicht
eingeklemmt wird.
e Die 4 Schrauben mit dem entsprechenden Schliissel festschrauben.
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3. INBETRIEBSETZEN

A Die Ansaugtiefe darf 8 m / 26 ft nicht tiberschreiten.

3.1 Elektrische Anschliisse
Zwecks Verbesserung der Isolierung eines maglichen Gerduschpegels gegentiber anderen Geréaten wird empfohlen, einen separaten elektrischen

Anschluss fur die Speisung des Produktes vorzusehen.
@ Die Linienspannung kann sich beim Start der Elektropumpe &ndern. Die Spannung an der Linie kann je nach den anderen mit
A Gesetzen, Richtlinien und Verordnungen des Anwenderlandes und der Art der Verwendung durchgefihrt werden. Das
beschriebene

ihr verbundenen Vorrichtungen und der Linienqualitat Anderungen erfahren.
Die Installation muss entsprechend der Anweisungen des Handbuchs und in Ubereinstimmung mit den einschldgigen
Produkt enthdlt einen Inverter, in dessen Innerem Gleichspannungen und Stréme mit Hochfrequenzkomponenten vorhanden sind (siehe Tabelle 2).

Typologie der méglichen Erdschlussstrome

. . . Mit
Wechselstrom Unipolar pulsierend Gleichstrom Hochfrequenzkomponenten
Inverter Einphasenspeisung v v v
Tabelle 2
id
L olo To-te P
| ump
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Abbildung 10 Beispiel fur die Installation

Der magnetothermische Schutzschalter muss korrekt dimensioniert sein (siehe Technische Charakteristiken). Bei steckerlosen Pumpen entspricht
die Ubereinstimmung der Leiterfarben der Tabelle 3:

Anschluss Typologie A Typologie B
Phase Braun Braun
Neutral Hellblau Hellblau
Erde (PE) Erde (PE) Griin

Typologie A: Europdische oder vergleichbare Mérkte.
Typologie B: amerikanische und kanadische oder vergleichbare Markte.

Tabelle 3

Das Gerdt muss Uber einen Hauptschalter verfiigen, der alle Speisepole unterbricht. Bei offenem Schalter muss der Abstand zwischen den

einzelnen Kontakten den Werten der Tabelle 4 entsprechen.

Mindestabstand zwischen den Kontakten des Hauptschalters

Versorgung [V] <127 >127 und <240
Mindestabstand [mm] >1,7 >3
Tabelle 4
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3.2 Konfiguration des integrierten Inverters

Das Systems ist werkseitig so konfiguriert, dass die Mehrheit der Installationen mit Betrieb unter konstantem Druck berlcksichtigt wird. Die
hauptséchlichen werkseitig eingegebenen Parameter sind:

o Sollwert (Wert des gewiinschten konstanten Drucks) SP = 2.7 bar/ 39 psi.

o Druckminderung fir den Neuanlauf RP =0.3 bar /4.3 psi.

e Anticycling-Funktion: Deaktiviert.

Dieser und andere Parameter kénnen jedenfalls vom Benutzer entsprechend der Anforderungen der Anlage eingestellt werden. Siehe Absétze
4-5 fiir die Spezifikationen.

Bei der Bestimmung der Parameter SP und RP ergibt sich, dass der Druck, bei dem das System startet, folgenden Wert hat:
Pstart = SP — RP Beispiel : 2.7 - 0.3 = 2.4 bar / 39 - 4.3 = 34.8 psi in der Default-Konfiguration

Das Gerat funktioniert nicht, wenn die Héhe des Benutzeranschlusses iber dem Wert von Meter-Séule-Wasser des Pstart liegt (dabei bertcksichtigen 1
bar/14.5 psi =10m/ 32.8 ft WSm): Fiir die Fehlerkonfiguration, wenn der Benutzeranschluss sich nicht mindestens auf 27m/ 88.5 ft Héhe befindet,
startet das Gerét nicht.

3.3 - Ansaugen der Pumpe

Die Ansaugphase einer Pumpe ist die Phase, wahrend der die Maschine versucht, den Absaugkérper und die Absaugleitung mit Wasser zu fiillen.
Wenn der Vorgang korrekt erfolgt, kann das Gerét den reguldren Betrieb aufnehmen. Nach Fillen der Pumpe (Abschn. 2.1.2, 2.2.2) und
Konfiguration der Vorrichtung (Abschn. 3.2), kann der elektrische Anschluss vorgenommen werden, nachdem mindestens ein Anschluss im
Vorlauf getffnet wurde. Das Gerét schaltet sich ein und kontrolliert in den ersten 10 Sekunden, ob Wasser in der Vorlaufleitung vorhanden ist.
Wird ein Durchfluss in der Vorlaufleitung festgestellt, ist die Pumpe angesaugt und beginnt mit dem reguléren Betrieb. Dies ist eine typisches
Beispiel flir eine untenbiindige Installation (Abschn. 2.1.2, 2.2.2). Der offene Vorlaufanschluss, aus welchem das gepumpte Wasser flief3t, kann
geschlossen werden. Wird nach 10 Sekunden kein regulérer Durchfluss im Vorlauf festgestellt, fragt das System die Bestétigung fiir den Start
des Ansaugverfahrens an (typisches Beispiel fiir obenbindige Installation Abschn. 2.1.2, 2.2.2). D.h.:

Fill the pump Fill the pump
S, &
Escape rfirs_t
Escape First priming priming

Abbildung 11.1: PopUp Ansaugen @) Abbildung 11.2: PopUp Ansaugen ®) @)

Nach Driicken von ,A" tritt es in die Ansaugphase ein: Es beginnt ein Betrieb von héchstens 5 Minuten, wahrend dem die Sicherheitssperre fiir
Trockenlauf nicht eingreift. Die Ansaugzeit h&ngt von verschiedenen Parametern ab, die wichtigsten darunter sind der abzusaugende
Wasserfiillstand, der Durchmesser der Absaugleitung, die Dichtheit der Absaugleitung. Vorbehaltlich der Verwendung einer Saugleitung von
mindestens 1", die gut versiegelt sein muss (es diirfen keine Locher oder Verbindungen vorhanden sein, die Luft ansaugen kénnen), wurde das
Produkt fur das Ansaugen in Wassertiefen bis zu 8 m mit einer Dauer von weniger als 5 Minuten entwickelt. Sobald das System den reguléren
Fluss in der Vorlaufleitung festgestellt hat, wird der Ansaugvorgang beendet und es beginnt der regulére Betriebe. Der offene Vorlaufanschluss,
aus welchem das gepumpte Wasser flieBt, kann geschlossen werden. Wenn das Produkt nach 5 Minuten Dauer noch nicht als angesaugt
resultiert, erscheint auf dem Bildschirm eine Fehlermeldung. Spannung unterbrechen, das Produkt durch Zugabe von neuem Wasser laden, 10
Minuten warten und den Vorgang ab Einstecken des Netzsteckers wiederholen.

Durch Driicken von ,v* wird bestétigt, dass der Ansaugvorgang nicht gestartet werden soll. Das Produkt bleibt im Alarmzustand.

Funktionsweise

Sobald die Elektropumpe angesaugt ist, beginnt das Gerat geméaR den konfigurierten Parametern mit seiner reguléren Funktionsweise: Es schaltet
sich automatisch bei Offnung des Wasserhahns ein, ligfert Wasser mit dem eingesteliten Druck (SP), hélt den Druck auch bei Offnen anderer
Wasserhdhne aufrecht und bleibt automatisch nach der Zeit T2 stehen, sobald die Ausschaltbedingungen erreicht wurden (T2 kann vom Benutzer
eingestellt werden, Werkswert 10 Sek).

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x

3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitét

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
124



DEUTSCH

4. TASTATUR UND BILDSCHIRM 4 N\
Die Benutzerschnittstelle besteht aus einer Tastatur mit LCD-

Bildschirm und 320x240 Pixel und verflgt tber die in Abbildung 12
dargestellten LEDs-Anzeigen POWEER, COMM, ALARM.

Der Bildschirm zeigt die Gré3en und Zusténde der Vorrichtung mit den

Funktionsangaben der verschiedenen Parameter an. Die
Tastenfunktionen sind in Tabelle 5 zusammengefasst.

Abbildung 12

Die Taste MODE erméglicht den Ubergang zu den weiteren Meniipunkten. Langeres Driicken von mindestens 1 Sek.
ermdglicht das Springen zum vorhergehenden Mentipunkt.

Die Taste SET erlaubt das Verlassen des offenen Mendis.

Verringert einen laufenden Parameter (wenn ein Parameter modifizierbar ist).

Erhéht einen laufenden Parameter (wenn ein Parameter modifizierbar ist).

9]0]0/0,

Tabelle 5

Léangeres Driicken der Taste ,A” oder der Taste ,v"ermdglicht das automatische Erhdhen oder Verringern des ausgewdahlten Parameters. Nachdem
die Taste ,A" oder der Taste ,v" 3 Sekunden lang gedriickt wurde, erhéht sich die Schnelligkeit der automatischen Erhdhung/Verringerung.

Durch Driicken der Taste ,A” oder der Taste ,v" wird die ausgewahite Gro3e modifiziert und sofort dauergespeichert (EEprom). Das
Ausschalten der Maschine in dieser Phase, auch ungewollt, verursacht nicht den Verlust des gerade eingestellten Parameters. Die Taste
SET dient lediglich dem Verlassen des aktuellen Mentis und die vorgenommenen Anderungen miissen nicht gespeichert werden. Nur in
besonderen, in den folgenden Absatzen beschriebenen Féllen werden einige GréRen durch Driicken von ,SET” oder ,MODE" aktiviert”.

O

LED-Anzeigen
e Power

Weille Led-Anzeige Leuchtet durchgehend wenn die Maschine mit Spannung versorgt ist. Blinkt wenn die Maschine ausgeschaltet ist.
e Alarm

Rotes Led-Anzeige Leuchtet durchgehend wenn die Maschine aufgrund eines Fehlers blockiert ist.

Menus
Der komplette Aufbau aller Menus und alle seine Bestandteile sind in Tabelle 7 aufgefihrt.

Zugang zu den Menus

Vom Hauptmeni hat man auf zwei Weisen Zugang zu den verschiedenen Menus:
1. Direktzugang mit Tastenkombination.
2. Zugang mit Name Uber Fenstermenti.

4.1 Direktzugang mit Tastenkombination

Der Zugang zum gewiinschten Menu erfolgt direkt durch gleichzeitiges Driicken von bestimmten Tastenkombinationen fir die vorgesehene Dauer
(zum Beispiel MODE SET firr den Zugang zum Menu Sollwert); mit der Taste MODE konnen die Menupunkte durchlaufen werden.

Tabelle 6 zeigt die mit Tastenkombination zuganglichen Menus.
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MENUBEZEICHNUNG DIREKTZUGANGSTASTEN DRUCKZEIT
Benutzer Bei Loslassen der Taste
Monitor 2 Sek
Sollwert 2 Sek
Handbuch 3 Sek
Installateur 3 Sek
Technischer Kundendienst 3 Sek

Wiederherstellung der
Werkseinstellungen

2 Sek bei Einschalten des Gerates

Benutzer 2 Sek
Verkiirztes Menu ( sichtbar) Vollstandiges Menu (direkter Zugang oder Passwort)
Benutzermenu Monitor-Menu Sollwert-Menu |  Handbuchmenu Installateur-Menu Menu
Hauptmenu Modus Set Minus Set Modus Set Minus-Plus Modus Set Minus | Techn.Kundendienst
Modus Set Plus
RP B
@) . . .
MAlN. STATUS T SP STATUS Verringerung Blockierungzeit
(Hauptseite) Kontrast Sollwert druck
Neustartdruck Wassermangel
RS RI
Menuauswafl Umdrehungen pro Hinter: run?tlfeleuchtun Einstellung der Anlao lZnart Ausschalt\Zrzb erun
Minute g g Geschwindigkeit 9 gerung
VP Einschll}:zeit der VP MS GP
Druck Hintergrundbeleuchtung Druck MaRsystem Proportionaler Gewinn
VF LA VF -AS Gl
Durchfiussanzei Sprach Durchfiussanzei Wireless- Integraler Gewi
urchflussanzeige prache urchflussanzeige Vorrichtungen ntegraler Gewinn
K
PO TE An deFrJgum e E-K i RM
An der Pumpe Temperatur Ableiter ausge ebeFr)1e Fun_ktlonsfrelgabe Maximale
ausgegebene Leistung p 9¢9 Niederdruck am Geschwindigkeit
Leistung Saugteil
c1 c1 pK K NC
Pumpenphasen- p N ) Schwelle des Max. kontemporare
strom UMPENPasen-srom | - Niederrucks am Vorrichtungen
Saugteil
RS K IC
DV Tl i
Versor Su\rll oannn Umdrehungen pro Verzogerung Konfiguration
gungssp: 9 Minute Niederdruck Vorrichtung

() Nicht verfiigbarer Parameter fiir Firmware-Versionen 3.xx
) Parameter fiir die Version KIWA
V) Nur in der DUAL VOLTAGE Ausfiihrung verfiighare Parameter (Versorgungsspannung 230 V/115 V)
%) Parameter fiir die Version KIWA
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sp DV TE ET
Speisungsbereich Temperatur Ableiter Austauschhdchstzeit
TE gy DV AY
Temperatur Ableiter Versorgungsspannung Anti Cycling
pKm \K sr DV AE
In der Ansaugung Speisungsbereich Blockierschutz
gemessener Druck
Einschaltdauer AF
Arbeitsstunden AntiFreeze
Anzahl der Starts
Pl RF
Leistungshistogramm Riicksetzung Fehler &
Alarm
PW
Abgegebener Fluss Anderung Passwort
VE
Informationen HW und
SW
FF
Fault & Warning
(Historie)

Tabelle 7

4.2 - Zugang mit Name (iber Fenstermenu

Der Zugang zur Auswahl der einzelnen Menus erfolgt tiber ihren Namen. Vom Hauptmenu erfolgt der Zugang zur Menuwahl durch Driicken
einer beliebigen A oder v Taste. Auf der Menu-Auswabhlseite erscheinen die Menu-Namen zu welchen der Zugang mdglich ist, wobei einer durch
einen Balken hervorgehoben wird (siehe Abbildung 13.1-13.2-14). Mit den Tasten A und Vv wird der Hervorhebungsbalken verschoben, bis das
gewiinschte Menu ausgewéhlt ist; durch Driicken der Taste MODE erfolgt der Zugang.

SELECTION MENLU 01/03/2022 - 08:55

SELECTION MENU
MAAIM MENL

User Menu

USER MEMU Monitor Menu

Xxxxxxxxx Menu

G0 2000 rpm 3,0 bar SB 0 rpm 3,0 bar
Abbildung 13.1: Dropdown-Menii @ Abbildung 13.2: Dropdown-Men(i @) @)

Die verfiigbaren Fenster sind MAIN, BENUTZER, MONITOR, danach erscheint ein viertes Fenster AUSGEDEHNTES MENU; dieses Fenster
ermdglicht die Ausdehnung der angezeigten Menuanzahl. Durch Driicken von AUSGEDEHNTES MENU erscheint ein Pop-up, das die Eingabe
eines Zugangsschlissels verlangt. Der Zugangsschlissel stimmt mit der Tastenkombination tberein, die fir den direkten Zugang verwendet
wurde (wie in Tabelle 7) und ermdglicht die ausgedehnte Anzeige der Menus, beginnend beim Menu, das mit dem Zugangsschliissel
Ubereinstimmt, bis zu denjenigen mit geringerer Prioritét.

Die Reihenfolge der Menus ist: Benutzer, Monitor, Sollwert, Handbuch, Installateur, Technischer Kundendienst. Nach Auswahl eines
Zugangsschliissels bleiben die freigegebenen Menus 15 Minuten lang verflgbar oder so lange, bis sie nicht manuell (iber die Eingabe ,weitere
Menus unterdriicken” ausgeschaltet werden, die in der Menuauswahl bei Verwendung des Zugangsschliissels erscheint. In Abbildung 14 ist eine
Ubersicht der Auswahlfunktionen der Menus dargestellt. Auf der Seitenmitte sind die Menus aufgefiihrt, von rechts ist der Zugriff tiber die
Direktauswahl mit Tastenkombination mdglich, von links Uber das Auswahlsystem mit Fenstermenu.

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x

@3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitat

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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O )
::[ MAIN PAGE J

SELECTION MENU
[ MANMEND | = MENU DIRECT ACCESS KEYS
[ ] @ [—> —
[wororvet | — @ [—— —|00
o vad]— (&) —|O0
] —|0
[INSTALLER MENU| | €[ (==
INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU @
TSR] ©0

@ @ @ TECH.ASS. MEND | | €——

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |
| USERMENU | | USERMENU | | USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
| REDUCED MENU | [INSTALLER MENU| | INSTALLER MENU |

[ REDUCED MENU | [ TECH.ASS. MENU |

REDUCED MENU

Abbildung 14 Ubersicht der moglichen Menu-Zugénge

4.3 - Aufbau der Menuseiten. (FIRMWARE-VERSIONEN < 4.x.x)
Beim Einschalten erscheinen einige Présentationsseiten mit dem Produktnamen und dem Firmenzeichen, danach erscheint das Hauptmenu. Der
Name jedes Menus, egal um welches es sich handelt, erscheint immer im oberen Bildschirmbereich.

Auf der Hauptseite erscheinen stets: Falls der Vorfall eintritt knnen erscheinen:;
Status: Betriebsstatus (z.B. Standby, Go, Fehler) Fehleranzeigen

Motorumdrehungen: Wert in [rpm] Warnmeldungen

Druck: Wert in [bar] oder [psi], je nach der eingegebenen Mal3einheit. Spezielle Symbole

Leistung: Wert in [KW] der von der Vorrichtung aufgenommenen Leistung.

Die Fehlerbedingungen sind in der Tabelle 16, aufgelistet. Die anderen Visualisierungen finden sich in der Tabelle 8.

Angezeigte Fehler- und Statusbedingungen

Kennwort Beschreibung
GO Motor im Gang
SB Motorstillstand
DIS Motorstatus manuell deaktiviert
F4 Status / Alarm Funktion Signal fur Niederdruck am Saugteil
EE Ausdruck und erneutes Ablesen der Werkseinstellungen auf EEprom
Nie dri\(_;\(laAgpl\el{nnung Warnung aufgrund fehlender Versorgungsspannung

Tabelle 8: Status und Fehlermeldungen auf der Hauptseite

Die anderen Menuseiten veréndern sich mit den entsprechenden Funktionen und werden nachfolgend je nach Art der Anzeige oder Einstellung
beschrieben. Nach Zugang zu einem beliebigen Menu wird im unteren Bereich der Seite stets eine Zusammenfassung der
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Hauptbetriebsparameter angezeigt (Anlagenlauf oder eventueller Fehlerzustand, eingestellte/-er Geschwindigkeit und Druck).Dies erméglicht
einen konstanten Uberblick tiber die grundlegenden Maschinenparameter.

SETPOIMT MEMU

Setpoint

S P pressure
3,0 bar

=0 2000 rpm 3,0 bar
Abbildung 15 Anzeige eines Menuparameters

Angaben in der Statusleiste im unteren Seitenbereich

Kennwort Beschreibung
GO Motor im Gang
SB Motorstillstand
Ausgeschaltet Motorstatus manuell deaktiviert
rpm Motorumdrehungen/Minute
bar Pression de l'installation
FEHLER Vorliegender Fehler, der die Ansteuerung der Elektropumpe verhindert

Tabelle 9: Angaben in der Statusleiste

Auf den Seiten, die die Parameter zeigen, kann folgendes erscheinen: Zahlenwerte und MaReinheiten des aktuellen Menupunktes, Werte anderer
Parameter, die mit der aktuellen Menueinstellung in Verbindung stehen, Anzeigebalken, Verzeichnisse; siehe Abbildung 15.

4.4 - Aufbau der Menuseiten. (FIRMWARE-VERSIONEN 2 4.x.x) @ @)
Nach dem Einschalten zeigt das Gerét einige Présentationsseiten an, auf denen der Produktname und das Logo erscheinen, und wechselt dann
in ein Hauptmenti. Der Name des jeweiligen Men(is erscheint immer oben auf dem Display.

Folgendes erscheint immer auf der Hauptseite; In dem Rahmen am unteren Bildschirmrand, der auf allen Seiten vorhanden
StatussymboleStatus-lkonen: Beschreibung in Tabelle 10 ist, erscheint immer Folgendes:

Ikonen NebenfunktionenSymbole fiir Hilfsfunktionen: Beschreibung ~ Statuskennzeichnung: Die Statuskennzeichnungen sind in Tabelle 12
in Tabelle 11 beschrieben,;

Druck: Wert in [bar] oder [psi], abhéngig von der eingestellten Beschreibung der Fehlersperre / des Alarms: eine Beschriftung, die hinter der
MalReinheit. Kennzeichnung FAULT / WARNING steht und aus dem Akronym des Fehlers
Durchfluss: Wert in [I/min] oder [gal/min] je nach MaReinheit [ Alarms und einer kurzen Beschreibung besteht.

Leistung: Wert in [kW] fiir die vom Gerat aufgenommene Leistung.  Motordrehzahl: Wert in [U/min].
Druck: Wert in [bar] oder [psi], abhé@ngig von der eingestelliten Maleinheit.

Die Liste der Fehler und Alarme finden Sie in Tabelle 15 und Tabelle 16 in Kapitel 6.

Hauptseite: Status-lkonen

Status Ikone Beschreibung
Aktiv O Motor in Betrieb
Stillstand (') Motor im Stillstand
deaktiviert (D Motor manuell deaktiviert
Fehler 'A‘ Fehlersperre; die Art des Fehlers wird in der unteren
linken Ecke des Bildschirms angezeigt und beschrieben
Fehler Sensor KIWA F4 Fehlersignal “Niedriger Druck in der Ansaugung”

Tabelle 10: Ikonen Systemstatus

Hauptseite: Ikonen Nebenfunktionen
Ikone Beschreibung

@ PowerShower

@3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitat
4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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Schwimmer

@ Sleep Mode

Tabelle 11: Ikonen Nebenfunktionen

Angaben in der Statusleiste im unteren Seitenbereich

Kennwort Beschreibung
GO Motor im Gang
SB Motorstillstand
DIS Motorstatus manuell deaktiviert
FAULT Vorliegender Fehler, der die Ansteuerung der Elektropumpe verhindert
WARNING Alarmsignal, das den Betrieb der elektrischen Pumpe nicht verhindert

Tabelle 12: Angaben in der Statustabelle

Die anderen Mentiseiten unterscheiden sich durch ihre zugehérigen Funktionen und werden im Folgenden nach Art der Anzeige oder Einstellung
beschrieben. Sobald Sie ein beliebiges Meni aufgerufen haben, wird im unteren Teil der Seite immer eine Zusammenfassung der wichtigsten
Betriebsparameter angezeigt (Betriebs- oder Fehlerstatus, betétigte Geschwindigkeit und Druck).

So haben Sie stets einen Uberblick tiber die grundiegenden Parameter der Maschine.

01/03/2022 - 08:55
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

3,0 bar

SB 0 rpm 3,0 bar
Abbildung 16: Anzeige eines Menuparameters

Auf den Seiten mit den Parametern kénnen folgende Informationen angezeigt werden: numerische Werte und MaReinheiten des aktuellen
Eintrags, Werte anderer Parameter, die mit der Einstellung des aktuellen Eintrags zusammenhéngen, Graphiktabelle, Listen; siehe Abb. 17.

4.5 - Blockierung Parametereinstellung uiber Password

Die Vorrichtung verfugt tber ein Schutzsystem, das tiber Passwort funktioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die Parameter der Vorrichtung
zuganglich und sichtbar, aber sie knnen nicht verandert werden. Das Passwort-Verwaltungssystem befindet sich im Menu technischer Kundendienst”
und wird tiber den Parameter PW verwaltet.

4.6 - Motorfreischaltung/-abschaltung

Bei normalen Betriebshedingungen bewirkt das Driicken und Loslassen der beiden Tasten ,A" und ,v" die Abschaltung/Freischaltung des Motors
(auch nach Abschaltung). Sollte ein Fehlerzustand vorliegen, setzt der oben beschriebene Vorgang den Alarm zuriick. Ist der Motor abgeschaltet,
wird dieser Zustand durch eine weille blinkende LED-Anzeige hervorgehoben. Dieser Befehl kann auf jeder Menuseite aktiviert werden,
ausgenommen RF und PW.

5. BEDEUTUNG DER EINZELNEN PARAMETER

Durch den Inverter arbeitet das Gerét bei Konstantdruck. Diese Einstellung ist positiv, wenn die Hydraulikanlage am
Systemende entsprechend dimensioniert ist. Anlagen mit zu kleinen Rohrleitungen filhren kleine Zuflussverluste herbei, die
das Gerét nicht kompensieren kann; das Ergebnis ist, dass der Druck auf den Sensoren und nicht am Verbraucheranschluss
konstant ist.

Extrem deformierbare Anlagen kénnen das Entstehen von Oszillationen bewirken; sollte dies eintreten, kann das Problem
gelost werden, indem auf die Steuerparameter ,GP” und ,GI" eingewirkt wird (siehe Abschn. 5.6.3 - GP: Proportionaler
Gewinnkoeffizient und 5.6.4 - GI: Integraler Gewinnkoeffizient)

5.1 Benutzermenu
Vom Hauptmenu aus die Taste MODE driicken (oder das Auswahlmenu benutzen und A oder v driicken), danach hat man Zugang zum BENUTZERMENU.
Im Menu ermdglicht die Taste MODE das Durchlaufen der verschiedenen Menuseiten. Es werden die nachfolgende GréRen angezeigt.

5.1.1 - Status
Zeigt den Pumpenstatus an.
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5.1.2 - RS: Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
Vom Motor ausgefilhrte Rotationsgeschwindigkeit in rpm.

5.1.3 - VP: Druckanzeige
Anlagendruck gemessen in [bar] oder [psi], je nach der verwendeten MaReinheit.

5.1.4 - VF: Durchflussanzeige
Zeigt den augenblicklichen Fluss in [Liter/Min] oder [Gal/Min] je nach der eingestellten Maleinheit an. Liegt der aufgezeichnete Messwert unterhalb
der Empfindlichkeitsschwelle des Durchflusssensors, blinkt der Messwert neben der VF-Kennung.

5.1.5- PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung
Von der Elektropumpe aufgenommene Leistung in [KW].
Wenn die maximal zuldssige Leistung Gberschritten wird, blinkt der Messwert neben der PO-Kennung.

5.1.6 - C1: Anzeige des Phasenstroms
Phasenstrom des Motors in [A]. )
Falls der zulassige Hochststrom iiberschritten wird, blinkt das Symbol C1, um das bevorstehende Auslésen des Uberstromschutzes anzuzeigen.

5.17-svBY : Versorgungsspannung
Versorgungsspannung.

518-SRPY: Versorgungsbereich

Nur bei einigen Modellen vorhanden.

Gibt den festgestellten Bereich der Versorgungsspannung an. Kann folgende Werte annehmen: [110-127] V oder [220-240] V. Falls der Bereich
nicht festgesetzt ist, wird der Wert - -“ angenommen.

5.1.9 - TE: Visualisierung der Wéarmeableitertemperatur

5.1.10- PKm ‘& 1 In der Ansaugung gemessener Druck
Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.

5.1.11 - Betriebsstunden und Anzahl der Starts
Zeigt Uber drei Zeilen die Stunden der Stromversorgung der Vorrichtung, die Arbeitsstunden der Pumpe und die Anzahl der Motoreinschaltungen
an.

5.1.12 - PI; Histogramme de la puissance

Zeigt auf 5 vertikalen Balken ein Histogramm der abgegebenen Leistung. Das Histogramm zeigt an, wie lange die Pumpe auf einem bestimmten
Leistungsniveau eingeschaltet war. Auf der horizontalen Achse befinden sich die Balken mit den verschiedenen Leistungsniveaus; auf dem
vertikalen Balken wird angezeigt, wie lange die Pumpe auf dem speziellen Leistungsniveau eingeschaltet war (%Anteil im Vergleich zur
Gesamtzeit).

LISER. MEML 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU

T%: &8 21 38 283 5 T

PI = m % 12 6 10 18 55

oy, 21EE- I

PEE— . o

42 % | pw: 20 40 &0 =0 1m0 LB 55 40 60 50 100

0 2000 r":ll"l"l 3,0 I'jar (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Abbildung 17.1: Anzeige des Leistungshistogramms Abbildung 17.2: Anzeige des Leistungshistogramms ©) ()

5.1.13 - Abgegebener Fluss
Die erste Seite zeigt zwei Flusszéhler. Der erste nennt den abgegebenen Gesamtfluss der Maschine. Der zweite ist ein vom Benutzer auf Null
rickstellbarer Teilzéhler. Der Teilz&hler kann von dieser Seite aus auf Null riickgestellt werden, indem 2 Sek. lang auf “ v “ zu driicken ist.

%Y Nur in der DUAL VOLTAGE Ausfiihrung verfiigbare Parameter (Versorgungsspannung 230 V/115 V)
&) Parameter fiir die Version KIWA

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x

3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitét

)

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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5.1.14 - NT: Anzeige der Netzkonfiguration ¢4
Informationen Gber Netzwerk- und serielle Verbindungen fiir die Konnektivitat. Durch Driicken der "M-Taste kann die vollstandige Seriennummer fiir
die Verhindung angezeigt werden.

5.1.15 - VE: Anzeige der Version
Informationen zur Hardware-Version, Seriennummer und Mac-Adresse der Pumpe.

5.1.16 - FF: Anzeige Fault & Warning (Historie)

Chronologische Anzeige der Fehler, die wahrend des Systembetriebs entstanden sind.

Unter dem Symbol FF erscheinen zwei Ziffern x/y, die jeweils mit x fir den angezeigten Fehler und mit y fiir die Gesamtanzahl der vorliegenden
Fehler stehen; rechts von diesen Ziffern erscheint eine Angabe zum angezeigten Fehler. Mit den Tasten A und Vv kann die Fehlerliste durchlaufen
werden: Durch Driicken der Taste Vv erfolgt das Riickwartslaufen in der Historie bis zum altesten vorliegenden Fehler, durch Driicken der Taste
A erfolgt das Vorwértslaufen in der Historie bis zum jiingsten vorliegenden Fehler. Die Fehler werden in chronologischer Reihenfolge angezeigt,
beginnend bei dem zeitlich weiter zuriickliegenden x=1 bis zu dem neusten x=y. Die maximal anzeigbare Fehleranzahl ist 64; sobald diese Anzahl
erreicht ist, werden die weiter zuriickliegenden Uberschrieben. Dieser Menupunkt zeigt das Fehlerverzeichnis, erlaubt jedoch kein Riicksetzen.
Das Riicksetzen kann nur mit dem entsprechenden Befehl iber den Menupunkt RF im MENU TECHNISCHER KUNDENDIENST erfolgen.
Weder das manuelle Rucksetzen noch das Ausschalten des Gerétes oder das Riicksetzen der Werkseinstellungen dschen die Fehlerhistorie,
lediglich die oben beschriebene Vorgehensweise.

5.2 - Monitormenu
Vom Hauptmenu aus gleichzeitig 2 Sekunden lang die Tasten ,SET” und ,v" driicken oder das Auswahlmenu benutzen und A oder Vv driicken,
danach hat man Zugang zum MONITORMENU. Im Menu werden durch Driicken der Taste MODE nacheinander die folgenden GréRen angezeigt.

5.2.1 - CT: Bildschirmkontrast
Nicht verfiigbarer Parameter an Pumpen mit Firmware-Version 3.xx. Reguliert den Bildschirmkontrast.

5.2.2 - BK: Bildschirmhelligkeit
Reguliert die Bildschirmhintergrundbeleuchtung mit einer Skala von 0 bis 100.

5.2.3 - TK: Einschaltzeit Backlight

Einschaltzeit der Hintergrundbeleuchtung seit dem letzten Tastendruck einstellen. Erlaubte Werte: 20 Sek. bis 10 Min. oder immer an (auch wenn
diese Option gewahlt ist, schaltet der Bildschirm nach einigen Stunden Inaktivitdt in den Standby-Modus, um die Integritdt des Gerdts zu schitzen).
Ist da Backlight ausgeschaltet, bewirkt das erste Drlicken einer beliebigen Taste nur die Wiederherstellung der Hintergrundbeleuchtung.

5.2.4 - LA: Sprache
Anzeige einer der folgenden Sprachen:

e [talienisch e Spanisch o Slowenisch o Portugiesische ®) @
e Englisch ¢ Hollandisch e Rumanisch e Polnische ®®

e Franzosisch e Schwedisch e Russisch e Chinesische ®®

e Deutsch e Tirkisch e Thailandisch e Tschechische ®®

5.2.5 - TE: Anzeige der Ableitertemperatur
Anzeige des Temperaturwerts fiir den Kihlkorper.

5.3 - Sollwert-Menu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,MODE" und “SET" gedrlckt halten, bis ,SP” auf dem Bildschirm erscheint (oder das Auswahimenu
durch Driicken von A oder v verwenden). Die Tasten A und Vv ermdglichen jeweils die Erhohung und Reduzierung des Drucks fiir den
Anlagendruckausgleich. Um das laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zurlickzukehren, SET driicken.

Der Einstellbereich betragt 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Einstellung des Sollwertdrucks
Druck, bei dem die Anlage unter Druck gesetzt wird.

Der Druck firr den Neustart der Pumpe hangt neben dem eingestellten Druck SP auch von RP ab.

RP druckt die Druckminderung aus, im Vergleich zu ,SP”, wodurch der Start der Pumpe ausgeldst wird.
Beispiel: SP = 3,0 [bar] / 43.5 [psi]; RP = 0,3 [bar] / 4.3 [psi];
Wahrend des normalen Anlagenbetriebs wird die Anlage bei 3,0 [bar] / 43 [psi] druckausgeglichen.
Der Neustart der Elektropumpe erfolgt, wenn der Druck unter 2,7 [bar] / 39.1 [psi].

Die Einstellung eines zu hohen Drucks (SP) im Vergleich zu den Leistungen der Pumpe kann falsche BL Wassermangelfehler
bewirken; in diesen Féllen den eingestellten Druck senken.

@3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitat
4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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5.4 - Handbuchmenu
A Bei manuellem Betrieb darf die Summe aus Eingangsdruck und lieferbarem Héchstdruck nicht mehr als 6 bar / 87 psi betragen.

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,SET” und ,A" und ,,v" gedriickt halten, bis die Seite des Handmenus auf dem Bildschirm erscheint
(oder das Auswahimenu durch Driicken von A oder v verwenden). . Um das laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zuriickzukehren,
SET driicken. Der Zugang zum Handbuchmenu durch Driicken der Tasten A Vv bringt die Maschine in den Zustand des herbeigefiihrten StOPPs.
Diese Funktion kann verwendet werden, um den Halt der Maschine zu befehlen. Innerhalb der Handbuch-Modalitat kénnen unabhéngig vom
angezeigten Parameter folgende Befehle ausgefiihrt werden:

Kurzzeitiger Start der Elektropumpe
Das gleichzeitige Driicken der Tasten MODE und A bewirkt den Start der Pumpe mit der Geschwindigkeit RI; der Gangstatus bleibt solange bestehen,
wie die beiden Tasten gedriickt bleiben. Wenn der Befehl Pumpe ON oder Pumpe OFF gegeben wird, erfolgt eine Mitteilung auf dem Bildschirm.

Start der Pumpe

Das gleichzeitige Driicken der Tasten MODE Vv A 2 Sekunden lang bewirkt den Start der Pumpe mit der Geschwindigkeit Rl. Der Gangstatus
bleibt solange bestehen, wie die Taste SET gedriickt bleibt. Das nachfolgende Driicken von SET bewirkt den Ausgang vom Handbuchmenu.
Wenn der Befehl Pumpe ON oder Pumpe OFF gegeben wird, erfolgt eine Mitteilung auf dem Bildschirm. Bei einem Betrieb von mehr als 5 Minuten
in diesem Modus ohne Vorhandensein von Hydraulikfluss l6st die Anlage Alarm wegen Uberhitzung aus und gibt den Fehler PH aus.

Ist der Fehler PH eingetreten, erfolgt eine Riickstellung nur automatisch. Die RUckstellzeit betragt 15 Minuten; tritt der Fehler PH 6fter als 6 mal
hintereinander auf, erhéht sich die Riickstellzeit auf 1 h. Ist die Pumpe nach diesem Fehler rlickgestellt, wird sie angehalten, bis der Nutzer sie
mit den Tasten “MODE” “v” “A" " wieder in Betrieb setzt.

5.4.1 - Status
Zeigt den Pumpenstatus an.

5.4.2 - RI: Einstellung der Geschwindigkeit
Stellt die Motorgeschwindigkeit in rpm ein. Erlaubt die Vorgabe der Umdrehungsanzahl mit einem vorbestimmten Wert.

5.4.3 - VP: Druckanzeige
Anlagendruck gemessen in [bar] oder [psi], je nach der verwendeten MaReinheit.

5.4.4 - VF: Durchflussanzeige
Visualisiert den Fluss in der gewahiten Maleinheit. Die MaReinheit kann [I/Min] oder [Gal/Min] sein, siehe Abschn. 5.5.3 - MS: MaRsystem. Liegt der
aufgezeichnete Messwert unterhalb der Empfindlichkeitsschwelle des Durchflusssensors, blinkt der Messwert neben der VF-Kennung.

5.4.5 - PO: Anzeige der aufgenommenen Leistung
Von der Elektropumpe aufgenommene Leistung in [kW].
Wenn die maximal zulassige Leistung tberschritten wird, blinkt der Messwert neben der PO-Kennung.

5.4.6 - C1: Anzeige des Phasenstroms
Phasenstrom des Motors in [A]. )
Falls der zulassige Hochststrom iiberschritten wird, blinkt das Symbol C1, um das bevorstehende Ausldsen des Uberstromschutzes anzuzeigen.

5.4.7 - RS: Anzeige der Rotationsgeschwindigkeit
Vom Motor ausgefiihrte Rotationsgeschwindigkeit in rpm.

5.4.8- SV BY : versorgungsspannung
Nur bei einigen Modellen vorhanden.

549-SRPY: Versorgungsbereich

Nur bei einigen Modellen vorhanden.

Gibt den festgestellten Bereich der Versorgungsspannung an. Kann folgende Werte annehmen: [110-127] V oder [220-240] V. Falls der Bereich
nicht bestimmt ist, wird der Wert - -“ angenommen.

5.4.10 - TE: Anzeige der Ableitertemperatur
Anzeige des Temperaturwerts fir den Kiihlkérper.

%Y/ Nur in der DUAL VOLTAGE Ausfiihrung verfiigbare Parameter (Versorgungsspannung 230 V/115 V)
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5.5 - Installateurmenu

Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten ,MODE" und “SET" und ,Vv" gedriickt halten, bis der erste Parameter des Installateurmenus auf dem
Bildschirm erscheint (oder das Auswahlmenu durch Driicken von A oder v verwenden). Das Menu ermdglicht die Anzeige und Modifizierung
verschiedener Konfigurationsparameter: Mit der Taste MODE kdnnen die Menuseiten durchlaufen werden, die Tasten A und v ermdglichen jeweils
die Erhdhung oder Senkung des betreffenden Parameters. Um das laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zurlickzukehren, SET driicken.

5.5.1 - RP: Einstellung der Druckminderung fiir den Neustart

Driickt die Druckminderung aus, im Vergleich zu ,SP”, wodurch der Neustart der Pumpe ausgeldst wird.

Betrégt zum Beispiel der Sollwertdruck 3,0 [bar] und RP 0,5 [bar], erfolgt der Neustart bei 2,5 [bar].

RP kann von einem Minimum von 0,1 auf ein Maximum von 1[bar] eingestellt werden. Bei besonderen Bedingungen (zum Beispiel im Fall eines
geringeren Sollwertes als der RP selbst) kann dieser automatisch begrenzt werden. Um es dem Benutzer leichter zu machen, erscheint auf der
Seite fir die Einstellung des RP unter dem RP-Symbol ebenfalls der effektive Neustartdruck siehe Abbildung 18.1-18.2.

INSTALLER MEML 01/03/2022 - 08:55 19} =0
INSTALLER MENU

Pressure fall
to restart
POn @
.y 0,5 bar
B

0 rpm 3,0 bar

Pressure fall

RP twrestart

2000 rpm 2.0 bar S
Abbildung 18.1: Einstellung des Neustartdrucks @) Abbildung 18.2: Einstellung des Neustartdrucks ) ()

5.5.2 - OD: Anlagentyp

Mégliche Werte 1 und 2 jeweils in Bezug auf feste und elastische Anlagen. Die Vorrichtung verlasst das Werk mit Modalitat 1, die fiir den groRten
Teil der Anlagen geeignet ist. Im Fall von Druckschwankungen, die nicht durch Eingreifen auf die Parameter Gl und GP stabilisiert werden kénnen,
auf die Modalitét 2 iibergehen.

WICHTIG: In den beiden Konfigurationen andern sich auch die Werte der Einstellungsparameter GP und GIl. Weiterhin sind die in Modalitét 1
eingestellten GP und Gl Werte in einem anderen Speicher enthalten als die in Modalitat 2 eingestellten GP und GI Werte. So wird zum Beispiel
der GP-Wert der Modalitat 1, wenn auf Modalitat 2 gewechselt wird, durch den GP-Wert der Modalitét 2 ersetzt, er wird jedoch gespeichert und
ist bei Ruckkehr in Modalitat 1 vorhanden. Der gleiche auf dem Bildschirm erscheinende Wert hat ein anderes Gewicht in der einen oder in der
anderen Modalitdt, da der Steuerlogarithmus unterschiedlich ist.

5.5.3 - MS: Mal3system
Stellt das Mal3einheitensystem zwischen international und Angloamerikanische ein. Die angezeigten GroRRen sind in Tabelle 13 aufgefiihrt.

HINWEIS: Der Fluss in Angloamerikanische MaReinheit (gal/ min) wird mit einem Umrechnungsfaktor gleich 1 gal = 4.0 Liter angegeben, was
einer metrischen Gallone entspricht.

Angezeigte MaBeinheiten

GroRe MaReinheit International Mafeinheit Angloamerikanische
Druck Bar psi

Temperatur °C °F
Fluss [/min gal/min

Tabelle 13 MaReinheitensystem

5.5.4 - AS: Assoziation der Vorrichtungen @)

Ermdglicht, mit max. 2 kompatiblen Elementen in den Modus 01/12/2022 - 08:55 o=l b

Verhindung/Trennung umzuschalten: INSTALLER MENU

. ,ZArIIEdlere Esybox Mini 3 Pumpe fiir Betrieh in Pumpengruppe aus max. Wireless device
ementen. 11

Die Seite AS zeigt die lkonen der verschiedenen verbundenen Ch:

Vorrichtungen, mit darunter dem Kennwort und der jeweiligen

Empfangsleistung. Ein durchgehend eingeschaltetes Symbol bedeutet,

dass die Vorrichtung angeschlossen ist und korrekt funktioniert; ein mit

einem Balken versehenes Symbol bedeutet eine konfigurierte

Vorrichtung die zum Netz gehort, jedoch nicht festgestellt wurde. SB 0rpm 3,0 bar

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x

@3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitat

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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Netz zugeordnet wurden. Lediglich die Ansicht der Vorrichtungen des eigenen Netzes ermdglicht den Betrieb von mehreren
analogen Netzen, die gemeinsam im Wireless-Radius existieren, ohne dabei Uberschneidungen zu kreieren; auf diese Weise
sieht der Benutzer nicht die Elemente, die nicht zum Pumpsystem gehdren.
Uber diese Menuseite kann ein Element des personlichen Wireless-Netzes angeschlossen oder getrennt werden. Beim Start der Maschine zeigt
der Menupunkt AS keine Verbindung, weil keine Vorrichtung angeschlossen ist. Unter diesen Bedingungen erscheint die Aufschrift “No Dev” und
die LED COMM bleibt aus. Nur eine Aktion des Bedieners erméglicht das Hinzufiigen oder die Wegnahme von Vorrichtungen durch Anschluss-
oder Trennvorgange.

@ Auf dieser Seite werden nicht alle im Ather vorhandenen Vorrichtungen angezeigt, sondern nur die Vorrichtungen, die unserem

Assoziation der Vorrichtungen

Wenn man in der Seite AS ist, stellt der Druck von V" iiber 5 Sek. die Maschine Uber die Wireless-Bedingungen in den Suchzustand und teilt
diesen Zustand mit einem Blink der Led COMM mit reguldren Abstanden mit. Sobald zwei Maschinen in einem Kommunikationsnutzbereich in
diesen Status versetzt werden, erfolgt eine Verbindung zwischen den beiden Elementen. Ist eine Assoziation flir eine oder beide Maschinen nicht
mdglich, wird der Vorgang beendet und auf jeder Maschine erscheint ein Pop-up mit der Nachricht ,Assoziation nicht durchfiihrbar”. Eine
Assoziation kann nicht maglich sein, weil eine Vorrichtung, die assoziiert werden soll, bereits in der maximal méglichen Anzahl enthalten ist oder
weil die zu assoziierende Vorrichtung nicht erkannt wird. In letzterem Fall die Prozedur von Anfang an wiederholen Der Suchstatus nach
Assoziation bleibt bis zur Erkennung der zu assoziierenden Vorrichtung aktiv (unabhéngig vom Ausgang der Assoziation); falls nach Ablauf von
1 Minute keine Vorrichtung erkannt wird, wird der Assoziationsstatus automatisch verlassen. Der Suchstatus nach Wireless- Assoziation kann
jederzeit verlassen werden, indem SET oder MODE gedrtickt wird.

Shortcut. Um das Verfahren zu beschleunigen, wurde eine Abkiirzung gebildet, die es ermdglicht, die Pumpe zu verbinden, d.h. Gber
die Haupttaste und Driicken der Taste ,,v* (5 Sek).

WICHTIG: Nachdem einmal die Zuordnung zwischen 2 oder mehr Geraten durchgefiihrt wurde, kann am Display ein Pop-up-Fenster erscheinen,
in dem die Ausbreitung der Konfiguration gefordert wird. Dies geschieht, wenn die Gerate verschiedene Konfigurationsparameter haben (s.B.
Setpoint SP, RP, usw.). Durch Driicken von * an einer Pumpe wird die Ausbreitung der Konfiguration der entsprechenden Pumpe auf die anderen
zugeordneten Pumpen aktiviert. Nachdem einmal die Taste * gedriickt wurde, erscheinen Pop-up-Fenster mit der Aufschrift “Warten...”, und wenn
die Phase abgeschlossen ist, beginnen die Pumpen mit angeglichenen sensiblen Parametern reguldr zu arbeiten; fir néhere Angaben siehe
Absatz 9.3.5.

Trennung der Vorrichtungen

Um eine zu einer bereits vorhandenen Gruppe gehérende Vorrichtung zu trennen, zur Seite AS (Installateur-Ment) der Vorrichtung gehen und
die Taste v mindestens 5 Sekunden lang driicken. Nach diesem Vorgang werden alle Ikonen der verbundenen Vorrichtungen durch die
Aufschrift “No Dev” ersetzt und die LED COMM. bleibt ausgeschaltet.

Auswechseln der Vorrichtungen

Um eine Vorrichtung einer vorhandenen Gruppe auszuwechseln, muss die betreffende Vorrichtung getrennt, und die neue Vorrichtung wie in den
ohigen Prozeduren beschrieben zugeordnet werden. Kann das zu ersetzende Element nicht getrennt werden (weil defekt oder nicht verfiigbar),
muss die Prozedur zur Trennung jeder einzelnen Vorrichtung durchgefihrt und eine neue Gruppe erstellt werden.

555-EK K Eingabe der Funktion fur Niederruck am Saugteil
Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.
Gibt die Funktion fir Niederruck am Saugteil ein.

Wert Funktion
0 deaktiviert
1 aktiviert mit automatischer Riicksetzung
2 aktiviert mit manueller Riicksetzung
Tabelle 14

5.5.6 - PK \J : schwelle des Niederrucks am Saugteil
Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.
Gibt den Druckschwellenwert ein, bei dessen Unterschreiten die Blockierung wegen Niederdruck am Saugteil ausgeldst wird.

55.7-T1K): Verzdgerung Niederdruck (Funktion Erfassung von Niederdruck am Saugteil)

Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.

Gibt die Ausschaltzeit des Inverters ab Erfassung des Niederdrucksignals am Saugteil ein (siehe Einstellung der Niederdruckerfassung am
Saugteil, Abs. 5.7). T1 kann zwischen 0 und 12 Sek. eingestellt werden. Die Werkseinstellung betrégt 2 Sekunden.

5.6 - Menu Technischer Kundendienst
Strukturelle Einstellungen dirfen nur von Fachpersonal oder unter direkter Aufsicht des Kundendienstnetzes vorgenommen werden.

K parameter fiir die Version KIWA
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Vom Hauptmenu aus gleichzeitig die Tasten (3 Sek) ,MODE" und “SET” und ,A" gedriickt halten, bis ,TB” auf dem Bildschirm erscheint (oder
das Auswahlmenu durch Driicken von A oder v verwenden). Das Menu ermdglicht die Anzeige und Modifizierung verschiedener
Konfigurationsparameter: Mit der Taste MODE kdnnen die Menuseiten durchlaufen werden, die Tasten Aund v erméglichen jeweils die Erhéhung
oder Senkung des betreffenden Parameters. Um das laufende Menu zu verlassen und zum Hauptmenu zuriickzukehren, SET driicken.

5.6.1 - TB: Blockierungzeit Wassermangel

Die Einstellung der Wartezeit fur die Blockierung wegen Wassermangel erméglicht die Zeitwahl (in Sekunden) fiir die Vorrichtung, um den
Wassermangel anzuzeigen. Die Anderung dieses Parameters kann niitzlich sein, wenn eine Verspétung bekannt ist zwischen dem Moment, in
dem der Motor eingeschaltet wird und dem Moment, in dem effektiv die Ausgabe erfolgt. Ein Beispiel dafiir kann eine Anlage sein, bei welcher
die Absaugleitung besonders lang ist und die ein paar kleine Leckagen hat. In diesem Fall kann es geschehen, dass die zur Frage stehende
Leitung sich leert und auch wenn kein Wasser fehlt, die Elektropumpe eine gewisse Zeit bendgtigt, um sich wieder aufzuladen, einen Durchfluss
herzustellen und die Anlage in Druck zu versetzen.

5.6.2 - T2: Ausschaltverzégerung
Stellt die Verspétung ein, mit welcher sich der Inverter ab dem Moment ausschalten muss, an in dem die Ausschaltbedingungen erreicht werden: Druckausgleich
der Anlage und Durchfluss geringer als minimaler Fluss. T2 kann zwischen 2 und 120 Sek. eingestellt werden. Die Werkseinstellung betrégt 10 Sek.

5.6.3 - GP: Proportionaler Gewinnkoeffizient

Die Bedingung proportional muss in der Regel fiir elastische Systeme erhéht werden (zum Beispiel PVC-Leitungen) und im Fall von starren
Anlagen gesenkt werden (zum Beispiel Leitungen aus Eisen).

Um den Druck in der Anlage konstant zu halten, filhrt der Inverter eine Kontrolle vom Typ Pl am gemessenen Druckfehler durch. Auf der
Grundlage dieses Fehlers kalkuliert der Inverter die an den Motor zu liefernde Leistung. Der Ablauf dieser Kontrolle héngt von den eingestellten
GP und GI-Parametern ab. Um den unterschiedlichen Verhaltensweisen der verschiedenen Hydraulikanlagen, wo das System eingesetzt werden
kann, entgegenzukommen, erlaubt der Inverter die Auswahl andere Einstellungen als die werkseitig eingestelliten. Fir fast alle Anlagen sind die
GP- und Gl-Parameter optimal. Sollten sich Regulierungsprobleme einstellen, konnen diese Einstellungen veréndert werden.

5.6.4 - Gl: Integraler Gewinnkoeffizient
Im Fall von grofRen Druckabféllen bei plétzlicher Zunahme der Durchflussmenge oder einer langsamen Reaktion des Systems den Gl-Wert
erhdhen. Im Fall von Druckschwankungen um den Sollwert herum muss der GI-Wert hingegen gesenkt werden.

WICHTIG: Um zufriedenstellende Druckregulierungen zu erhalten, muss in der Regel auf GP wie auch auf Gl eingegriffen werden.

5.6.5 - RM: Maximale Geschwindigkeit
Schreibt den Umdrehungen der Pumpe eine Grenze vor.

5.6.6 - NC: Gleichzeitige Gerate @)

Einstellung der max. Anzahl an Geréten, die gleichzeitig arbeiten kénnen. Kann Werte zwischen 1 und der Anzahl der vorhandenen Geréte (max.
2) annehmen. Da NC standardm@Rig von der Anzahl der aktiven Gerate ausgeht, bedeutet dies, dass bei Zuschalten oder Trennen aktiver Gerate
NC den Wert der vorhandenen Geréte annimmt. Sollte ein anderer Wert als die aktiven Geréte eingestellt werden, wird die maximale Anzahl
gleichzeitiger Gerate auf die eingestellte Anzahl festgelegt. Dieser Parameter wird benétigt, wenn eine Grenze fiir die Anzahl Pumpen vorliegt,
die eingeschaltet sein kénnen oder bleiben sollen (siehe 5.6.7 IC: Konfiguration der Reserve und zu befolgende Beispiele). Auf derselben
Meniiseite sind (ohne Anderungsmdglichkeit) auch die beiden anderen damit verbundenen Systemparameter zu sehen: Anzahl der vom System
automatisch erfassten Geréte und Anzahl der aktiven Geréte.

5.6.7 - IC: Konfiguration der Reserve @)

Konfiguriert die Vorrichtung als automatisch oder als Reserve. Bei Konfiguration auf auto (Default) nimmt die Vorrichtung am normalen
Pumpvorgang teil, bei Konfiguration als Reserve wird ihr eine minimale Startprioritat zugewiesen, d.h. die Vorrichtung mit dieser Einstellung startet
immer als letzte. Wird eine Anzahl an aktiven Vorrichtungen eingestellt, die im Vergleich zu der vorliegenden Vorrichtungsanzahl um 1 geringer
ist und ein Element als Reserve eingestellt wird, hat dies die Auswirkung, dass unter normalen Bedingungen die Reservevorrichtung nicht am
normalen Pumpvorgang teilnimmt. In dem Fall, in dem eine der Vorrichtungen, die am Pumpvorgang teilnimmt eine Betriebsstérung aufweist (dies
kann fehlende Stromversorgung, der Eingriff einer Schutzvorrichtung 0.4. sein), setzt die Reservevorrichtung ein. Der Status Reservekonfiguration
ist auf folgende Weisen einsehbar: auf der Seite Mehrfachpumpensystem, erscheint der obere Teil des Symbols farbig; auf den Hauptseite
erscheint das Kommunikationssymbol mit der Adresse der Vorrichtung mit der Nummer auf farbigem Untergrund. Die als Reserve konfigurierten
Vorrichtungen kénnen innerhalb eines Pumpsystems auch mehr als eine sein. Auch wenn sie nicht am Pumpvorgang teilnehmen, werden die als
Reserve konfigurierten Vorrichtungen auf jeden Fall durch den Algorithmus Verstopfungsschutz leistungsfahig gehalten. Der Algorithmus
Verstopfungsschutz wechselt alle 23 Stunden die Startprioritat und sorgt fiir einen 1 Minute wéhrenden Durchfluss in jeder Vorrichtung. Dieser
Algorithmus ist darauf ausgerichtet, den Verfall des Wassers im Rad zu vermeiden und die Bewegungsorgane leistungsféhig zu halten; er ist fiir
alle Vorrichtungen niitzlich und im Besonderen fiir die als Reserve konfigurierten Vorrichtungen, die unter normalen Bedingungen nicht arbeiten

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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5.6.8 - ET: Max. Wechselzeit ¥

Stellt die maximale kontinuierliche Arbeitszeit einer Vorrichtung innerhalb einer Gruppe ein. Sie hat nur bei den Pumpgruppen Bedeutung, die

Uber untereinander verbundene Vorrichtungen verfiigen. Die Zeit kann zwischen 0 Min. und 9 Stunden eingestellt werden; die Werkseinstellung

betrégt 2 Stunden. Wenn die Zeit ET einer Vorrichtung verfallen ist, wird die Startreihenfolge des Systems neu zugewiesen und die Vorrichtung

mit der verfallenen Zeit auf die minimale Priorit&t gebracht. Diese Strategie hat das Ziel, die Vorrichtung, die bereits gearbeitet hat, am wenigsten

zu benutzen und die Arbeitszeit zwischen den verschiedenen Maschinen, die die Gruppe bilden, auszugleichen. Sollte die hydraulische Ladung

auf jeden Fall den Einsatz der betreffenden Vorrichtung benétigen, obwohl die Vorrichtung an die letzte Stelle gesetzt wurde, wird diese starten,

um den Druckausgleich der Anlage zu gewahrleisten.

Die Startprioritat wird erneut unter zwei Bedingungen auf der Grundlage der Zeit ET zugewiesen:

1. Austausch wihrend des Pumpvorgangs: Wenn die Pumpe ununterbrochen bis zur Uberschreitung der absoluten Hochstpumpdauer
eingeschaltet bleibt.

2. Austausch im Standby: Wenn sich die Pumpe im Standby befindet, jedoch 50% der ET-Zeit Giberschritten wurden.

Wird ET gleich 0 eingestellt, erfolgt ein Austausch in Standby. Immer dann, wenn eine Pumpe der Gruppe beim nachfolgenden Neustart stehen

bleibt, startet eine andere Pumpe.

Wenn der Parameter ET (Max. Wechselzeit) auf 0 steht, erfolgt bei jedem Neustart ein Austausch, unabhangig von der
effektiven Arbeitszeit der Pumpe.

5.6.9 - Konfigurationsbeispiele fir Mehrpumpensysteme @

Beispiel 1:

Ein Pumpensatz aus zwei Geraten. Bei beiden Geraten sind die Parameter IC und NC auf Automatisch eingestellt.

Daraus ergibt sich Folgendes: Das Gerét mit der hochsten Prioritét startet immer zuerst; wenn der erzeugte Druck zu niedrig ist, startet auch das
zweite Gerat zur Unterstiitzung. Der Betrieb der 2 Geréte erfolgt abwechselnd, sodass die maximale Austauschzeit (ET) jedes Geréts eingehalten
wird, damit eine gleichmaRige Abnutzung der Gerate erfolgt.

Beispiel 2:

Ein Pumpensatz aus zwei Gerdten. Bei beiden Geréten ist der Parameter NC auf 1 eingestellt. Bei einem der Geréte ist der Parameter IC auf
Automatisch und bei dem anderen auf Reserve eingestellt.

Daraus ergibt sich Folgendes: Das nicht als Reserve konfigurierte Gerét startet und arbeitet allein (auch wenn es der hydraulischen Last nicht
gewachsen ist und der erzeugte Druck zu niedrig ist). Bei einer Storung nimmt das Reservegerat den Betrieb auf.

Beispiel 3:

Ein Pumpensatz aus zwei Geréten. Bei beiden Geraten ist der Parameter NC auf Automatisch eingestellt. Bei einer der Pumpen ist der Parameter
IC auf Automatisch und bei der anderen auf Reserve eingestellt.

Daraus ergibt sich Folgendes: Das Gerét, das nicht als Reserve konfiguriert ist, startet immer zuerst; wenn der erzeugte Druck zu niedrig ist, startet
auch das zweite, als Reserve konfigurierte Gerét. Auf diese Weise wird immer versucht, die Verwendung eines bestimmten Geréts (des als Reserve
konfigurierten) zu schiitzen, wobei dieses jedoch bei eine groReren hydraulischen Belastung zur Unterstiitzung zugeschaltet werden kann.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Wie in Abschnitt 9 beschrieben, dient diese Funktion der Vermeidung von haufigen Ein- und Ausschaltungen im Fall von Anlagenleckagen. Die
Funktion kann mit zwei verschiedenen Modalitaten freigeschaltet werden: normal und smart. In der normalen Modalitét blockiert die elektronische
Steuerung den Motor nach N identischen Start- und Stopp-Zyklen. In der Modalitdt smart hingegen wirkt er auf den Parameter RP ein, um die
negativen Auswirkungen durch die Leckagen zu verringern. Falls die Einstellung ,Ausgeschaltet” vorliegt, greift die Funktion nicht ein.

5.6.11 - AE: Freischaltung Antiblockierungsfunktion
Diese Funktion dient dazu, mechanische Blockierungen im Fall langere Stillstandszeiten zu vermeiden; sie agiert, indem die Pumpe regelmaRig in
Rotation versetzt wird. Wenn die Funktion freigeschaltet ist, fiihrt die Pumpe alle 23 Stunden einen Antiblockierungszyklus von 1 Minute Dauer aus.

5.6.12 - AF: Freischaltung Antigefrierfunktion
Ist diese Funktion freigeschaltet, wird die Pumpe automatisch in Rotation versetzt, wenn die Temperatur Werte nahe des Gefrierpunktes erreicht
und ein Schaden an der Pumpe vermieden werden kann.

5.7- \K Einstellung der Niederdruckerfassung am Saugteil

(typisch flir an das Wassernetz angeschlossene Systeme fiir den Wiederanlauf)

Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.

Die Funktion der Niederdruckerfassung verursacht die Blockierung des Systems nach der Zeit T1 (siehe 5.5.6 - T1: Verzégerung Niederdruck).
Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol F4 auf der Hauptseite angezeigt. Die MafRnahme dieser Funktionalitdt bewirkt die
Pumpenabschaltung, die automatisch oder manuell wieder aufgehoben werden kann. Die automatische Rickstellung sieht vor, dass der Druck
im Vergleich zu PK mindestens 2 sec. lang einen Wert von mehr als 0,3 bar erreichen muss, damit die Fehlerbedingung F4 verlassen wird.

Um die Sperrung manuell aufzuheben, missen die Tasten “A” und “v".” gleichzeitig betatigt und losgelassen werden.

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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5.8 - RF: Nullsetzen von Fehlern und Warnungen
Durch gleichzeitiges 2 Sekunden langes Driicken der Tasten A und Vv wird die Fehler- und Warnungschronologie geléscht. Unter dem Symbol RF
ist die in der Historie vorhandene Fehleranzahl zusammengefasst (max. 64). Die Historie ist vom MONITOR-Menu auf der Seite FF ersichtlich.

5.8.1 - PW: Passwort &ndern

Die Vorrichtung verfugt Uber ein Schutzsystem, das uber Passwort funktioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die Parameter der

Vorrichtung zugénglich und sichtbar, aber sie kénnen nicht verandert werden.

Ist das Passwort (PW) ,0" sind alle Parameter entriegelt und kénnen modifiziert werden. Wird ein Passwort (Wert des PW nicht 0) benutzt, sind

alle Anderungen blockiert und auf der Seite PW wird ,XXXX" angezeigt.

Ist das Passwort eingegeben, ist der Zugang zu allen Seiten méglich, jedoch wird beim Versuch ein Parameter zu &ndern ein Pop-up angezeigt,

das die Eingabe des Passwortes verlangt. Wird das richtige Passwort eingegeben, bleiben die Parameter nach letzer Betétigung einer Taste 10

Minuten lang entriegelt und modifizierbar. Soll der Timer des Passwortes auf null gesetzt werden, auf die Seite PW gehen und 2 Sekunden klang

gleichzeitig A und Vv drlicken. Wird das richtige Passwort eingegeben, erscheint ein Vorhéngeschloss, das sich 6ffnet, wahrend bei Eingabe des

falschen Passwortes ein blinkendes Vorhéngeschloss erscheint.

Nach einer Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird das Passwort auf ,0” gebracht.

Jede Passworténderung wird nach Driicken von Mode oder Set wirksam und jede nachfolgende Anderung eines Parameters verlangt die erneute

Eingabe des neuen Passwortes (z.B. der Installateur macht alle Einstellungen mit dem Default =0 PW-Wert und als letztes gibt er das PW so ein,

dass er sicher sein kann, dass die Maschine ohne jede weitere Handlung bereits gesichert ist).

Im Fall des Passwortverlustes gibt es 2 Mdglichkeiten, um die Parameter der Vorrichtung zu &ndern:

o Die Werte aller Parameter vermerken, die Vorrichtung mit den Werkseinstellungen wieder- herstellen, siehe Abschnitt 7.3. er
Wiederherstellungsvorgang loscht alle Parameter der Vorrichtung, einschlieBlich Passwort.

o Die Nummer auf der Seite des Passwortes vermerken, eine E-Mail mit dieser Nummer an den Kundendienst senden, innerhalb von wenigen
Tagen wird das Passwort versendet und die Vorrichtung kann entriegelt werden.

6. SCHUTZVORRICHTUNGEN

Die Vorrichtung ist mit Schutzsystemen fiir den Schutz der Pumpe, des Motors, der Versorgungsleitung und des Inverters ausgestattet. Falls eine
oder mehrere Schutzvorrichtungen ansprechen, wird auf dem Bildschirm sofort diejenige mit der groRten Prioritdt angezeigt. Je nach Art des Fehlers
kann der Motor stehenbleiben. Jedoch kann sich bei Wiederherstellung der normalen Bedingungen der Fehlerzustand sofort automatisch aufheben
oder nach dem automatischen Riicksetzen nach einer gewissen Zeit loschen. Bei Blockierung aufgrund von Wassermangel (BL), Blockierung
aufgrund von Uberstrom im Motor (OC), Blockierung aufgrund von direktem Kurzschluss zwischen den Motorphasen (SC) kann versucht werden,
manuell die Fehlerzustande zu verlassen, indem gleichzeitig die Tasten A und Vv gedriickt werden. Sollte der Fehlerzustand anhalten, muss die
Ursache beseitigt werden, die die Anomalie bewirkt. Im Falle einer Blockierung wegen eines der internen Fehler E18, E19, E20, E21 missen 15
Minuten bei unter Spannung stehender Maschine abgewartet werden, damit der Blockierungsstatus automatisch zuriickgesetzt wird.

Alarmsignale
Akronym Beschreibung
PD @ Unregelmalige Abschaltung
HL @ Alarm zur friihzeitigen Warnung vor der Sperrung heil3er Flussigkeiten
oT Alarm, der vor Abschaltung wegen Uberhitzung des Leistungsverstirkers warnt
OBL Alarm, der eine anormale Temperatur anzeigt, die auf der
Niederspannungsplatine aufgezeichnet wurde
AYS O @ Funktion “Anti Cycling Smart” wird ausgefihrt
AE ®©) Funktion “Anti Block” wird ausgefiihrt
AF®® Funktion “Anti Freeze” wird ausgefihrt
BAT®® Leere Batterie
Tabelle 15: Alarmsignale
Blockierungszustande
Akronym Beschreibung
PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe
BL Blockierung bei Wassermangel
BP1 Blockierung wegen Ablesefehler am Drucksensor an der Vorlaufleitung
gp2 (K Blockierung wegen Ablesefehler am Drucksensor an der Saugleitung
PB @ Blockierung bei Versorgungsspannung auBerhalb der Spezifikation
LP Blockierung wegen niedriger DC Spannung

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x
@ Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitét
4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
) parameter fir die Version KIWA
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HP Blockierung wegen hoher DC Spannung
oT Blockierung bei Uberhitzung der Leistungsendstufen
0C®@ Blockierung bei Uberstrom im Motor
SC Blockierung bei Kurzschluss zwischen den Motorphasen
ESC Blockierung bei Kurzschluss zur Erdung
HL Sperre aufgrund heil3er Flussigkeit
NC Blockierung bei abgeklemmtem Motor
Ei Blockierung bei internem Fehler jeglicher Anzahl
Vi Blockierung bei jeglicher anormaler Spannung aul3erhalb des Toleranzwertes
EY Blockierung bei am Gerat festgestellter anormaler Zyklizitat

Tabelle 16: Blockierungsanzeigen
6.1 - Beschreibung der Blockierungen

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Schutz gegen Trockenlauf)

Bei Wassermangel wird die Pumpe automatisch nach dem Zeitintervall TB ausgeschaltet. Dies wird durch die rote Led-Anzeige ,Alarm” und die
Meldung ,BL" auf dem Bildschirm angezeigt. Nachdem die korrekte Wasserzulaufmenge wiederhergestellt wurde, kann versucht werden, manuell
die Schutzblockierung aufzuheben, indem gleichzeitig die Tasten ,A” und ,v" gedriickt und dann losgelassen werden. Bleibt der Alarmzustand
bestehen bzw. greift der Benutzer nicht durch Riicksetzen der Pumpe auf die Wasserzuflussmenge ein, versucht die automatische
Neustartfunktion, die Pumpe wieder zu starten.

é Wenn der Parameter SP nicht korrekt eingestellt ist, kann die Schutzvorrichtung gegen Wassermangel nicht korrekt
funktionieren.

6.1.2 - Anti-Cycling (Schutz gegen kontinuierliche Zyklen ohne Benutzernachfrage)

Wenn im Vorlaufbereich der Anlage Leckagen vorhanden sind, schaltet sich das System, auch wenn kein Wasser entnommen wird, zyklisch ein
und aus: Auch die kleinste Leckage (wenige ml) bewirkt einen Druckabfall, der wiederum den Start der Elektropumpe auslost.

Die elektronische Steuerung des Systems ist in der Lage, die vorhandene Leckage auf der Grundlage des Haufigkeitsintervalls festzustellen.

Die Anticycling-Funktion kann ausgeschlossen oder in der Modalitat Basic oder Smart aktiviert werden (Abschn. 5.6.10). Die Modalitét Basic sieht
vor, dass sich, sobald das Zeitintervall festgestellt wurde, die Pumpe ausschaltet und in Standby fiir die manuelle Wiederherstellung bleibt. Dieser
Zustand wird dem Benutzer durch Einschalten der roten Led-Anzeige ,Alarm” und die Meldung ,ANTICYCLING" auf dem Bildschirm mitgeteilt.
Nachdem die Leckage behoben wurde, kann der Neustart manuell herbeigefihrt werden, indem die Tasten ,A” und ,Vv” gleichzeitig gedrickt
werden. Die Modalitdt Smart sieht vor, dass nach Feststellen des Verlustzustandes der Parameter RP erhdht wird, damit die Anzahl der
Einschaltungen auf Dauer gesenkt werden kann.

6.1.3 - Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)

Der Wechsel des Wasserzustands von fliissig nach fest bewirkt eine Zunahme des Volumens. Es muss folglich vermieden werden, dass das
System bei Temperaturen um null Grad voll Wasser bleibt, damit keine Schéden entstehen. Dies ist der Grund, warum empfohlen wird, wahrend
des Gebrauchsstillstands in der Winterzeit Elektropumpen stets zu leeren. Dennoch verfiigt das System (iber eine Schutzvorrichtung, die die
Bildung von internen Eisschichten verhindert, indem die Elektropumpe dann eingeschaltet wird, wenn die Werte sich dem Gefrierpunkt nahern.
Auf diese Weise wird das Wasser im Innern gewarmt und das Gefrieren unterbunden.

Die Anti-Freeze-Schutzvorrichtung funktioniert nur dann, wenn das System ordnungsgemaR gespeist wird: Mit gezogenem
Stecker oder fehlendem Strom kann die Schutzvorrichtung nicht funktionieren.

Es ist auf jeden Fall empfehlenswert, das Gerat wahrend langer Stillstandzeiten nicht beladen zu lassen: Das Gerat sorgfaltig Gber den
Ablassdeckel leeren und an geschiitzter Stelle aufbewahren.

6.1.4 - “BP1” Blockierung wegen Defekt des Drucksensor an der Vorlaufleitung (Druckbeaufschlagung der Anlage)

Falls die Vorrichtung eine Anomalie am Drucksensor an der Vorlaufleitung feststellt, bleibt die Pumpe blockiert und gibt die Fehlermeldung ,BP1".
Der Fehlerzustand beginnt, sobald das Problem erkannt wird und endet automatisch, sobald der Sensor ausgetauscht wurde und die korrekten
Bedingungen wiederhergestellt sind.

6.1.5 - “BP2” \KJ Blockierung wegen Defekt des Drucksensors an der Saugleitung

Nur bei Modellen mit Funktion Kiwa.

Falls die Vorrichtung eine Anomalie am Drucksensor an der Saugleitung feststellt, bleibt die Pumpe blockiert und gibt die Fehlermeldung ,BP2".
Dieser Status beginnt, sobald das Problem erkannt wird, und endet automatisch nach Wiederherstellung der korrekten Bedingungen.

6.1.6 - “PB” Blockierung bei Versorgungsspannung auferhalb der Spezifikation
Diese Blockierung tritt ein, wenn die erlaubte Linienspannung an der Versorgungsklemme Werte erreicht, die auBerhalb der Spezifikation liegen.
Die Wiederherstellung erfolgt nur automatisch, wenn die Spannung an der Klemme auf die zuldssigen Werte zurlickkehrt.

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x
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6.1.7 - “SC” Blockierung bei Kurzschluss zwischen den Motorphasen

Die Vorrichtung ist mit einem Schutz gegen direkten Kurzschluss ausgestattet, der zwischen den Motorphasen auftreten kann. Wird dieser
Blockierungszustand angezeigt, kann die Wiederherstellung der Funktionsfahigkeit durch gleichzeitiges Driicken der Tasten A und v versucht
werden, was auf jeden Fall friihestens 10 Sekunden nach dem Augenblick Wirkung zeigt, in dem der Kurzschluss aufgetreten ist.

6.2 - Manuelles Riicksetzen der Fehlerzustande
Im Fehlerzustand kann der Benutzer den Fehler [schen, indem ein neuer Versuch durch Driicken und aufeinanderfolgendes Loslassen der
Tasten A und Vv herbeigefihrt wird.

6.3 - Automatisches Ruicksetzen der Fehlerzustinde

Bei einigen Storungen und Blockierungszusténden fihrt das System automatische Wiederherstellungsversuche aus.

Das System zur Selbstwiederherstellung betrifft vor allem:

“BL"  Blockierung bei Wassermangel “OC”  Blockierung bei Uberstrom im Motor @
“PB"  Blockierung bei Linienversorgungsspannung auferhalb der Spezifikation @ “BP1” Blockierung bei Anomalie am Drucksensor
“OT"  Blockierung bei Uberhitzung der Leistungsendstufen
“HL"  Verstopfung durch zu hohe Flissigkeitstemperatur
Tritt das System zum Beispiel wegen Wassermangel in den Blockierungszustand, beginnt die Vorrichtung automatisch mit einem Testverfahren,
um festzustellen, ob die Maschine definitiv und dauerhaft trockengelaufen ist. Fiihrt wahrend einer Folge von Vorgédngen ein Versuch zum
positiven Ergebnis (z.B. das Wasser ist zuriickgekommen), unterbricht sich der Vorgang selbst und kehrt zum normalen Betrieb zurtick.

Tabelle 13 zeigt die Reihenfolge der von der Vorrichtung ausgefiihrten Vorgange fiir die verschiedenen Blockierungsarten.

“gp2r K Blockierung bei Anomalie am Kiwa-Drucksensor

Automatische Riicksetzungen der Fehlerzustdnde

Bildschirmanzeige Beschreibung Automatische Riicksetzsequenz
Ein Versuch alle 10 Minuten mit insgesamt 6 Versuchen.
BL Blockierung bei Wassermangel - Ein Versuch jede Stunde mit insgesamt 24 Versuchen.

Ein Versuch alle 24 Stunden mit insgesamt 30 Versuchen.

Blockierung bei Diese stellt sich wieder her, sobald wieder eine spezifizierte

@ ini . )
PB L|n|er_1\_/ers_orgungsspannung aulerhalb der Spannung erreicht wird.
Spezifikation
Blockierung bei Uberhitzung der - Diese stellt sich wieder her, sobald die Temperatur der
oT : . . o .
Leistungsendstufen Leistungsendstufen eine spezifizierte Spannung erreicht hat.

Wenn das Gerét eine zu hohe Flissigkeitstemperatur erkennt, bleibt
die Pumpe blockiert und es wird "HL" angezeigt.

Der Fehlerzustand beginnt, sobald das Problem erkannt wird, und
endet automatisch, sobald die Flussigkeitstemperatur innerhalb der
zuldssigen Werte liegt.

Ein Versuch alle 10 Minuten mit insgesamt 6 Versuchen.

0C® Blockierung bei Uberstrom im Motor - Ein Versuch jede Stunde mit insgesamt 24 Versuchen.

Ein Versuch alle 24 Stunden mit insgesamt 30 Versuchen.

Tabelle 17: Automatisches Rucksetzen der Blockierungen

Verstopfung durch zu hohe

HL Flussigkeitstemperatur

7. RESET UND WERKSEINSTELLUNGEN

7.1 Generelle System-Riicksetzung

Um eine System-Riicksetzung durchfilhren zu kénnen, die 4 Tasten gleichzeitig 2 Sek. lang gedriickt halten. Dieser Vorgang stimmt mit der
Trennung der Stromversorgung (berein, die vollstandige Ausschaltung abwarten und erneut Strom zufiihren. Die Riicksetzung l6scht nicht die
vom Benutzer gespeicherten Einstellungen.

7.2 Werkseinstellungen

Die Vorrichtung verldsst das Werk mit einer Reihe von voreingestellten Parametern, die je nach den Bediirfnissen des Benutzers geéndert werden
kénnen. Jede Einstellungsénderung wird automatisch gespeichert und falls gewiinscht knnen jederzeit die Werkseinstellungen wiederhergestellt
werden.

Fur die Wiederherstellung der Werkseinstellungen die Vorrichtung ausschalten, das eventuelle vollstandige Ausschalten des Bildschirms

abwarten, die Tasten ,SET” und ,A” driicken und gedriickt halten und Stromversorgung herstellen; die beiden Tasten erst dann loslassen, wenn
die Meldung ,EE” erscheint. In diesem Fall wird eine Wiederherstellung der Werkseinstellungen vorgenommen (der Ausdruck und die erneute
Ablesung auf EEPROM der permanent im FLASH-Speicher gespeicherten Werkseinstellungen). Nach der erfolgten Einstellung aller Parameter
nimmt die Vorrichtung ihren normalen Betrieb wieder auf.

ANMERKUNG: Nach Wiederherstellung der Werkseinstellungen ist die Neueinstellung aller Parameter der Anlagenmerkmale (Gewinne,
Sollwertdruck usw.) wie bei der ersten Installation erforderlich.

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x

K parameter fiir die Version KIWA
140



DEUTSCH

Werkseinstellungen

Kennwort Beschreibung Inter_nationale Angel_séchsische Installationsnotiz
werkseinstellungen werkseinstellungen

BK Display-Helligkeit 80% @/50% ) @) 80% @/ 50% @) )

TK Einschaltzeit Backlight 2 min 2 min

LA Sprache Englisch Englisch

SP Sollwertdruck 2,7 bar 39 psi

RI Umdrehungen pro Mlinute 3200 rpm 3200 rpm

im manuellen Betrieb
oD Anlagentyp 1 (Fest) 1 (Fest)
RP Druckminderung fiir den 03 03
Neustart ’ ’
MS MaRsystem 0 (Internationale) 0 (Internationale)
K Funktion niedriger Druck 2 (Manueller 2 (Manueller

EK am Saugteil Rucksetzung) Riicksetzung)
o (K N|edr|g;en DSr:L(j:Igtsecirwelle 1.0 bar 4psi

T Cooiennsias
T1 K Verspétung Niedrigdruck 25 25

T2 Ausschaltverzdgerung 10s 10s

P Genmmosient 05 05

Gl Geinr;ltr?I?;zlf?irzient 1.2 1.2

RM Héchstgeschwindigkeit 7000 rpm 7000 rpm

IC Konfiguration der Reserve 1 (Auto) 1 (Auto)

ET Max. Wechselzeit [h] 2 2

AE Blockierschutzfunktion 1(Freigeschaltet) 1(Freigeschaltet)

AF Antifreeze 1(Freigeschaltet) 1(Freigeschaltet)

PW Passwort &ndern 0 0

AY Anti-Cycling-Funktion AY 0 (Eingesperrt) 0 (Eingespertt)

Tabelle 13: Werkseinstellungen

8. APP, DCONNECT CLOUD UND SOFTWARE-AKTUALISIERUNG

D

Die “Smart Solution” APP DConnect Smd stellt gemeinsam mit dem Display der Pumpe die Schnittstelle fir die értliche Kontrolle der Pumpe
Esybox Mini dar. Uber die APP DConnect ist es méglich, das Produkt zu aktualisieren und die wichtigsten Daten des Geréts mit einer APP zu
konfigurieren, die einfach anzuwenden ist und immer zur Verfiigung steht. Die APP DConnect ermdglicht Ihnen, die notwendigen Aktualisierungen
auszufiihren (siehe jeweiliger Abschnitt), direkt tber Ihr Smartphone ohne unniitze externe Objekte.

B0

Uber die APP ist es mdglich, 6rtlich mit dem Produkt zu interagieren, (iber das entsprechende Menii
L.Direktanschluss”, das direkt iber die Hauptseite der APP zugénglich ist.

Direct connection [ )

Menil — Direkte Verbindung

@ Anwendbar auf Firmware-Versionen < 4.x.x
@3 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.3.x mit integrierter Konnektivitat
4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
%) Parameter fiir die Version KIWA
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Die ,Smart Solution” DConnect CLOUD ermdglicht die Remote-Kontrolle der Anlagen iiber das spezielle
Portal dconnect.dabpumps.com , iiber die APP DConnect mittels des speziellen Mentis “lhre Installationen
", direkt Uber die Hauptseite der APP zugénglich.

Mendi - lhre Installationen

HINWEIS 1: Der Remote-Kontrollservice DConnect Cloud erfordert eine Registrierung im Portal und nach einem Testzeitraum wird eine
Unterzeichnung gefordert. Alle Informationen sind auf der folgenden Webseite erhaltlich: www.internetofpumps.com

HINWEIS 2: In diesem Handbuch bezieht man sich auf das Menii der APP DConnect, die Farben oder Beschreibungen kdnnten sich &ndern. Um
das Produkt und seine Interaktion mit der APP und dem DConnect Cloud Service optimal zu nutzen, lesen Sie auch die Online-Dokumentation
und schauen Sie sich die Demo-Videos an. Alle notwendigen Informationen sind auf der folgenden Webseite erhéltlich: www.internetofpumps.com
0 www.dabpumps.com

8.1 - Systemanforderungen

- Anforderungen fir APP: Smartphone - Produktnetzanforderungen
- Android = 8 (API level 23). - Direkter Anschluss mit Internet, aktiv und permanent am
-10S =12 Installationsort.

- Zugang zu Internet, WiFi und Bluetooth befahigt. - Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).
- Die vom Betriebssystem des Smartphones angezeigten - WiFi-Signal mit guter Qualitét und Leistung in dem Bereich, wo das
Bedingungen akzeptieren. Produkt installiert ist.

- Anforderungen fiir den Zugang Uber WebAPP: PC HINWEIS: Falls das WiFi — Signal schlecht ist, empfehlen wir die
- Browser WEB, das JavaScript unterhélt (z.B. Microsoft Edge, ~ Anwendung eines WiFI Extender. Es wird empfohlen, vor der Einrichtung
Firefox, Google Chrome, Safari). des Produkts einen Internet-Netztest durchzufiihren. Wir empfehlen die
- Internetzugang. Anwendung des DHCP, wobei die Mdglichkeit der Einstellung eines

statischen IP besteht.

8.2 - Software-Aktualisierung

Die Aktualisierungen garantieren eine bessere Nutzbarkeit der vom Produkt gebotenen Leistungen.

Bevor das Produkt verwendet wird, sicherstellen, dass es auf die zuletzt verflighare Software-Version aktualisiert wurde. Wéhrend der Software-
Aktualisierung kénnen die einbezogenen Produkte die Pumpfunktionen nicht ausfiihren. Aus diesem Grund empfehlen wir eine (iberwachte
Aktualisierung.

HINWEIS 1: Die Aktualisierung kann bis zu 5 Minuten pro Produkt dauern, danach startet die Pumpe wieder.

Die Aktualisierung der Software kann wie folgt ausgefiihrt werden:
ortlich: direkt durch die APP DConnect (empfohlen)
remote, wenn eine Unterzeichnung des Service Cloud DConnect ausgefiihrt wird.

8.3 - Lokale Aktualisierungen tber APP DCONNECT

Sicherstellen, dass die letzte Version der APP DConnect DAB &= innerhalb des App Store und Google Play herunter geladen wird und alle
Genehmigungsanforderungen, Policy und “terms and conditions” bestatigt werden, die im Bildschirm des Smartphones erscheinen.

142


http://www.dabpumps.com/

DEUTSCH

Policies

You must accept our privacy pelicy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy (/\\

See the full privacy policy

D +: CONNECT Terms and conditions ( )

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

Q

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Fir die erste Konfiguration und zur Aktualisierung des Produkts, aus der Hauptseite der APP den Druckknopf
Driicken ,Direkte Verbindung:

Die App filhrt Sie Schritt filr Schritt durch das lokale Anschlussverfahren und die Produktaktualisierung. S— .
Menil — Direkte Verbindung

Verfahren:
1. Wahlen Sie aus dem Produktauswahlmenu die Esybox Mini. 2. Wahlen Sie auf dem néchsten Bild die Esybox Mini.
wosE - HINWEIS: Um die Identifizierung des verwendeten Produkts und seiner
e Version zu erleichtern, sehen Sie bitte in der Informationstafel im
Direct connection Konfigurationsmenil der APP nach.

Select your product

- :

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box 2

DConnect Box ‘ 5: ﬂ::: gnrllll.'yl
! Esybox Max ﬁ Esybox Mini
Esybox Mini Produkttypkennung
S
B 0
i Esyboxmi Auswahl des gewtinschten

Produkts (Wahlen sie Esybox Mini)
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3. Befolgen Sie die Anweisungen der APP, um den

4. Sobald Sie Ihr Smartphone und lhr Produkt verbinden ("lokale
Direktverbindungsvorgang abzuschlieRen.

Verbindung"), priift die APP, ob ein Software-Update verfiighar ist. Im
guten Fall erscheint ein Popup auf dem Bildschirm der APP.

Driicken Sie die Taste "Download" im Popup-Fenster, um die Update-
Software auf Ihr Smartphone herunterzuladen.

No SiM = 11:44

%

I A

< Select the device

Configure the product

< Select the device =

Configure the product

X
@ Plug in the device plug There are updates
available. We suggest you
@/‘I Press the button for 5 sec. to dqwn]oad them before
= continuing.
@ Wait for the local

connection symbol to
flash
Download now

2/3 ° Anleitungen fiir den direkten .

connection symbol to
Anschluss e

( L ’ It may take a few

minutes

° 2/ ° Hinweis auf neue verfiigbare

Aktualisierungen

HINWEIS: Diese Software bleibt innerhalb der APP verfiigbar, um spétere Aktualisierungen anderer Esybox Mini zu erleichtern, und bleibt
glltig, bis eine neue Aktualisierungssoftware zur Verfligung gestellt und dann ersetzt wird.

Sobald Sie das Herunterladen der Pumpensoftware auf Ihr Smartphone abgeschlossen haben, gehen Sie zum Direktverbindungsmentii der
Esybox Mini und driicken Sie die entsprechende Taste, um sie auf das Produkt zu tibertragen:

ﬁ Esybox Mini

There have been o
8 errors -

:, Install

Knopf fiir den Start der Aktualisierung
Meni mit einer verfiigbaren Aktualisierung erzeugt

Nachdem die Aktualisierung ausgefiihrt wurde, zeigt die Pumpe im Display den Fortschritt, der mit dem Hinweis "Done!" abgeschlossen wird, sofort

danach wird die Pumpe wieder gestartet. Wenn die Aktualisierung fehlschlégt, wird die Esybox Mini, die Sie aktualisieren wollten, mit der vorherigen
Software-Version neu gestartet, so dass Sie den Vorgang wiederholen kdnnen.
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9. SONDERINSTALLATIONEN

9.1 - Verzdgerung des Selbstansaugers

Das Produkt wurde mit der Fahigkeit der Selbstansaugung konstruiert und als solches geliefert.

Mit Bezug auf Abschn. 2.1.2, Das System ist in der Lage selbstansaugend zu funktionieren,

egal welche Installationsart gewahlt wird, sei es untenbiindig oder obenbiindig. Es gibt jedoch

Félle, in welchen die Selbstansaugféhigkeit nicht erforderlich ist oder Zonen vorhanden sind,

in welchen die Verwendung von selbstansaugenden Pumpen untersagt ist. Wahrend der

Ansaugung zwingt die Pumpe einen Teil des bereits unter Druck stehenden Wassers in den

Absaugebereich zuriickzukehren, his ein Vorlaufdruckwert erreicht wird, an dem das Gerat als

angesaugt bezeichnet werden kann. An diesem Punkt schlie8t sich die Riicklaufleitung

vollsténdig. Diese Phase wiederholt sich bei jeder Einschaltung, auch bei angesaugter Pumpe,
bis dieser Druckwert fur die SchlieBung der Riicklaufleitung erreicht wird (ca. 1 bar). Dort wo
das Wasser bereits druckausgeglichen an der Ansaugung des Gerétes ankommt (maximal
zulassig 2 bar) oder immer dann, wenn die Installation auf jeden Fall untenbiindig ist, kann

(und ist in den Zonen, wo die Vorschriften es vorsehen, verpflichtend) die SchlieBung der

Riicklaufleitung ausgeldst werden, wobei die Selbstansaugfahigkeit verlorengeht. Auf diese

Weise hat man den Vorteil, das Einschnappgerdusch des Schiebers bei jeder

Systemeinschaltung zu vermeiden. Um die SchlieBung der selbstansaugenden Leitung

herbeizufihren, folgende Schritte ausfiihren:

1. Stromversorgung unterbrechen;

2. gerat leeren (wenn die Ansaugung nicht bei ersten Installation gehemmt wurde);

3. den Auslassdeckel an der Seite E abnehmen, ohne den O-Ring fallen zu lassen (Abb.19);

4. mit Hilfe einer Zange den Schieber aus seiner Aufnahmestelle nehmen Der Schieber wird
zusammen mit der O-Ring-Dichtung und mit der Metallfeder, mit der er zusammengesetzt
ist, entnommen;

5. die Feder vom Schieber nehmen, den Schieber erneut mit der O-Ring-Dichtung in die
Aufnahmestelle legen (Dichtungsseite zur Innenseite der Pumpe, Schaft mit den 4
Kreuzrippen nach aulen);

6. den Deckel festschrauben, wobei die Metallfeder so darin positioniert wird, dass sie

zwischen den Deckel und die Kreuzrippen des Schieberschaftes geklemmt wird. Beim
Wiederauflegen des Deckels darauf achten, dass die entsprechende O-Ring-Dichtung O

korrekt in der Aufnahmestelle liegt;
7. pumpe beladen, Stromversorgung herstellen, Gerat staten.

Abbildung 19

9.2 - Wandinstallation
Dieses Produkt wurde auch fir eine aufgehéngte Installation an der Wand mit dem separat zu erwerbenden Zubehorset von DAB vorgesehen.
Die Wandinstallation ist in Abbildung 20 dargestellt.

Abbildung 20
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9.3 . Mehrfachblécke @

9.3.1 - Einflihrung in die Mehrfachpumpensysteme

Unter Mehrfachpumpensystemen versteht man ein Pumpsystem, das aus einer Gesamtheit von Pumpen besteht, deren Vorldufe in eine
gemeinsame Sammelleitung flieBen. Die Vorrichtungen kommunizieren miteinander iber einen speziellen (Wireless-)Anschluss. Die max. Anzahl
an Vorrichtungen fur die Bildung einer Gruppe ist 2.

Ein Mehrfachpumpensystem wird hauptséchlich fiir Folgendes eingesetzt:

o Verstarkung der hydraulischen Leistungen im Vergleich zur einzelnen Vorrichtung.

o Gewahrleistung der Betriebskontinuitat im Fall des Ausfalls einer Vorrichtung.

¢ Aufteilung der Hochstleistung.

9.3.2 - Realisierung einer Mehrfachpumpenanlage
Die hydraulische Anlage muss so symmetrisch wie mdglich erstellt werden, damit eine gleichmaRig auf alle Pumpen verteilte Belastung realisiert
wird. Die Pumpen miissen alle an eine einzige Vorlaufleitung angeschlossen werden.

Fir den perfekten Betrieb der Druckausgleichsgruppe mussen fir jede Vorrichtung gleich sein:

e die Hydraulikanschllisse,

e die maximale Geschwindigkeit (Parameter RM)

Die Firmwares der angeschlossenen alle gleich sein. Nachdem die Hydraulikanlage realisiert wurde, muss die

Pumpeneinheit mittels Wireless-Zuordnung der Vorrichtungen erstellt werden (siehe Absatz 5.5.4)

9.3.3 - Wireless-Kommunikation
Die Vorrichtungen kommunizieren miteinander und verbreiten die Durchfluss-und Drucksignale iber eine Wireless-Kommunikation.

9.3.4 - Anschluss und Einstellung der Eingénge

Die Eingange der Steuereinheit werden zur Aktivierung der Funktionen Schwimmer, Hilfssollwert, Systemabschaltung und niedriger Saugdruck
verwendet. Die Funktionen werden jeweils durch die Symbole float (F4) gekennzeichnet.

Die Einstellparameter der Eingénge gehdren zu den sensitiven Parametern, daher bewirkt die Einstellung eines dieser Eingange an einem
beliebigen Gerat den automatischen Abgleich an allen Geréten. Parameter fiir den Mehrpumpenbetrieb.

9.3.5 - Bezugsparameter der Mehrfachpumpen
Die im Menu sichtbaren Parameter sind im Hinblick auf die Mehrfachpumpen wie folgt klassifiziert:
o Nur Ableseparameter.
o Parameter mit lokaler Bedeutung.
o Parameter mit Mehrfachpumpenkonfiguration die wiederum unterteilt werden kénnen in:
* Feineinstellungsparameter
+ Parameter mit mdglicher Angleichung

Parameter mit lokaler Bedeutung

Parameter, die unterschiedlich in den verschiedenen Vorrichtungen sein kdnnen und in einigen Fallen ist es sogar notwendig, dass diese
unterschiedlich sind. Filr diese Parameter ist die automatische Angleichung der Konfiguration zwischen den verschiedenen Vorrichtungen nicht
zuléssig. Zum Beispiel mussen bei der manuellen Zuweisung die Adressen zwingend verschieden voneinander sein. Verzeichnis der Parameter
mit lokaler Bedeutung an der Vorrichtung.

BK Helligkeit

TK Einschaltzeit Hintergrundbeleuchtung

RI Umdrehungen/Min. in manueller Modalitét
IC Reservekonfiguration

RF Nullsetzen von Fehlern und Warnungen

Feineinstellungsparameter

Die Parameter, die notwendigerweise in der gesamten Kette aus Regulierungsgriinden angeglichen sein miissen. Verzeichnis der
Feineinstellungsparameter:

e SP Sollwertdruck

RP Druckminderung fur den Neustart

ET Wechselzeit

AY Anticycling

NC Anzahl gleichzeitige Vorrichtungen

TB Dry-run-Dauer

T1 Ausschaltzeit nach dem Signal fiir Niedrigdruck
T2 Ausschaltzeit

4 Anwendbar fiir Firmware-Versionen = 4.4.x mit integrierter Konnektivitat und Multigruppen-Funktionalitét
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Gl Integraler Gewinn

GP Proportionaler Gewinn
OD Anlagenart

PW Passwort dndern

Automatische Anpassung der Feineinstellungsparameter

Wird ein Mehrfachpumpensystem festgestellt, wird eine Kongruenzkontrolle der eingestellten Parameter durchgefiihrt. Sind die
Feineinstellungsparameter nicht zwischen allen Vorrichtungen angeglichen, erscheint auf dem Bildschirm jeder Vorrichtung eine Meldung, in der
verlangt wird, die Konfiguration dieser speziellen Vorrichtung auf das gesamte System auszudehnen.

Nach Zusage werden die Feineinstellungsparameter der Vorrichtung, auf die sich die Anfrage bezieht, auf alle Vorrichtungen der Kette verteilt.
Sollten Konfigurationen vorhanden sein, die nicht mit dem Gerét kompatibel sind, wird diesen Vorrichtungen die Verbreitung der Konfiguration
nicht erlaubt. Wahrend des normalen Betriebs bewirkt die Anderung eines Feineinstellungsparameters an einer Vorrichtung die automatische
Anpassung des Parameters ohne Bestatigung an alle anderen Vorrichtungen.

ANMERKUNG: Die automatische Angleichung der Feineinstellungsparameter hat keine Auswirkung auf alle anderen Parameterarten. Im
besonderen Fall der Einfiihrung einer Vorrichtung mit Werkseinstellungen in die Kette (im Fall, dass eine Vorrichtung eine bestehende ersetzt
oder eine Vorrichtung, die aus einer Wiederherstellung der Werkskonfiguration hervorgeht) nimmt die Vorrichtung mit Werkskonfiguration
automatisch die Feineinstellungsparameter der Kette an, wenn die vorliegenden Konfigurationen mit Ausnahme der Werkskonfigurationen
kongruent sind.

Parameter mit moglicher Angleichung

Parameter, die zwischen unterschiedlichen Vorrichtungen auch nicht angeglichen werden konnen. Bei jeder Anderung dieser Parameter wird bei
Driicken von SET oder MODE angefragt, ob die Anderung auf die gesamte Kommunikationskette tibertragen werden soll. Wenn die Kette in allen
ihren Elementen gleich ist, wird auf diese Weise vermieden, die Gleichen Daten bei allen Vorrichtungen einzugeben.

Verzeichnis der Parameter mit moglicher Angleichung:

e LA Sprache

e MS MaRsystem

o AE Blockierschutz

o AF AntiFreeze

9.3.6 - Erststart Mehrfachpumpensystem
Die hydraulischen und elektrischen Anschliisse des ganzen Systems wie im Kap. 2 und Abschn. 3 beschrieben ausfiihren.
Die Vorrichtungen einschalten und die Assoziationen so vornehmen, wie beschrieben in Abschnitt 5.5.4 - AS: Assoziation der Vorrichtungen

9.3.7 - Regulierung Mehrfachpumpe

Wenn ein Mehrfachpumpensystem eingeschaltet wird, erfolgt automatisch eine Zuweisung der Adressen und Gber einen Algorithmus wird eine
Vorrichtung als Leader der Regulierung bestimmt. Der Leader bestimmt die Geschwindigkeit und die Startreihenfolge jeder Vorrichtung, die Teil der
Kette ist. Die Regulierungsmodalitét ist sequenziell (die Vorrichtungen starten nacheinander). Bei Eintreten der Startbedingungen startet die erste
Vorrichtung; hat diese ihre maximale Geschwindigkeit erreicht, startet die néchste Vorrichtung und so weiter. Die Startreihenfolge ist nicht unbedingt
zunehmend auf der Basis der Maschinenadresse, sondern hangt von den ausgefiihrten Arbeitsstunden ab, siehe 5.6.8-ET: Wechselzeit.

9.3.8 - Zuweisung der Startreihenfolge

Bei jeder Einschaltung des Systems wird jeder Vorrichtung eine Startreihenfolge zugewiesen. Auf dieser Grundlage erfolgen die Starts
nacheinander in der Reihenfolge der Vorrichtungen. Die Startreihenfolge wird wéhrend des Gebrauchs nach dem Bedarf der beiden
nachfolgenden Algorithmen veréndert:

o Erreichen der maximalen Arbeitszeit

o Erreichen der maximalen Stillstandszeit

9.3.9 - Max. Wechselzeit

Auf der Grundlage des Parameters ET (Max. Wechselzeit) verfligt jede Vorrichtung Uber einen Arbeitszeitz&hler, auf dessen Grundlage die

Startreihenfolge nach folgendem Algorithmus aktualisiert wird:

e Wird mindestens die Halfte des Wertes ET (berschritten, erfolgt beim ersten Ausschalten des Inverters (Wechsel zu Standby) der
Prioritatstausch;

o Wird der Wert ET erreicht, ohne dass ein Stillstand erfolgt, schaltet sich der Inverter automatisch aus und diese Vorrichtung wird auf die
minimale Neustartprioritat versetzt (Austausch wahrend des Systemlaufs).

@ Wenn der Parameter ET (Max. Wechselzeit) auf 0 steht, erfolgt bei jedem Neustart ein Austausch.

Siehe 5.6.8 - ET: Wechselzeit..
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9.3.10 - Erreichen der maximalen Stillstandszeit

Das Mehrfachpumpensystem verfligt iber einen Riickstau-Schutzlogarithmus, der dazu dient, die Pumpen leistungsfahig zu halten und die
Integritdt der gepumpten Flussigkeit aufrechtzuerhalten. Es funktioniert durch eine Rotation in der Pumpreihenfolge, damit jede Pumpe
mindestens alle 23 Stunden einen Durchfluss von 1 Minute aufweist. Dies erfolgt unabhéngig von der Konfiguration der Vorrichtung (Enable oder
Reserve). Der Prioritdtsaustausch sieht vor, dass die seit 23 Stunden stillstehende Vorrichtung in der Startreihenfolge in die héchste Prioritét
versetzt wird. Dies bedeutet, dass bei Durchflussbedarf diese die erste ist, die starten wird. Die als Reserve konfigurierten Vorrichtungen haben
Vorrang vor den anderen. Der Algorithmus beendet seine Handlung, wenn die Vorrichtung mindestens 1 Minute lang Durchfluss erzeugt hat.
Nach Beendigung des Riickstauschutzeingriffes wird die Vorrichtung, wenn sie als Reserve konfiguriert ist, wieder auf minimale Prioritét
zuriickgesetzt, um sie vor Verschleil? zu schiitzen.

9.3.11 - Reserve und Anzahl der am Pumpvorgang beteiligten Geréte

Das Multipumpensystem erkennt, wie viele Elemente in der Kommunikation verbunden sind und bezeichnet diese Zahl als N.

Auf der Grundlage der Parameter: Anzahl der aktiven Gerate und NC entscheidet es, wie viele und welche Geréate zu einem bestimmten Zeitpunkt
arbeiten mssen.

NC stellt die max. Anzahl an Geraten dar, die gleichzeitig arbeiten kdnnen.

Wenn in einer Kette eine Anzahl aktiver Geréte und NC gleichzeitige Geréte vorhanden sind, wobei NC niedriger ist als die Anzahl der aktiven
Gerate, dann starten hdchstens NC Geréte gleichzeitig, und diese Gerate werden zwischen der Anzahl aktiver Elemente ausgetauscht. Wenn ein
Gerat als Praferenz fiir die Reserve konfiguriert ist, wird es in der Startreihenfolge an letzter Stelle platziert. Wenn also z. B. 3 Gerate vorhanden
sind und eines davon als Reserve konfiguriert ist, startet die Reserve als drittes Element. Wenn hingegen die Anzahl der aktivierten Gerate auf 2
eingestellt ist, startet die Reserve nicht bzw. ausschlielich, wenn eines der beiden aktiven Gerate defekt ist.

Siehe auch Erklarung der Parameter

5.6.6 NC: Gleichzeitige Geréte;

5.6.7 IC: Konfiguration der Reserve.

9.3.12 - Wireless-Steuerung
Wie in Abschnitt 5.5.4 beschrieben, kann das Gerét sich iiber den proprietaren Wireless-Kanal mit anderen Geraten verbinden.

10.WARTUNG

A Vor Beginn jeglichen Eingriffes am System muss die Stromversorgung unterbrochen werden.

Dennoch sind nachfolgend die Anweisungen fiir die Durchfilhrung von auBerordentlichen Wartungsvorgangen aufgefiihrt, die in besonderen
Féllen erforderlich sein kdnnen (z.B. Leerung des Gerétes zwecks Aufbewahrung wéhrend eines Gebrauchsstillstands).

10.1 Werkzeugzubehor

DAB liefert das Produkt komplett mit einem Inbusschliissel (Abb.21) der gebraucht wird, um einige
auBerordentliche Wartungsarbeiten oder bestimmte Operationen wahrend der Installation durchzufiihren.

Im Besonderen wird er zum Ausrichten des Schnittstellenpaneels (Abs. 2.2.2) oder zum Offnen der Klappe —

des Fachs an der Seite des Paneels benutzt.

Falls dieser Schliissel verloren geht oder beschédigt wird, kann dieser Vorgang auch mit einem 2 mm

Standard-Inbusschlussel ausgefuhrt werden.

Abbildung 21

10.2 - Entleeren des Geréts

Soll das im Gerat befindliche Wasser entleert werden, wie folgt vorgehen:

1. stromversorgung unterbrechen;

2. den am ndchsten zum System befindlichen Vorlaufhahn 6ffnen, damit der Druck aus dem System genommen wird und so weit wie moglich
leeren;

3. alls ein Absperrventil direkt am Systemende vorhanden ist (was stets empfohlen wird), so schlieRen, dass die Wassermenge in der Anlage
zwischen dem System und dem ersten offenen Wasserhahn nicht abflief3t;

4. die Absaugleitung am zum System am néchsten liegenden Punkt unterbrechen (es ist stets empfehlenswert, ein Absperrventil sofort am
Systemanfang zu haben) damit nicht auch die gesamte Absauganlage geleert wird;

5. Abflussdeckel entnehmen (Abb.1 Seite E bei Vertikalkonfiguration; Abb.1 Seite C bei Horizontalkonfiguration) und das Wasser ablaufen lassen
(ca. 1.5 Liter);

6. das in der Vorlaufanlage eingeschlossene Wasser am Ende des in das System integrierten Riickschlagventils kann bei der Trennung des
Gerates oder durch die Entnahme des Deckels aus der zweiten Vorlaufleitung abfliel3en (falls nicht benutzt).

Obwohl das System im Prinzip leer ist, kann nicht das gesamte darin enthaltene Wasser ausgestof3en werden. Wahrend der
Hand-habung des Gerétes nach dem Entleeren kdnnen kleine Wassermengen aus dem System austreten.
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10.3 - Ruckschlagventil

Das Gerat verfiigt Uiber ein integriertes Riickschlagventil, das fiir den korrekten Betrieh erforderlich

ist. Feststoffe oder Sand im Wasser kdnnen zu Betriebsstorungen des Ventils oder des Gerates

fihren. Dennoch wird empfohlen, klares Wasser zu verwenden und eventuell Eingangsfilter
vorzusehen, falls eine Anomalie in der Funktionsweise des Riickschlagventils festgestellt wird.

Dieses kann auf folgende Weise aus dem Gerat genommen und gereinigt werden:

1. die Zugangsklappe zum Fach fiir die aul3erordentliche Wartung ausbauen (Abb.1 Seite F),
indem die 2 Verschlussschrauben mit dem Zusatzwerkzeug geldst werden. Es empfiehlt
sich die Schrauben nicht ganz zu entfernen, damit sie verwendet werden kénnen, um die
Klappe abzuziehen. Darauf achten, dass die Schrauben nach dem Ausbauen der Klappe
nicht in das Innere des Systems fallen (Abb.22);

2. mithilfe eines Schraubendrehers den 1"1/4 Deckel aushauen, um auf das Riickschlagventil
zuzugreifen (Abb.22);

3. mithilfe einer Zange die Kartusche des Riickschlagventils ohne zu drehen abziehen, indem
an der vorbereiteten Briicke angesetzt wird (Abb.22): Dieser Vorgang konnte eine gewisse
Kraft erfordern;

4. das Ventil unter FlieRwasser waschen, auf Beschadigungen untersuchen und
erforderlichenfalls ersetzen;

5. die komplette Kartusche erneut in ihren Sitz einsetzen: Der Vorgang verlangt die
notwendige Kraft fiir das Zusammendriicken der beiden O-Ring-Dichtungen (Abb.22);

6. den 1"1/4 Deckel bis zum Anschlag einschrauben: falls die Kartusche nicht korrekt in ihren
Sitz eingedriickt wurde, erfolgt dies spétesten beim Einschrauben des Deckels (Abb.22);

7. die Klappe wieder anbringen und die 2 Schrauben festziehen (Abb.22).

Abbildung 22

Werden wahrend der Wartungsarbeiten des Riickschlagventils eine oder mehrere O-Ringdichtungen beschadigt oder gehen
verloren, miissen diese ersetzt werden. Andernfalls kann das System nicht korrekt funktionieren.

10.4 - Motorwelle

Die elektronische Systemsteuerung sichert Starts ohne Abreil3en, damit extreme Belastungen der mechanischen Organe vermieden werden und
folglich die Lebensdauer des Produktes verléangert wird. Diese Eigenschaft kann in Ausnahmeféllen ein Problem beim Start der Elektropumpe
bewirken: Nach einem Zeitraum des Stillstands, eventuell mit Entleerung des Systems, kénnen sich die im Wasser enthaltenen Salze abgelagert
und Verkalkungen zwischen dem rotierenden Teil (Motorwelle) und dem festen Teil der Elektropumpe gehildet haben und auf diese Weise einen
erhdhten Widerstand beim Start bewirken. In diesem Fall kann es ausreichend sein, die Motorwelle manuell von den Verkalkungen zu lésen. In
diesem System ist dieser Vorgang mdglich, wenn der externe Zugang zur Motorwelle garantiert ist und eine Ziehspur am Wellenende vorgesehen
wurde. Wie folgt vorgehen:

1. den Deckel des Technikfachs abnehmen (Abb.1 Seite A);

Den Gummibelag des Zugangsdeckel an der Motorwelle anheben (Abb. 23);

Mithilfe eines 10 mm Inbusschliissels den Zugangsdeckel der Motorwelle abnehmen (Abb. 23);

einen Schraubendreher an der Kerbe der Motorwelle ansetzen und in die beiden Drehrichtungen bewegen (Abb. 23);

sofern die Welle frei dreht, kann das System in Betrieb gesetzt werden, nachdem der zuvor entfernte Deckel und der Belag wieder angebracht wurden;
wenn die Drehsperre nicht von Hand gelést werden kann, muss der Kundendienst hinzugezogen werden.

oA W

o
Abbildung 23
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10.5 - Ausdehnungsgefali
Siehe Abschnitt 1.2 fiir die Kontroll- und Regulierungsvorgange des Luftdrucks im AusdehnungsgefaR und fiir das Auswechseln des defekten
Gefales. Fir den Zugriff auf das Ventil des Ausdehnungsgefalies wie folgt vorgehen:

die Zugangsklappe zum Fach fir die auBerordentliche Wartung ausbauen (Abb.1 Seite F), indem die 2 Verschlussschrauben mit dem
Zusatzwerkzeug gelost werden. Es empfiehlt sich die Schrauben nicht ganz zu entfernen, damit sie verwendet werden konnen, um die Klappe
abzuziehen. Darauf achten, dass die Schrauben nach dem Ausbauen der Klappe nicht in das Innere des Systems fallen (Abb. 25);

die Gummikappe von dem Ventil des AusdehnungsgefaBes abziehen (Abb. 24);

gemal der Anleitungen unter Absatz 1.2 auf das Ventil einwirken (Abb. 24);

1.

g~ own

die Gummikappe wieder anbringen (Abb. 24);

die Klappe wieder anbringen und die 2 Schrauben festziehen (Abb. 24).

Abbildung 24

10.6 - Wechsel der Displaybatterie
Wie folgt verfahren:

1.

Die 4 Schrauben an den Ecken des Displays mit dem
entsprechenden Werkzeug (falls mitgeliefert) oder ansonsten mit
einem Inbusschlussel 2 mm lgsen;

Das Display abnehmen und dabei darauf achten, dass das
Signalubertragungskabel nicht gespannt wird; das Display vom
Signaliibertragungskabel trennen;

Die Kunststoffabdeckung des Displays entfernen;

Die Displayplatine von der Kunststoffbasis trennen;

~
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Die Batterie der Displayplatine wechseln (Lithiumbatterie Typ CR1225
3V),

Die Platine wieder in die Basis einbauen und die Abdeckung
anbringen;

Das Display erneut an das Signalibertragungskabel anschlieRen;
Mit den 4 Schrauben das Display wieder an der Vorderwand der
Pumpe befestigen.




11.PROBLEMLOSUNG

DEUTSCH

A Vor Beginn der Stérsuche muss die Stromversorgung der Pumpe unterbrochen werden (Stecker aus der Steckdose ziehen).

Anomalie

LED

Mdgliche Ursachen

Abhilfen

Die Pumpe startet nicht.

Rot: ausgeschaltet
Weil: ausgeschaltet
Blau: ausgeschaltet

Strommangel.

Uberpriifen, ob Spannung an der Steckdose vorhanden ist und
Stecker erneut einstecken.

Die Pumpe startet nicht.

Rot: eingeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

Welle blockiert.

Siehe Abschnitt 9.4 (Wartung Motorwelle).

Die Pumpe startet nicht.

Rot: ausgeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

Verbraucheranschluss liegt
auf einem héheren Niveau

als das des Neustartdrucks
des Systems (Abschn. 3.2).

Wert des System-Neustartdrucks durch Erhéhung von SP oder
Verringerung von RP erhéhen.

Die Pumpe schaltet sich nicht
aus.

Rot: ausgeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

1. Leckage in der Anlage.

2. Rad oder
hydraulisches Teil
verstopft.

3. Lufteintritt in der
Absaugleitung.

4. Durchflusssensor
defekt

1. Anlage (berprifen, Leckage feststellen und beheben.

2. Gerét demontieren und Verstopfungen entfernen
(Kundendienst).

3. Absaugleitung Gberpriifen, Ursache des Lufteintritts feststellen
und ausschlie3en.

4. Technischen Kundendienst kontaktieren.

1. Zu hohe Absaugtiefe. 1. Bei Zunahme der Absaugtiefe nehmen die hydraulischen
2. Absaugleitung Leistungen des Produktes ab (Abschn. Beschreibung der
verstopft oder Elektropumpe). Uberpriifen, ob die Absaugtiefe verringert
! ichender werden kann. Absaugleitung mit gréRerem Durchmesser
Rot: ausgeschaltet unzureic : d
. P Durchmesser. verwenden (auf jeden Fall niemals unter 1 Zoll).
Vorlauf unzureichend \é\fgﬁaﬂgggsgﬁg:tteett 3. Rad oder 2. Absaugleitung tberprifen, Ursache fiir den teilweisen Betrieb
-ausg hydraulisches Teil feststellen (Verstopfung, Knick, Riicklaufabschnitt, ...) und
verstopft entfernen.
3. Gerét demontieren und Verstopfungen entfernen
(Kundendienst).
Die Pumpe startet ohne \Ffvclf{ga-“fiﬁggggﬁgﬁ; % Iﬁiccli(igﬁlggegmnlage. 1. Anlage Uberpriifen, Leckage feststellen und beheben.
Verbraucheranschlussanfrage Blau; ausgeschaltet defekt. 2. Riickschlagventil gemaR Abschnitt 9.3 warten.

Der Wasserdruck ist bei
Offnen des
Verbraucheranschlusses
nicht sofort vorhanden.

Rot: ausgeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

Ausdehnungsgefal leer
(unzureichender Luftdruck)
oder mit defekter Membran

Den Druck im Ausdehnungsgefal priifen. Falls bei der Kontrolle
Wasser austritt, ist das Gefall gebrochen: Kundendienst.
Andernfalls Luftdruck im entsprechenden Verhaltnis
wiederherstellen (Abschn. 1.2).

Bei Offnen des
Verbraucheranschlusses geht
der Durchfluss auf null bevor
die Pumpe startet.

Rot: ausgeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

Luftdruck im
Ausdehnungsgefal groer
als der des Systemstarts

Druck des AusdehnungsgeféRes eichen oder die Parameter SP
und/oder RP so konfigurieren, dass das Verhaltnis erreicht wird
(Abschn. 1.2).

Bildschirmanzeige BL

Rot: eingeschaltet
Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

1. Wassermangel

2. Pumpe nicht
angesaugt

3. Sollwert mit dem
eingestellten RM-Wert

1-2. Pumpe ansaugen und sicherstellen, dass keine Luft in der
Leitung vorhanden ist. Sicherstellen, dass die Absaugung oder
eventuelle Filter nicht verstopft sind.

3. RM-Wert einstellen, der das Erreichen des Sollwertes erméglicht

nicht erreichbar

Rot: eingeschaltet
Bildschirmanzeige BP1 Weil3: eingeschaltet | Drucksensor defekt Technischen Kundendienst kontaktieren.

Blau: ausgeschaltet

Rot: eingeschaltet
Am Display erscheint BP2 Weil3: eingeschaltet | Drucksensor defekt. Den Kundendienst kontaktieren.

Blau: ausgeschaltet

Rot: eingeschaltet . a0 1. Flissigkeit zu dickfliissig Pumpe nicht fiir andere Fliissigkeiten
Bildschirmanzeige OC Weil3: eingeschaltet % gﬁﬁ{ rréatr)SllgcekiAetrthnahme auRer Wasser verwenden

Blau: ausgeschaltet ' P 2. Technischen Kundendienst kontaktieren.

1. Niedrige
Rot: eingeschaltet Versorgungsspannung

Bildschirmanzeige PB

Weil3: eingeschaltet
Blau: ausgeschaltet

2. UbermaRiger
Spannungsabfall auf
der Linie.

1. Linie auf die richtige Spannung Giberpriifen
2. StromkabelgrolRe uberpriifen.

Das Display zeigt ,WARNING
— BAT" bei laufender Pumpe

Rot: Aus
WeiR: Ein
Blau: Aus

Displaybatterie mit
niedriger Ladung

Wechsel der Batterie im Display (siehe Abs. 10.6)
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DEUTSCH

12.ENTSORGUNG

Dieses Produkt oder seine Teile miissen unter Beriicksichtigung der Umwelt und in Ubereinstimmung mit den lokalen Vorschriften fiir den
Umweltschutz entsorgt werden; lokale, 6ffentliche oder private Abfallsammelsysteme einsetzen.

13.GARANTIE

Alle defekten Materialien oder Fabrikfehler am Gerét werden innerhalb der vom Einkaufsland bestimmten Garantiezeit durch Reparatur oder
Austausch, nach unserem Ermessen, ersetzt bzw. entfernt.

Die Garantie deckt alle grundlegenden Méngel ab, die auf Fabrikations- oder Materialfehler zuriickgefiihrt werden kénnen, wenn das Produkt
korrekt und konform mit den Anweisungen benutzt wurde.

Die Garantie wird in folgenden Fallen unwirksam: Ausgeschlossen von der Garantie sind:

reparaturversuche am Gerét, o teile, die schnellem Verschleil? unterliegen.
technische Verénderungen am Gerét,

verwendung von nicht Original-Ersatzteilen,

manipulation.

unsachgemaRer Gebrauch, z.B. fiir industriellen Einsatz.

Im Fall der Garantieinanspruchnahme Kontakt mit einem autorisierten technischen Kundendienst aufnehmen und dabei den Kaufbeleg des
Produktes vorweisen.
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En el manual se han utilizado los siguientes simbolos:

QB

SITUACION DE PELIGRO GENERAL.
El incumplimiento de las instrucciones si-guientes puede causar dafios a las personas y a las cosas.

SITUACION DE PELIGRO DE DESCAR-GA ELECTRICA.
El incumplimiento de las instrucciones si-guientes puede causar una situacion de grave riesgo para la seguridad personal.

Notas e informacion general.

Leyenda

Parametros disponibles en la version KIWA

Parametros disponibles solo en la version DUAL VOLTAGE (tension de alimentacién 230 V / 115 V)

Parametro no disponible para versiones con firmware 3.xx

Aplicable a versiones de firmware <4.x.x

Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada

Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mdltiples

ADVERTENCIAS
Este manual se refiere a los productos esybox minis.

Ll d A d LA A A

Antes de proceder con la instalacion, lea detenidamente esta documentacion.

La instalacion y el funcionamiento deberan ser llevados a cabo de acuerdo con las normas de seguridad del pais de instalacion
del producto. Todas las operaciones deberan ser realizadas correctamente. El incumplimiento de las normas de seguridad,
ademas de ser peligroso para las personas y dafiar los equipos, provoca la caducidad de la garantia.

Los productos del &mbito de la presente exposicion entran en la tipologia de aparatos profesionales y pertenecen a la clase de
aislamiento 1.

Personal especializado

Las conexiones eléctricas e hidraulicas deben ser realizadas por personal cualificado y que posea los requisitos técnicos
indicados por las normas de seguridad en el pais de instalacion del producto. Se define personal cualificado las personas que
por su formacién, experiencia, instruccidn y conocimientos de las normas respectivas, prescripciones y disposiciones para la
prevencién de accidentes y sobre las condiciones de trabajo, estan autorizadas por el jefe de la seguridad del sistema a realizar
cualquier trabajo que sea necesario y que, durante dicho trabajo, logre darse cuenta y evitar cualquier tipo de peligro.
(Definicion de personal técnico IEC 364).

El instalador debera asegurarse de que la instalacion de alimen-tacion eléctrica esté equipada con un sistema eficiente de pue-
sta a tierra segun las normativas vigentes.

Para mejorar la inmunidad al posible ruido emitido hacia otros aparatos se recomienda utilizar conductos eléctricos separados
para la alimentacion del inversor.

Este aparato puede ser utilizado por nifios mayores de 8 afios y personas con alguna discapacidad fisica, sensorial 0 mental o
sin experiencia y/o conocimientos previos, siempre y cuando estén supervisados y/o instruidos sobre el uso seguro de la unidad
y los riesgos que conlleva. Los nifios no deben jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento a realizar por el usuario
podra ser llevado a cabo por nifios siempre y cuando estén vigilados.

Seguridad
El uso esta permitido Gnicamente si la instalacion eléctrica esta caracterizada por medidas de seguridad segun las Normativas
vigentes en el pais de instalacion del producto.

Liquidos bombeados
La maquina ha sido disefiada y fabricada para bombear agua sin sustancias explosivas ni particulas sélidas, ni fibras, con una
densidad equivalente a 1.000 kg/m3 y una viscosidad cinematica de 1 mm2/s y liquidos quimicamente no agresivos.

El cable de alimentacién no debe utilizarse nunca para transportar o desplazar la bomba.

Nunca desenchufe la bomba del tomacorriente tirando del cable.
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Si el cable de alimentacion estuviera averiado, hagalo sustituir por el fabricante o por el servicio de asistencia técnica autorizado,
con la finalidad de prevenir riesgos.

El incumplimiento de las advertencias podria crear situaciones peligrosas para las personas o bienes y la garantia perderia su validez.

RESPONSABILIDAD
El fabricante no se asume ninguna responsabilidad por el funcionamiento incorrecto de las electrobombas o por dafios
A que las mismas podrian provocar si dichas electrobombas fueran alteradas, modificadas y/o hechas funcionar fuera
del rango de trabajo aconsejado o contrariamente a las demas disposiciones contenidas en este manual.
Ademas, no se asume ninguna responsabilidad por las posibles inexactitudes contenidas en este manual de instrucciones, si las mismas fueran
debidas a errores de impresion o de transcripcion. El fabricante se reserva el derecho de realizar a los productos las modificaciones que considere
necesarias o Utiles, sin perjudicar sus caracteristicas esenciales.

1. GENERALIDADES

El producto es un sistema integrado compuesto por una electrobomba centrifuga tipo multicelular autoaspirante, un circuito electronico que la
gobierna y un vaso de expansion. La refrigeracion del motor por agua y no por aire asegura menos ruido del sistema.

1.1 Aplicaciones
Instalaciones de abastecimiento y presurizacién de agua para uso
doméstico.

1.1.1 Descripcién
Externamente, el producto se presenta como un paralelepipedo que se (s
desarrolla en 6 caras, como se muestra en la Fig.1.

Figura 1
Cara A: una tapa para acceder al Alojamiento Técnico.

Figura 2

En el interior del alojamiento técnico se encuentran los siguientes
elementos (véase la Fig.3):

1. Guia Rapida;

2. Placa datos técnicos;

3. Tapdn de llenado (solo para la configuracion vertical);
4. Herramienta opcional;

5. Eje motor;

6. QR-code

Figura 3

Cara B: Un pasacables de goma permite la salida del cable de alimentacion que debe conectarse a la red eléctrica.

Cara C: la 4 roscas de laton sirven para los 4 pies de apoyo en caso de instalacion vertical. Los 2 tapones roscados de 1" pueden quitarse para
realizar las conexiones hacia el sistema, segun la configuracion de instalacion que se desea realizar. Si fuera necesario, conecte la tuberia de
alimentacién de agua (pozo, tanque, etc.) a la conexion con la indicacion “IN" y la tuberia de impulsidn a la conexidn con la indicacion “OUT".
También hay una rejilla para la ventilacion. El tapon de 3/8" permite el vaciado del sistema en caso de instalacion horizontal.

Cara E: las 4 roscas de latdn sirven para los 4 pies de apoyo en caso de instalacién horizontal. El tapén de 1" tiene la funcion principal de vaciar
el sistema, en caso de instalacion vertical.
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Face F: como indica la etiqueta que debe quitarse, el tapdn de 1" en correspondencia con el mensaje “IN” en la cara C tiene una doble funcion:
en caso de instalacién horizontal, la boca cerrada por el tapon tiene la funcion de boca de llenado del sistema (véase en el apartado siguiente
“operacion de llenado”, apdo. 2.2.3); en el caso de instalacion vertical, la misma boca puede tener la funcién de conexién hidraulica de entrada
(al igual que aquella indicada con “IN" en la cara C y como alternativa a la misma). El otro tapon de 1" da acceso a una segunda conexion de
envio que puede utilizarse al mismo tiempo o de forma alternativa a la indicada con “OUT” en la cara C. El panel de interfaz usuario esta
compuesto por una pantalla y un teclado que tiene la funcion de configurar el sistema, interrogar su estado y comunicar posibles alarmas. La
puerta cerrada con 2 tornillos da acceso a un hueco para el mantenimiento extraordinario: limpieza de la valvula de no retorno y restablecimiento
de la presion de precarga del deposito.

El sistema se puede instalar en 2 configuraciones diferentes: horizontal (Fig.4) o vertical (Fig.5).

Figura 4

Figura 5

1.2 Descripcion del inverter integrado

El control electronico integrado en el sistema es por Inverter y utiliza sensores de flujo, de presion y de temperatura, también estos integrados en

el sistema. Mediante estos sensores el sistema se enciende y se apaga automaticamente segun las necesidades del elemento de servicio y logra

detectar las condiciones de fallo de funcionamiento, prevenirlas y sefialarlas.

El control mediante Inverter asegura varias funciones, las mas importantes de ellas, para los sistemas de bombeo, son el mantenimiento de un

valor de presion constante en la impulsion y el ahorro de energia.

e Elinverter logra mantener constante la presion de un circuito hidraulico modificando la velocidad de rotacion de la electrobomba. Con el
funcionamiento sin inverter la electrobomba no logra modular y, al aumentar el caudal requerido, la presion disminuye obligatoriamente o
viceversa; de esta manera se obtienen presiones muy altas con bajos caudales o presiones muy bajas al aumentar la demanda de caudal.

¢ Modificando la velocidad de rotacion en funcion de la demanda instantanea del elemento de servicio, el inverter limita la potencia de la
electrobomba y aquella minima necesaria para garantizar la demanda. Por el contrario, el funcionamiento sin inverter prevé el funcionamiento
de la electrobomba siempre y (inicamente con la potencia maxima.

Para la configuracion de los parametros, ver los capitulos 4-5.

1.3 Vaso de expansion integrado

El sistema incorpora un vaso de expansion integrado de 1 litro. Las funciones principales del vaso de expansion son:

o hacer que el sistema sea elastico, con la finalidad de protegerlo contra los golpes de ariete;

e garantizar una reserva de agua que, en el caso de fugas pequefias, mantenga la presion en la instalacion por mas tiempo y prolongue los
reencendidos inutiles del sistema que, en caso contrario, serian continuos;

e garantizar una presion adecuada del agua al abrir un grifo (u otro dispositivo) durante el tiempo que tarda el sistema en ponerse en marcha
y en alcanzar la velocidad de rotacion correcta.

El vaso de expansion integrado no tiene la funcion de asegurar una reserva de agua que disminuya las activaciones del sistema (demandas del

elemento de servicio, no por una pérdida en la instalacién). En la instalacién se puede afiadir un vaso de expansion con la capacidad deseada

conectandolo a un punto de la instalacion de impulsion (no de aspiracion). En el caso de instalacion horizontal es posible conectarse a la boca

de impulsion no utilizada. Para elegir el depdsito, tenga en cuenta que la cantidad de agua suministrada también dependera de los parametros

SP y RP configurables en el sistema (apdos. 4-5).

El vaso de expansidn esta precargado con aire bajo presion a través de la valvula accesible desde el hueco para el mantenimiento extraordinario (Fig.1,

Cara F).

El valor de precarga con el que el fabricante suministra el vaso de expansion depende de los parametros SP y RP configurables por defecto y

satisface la siguiente relacion;

Pair = SP - RP - 0.7 bar Donde:

- Pair = valor de la presion de aire en bar

- SP = Set Point (5.3.1) en bar

- RP = Reduccién de la presion para el reencendido (5.5.1) en bar
Por consiguiente, sale de fabrica: Pair=3-0.3-0.7=2.0bar/43.5-4.3-10.1 =29 psi
Si en los parametros SP y/o RP se configuraran diferentes valores, actle sobre la valvula del vaso de expansién eliminando o introduciendo aire
hasta satisfacer nuevamente la relacion antedicha (ej.: SP=2.0bar / 29 psi; RP=0.3bar / 4.3 psi; eliminar aire del vaso de expansion hasta alcanzar
la presién de 1.0 bar / 14.5 psi en la valvula).

El incumplimiento de la relacion antes configurada podria provocar fallos en el sistema o la rotura precoz de la membrana del
interior del vaso de expansion.
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A causa de la capacidad del vaso de expansion de tan solol litro, el control de la presion de aire debe hacerse activando muy
rapido el mandmetro: en pequefio volimenes, incluso la pérdida de una cantidad limitada de aire podria provocar una caida de
presion importante. La calidad del vaso de expansion asegura el mantenimiento del valor configurado de presion de aire; realice
el control Gnicamente cuando deba regular o si usted esta seguro de un fallo de funcionamiento.

El control y/o restablecimiento de la presion de aire deben realizarse con la instalacion de impulsion despresurizada: desconecte
la bomba de la alimentacion y abra la salida mas cercana a la bomba, manteniéndola abierta hasta que no salga mas agua.

La estructura especial del vaso de expansion asegura la calidad y la duracion especialmente de la membrana que es el
componente mas expuesto a desgaste en este tipo de componente. Sin embargo, en caso de rotura, habra que sustituir todo el
vaso de expansion, lo cual debera ser llevado a cabo por personal autorizado.

VO O

1.4 Caracteristicas técnicas

Argumento Parametro Esybox mini3
Tension* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ALIMENTACION Frecuencia 50/60 Hz
ELECTRICA Potencia maxima 850 W
Corriente de dispersion hacia tierra <2 mA
Dimensiones de volumen 445x262x242 mm without feet support
CARACTERISTICAS DE Peso en vacio (embalaje no incluido) 14 kg/30,8Ib
CONSTRUCION Clase de proteccion IP x4
Clase de aislamiento del motor F
Prevalencia maxima 55m /180 ft
PRESTACIONES Caudal maximo 80 I/min /21 U.S. GPM
HIDRAULICAS Cebadura <5min a 8m/ 26 ft
Méaxima presion de funcionamiento 7.5 bar / 109 psi
Temperatura Max del liquido 40°C /104 °F
Temperatura Max ambiente 50°C /122 °F
(IESNN(IZDIISII\I?AI\I\I/IEIENDTEO Temperatura ambiente de almacén -10+60 °C/ 14+140 °F
Dif. T. ambiente - T. liquido <30°C/86 °F
Humedad relativa max. 50%
Presion constante
Proteccion contra el funcionamiento en sec
Proteccién anticongelante
FUNCIONES Y Proteccion anti-cycling
PROTECCIONES
Proteccién amperimétrica hacia el motor
Proteccion contra las tensiones de alimentacién anormales
Proteccion contra la sobretemperatura

*: consultar la placa técnica en la bomba

Tabla 1

2. INSTALACION

El sistema esté estudiado para un uso en ambientes internos. En caso de instalaciones al aire libre y/o expuestas directamente
a los agentes atmosféricos, se recomienda adoptar una proteccion adecuada para el contexto de instalacion, con el fin de
garantizar el funcionamiento correcto del sistema en todas las condiciones.

El sistema ha sido estudiado para poder funcionar en entornos cuya temperatura esté comprendida entre 1°C y 50°C (salvo
asegurar la alimentacion eléctrica: véase el apdo. 6.1.3 “funcion anticongelante”).

Esybox mini funciona correctamente con una diferencia entre temperatura ambiente y temperatura del liquido no superior a
los 30°C (con la temperatura ambiente superior a la del liquido). Ademas de esta diferencia de temperatura, el limite de
humedad no debe superar el 50%. De lo contrario, se puede formar condensacion, que puede dafiar de forma irreparable la
tarjeta electronica.

El sistema es adecuado para funcionar con agua potable.

> B B
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El sistema no se puede utilizar para bombear agua salada, agua residual, liquidos inflamables, corrosivos o explosivos (gj.
petréleo, gasolina, diluyentes), grasas, aceites o productos alimentarios.

El sistema puede aspirar agua con un nivel que no supere la profundidad de 8 m (altura entre el nivel de agua y la boca de
aspiracion de la bomba).

de la gestion de los recursos hidricos.

Cuando elija el lugar de instalacién, compruebe que:

¢ el voltaje y la frecuencia indicados en la placa de caracteristicas de la bomba correspondan a los datos de la instalacion
eléctrica de alimentacion.

e Laconexion eléctrica esté situada en un lugar seco, protegido de posibles inundaciones.

o Lainstalacion de tierra cumpla la normativa.

La posible presencia de una pequefia cantidad de agua dentro del producto representa un residuo del proceso de ensayo.

é Si el sistema se utilizara para la alimentacion hidrica doméstica respete las normativas locales de las autoridades responsables

Si usted no esta seguro de la ausencia de cuerpos extrafios en el agua que se debe bombear, prevea un filtro en la entrada del sistema que sea
adecuado para retener las impurezas.
La instalacién de un filtro en la aspiracion implica una disminucién de los rendimientos hidraulicos del sistema proporcional a la
@ pérdida de carga inducida por el mismo filtro (generalmente cuanto méas grande es el poder de filtrado, mayor es la disminucion
del rendimiento).
Elija el tipo de configuracion que desea adoptar (vertical u horizontal), teniendo en cuenta las conexiones hacia la instalacion, la posicion del
panel de interfaz usuario y los espacios disponibles, tal como se indica a continuacion. Es posible la instalacion en pared, ver apart. 8.2.

2.1 - Configuracion Vertical

Atornillar los 4 pies de goma proporcionados sueltos en el embalaje

en los alojamientos correspondientes de latdn de la cara C. Coloque

el sistema en el lugar de instalacidn, teniendo en cuenta las
dimensiones de la Fig.6.

e La distancia de al menos 10 mm entre la Cara E del sistema y una
pared es obligatoria para garantizar la ventilacion a través de las
rejilas. Si se prevé tener que vaciar el sistema desde su puerta de
descarga y no desde la instalacion, dejar una distancia adicional
adecuada para el espacio de maniobra del tapdn de descarga.

e La distancia minima de 10 mm entre la Cara B del sistema y un
objeto es obligatoria para asegurar la salida del cable de
alimentacion hacia la toma de corriente.

e Ladistancia de al menos 200 mm entre la Cara A del sistema y
un obstaculo es recomendada para poder quitar la Tapa y poder
acceder al Alojamiento técnico. Figura 6

En el caso de superficie irregular, desenrosque el pie que no queda bien apoyado, regulandolo hasta que toque la superficie a fin de garantizar la
estabilidad del sistema. El sistema debe estar colocado de manera segura y estable, garantizando la verticalidad del eje: no coloque el sistema inclinado.

439 mm

2.1.1 Conexiones hidraulicas
Quitar el tapon de la conexion de ENTRADA con un destornillador. Realizar la conexion en entrada mediante la boca de la superficie F marcada
con “IN” en la Fig.6 (conexion de aspiracion).
Quitar el tapén de la conexion de SALIDA con un destornillador. Realizar la conexién en salida mediante la boca de la superficie F marcada con
“OUT” en la Fig.6 (conexién de impulsion).
Todos los empalmes hidraulicos entre el sistema y la instalacién a la que esta conectado son de rosca hembra 1" GAS, de latén.
Si se desea conectar el producto a la instalacion mediante racores que tengan un diametro superior al didmetro normal del
A tubo de 1" (por ejemplo, el casquillo en el caso de los racores de 3 piezas), asegUrese de que la rosca macho de 1"GAS del
racor sobresalga menos 25 mm de la medida antedicha (véase la Fig.7).

<25 mm > 25 mm
Figura 7
Las roscas de laton se encuentran en alojamientos de tecnopolimero. Mientras se realiza la junta hermética de la conexion
con afiadido de material (por €j. teflon, cafiamo, ...), asegurarse de no excederse con la junta: bajo la accion de un par de
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apriete adecuado (por e]. llave para tubos de mango largo), el material en exceso podria ejercer esfuerzos anémalos en el
alojamiento de tecnopolimero, dafidndolo definitivamente.
En relacion a la posicion respecto del agua que se debe bombear, la instalacion del sistema puede definirse “sobre el nivel de agua” o “bajo el nivel de agua”.
En particular, la instalacion se define “sobre el nivel de agua” cuando la bomba esta colocada en un nivel superior respecto del agua que se debe bombear
(ej. bomba en la superficie y agua en el pozo); por el contrario, “*hajo el nivel de agua” es cuando la bomba esta colocada en un nivel inferior respecto del agua
que se debe bombear (gj. tanque suspendido y bomba debajo).

Cuando la instalacién vertical del sistema sea tipo “sobre el nivel de agua”, se recomienda instalar una valvula antirretorno en el
tramo de aspiracion de la instalacion que servird para permitir la operacion de llenado del sistema (apdo. 2.1.2).

Cuando la instalacion sea tipo “sobre el nivel de agua”, instale el tubo de aspiracién desde la fuente de agua hasta la bomba de
manera ascendente evitando que se formen “cuellos de cisne” o sifones. No coloque el tubo de aspiracion sobre el nivel de la bomba
(para que no se formen burbujas de aire en el tubo de aspiracion). El tubo de aspiracion debe tener la entrada a al menos 30 cm de
profundidad por debajo del nivel de agua y debe ser estanco en toda su longitud hasta la entrada de la electrobomba.

Los conductos de aspiracion e impulsion deben montarse de manera que no ejerzan presién mecanica sobre la bomba.

> 3

2.1.2. Operaciones de llenado - Instalacion sobre y bajo el nivel de agua

Instalacion “sobre batiente” (apart. 2.1.1): acceder al hueco técnico y, con la ayuda de un destornillador, quitar el tapén de carga (Fig.3). Llene
el sistema con agua limpia a través de la tapa de llenado dejando que el aire salga. Si la valvula antirretorno en el conducto de aspiracion
(recomendada en el apdo. 2.1.1) ha sido colocada cerca de la tapa de entrada del sistema, la cantidad de agua que se necesita para llenar el
sistema es de 0,9 litros. Se aconseja montar la valvula antirretorno en el extremo del tubo de aspiracion (valvula de pie) para poder llenar también
dicho tubo completamente durante la operacion de llenado. En este caso la cantidad de agua necesaria para la operacion de llenado dependera
de la longitud del tubo de aspiracion (0,9 litros + ...).

Instalacion “bajo el nivel de agua” (apdo. 2.1.1): si entre el depdsito de agua y el sistema no hay ninguna valvula de cierre (o estuvieran abiertas),
este se llena automaticamente apenas comienza a salir el aire de su interior. Por lo tanto, aflojando el tapon de llenado (Fig.3) lo suficiente como
para hacer salir el aire del interior, el sistema podré llenarse completamente. ES necesario controlar la operacion y cerrar la tapa de llenado
apenas salga agua (se sugiere montar una valvula de cierre en el tramo del conducto de aspiracion y utilizarla para gobernar la operacion de
llenado con el tapon abierto). Como alternativa, si el conducto de aspiracion se interceptara con una véalvula cerrada, la operacion de llenado
podra realizarse de la misma manera que aquella descrita para la instalacion sobre el nivel de agua.

2.2 - Configuracion horizontal

Atornillar los 4 pies de goma proporcionados sueltos en el embalaje

en los alojamientos correspondientes de laton de la cara E. Coloque

el sistema en el lugar de instalacion teniendo en cuenta las
dimensiones de la Fig.8.

e La distancia minima de 10 mm entre la Cara B del sistema y un
objeto es obligatoria para asegurar la salida del cable de
alimentacion hacia la toma de corriente.

e Ladistancia de al menos 200 mm entre la Cara A del sistema y
un obstaculo es recomendada para poder quitar la Tapa y poder
acceder al Alojamiento técnico.

Figura 8

En el caso de superficie irregular, desenrosque el pie que no queda bien apoyado, regulandolo hasta que toque la superficie a fin de garantizar
la estabilidad del sistema. El sistema debe estar colocado de manera segura y estable, garantizando la verticalidad del eje: no coloque el sistema
inclinado.

2.2.1 Conexiones hidréaulicas

Quitar el tapon de la conexién de ENTRADA con un destornillador. Realizar la conexidn en entrada mediante la boca de la superficie F marcada
con “IN" en la Fig.8 (conexidn de aspiracion).

Quitar el tapon de la conexion de SALIDA con un destornillador. Realizar la conexién en salida mediante la boca de la superficie F marcada con
“OUT" en la Fig.8 (conexion de impulsion).

Todos los empalmes hidraulicos entre el sistema y la instalacién a la que esta conectado son de rosca hembra 1" GAS, de latén.

A Véase la ADVERTENCIA respectiva en la Fig.7.

2.2.3 Operacion de llenado - Instalacion sobre y bajo el nivel de agua

En relacion a la posicidn respecto del agua que se debe bombear, la instalacién del sistema puede definirse sobre el nivel de agua o bajo el nivel
de agua. En particular, la instalacidn se define “sobre el nivel de agua” cuando la bomba esta colocada en un nivel superior respecto del agua
que se debe bombear (ej. bomba en la superficie y agua en el pozo); por el contrario, “bajo el nivel de agua” es cuando la bomba esta colocada
en un nivel inferior respecto del agua que se debe bombear (gj. tanque suspendido y bomba debajo).
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Instalacion “sobre batiente™: con la ayuda de un destornillador, quitar el tapdn de carga que, para la configuracion horizontal, es el de la Cara F
(Fig.1). Llene el sistema con agua limpia a través de la tapa de llenado teniendo cuidado en dejar que el aire salga: para asegurar un llenado
excelente, se recomienda abrir también la puerta de carga de la Cara A (Fig.1), utilizada para el llenado en configuracion vertical, para dejar que
salga completamente todo el aire que, de lo contrario, podria quedarse atrapado en el sistema; asegurarse de cerrar correctamente las aperturas
una vez terminada la operacion. La cantidad de agua que se necesita para llenar el sistema es de 0,7 litros como minimo. Se aconseja montar
la valvula antirretorno en el extremo del tubo de aspiracién (valvula de pie) para poder llenar también dicho tubo completamente durante la
operacion de llenado. En este caso la cantidad de agua necesaria para la operacion de llenado dependera de la longitud del tubo de aspiracion
(0,7 litros + ...). Instalacién “bajo el nivel de agua™ si entre el dep6sito de agua y el sistema no hay ninguna vélvula de cierre (0 estuvieran
abiertas), este se llena automaticamente apenas comienza a salir el aire de su interior. Por lo tanto, aflojando el tapdn de llenado (Cara F - Fig.1)
lo suficiente como para hacer salir el aire del interior, el sistema podra llenarse completamente. Es necesario controlar la operacion y cerrar la
tapa de llenado apenas el agua salga (se sugiere montar una valvula de cierre en el tramo de conducto de aspiracion y utilizarla para gobernar
la operacion de llenado con el tapdn abierto). Como alternativa, si el conducto de aspiracién se interceptara con una valvula cerrada, la operacion
de llenado podra realizarse de la misma manera que aquella descrita para la instalacion sobre el nivel de agua.

2.3 Orientacion del Panel de Interfaz
El Panel de Interfaz ha sido estudiado con la finalidad de poder ser orientado hacia la direccion mas cdmoda para el usuario: la forma cuadrada
permite la rotacion de 90° en 90° (Fig.9).

Figura 9
Retirar los 4 tornillos en los rincones del panel utilizando la herramienta adicional.
No quitar completamente los tornillos; se recomienda retirarlos so6lo por la rosca de la carena del producto.
Tenga cuidado de que los tornillos no caigan dentro del sistema.
Aleje el panel teniendo cuidado de no tensar el cable de transmision de sefial.
Cologque nuevamente el panel en su lugar con la orientacién preferida, teniendo cuidado de no pellizcar el cable.
Enrosque los 4 tornillos con la llave.

3. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

A La profundidad de aspiracion no debe superar los 8 m / 26 ft.

3.1 Conexiones eléctricas
Para mejorar la inmunidad al posible ruido emitido hacia otros equipos, se aconseja utilizar una linea eléctrica separada para la alimentacion del producto.

La tension de linea puede cambiar cuando arranca la electrobomba. La tension en la linea puede cambiar segun la cantidad
de dispositivos conectados a ésta y a la calidad de la misma linea.
Se recomienda realizar la instalacién segun las indicaciones del manual en cumplimiento de las leyes, directivas y normativas
en vigor en el lugar de uso y en funcién de la aplicacion.

El producto en cuestion contiene un inversor dentro del cual hay tensiones continuas y corrientes con componentes de alta frecuencia (ver tabla 2).

Tipologia de las posibles corrientes de averia hacia tierra

. , . Con componentes de
Alterna Unipolar bot6n Continua alta frecuencia
Inversor de alimentacion monofasica v v v
Tabla 2
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Fig.10 Ejemplo de instalacion

El interruptor magnetotérmico de proteccion se debe dimensionar correctamente (ver Caracteristicas Eléctricas).
Para bombas sin clavija, la correspondencia de los colores de los conductores es la indicada en la tabla 3:

Conexion Tipologia A Tipologia B
Fase Marrén Marrdn
Neutro Celeste Celeste
Tierra (PE) Amarillo/Verde Verde

Tipologia A: mercados europeos o asimilables.
Tipologia B: mercados estadounidense, canadiense o asimilables.

Tabla 3

El aparato se debe conectar a un interruptor principal que interrumpe todos los polos de alimentacion. Cuando el interruptor se encuentre en
posicion abierta, la distancia de separacion de cada contacto debe respetar lo indicado en la tabla 4.

Distancia minima entre los contactos del interruptor de alimentacion

Alimentacion [V] <127 >127 y <240
Distancia minima [mm] >1,7 >3
Tabla 4

3.2 Configuracién del inverter integrado
El sistema ha sido configurado por el fabricante para satisfacer la mayoria de los casos de instalacidn y funcionamiento con presién constante.
Los parametros principales configurados de fabrica son:
e Set-Point (valor de la presion constante deseado):
e Reduccion de la presion para la nueva puesta en marcha: RP = 0.3 bar /4.3 psi.
e Funcion Anti-cycling: Deshabilitada.
En todo caso, estos y otros pardmetros se pueden configurar en funcion de la instalacion. Ver los apart. 4-5 para las especificaciones.
Para la definicion de los pardmetros SP y RP, se obtiene que la presion con la que el sistema se pone en marcha tiene el valor:
@ Pstart = SP - RP Ejemplo: 2.7 - 0.3 =2.4 bar/39 - 4.3 = 34.8 psi en la configuracién por defecto
El sistema no funciona si el elemento de servicio se encuentra a una altura superior a la equivalente en metros columna de agua de la Pstart

(considerar 1 bar/ 14.5 psi= 10 m/ 32.8 ft c.a.): para la configuracion por defecto, si el elemento de servicio se encuentra a al menos 27 m/ 88.5
ft de altura, el sistema no arranca.

SP =2.7 bar / 39 psi.

3.3- Cebado

El cebado de una bomba es la fase durante la cual la maquina trata de llenar de agua el cuerpo y el conducto de aspiracién. Si la operacion se
lleva a cabo correctamente, la maquina podra funcionar regularmente.

Después de que la bomba haya sido llenada (apdos. 2.1.2, 2.2.2) y el dispositivo haya sido configurado (apdo. 3.2), es posible conectar la
alimentacion eléctrica tras haber abierto al menos un elemento de servicio en la tuberia de impulsion.

El sistema se enciende y controla la presencia de agua en la impulsién durante los primeros 10 segundos.

Si se detectara un flujo de agua en la impulsién, la bomba estard cebada y comenzara a funcionar regularmente. Este es el caso tipico de la
instalacion bajo el nivel de agua (apdos. 2.1.2, 2.2.2). El elemento de servicio abierto en la tuberia impulsion por el que ahora sale el agua
bombeada puede cerrarse. Si después de 10 segundos no se detectara ningun flujo regular en la impulsion, el sistema solicitara la confirmacion
para activar el procedimiento de cebado (caso tipico de instalaciones sobre el nivel de agua, apdos. 2.1.2, 2.2.2), es decir:
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Fill the pump Fill the pump

@ & =
Escape First

Escape First priming priming

Figura 11.1: Ventana emergente cebado @ Figura 11.2: Ventana emergente cebado @ 4

Pulsando “A” el sistema activara el procedimiento de cebado: comenzara a funcionar durante un tiempo maximo de 5 minutos durante los cuales
el bloqueo de seguridad contra el funcionamiento en seco no se activa. El tiempo de cebado depende de varios parametros, de los cuales los
mas influyentes son la profundidad del nivel de agua a aspirar, el didmetro del conducto de aspiracion, la hermeticidad del conducto de aspiracion.
A no ser que se utilice un conducto de aspiracion de medida no inferior a 1" y que esté hien sellado (no presente orificios o juntas por las que
pueda aspirar aire), el producto se ha estudiado para conseguir cebarse en condiciones de agua hasta los 8 m de profundidad, en un tiempo
inferior a los 5 minutos. En cuanto el sistema detecta flujo continuo en envio, sale del proceso de cebado y empieza su funcionamiento regular.
El elemento de servicio abierto en la tuberia de impulsion por el que ahora sale el agua bombeada se puede cerrar. Si tras los 5 minutos del
procedimiento el producto todavia no estuviera cebado, la pantalla de interfaz mostrara un mensaje de fallo. Desconecte la alimentacion, llene el
producto afiadiendo agua nueva, espere 10 minutos y repita el procedimiento desde la conexion de la clavija de alimentacidn en adelante.
Pulsando “v* se confirma que no se desea poner en marcha el procedimiento de cebado. El producto queda en alarma.

Funcionamiento

Tras el cebado de la electrobomba, el sistema comienza a funcionar regularmente segin los parametros configurados: se pone en marcha
automaticamente al abrir el grifo, proporciona agua con la presién configurada (SP), mantiene la presion constante incluso abriendo otros grifos, se detiene
automaticamente tras el tiempo T2 después de haber logrado las condiciones de apagado (T2 es configurado por el usuario, valor de fabrica 10 s).

4. BOTONERA'Y PANTALLA 4 N\
La interfaz usuario esta compuesta por un teclado con pantalla LCD

320x240 pixeles y LEDs de sefializacion POWER, COMM, ALARM
como se puede observar en la Fig.12.

La pantalla muestra las magnitudes y las condiciones del dispositivo,
indicando las funciones de los distintos parametros.

Las funciones de los botones estan resumidas en la Tabla 5.

Figura 12

El boton MODE permite pasar a los elementos siguientes dentro de cada mend. Presionandolo durante al menos 1 segundo
se salta al elemento de menu anterior.

El boton SET permite salir del mend actual.

Disminuye el parametro actual (si es un parametro que se puede modificar).

©

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x

3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Multiples
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\

\/ Aumenta el parametro actual (si es un pardmetro que se puede modificar).

Tabla 5

Una presion prolongada del botén “A” o del botdn “v* permite aumentar o disminuir automaticamente el parametro seleccionado. Transcurridos
3 segundos después de presionar el botén “A” o el botdn “v* aumenta la velocidad de incremento/disminucién automaticos.
Al pulsar el boton A o el boton Vv la magnitud seleccionada se modifica y se memoriza inmediatamente en la memoria permanente
(EEprom). El apagado, incluso accidental, de la maquina durante esta etapa no provoca la pérdida del pardmetro configurado.
El botén SET sirve Gnicamente para salir del menu actual y sirve para memorizar las modificaciones hechas. Sélo en casos
especiales, descritos en los apartados siguientes, algunos tamafios se ejecutan con la presion de “SET” 0 “MODE".

Led de sefializacién
e Potencia

LED de color blanco. Esta encendido con luz fija cuando la maquina esté alimentada. Destella cuando la maquina esta inhabilitada.
e Alarma

LED de color rojo. Esta encendido con luz fija cuando la maquina esta bloqueada por un error.

Men(i
La estructura completa de todos los men(s y de todos los elementos que lo componen esta descrita en la Tabla 7.

Acceso a los mends

Desde el menu principal se puede acceder a los distintos menus de dos maneras:
1. Acceso directo con combinacion de botones.
2. Acceso por nombre mediante el mend desplegable.

4.1 Acceso directo con combinacion de botones

Al men( deseado se accede directamente pulsando simultdneamente la combinacion de botones durante el tiempo necesario (por ejemplo MODE
SET para entrar en el mend Setpoint) y los elementos de menu se hacen correr con el botén MODE.

La Tabla 6 muestra los mends que se pueden abrir con las combinaciones de botones.

NOMBRE DEL MENU BOTONES DE ACCESO DIRECTO TIEMPO DE PRESION

Usuario / Al soltar el boton

Monitor 2s

Setpoint 2s

Manual 3s

Instalador 3s

Asistencia técnica 3s

Reset factory values 2 s al encenderse el equipo

Reset 2s
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Men( reducido ( visible )

Menu ampliado ( acceso directo o contrasefia )

Mend orinci Menu Usuario Menu Monitor Menu Setpoint Menu Manual Mend Instalador Menu Asist. Técnica
enu principal . .
mode set-menos mode-set set-menos-mas mode-set-menos mode-set-mas
RP B
) Lo L )
,P RINCIPA.L STATUS cT o SP . STATUS Disminucion presion por| Tiempo de blogueo por
(Pégina Principal) Contraste Presion de setpoint ;
reencendido falta de agua
T RS BK R oD T2
Seleccién Menu Revoluciones por Lo Configuracion ) ; ”
: Retroiluminacion . Tipo de instalacion Retardo de apagado
minuto velocidad
VP ' K . VP MS GP
o Tiempo de encendido o . . ! !
Presion I Presion Sistema de medida | Ganancia proporcional
retroiluminacion
VF LA VF AS Gl
Visualizacion del . Visualizacion del Asociacion de o
; Idioma X e Ganancia integral
flujo flujo dispositivos
PO PO ek \K
Potencia TE Potencia Ianilitacién de la funcion RM
suministrada a la [Temperatura disipador suministrada a la baja presion en Velocidad maxima
bomba bomba aspiracion
Cl Cl K
Corriente de fase Corriente de fase FK ; PO F NC. .
bornb bor Umbral de baja presion (pispositivos simulténeos
omba omba en aspiracion
sv v RS K e
Tension de Revoluciones por 1 _ Configuracion de la
alimentacion minuto Retraso de baja pr. reserva
sr2Y TE ET
Intervalo de Temperatura Tiempo méx. de cambio
alimentacion disipador
DV
Tem TeEatura SV 4 AY
P Tension de Anti Cycling
Dissipatore alimentacion
pKm \K srBY AE
Presion medida en Intervalo de Antiblogueo
aspiracion alimentacion
Horas de encendido
Horas de trabajo AF
NUmero de Anticongelante
arranques
PI RF
Histograma de la Restablecimiento
potencia Fallos y Advertencias
PW
Flujo suministrado Configuracion
contrasefia
VE
Informaciones HW 'y
SW
FF
Fallos y
Advertencias
(Historial)

(1) parametro no disponible para versiones con firmware 3.xx
) Parametros disponibles en la version KIWA
BV Parametros disponibles solo en la version DUAL VOLTAGE (tension de alimentacion 230 V / 115 V)
Y Parametros disponibles solo en la version DUAL VOLTAGE (tension de alimentacion 230 V / 115 V)
%) Parametros disponibles en la version KIWA

Tabla 7
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4.2 - Acceso por nombre mediante el men( desplegable

Ala seleccion de los distintos menUs se accede segun el nombre. Desde el mend Principal se accede a la seleccién del menu pulsando cualquiera
de los botones Ao V.

En la pagina de seleccion de los menUs aparecen los nombres de los mends a los que se puede acceder y uno de los menUs aparece seleccionado
por una barra (véase la Fig.13.1-13.2-14). Con los botones A y V se desplaza la barra de seleccion hasta seleccionar el mend deseado y se entra
pulsando MODE.

SELECTION MENLU 01/03/2022 - 08:55

SELECTION MENU

MATN MEML User Menu
USER MENU Monitor Menu
MONITOR, MENLU
Xxxxxxxxx Menu
G0 2000 rpm 3,0 bar sB 0 rpm 3,0 bar
Figura 13.1: MenU desplegable @ Figura 13.2: MenU desplegable ®) @)

Los elementos que se visualizan son PRINCIPAL, USUARIO, MONITOR, posteriormente aparece un cuarto elemento MENU AMPLIADO; este
elemento permite ampliar el nimero de los men(s visualizados. Seleccionando MENU AMPLIADO se abrir4 una ventana pop-up que comunica
la insercion de una clave de acceso. La clave de acceso coincide con la combinacion de botones utilizada para el acceso directo (como indicado
en la Tabla 7) y permite ampliar la visualizacién de los men(s desde el menu correspondiente a la clave de acceso a todos aquellos con prioridad
inferior.

El orden de los mends es: Usuario, Monitor, Setpoint, Manual, Instalador, Asistencia Técnica.

Seleccionando una clave de acceso, los menus deshloqueados quedan disponibles durante 15 minutos o hasta que se inhabiliten manualmente
mediante el elemento “Ocultar menls avanzados” que aparece en la seleccion menus cuando se utiliza una clave de acceso.

En la Fig.14 se muestra un esquema del funcionamiento para la seleccién de los mends.

En el centro de la pagina se encuentran los menus, desde la derecha se llega a través de la seleccion directa con combinacion de botones; desde
la izquierda se llega a través del sistema de seleccion con mend desplegable.

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x

3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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SELECTION MENU

— MENU DIRECT ACCESS KEYS
[ USERMEND |=— —— | [ UsERMEND | | —

scroll

@MWM»@——»MMW+—-

EXTENDED MENU | == SETPOINT MENU | | €———

l MANUAL MENU | | €——
INSTALLER MENU| | €———

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU

@ @ @ TECH.ASS. MEND | | €——

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |
| USERMENU | | USERMENU | | USERMENU |
| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |
| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |
| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
[ REDUCED MENU | [INSTALLER MENU] | INSTALLER MENU |

[ REDUCED MENU | | TECH.ASS. MENU |

REDUCED MENU

olelojoJo]o,
0J0]0J0J0,
QOO

Figura 14 Esquema de los posibles accesos a los men(s

4.3 - Estructura de las paginas de menu. (VERSIONES DE FIRMWARE < 4.x.x)
Durante el encendido se visualizan algunas paginas de presentacion donde aparece el nombre del producto y el logotipo; luego se pasa a un
menu principal. EI nombre de los men(s aparece siempre en la parte superior de la pantalla.

En la pagina principal siempre aparecen: Si se produjera el acontecimiento pueden aparecer:
Estado: estado de funcionamiento (por e]. standby, go, Fallo) Indicaciones de fallos

Revoluciones motor; valor en [rpm] Indicaciones de Advertencias

Presion: valor en [bar] o [psi] segun la unidad de medida configurada. Iconos especificos

Potencia: valor en [kW] de la potencia absorbida por el dispositivo.

TLas condiciones de error figuran en la tabla 16. Las otras visualizaciones estan indicadas en la tabla 8.

Condiciones de error y de estado visualizadas

Identificador Descripcion
GO Motor en funcionamiento
SB Motor detenido
DIS Estado del motor deshabilitado manualmente
F4 Estado / alarma Funcion sefial de baja presion en aspiracion
EE Escritura y lectura en EEprom de las configuraciones de fabrica
WARN. Tensién baja Alarma por falta de la tensién de alimentacion

Tabla 8: Mensajes de estado y error en la pagina principal

Las otras paginas de menu varian con las funciones asociadas y estan descritas posteriormente por tipo de indicacion o ajuste. Cuando se entra
en cualquier mend, la parte inferior de la pagina muestra una sintesis de los pardmetros principales de funcionamiento (estado de funcionamiento
o fallo, velocidad y presion). Esto permite tener constantemente bajo control los parametros fundamentales de la maquina.
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SETPOINT MEMNU
Setpoint

S p pressure
3,0 bar

G0 2000 rpm 3,0 bar
Figura 15 Visualizacion de un parametro de mend

Indicaciones en la barra de estado en la parte inferior de cada pagina

Identificador

Descripcion

GO Motor en funcionamiento
SB Motor detenido
Inhabilitada Estado del motor deshabilitado manualmente
rpm R.P.M. del motor
bar Presion de la instalacion
FALLO Presencia de un error que impide el control de la electrobomba

Tabla 9: Indicaciones en la barra de estado

En las paginas que muestran los parametros pueden aparecer: valores numéricos y unidades de medida del elemento actual, valores de otros
pardmetros asociados a la configuracion del elemento actual, barra gréfica, listas; véase la Fig.15.

4.4 - Estructura de las paginas de men(. (VERSIONES DE FIRMWARE 2 4.x.x) ® @)
Al encenderse, se visualizan algunas paginas de presentacion donde aparece el nombre del producto y el logotipo, para después pasar a un
mend principal. El nombre de cada mend, independientemente de cual sea, aparece siempre en la parte alta de la pantalla.

En la pagina principal aparecen siempre: En el marco inferior de la pantalla, presente en todas las paginas, aparecen
Iconos de Estado: descripcion en la Tabla 10 siempre:
Iconos de Funciones Auxiliares: descripcion en la Tabla 11 Etiqueta de Estado: las etiquetas de estado se describen en la Tabla 12;

Presion; valor en [bar] o [psi] dependiendo de la unidad de medida Descripcién de Error con Blogueo / Descripcion de Alarma: nota situada

configurada.

después de la etiqueta FAULT / WARNING y formada por el acrénimo del error

Flujo: valor en [l/min] o [gal/min] dependiendo de la unidad de medida  / alarma y una descripcion sintética.
Potencia: valor en [KW] de la potencia absorbida por el dispositivo. Revoluciones Motor: valor en [rpm].

Presidn: valor en [bar] o [psi] dependiendo de la unidad de medida configurada.

La lista de Errores y Alarmas se muestra en la Tabla 15y en la Tabla 16 del Cap. 6.

Pagina Principal: Iconos de Estado

Pais Icono Descripcion
Activo 0 Motor en marcha
Parada (l) Motor parado

Deshabilitado (l) Motor deshabilitado manualmente

Error 'ﬂ‘ Error con bloqueo: el tipo de error se muestra y se
describe en la esquina inferior izquierda de la pantalla
Error Sensor KIWA F4 Sefial de error “Baja presion en aspiracion”

Tabla 10: Iconos Estado del Sistema

Pagina Principal: Iconos Funciones Auxiliares

Descripcion

Power Shower

Flotador

Modo Sleep

Tabla 11: Iconos Funciones Auxiliares

3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada
4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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Footer: Indications on the status bar

Identificador Descripcion
GO Motor en funcionamiento
SB Motor detenido
DIS Estado del motor deshabilitado manualmente
FAULT Presencia de un error que impide el control de la electrobomba
WARNING Aviso de Alarma que no impide el pilotaje de la electrobomba

Tabla 12: Indicaciones en la barra de estado

Las demas paginas de mend varian con las funciones asociadas y se describen posteriormente por tipo de indicacion o ajuste. Una vez dentro
de un menu cualquiera, la parte baja de la pagina muestra siempre una sintesis de los parametros principales de funcionamiento (estado de
marcha o posible fallo, velocidad utilizada y presion).

Esto permite tener una vision constante de los parametros fundamentales de la maquina.

01/03/2022 - 08:55 14} =0
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

3,0 bar

SB 0rpm 3,0 bar

Figura 16: Visualizacién de un parametro de menu

En las paginas que muestran parametros pueden aparecer: valores numéricos y unidades de medida de la entrada actual, valores de otros
pardmetros relacionados con la configuracion de la entrada actual, barra grafica y listas; ver Fig. 16.

4.5 - Blogueo de la configuracion de los pardmetros mediante Contrasefia

El dispositivo tiene un sistema de proteccion mediante contrasefia. Si se configura una contrasefia, se podra acceder y ver los parametros del dispositivo
pero estos no se podran modificar. El sistema de gestion de la contrasefia se encuentra en el mend “asistencia técnica” y se gestiona mediante el
paradmetro PW.

4.6 - Habilitacion inhabilitacion del motor

En condiciones de funcionamiento normal, pulsando y soltando los botones “A” y “v" se bloquea/desbloquea el motor (retentiva incluso después del
apagado). Si se activara un fallo alarma, la operacion anterior reajustara la misma alarma. Cuando el motor esta inhabilitado, este estado es indicado
por el LED blanco intermitente. Este mando se activa desde cualquier pagina de mend, salvo RF y PW.

5. SIGNIFICADO DE CADA PARAMETRO

El inverter hace funcionar el sistema con una presion constante. Dicha regulacién es adecuada si la instalacion hidraulica
aguas abajo del sistema esta dimensionada oportunamente. Las instalaciones realizadas con tuberias de seccion muy estrecha
provocan pérdidas de carga que el equipo no logra compensar; el resultado es que la presion es constante en los sensores
pero no en el elemento de servicio.

Las instalaciones que se puedan deformar mucho pueden crear problemas de oscilaciones; si asi fuera, el problema se puede
resolver modificando los pardmetros de control “GP” y “GI” (véanse los apdos. 5.6.3 — GP: Coeficiente de ganancia proporcional
y 5.6.4 - GI: Coeficiente de ganancia integral)

5.1 Ment Usuario )
Desde el menu principal, pulsando el botén MODE (o utilizando el mend de seleccion pulsando A o V'), se accede al MENU USUARIO. Dentro
del mend, el boton MODE permite hacer correr las distintas paginas del mend. Las magnitudes visualizadas son las siguientes.

5.1.1 - Estado
Muestra el estado de la bomba.

5.1.2 - RS: Visualizacion de la velocidad de rotacion
Velocidad de rotacidn del motor en rpm.

5.1.3 - VP: Visualizacién de la presion
Presion de la instalacion medida en [bar] o [psi] segun el sistema de medida utilizado.
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5.1.4 - VF: Visualizacion del flujo
Muestra el flujo instantaneo en [litros/min] o [gal/min] segln la unidad de medida configurada. En caso de que la medida registrada esté por
debajo del umbral de sensibilidad del sensor de flujo, el valor de la medida se pone intermitente, junto a la identificacion VF.

5.1.5 - PO: Visualizacion de la potencia absorbida
Potencia absorbida por la electrobomba en [kW].
En caso de superacion de la potencia maxima permitida, se pone intermitente la medida junto a la identificacién PO.

5.1.6 - C1: Visualizacidn de la corriente de fase

Corriente de fase del motor en [A].

En caso de superacion de la corriente maxima permitida, la identificacion C1 se enciende intermitente para avisar de una intervencion proxima
de la proteccién contra sobrecorrientes.

5.1.7-SV 2Y : Tension de alimentacion
Presente solo en algunos modelos.

518-SREY: Rango de alimentacion

Presente solo en algunos modelos.

Indica el rango de la tensién de alimentacién detectado. Puede asumir los valores;[110-127] V o [220-240] V. En caso de que el rango no esté
determinado, asume el valor “- -,

5.1.9 - TE: Visualizacion de la temperatura del disipador
Muestra el valor de la temperatura del disipador de calor.

5.1.10- PKm “¥J : Presion medida en aspiracion
Presente solo en los modelos con funcion Kiwa.

5.1.11 - Horas de funcionamiento y nimero de arranques
Indica en tres lineas las horas de alimentacion eléctrica del dispositivo, las horas de trabajo de la bomba y el nimero de encendidos del motor.

5.1.12 - PI: Histograma de la potencia

Muestra un histograma de la potencia suministrada en 5 barras verticales. El histograma indica la cantidad de tiempo en que la bomba se ha
encendido en un determinado nivel de potencia. En el eje horizontal estan situadas las barras en los distintos niveles de potencia; en el eje vertical
se muestra el tiempo durante el cual la bomba ha sido encendida en el nivel de potencia especifico (% de tiempo respecto del total).

IJSER MEML 01/03/2022 - 08:55

INSTALLER MENU
T¥: 8 21 38 28 S
PI m % 12 6 10 18 55
e, =8 I
42 % P 20 40 28% P% 25 40 60 80 100
=00 2000 rpm 3,0 har (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Figura 17.1: Visualizacion del histograma de la potencia @ Figura 17.2: Visualizacion del histograma de la potencia ) @)

5.1.13 - Flujo suministrado
La pagina muestra dos contadores de flujo. El primero indica el flujo total suministrado por la maquina. EI segundo muestra un contador parcial
que el usuario puede poner a cero. El contador parcial puede ponerse a cero desde esta pagina presionando el pulsador “ v “ durante 2 segundos.

5.1.14 - NT: Visualizacion de la configuracion de red ¢ @)
Informacion sobre las conexiones de red y serial para la conectividad. El serial para la conectividad se puede visualizar completamente pulsando la
tecla “V",

5.1.15 - VE: Visualizacién de la version
Informacién sobre la version de hardware, nimero de serie y direccion MAC de la bomba.

BV parametros disponibles solo en la version DUAL VOLTAGE (tension de alimentacion 230 V / 115 V)
%) Parametros disponibles en la version KIWA

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x

3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada

)

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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5.1.16 - FF: Visualizacion fallos y advertencias (historial)

Visualizacion cronoldgica de los fallos producidos durante el funcionamiento del sistema. Debajo del simbolo FF aparecen dos nimeros x/y: “x”
indica el fallo visualizado e “y” el nimero total de fallos presentes; a la derecha de estos nimeros aparece una indicacion sobre el tipo de fallo
visualizado. Los botones A y Vv sirven para hacer correr la lista de los fallos: pulsando el boton Vv se retrocede en el historial hasta detenerse en
el fallo mas viejo, pulsando el botdn A se avanza en el historial hasta detenerse en el error mas reciente. Los fallos se visualizan en orden
cronoldgico a partir de aquel mas viejo en el tiempo x=1 hasta aquel mas reciente x=y. El nimero maximo de fallos visualizable es 64; una vez
alcanzado dicho nimero, se comienzan a sobrescribir los mas viejos. Este elemento de mendl muestra la lista de los fallos, pero no admite el
reajuste. El reajuste puede hacerse sélo con el mando especifico desde el elemento RF del MENU ASISTENCIA TECNICA.

El historial de los fallos no se cancela ni realizando un reajuste manual ni apagando el equipo, ni restableciendo los valores de fabrica, sélo se
hace con el procedimiento antedicho.

5.2 - Menu Monitor
Al MENU MONITOR se accede desde el menu principal manteniendo pulsados simultaneamente durante 2 s los botones “SET"y “v*, o utilizando
el menu de seleccion pulsando A o V. Dentro del mend, pulsando el botén MODE, se visualizan las siguientes magnitudes en sucesion.

5.2.1 - CT: Contraste de la pantalla
Parametro no disponible en las bombas equipadas con version de firmware3.xx. Regula el contraste de la pantalla.

5.2.2 - BK: Luminosidad de la pantalla
Regula la retroiluminacidn de la pantalla en una escala de 0 a 100.

5.2.3 - TK: Tiempo de encendido retroiluminacién

Configura el tiempo de encendido de la retroiluminacion desde la dltima presién de una tecla. Valores permitidos: de 20 seg a 10 min o siempre
encendida (aun seleccionando esta opcion, después de algunas horas de inactividad, la pantalla entra en standby para proteger la integridad del
dispositivo). Cuando la retroiluminacién esta apagada, se enciende presionando cualquier botdn.

5.2.4 - LA: Idioma
Visualizacion en uno de los siguientes idiomas:
e ltaliano o Espafiol e Eslovaco o Portugués © @
e Inglés e Holandés e Rumano e Polaco ®®
e Francés e Sueco e Ruso e Chino®®
e Aleman e Turco e Tailandés e Checo®®

5.2.5 - TE: Visualizacidn de la temperatura del disipador
Muestra el valor de la temperatura del disipador de calor.

5.3 - Menu Setpoint

Desde el mend principal, mantenga pulsados simultdneamente los botones “MODE” y “SET" hasta que en la pantalla aparezca “SP” (o utilice el
mend de seleccidn pulsando “A” 0 “v™). Los botones “A” y “v” permiten aumentar y disminuir respectivamente la presion de presurizacion de la
instalacion. Para salir del mena actual y volver al mend principal, pulse SET. El intervalo de regulacion es 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: Configuracion de la presion de setpoint
Presion a la que se presuriza la instalacion.

La presion de reencendido de la bomba esta asociada a la presion configurada SP y a RP.
RP indica la disminucion de presion respecto de “SP”, cque provoca el arranque de la bomba.
Ejemplo: SP = 3,0 [bar] / 43.5 psi; RP = 0,3 [bar] / 4.3 psi;
Durante el funcionamiento normal, la instalacion esta presurizada en 3,0 [bar] / 43 psi.
La electrobomba podra reencenderse cuando la presion desciende por debajo de 2,7 [bar] / 39.1 psi.

La configuracién de una presién (SP) muy alta respecto de las prestaciones de la bomba puede provocar falsos errores de
falta de agua BL; en estos casos, baje la presién configurada.

5.4 - Mend Manual
é En funcionamiento manual, la suma entre la presion entrante y la maxima presidn suministrable no debe ser superior a 6 bar / 87
psi.

Desde el menu principal, mantenga pulsados simultaneamente los botones “SET” & “A” & “Vv* hasta que aparezca la pagina del mend manual (o
utilice el mend de seleccidn pulsando A o V). Para salir del mend actual y volver al menu principal, pulse SET. Entrar al mend manual presionando

3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada
4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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los botones SET A Vv hace que la maquina entre en la condicion de STOP coaccionado. Esta funcion puede utilizarse para imponer la parada a
la maquina. Dentro de la modalidad manual, independientemente del parametro visualizado, siempre es posible ejecutar los siguientes mandos:

Puesta en marcha temporal de la electrobomba
Pulsando simultineamente los botones MODE y A se pone en marcha la bomba a la velocidad RI; el funcionamiento se mantiene hasta que se
sueltan ambos botones. Cuando se activa el mando bomba ON o bomba OFF, la pantalla recibe la comunicacion.

Puesta en marcha de la bomba

Pulsando simultdneamente los botones MODE V A durante 2 segundos la bomba arranca a la velocidad RI. El funcionamiento se mantiene hasta
que se pulse el botdn SET. Pulsando posteriormente SET se sale manualmente del ment. Cuando se activa el mando bomba ON o0 bomba OFF,
la pantalla recibe la comunicacion.

En caso de funcionamiento en este modo durante mas de 5 min sin la presencia de flujo hidraulico, la maquina activara la alarma por
sobrecalentamiento, comunicando el error PH. Cuando se activa el error PH, el reajuste se realizara Unicamente de manera automatica. El tiempo
de reajuste es de 15 min; si el error PH se activara mas de 6 veces consecutivas, el tiempo de reajuste aumentara a 1 h. Tras haberse reajustado
después de este error, la homba permanecera en stop hasta que el usuario la reencienda con los botones “MODE” “v" “A™

5.4.1 - Estado
Muestra el estado de la bomba.

5.4.2 - RI: Configuracién de la velocidad
Configura la velocidad del motor en rpm. Permite coaccionar el nimero de revoluciones en un valor predeterminado.

5.4.3 - VP: Visualizacion de la presion
Presion de la instalacion medida en [bar] o [psi] segun el sistema de medida utilizado.

5.4.4 - VF: Visualizacion del flujo

Visualiza el caudal en la unidad de medida elegida. La unidad de medida puede ser [I/min] o [gal/min], véase el apdo. 5.5.3 - MS: Sistema de medida.
En caso de que la medida registrada esté por debajo del umbral de sensibilidad del sensor de flujo, el valor de la medida se pone intermitente, junto
a la identificacion VF.

5.4.5 - PO: Visualizacion de la potencia absorbida
Potencia absorbida por la electrobomba en [kW].
En caso de superacion de la potencia maxima permitida, se pone intermitente la medida junto a la identificacién PO.

5.4.6 - C1: Visualizacidn de la corriente de fase
Corriente de fase del motor en [A]. En caso de superacion de la corriente maxima permitida, la identificacion C1 se enciende intermitente para
avisar de una intervencion préxima de la proteccion contra sobrecorrientes.

5.4.7 - RS: Visualizacion de la velocidad de rotacion
Velocidad de rotacion del motor en rpm.

5.4.8 - SV 2Y : Tension de alimentacion
Presente solo en algunos modelos.

549-SR 2V Rango de alimentacion

Presente solo en algunos modelos.

Indica el rango de la tension de alimentacion detectado. Puede asumir los valores:[110-127] V o [220-240] V. En caso de que el rango no esté
determinado, asume el valor “- -,

5.4.10 - TE: Visualizacion de la temperatura del disipador
Muestra el valor de la temperatura del disipador de calor.

5.5 - Menu Instalador

Desde el mend principal, mantenga pulsados simultaneamente los botones “MODE”, “SET” y “v* hasta que en la pantalla aparezca el primer
parametro del mend instalador “SP” (o utilice el mena de seleccién pulsando A o V ). EI mend permite visualizar y modificar varios parametros
de configuracion: el botén MODE permite hacer correr las paginas de menu, los botones A y Vv permiten aumentar y disminuir el valor del
pardmetro en cuestion. Para salir del menu actual y volver al menu principal, pulse SET.

DY) parametros disponibles solo en la version DUAL VOLTAGE (tension de alimentacion 230 V/ 115 V)
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5.5.1 - RP: Configuracion de la disminucion de presién por reencendido

Indica la disminucién de presion respecto del valor SP que provoca el reencendido de la bomba. Por ejemplo, si la presion de setpoint es de 3,0 [bar]
y RP es de 0,5 [bar], el reencendido se hara con 2,5 [bar]. RP puede configurarse desde un minimo de 0,1 hasta un méximo de 1 [bar]. En condiciones
especiales (por ejemplo en el caso de un setpoint méas bajo que el mismo RP) puede ser limitado automaticamente. Para facilitar al usuario, en la
pagina de configuracion de RP también aparece seleccionada, debajo del simbolo RP, la presion efectiva de reencendido, véase la Fig.18.1-18.2.

INSTALLER MEML 01/03/2022 - 08:55 19} =0
INSTALLER MENU

Pressure fall

RP twrestart

Pressure fall
to restart
POn
@_ 0,5 bar
B

0 rpm 3,0 bar

2000 rpm 2.0 bar S
Figura 18.1: Configuracion de la presién de reencendido @ Figura 18.2: Configuracion de la presion de reencendido ® 4

5.5.2 - OD: Tipo de instalacion
Posibles valores 1y 2 relativos a una instalacion rigida y una instalacion elastica. El dispositivo sale de fabrica con la modalidad 1 adecuada para la
mayoria de las instalaciones. Si la presién oscila de manera que no se logra estabilizar mediante los parametros Gl y GP, pase a la modalidad 2.

IMPORTANTE: en las dos configuraciones también cambian los valores de los pardmetros de regulacion GP y Gl. Ademas, los valores de GP y
Gl configurados en modalidad 1 se encuentran en una memoria diferente de los valores de GP y GI configurados en modalidad 2. Por lo tanto,
por ejemplo, cuando se pasa a la modalidad 2, el valor de GP de la modalidad 1 es sustituido por el valor de GP de la modalidad 2, pero es
conservado y se lo encuentra nuevamente si se vuelve a la modalidad 1. Un mismo valor visualizado en la pantalla tiene un peso diferente en
una o en la otra modalidad, porque el algoritmo de control es diferente.

5.5.3 - MS: Sistema de medida
Configura el sistema de unidad de medida entre internacional y angloamericano. Las magnitudes visualizadas se muestran en la Tabla 13.

NOTA: El caudal con unidad de medida angloamericano (gal/min) figura con factor de conversién 1 gal = 4.0 litros, correspondiente al galon métrico.

Unidades de medida visualizadas

Magnitud Unidad de medida Internacional | Unidad de medida angloamericano
Presion Bar psi
Temperatura °C °F
Caudal I/min gal/min

Tabla 13 Sistema de unidad de medida

5.5.4 - AS: Asociacion de dispositivos @
Permite entrar en modo conexion/desconexién con como maximo 2 01/12/2022 - 08:55 Lo
elementos compatibles: INSTALLER MENU
e Otra bomba Esybox Mini 3 para funcionamiento en grupo de bombeo
formado como max. por 2 elementos.
Se visualizan en la pagina AS los iconos de los varios dispositivos
conectados, que llevan debajo un acrénimo identificativo y la relativa
potencia de recepcién. Un icono encendido con luz fija significa un
dispositivo conectado y que funciona correctamente; un icono tachado
significa un dispositivo configurado que forma parte de la red pero que

P~
ol

ol B

Wireless device
Ch: 11

Esy Esy m2
Y30 ¥35-1

no esta detectado. SB 0 rpm 3,0 bar

En esta pagina no se muestran todos los dispositivos presentes en el éter sino solamente los dispositivos que estan asociados
alared. Ver sdlo los dispositivos de la red permite el funcionamiento de varias redes similares coexistentes dentro del alcance
de la red wireless sin crear ambigtiedad, de esta manera el usuario no visualiza los elementos que no pertenecen al sistema
de bombeo.
Desde esta pagina de men( se puede asociar o desasociar un elemento de la red wireless personal. En el momento del arranque de la maquina,
el elemento de menu AS no tiene ninguna conexidn porque no hay ningdn dispositivo asociado. Em estas condiciones se visualiza la frase “No
Dev" y el led COMM esta apagado. Unicamente una accion del operador permite afiadir o quitar dispositivos con las operaciones de asociacion
y desasociacion.

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x
3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Multiples
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Asociacion de dispositivos

Una vez en la pagina AS, la presion de ' durante 5 seg. pone la maquina en el estado de blsqueda por asociacién inalambrica, comunicando
este estado con una intermitencia del led COMM a intervalos regulares. Apenas dos maquinas en campo Util de comunicacion se colocan en este
estado, si fuera posible se asocian entre si. Si la asociacion no es posible para una 0 ambas maquinas, el procedimiento se concluye y en cada
maquina aparece una ventana emergente que comunica “asociacion imposible”. Una asociacion podria no ser posible porque el dispositivo que
se trata de asociar esta presente en el nlimero maximo o porque el dispositivo a asociar no es reconocido. En dicho caso, repetir el procedimiento
desde el principio. El estado de blsqueda para asociacién queda activo hasta que se detecta el dispositivo a asociar (independientemente del
resultado de la asociacion); si no se logra ver ningun dispositivo dentro de 1 minuto, se sale automaticamente del estado de asociacién. En
cualquier momento se puede salir del estado de blsqueda para asociacion wireless pulsando SET o MODE. Shortcut. Para agilizar el
procedimiento se ha creado un atajo que permite poner la bomba en asociacién desde la pagina principal pulsando la tecla “v"( 5 seg).

IMPORTANTE: Una vez asociados 2 o varios dispositivos, puede aparecer en el display un pop-up que requiere la propagacion de la
configuracion. La razén es que los dispositivos tienen parametros de configuracion diferentes (ej. Punto de ajuste SP, RP, etc.). Pulsando + en
una bomba se activa la propagacion de la configuracion de dicha bomba hacia las otras bombas asociadas. Al pulsar la tecla * apareceran pop-
ups con la palabra “Esperar...”; una vez finalizada esta fase, las bombas empezaran a trabajar normalmente con los parametros sensibles
alineados. Para més informaciones, consultar el apart 9.3.5.

Desasociacion de dispositivos

Para disociar un dispositivo perteneciente a un grupo existente, ir a la pagina AS (men del instalador) del dispositivo y mantener pulsada la tecla
Vv por al menos 5 segundos. Tras esta operacion, los iconos relativos a los dispositivos conectados seran sustituidos con la frase “No Dev" y el
LED COMM permanecera apagado.

Sustitucion de los dispositivos

Para sustituir un dispositivo en un grupo existente es suficiente disociar el dispositivo a sustituir y asociar el nuevo tal como se ha descrito
anteriormente. De no ser posible disociar el elemento a sustituir (averiado 0 no disponible), serd necesario disociar cada uno de los dispositivos
y volver a crear un nuevo grupo.

555 - EK ®J : Configuracion de la funcion de baja presion en aspiracion
Presente solo en los modelos con funcién Kiwa.
Configura la funcion de baja presion en aspiracion.

valor funcién
0 deshabilitada
1 habilitada con restablecimiento automatico
2 habilitada con restablecimiento manual
Tabla 14

5.5.6 - PK \KJ : Umbral de baja presion en aspiracion
Presente solo en los modelos con funcion Kiwa.
Configura el umbral de presion por debajo del que interviene el bloqueo por baja presion en aspiracion.

55.7-T1¥: Retraso de baja presion (funcion de deteccién de baja presion en aspiracion)

Presente solo en los modelos con funcion Kiwa.

Configura el tiempo de apagado del inverter a partir de la deteccion de baja presion en aspiracion (ver Configuracién de la deteccién de baja
presidn en aspiracion apart. 5.7). T1 puede configurarse entre 0 y 12 seg. La configuracion de fabrica es de 2 seg.

5.6 - Menu Asistencia Técnica

Configuraciones avanzadas que deben ser realizadas sdlo por personal especializado o bajo la supervision de la red de asistencia.

Desde el menu principal, mantenga pulsados simultaneamente los botones (3 seg.) “MODE” & “SET” & “A* hasta que en la pantalla aparezca
“TB" (o utilice el menu de seleccién pulsando A o Vv ). El mend permite visualizar y modificar varios parametros de configuracion: el botén MODE
permite hacer correr las paginas de mend, los botones A y v permiten aumentar y disminuir el valor del pardmetro en cuestion. Para salir del
mend actual y volver al mend principal, pulse SET.

5.6.1 - TB: Tiempo de bloqueo por falta de agua

La configuracién del tiempo de espera del bloqueo por falta de agua permite seleccionar el tiempo (en segundos) utilizado por el dispositivo para
sefialar la falta de agua. La modificacion de este parametro puede ser Util si se conoce el retardo entre el momento en que el motor se enciende
y el momento en que comienza efectivamente el suministro. Un ejemplo puede ser aquel de una instalacion donde la tuberia de aspiracion es
muy larga y puede tener alguna pérdida pequefia. En este caso, podria suceder que la tuberia en cuestion se vacie, incluso si no faltara agua, y
que la electrobomba tarde un cierto tiempo para recargarse, suministrar flujo y presurizar la instalacion.

%) Parametros disponibles en la version KIWA
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5.6.2 - T2: Retardo de apagado
Configura el retardo con el que se debe apagar el inverter a partir del momento en que se producen las condiciones de apagado: presurizacion
de lainstalacién y flujo inferior al flujo minimo. T2 puede configurarse entre 2 y 120 s. La configuracion de fabrica es de 10 s.

5.6.3 - GP: Coeficiente de ganancia proporcional

Por lo general, el valor proporcional debe aumentarse para las instalaciones elasticas (por ejemplo tuberias de PVC) y disminuirse en las instalaciones
rigidas (por ejemplo tuberias de hierro). Para mantener constante la presion en la instalacion, el inverter realiza un control tipo Pl en el error de presion
detectado. Segun este error, el inverter calcula la potencia a suministrar al motor. El comportamiento de este control depende de los parametros GP
y Gl configurados. Para solucionar diferentes comportamientos de los distintos tipos de instalaciones hidraulicas donde el sistema puede funcionar,
el inverter permite seleccionar parametros diferentes de aquellos configurados en fabrica. Para la mayoria de las instalaciones, los pardmetros GP y
Gl de fabrica son aquellos ideales. Si se produjeran problemas de regulacién, dichas configuraciones pueden modificarse.

5.6.4 - Gl: Coeficiente de ganancia integral
Aumente el valor de Gl si se produjera una gran caida de presion al aumentar repentinamente el flujo o de una respuesta lenta del sistema. Por
el contrario, disminuya el valor de Gl si se produjeran oscilaciones de presion alrededor del valor de setpoint.

IMPORTANTE: para obtener regulaciones de presion satisfactorias, por lo general hay que modificar GP y GI.

5.6.5 - RM: Velocidad maxima
Impone un limite m&ximo al nimero de revoluciones de la bomba.

5.6.6 - NC: Dispositivos simultaneos @

Configura el nimero méximo de dispositivos que pueden funcionar simultdneamente. Puede asumir valores entre 1y el nimero de dispositivos
presentes (méx. 2).Por defecto, NC asume el nimero de dispositivos activos. Esto significa que si se introducen o se quitan dispositivos activos,
NC asume el valor de los dispositivos presentes. Configurando un valor diferente de los dispositivos activos, se establece en el nimero
configurado el nimero méximo de dispositivos simultaneos. Este parametro es necesario en l0s casos en los que se tiene un limite de bombas
que se puede o se desea mantener encendidas (ver 5.6.7 IC: Configuracion de la reserva y los ejemplos a seguir).En esta misma pagina de
mend, también se puede ver (sin poderlos modificar) los otros dos pardmetros del sistema relacionados con esto: nimero de dispositivos
presentes detectados automaticamente por el sistema y nimero de dispositivos activos.

5.6.7 - IC: Configuracion de la reserva ¢

Configura el dispositivo como automatico o reserva. Si esta configurado en auto (por defecto), el dispositivo participa al bombeo normal, si esta
configurado como reserva, se le asocia la prioridad minima de arranque, es decir que el dispositivo en el cual se ejecuta dicha configuracién,
siempre arrancara (ltimo. Si se configura un nimero de dispositivos activos inferior a uno respecto del nimero de dispositivos presentes y se
configura un elemento como reserva, el efecto que se produce es que, si no hay inconvenientes, el dispositivo de reserva no participara en el
bombeo regular; por el contrario, si uno de los dispositivos que participan en el bombeo tuviera una averia (podria ser por la falta de alimentacion,
la activacion de una proteccion, etc.), arrancara el dispositivo de reserva.

El estado de configuracion de reserva se visualiza en los siguientes modos: en la pagina Sistema Multibomba, la parte superior del icono aparece
colorada; en la pagina principal, el icono de la comunicacion que representa la direccion del dispositivo aparece con el nimero sobre fondo
colorado. Los dispositivos configurados como reserva también pueden ser mas de uno en un sistema de bombeo. Los dispositivos configurados
€omo reserva, aunque no participen en el bombeo normal, siguen estando activos por el algoritmo de antiestancamiento. Una vez cada 23 horas
el algoritmo antiestancamiento cambia la prioridad de arranque y acumula al menos un minuto continuativo de suministro del flujo en cada
dispositivo. Este algoritmo evita la degradacion del agua en el interior del rodete y mantiene eficientes los componentes méviles; es (til para
todos los dispositivos y, especialmente, para los dispositivos configurados como reservas que no trabajan en condiciones normales.

5.6.8 - ET: Tiempo max. de cambio ¥

Configura el Tiempo max. de cambio continuo de un dispositivo dentro de un grupo. Es importante Unicamente en grupos de bombeo com
dispositivos conectados entre si. El tiempo puede configurarse entre 0 min y 9 horas; la configuracion de fabrica es de 2 horas. Cuando concluye
el tiempo ET de un dispositivo, se asigna nuevamente el orden de arranque del sistema para colocar el dispositivo con el tiempo vencido en la
prioridad minima. Esta estrategia tiene la finalidad de utilizar menos el dispositivo que ya trabajé y equilibrar el tiempo de trabajo entre las
diferentes maquinas que componen el grupo. Si el dispositivo fue colocado en el dltimo lugar como orden de arranque y la demanda hidraulica
necesita de la activacion del dispositivo en cuestion, éste arrancara para garantizar la presurizacion de la instalacion.

La prioridad de arranque se asigna nuevamente en dos condiciones segun el tiempo ET:

1. Cambio durante el bombeo: cuando la bomba esta encendida ininterrumpidamente hasta que se supera el tiempo maximo absoluto de bombeo.

2. Cambio durante el standby: cuando la bomba esta en standby pero se ha superado el 50% del tiempo ET..

Si ET se configurara en 0, se obtendra el cambio en el momento del standby. Cada vez que una bomba del grupo se detenga, en el arranque
sucesivo arrancara una bomba diferente.

Si el parametro ET (Tiempo max. de cambio) esta configurado en 0, se producird el cambio en cada reencendido
independientemente del tiempo de funcionamiento efectivo de la bomba.

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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5.6.9 - Ejemplos de configuracién para sistemas multibomba ®)

Ejemplo 1:

Un conjunto de bombas formado por 2 dispositivos. Ambos dispositivos tienen los parametros IC y NC configurados en Automatico.

El efecto que se obtendrd es el siguiente: siempre se pone en marcha primero el dispositivo mas prioritario v, si la presion ejercida es demasiado
baja, se pone en marcha también el segundo dispositivo en apoyo. El funcionamiento de los 2 se producira en rotacién de tal manera que se
respete el tiempo méaximo de intercambio (ET) de cada uno con el fin de equilibrar de manera homogénea el desgaste de los aparatos.

Ejemplo 2:

Un conjunto de bombas formado por 2 dispositivos. Ambos dispositivos tienen el parametro NC configurado en 1.Uno de los dispositivos tiene el
parametro IC configurado en Automatico y el otro configurado en Reserva.

El efecto que se obtendra es el siguiente: el dispositivo no configurado como reserva se pondra en marcha y funcionara solo (aunque no pueda
resistir la carga hidraulica y la presion ejercida sea demasiado baja).En caso de que tenga una averia, entra en funcionamiento el dispositivo de
reserva.

Ejemplo 3:

Un conjunto de bombas formado por 2 dispositivos. Ambos dispositivos tienen el parametro NC configurado en Automatico. Una de las bombas
tiene el parametro IC configurado en Automatico, mientras que en la otra estéa configurado en Reserva.

El efecto que se obtendrd es el siguiente: siempre se pone en marcha primero el dispositivo que no esta configurado como reservayy, sila presion
ejercida es demasiado baja, se pone en marcha también el segundo dispositivo configurado como reserva. De esta manera, se intenta igualmente
proteger el uso de un dispositivo en concreto (el configurado como reserva), pero se puede utilizar como apoyo en caso de necesidad cuando se
presenta una carga hidraulica mayor.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Tal como descrito en el apartado 9, esta funcion sirve para evitar encendidos y apagados frecuentes en el caso de pérdidas en la instalacion. La
funcién puede habilitarse en 2 modos diferentes: normal y smart. En modo normal el control electrénico bloquea el motor después de N ciclos de
arranque parada idénticos. En modo smart actda sobre el pardmetro RP para reducir los efectos negativos debidos a las pérdidas. Si esta configurado
en “Inhabilitado” la funcién no se activa.

5.6.11 - AE: Habilitacién de la funcién antibloqueo
Esta funcion sirve para evitar bloqueos mecanicos en caso de inactividad prolongada; actia poniendo en funcionamiento periddicamente la
bomba. Cuando la funcién esta habilitada, la bomba realiza cada 23 horas un ciclo de desbloqueo de 1 minuto de duracion.

5.6.12 - AF: Habilitacion de la funcién anticongelante
Si esta funcién esta habilitada, la bomba se pone en marcha autométicamente cuando la temperatura alcanza valores cercanos a la congelacion
con el fin de evitar la rotura de la misma bomba.

57- \K Configuracion de la deteccion de baja presion en aspiracion

(tipicamente utilizado en los sistemas de relance conectados al acueducto)

Presente solo en los modelos con funcion Kiwa.

La funcion de deteccion de baja presion produce el bloqueo del sistema después del tiempo T1 (ver 5.5.6 - T1: : Retraso de baja presion).
Cuando esta funcidn esta activa, se visualiza el simbolo F4 en la pagina principal. La activacion de esta funcion provoca un bloqueo de la bomba
que se puede eliminar de manera automatica o0 manual. El restablecimiento automatico prevé que, para salir de la condicion de error F4, la
presién vuelva a un valor superior a 0,3 bar respecto a PK durante al menos 2 seg.

Para restablecer el bloqueo de manera manual es necesario pulsar simultdneamente y soltar los botones “A”y “v”.

5.8 - RF: Reajuste de los fallos y de las advertencias
Manteniendo pulsados simultaneamente durante al menos 2 segundos los botones Ay v, se cancela el historial de los fallos y advertencias. Debajo
del simbolo RF se indica la cantidad de fallos presentes en el historial (max. 64). El historial se visualiza desde el meni MONITOR en la pagina FF.

5.8.1 - PW: Modificacidn de la contrasefia

El dispositivo tiene un sistema de proteccion mediante contrasefia. Si se configura una contrasefia, se podra acceder y ver los parametros del
dispositivo pero estos no se podran modificar. Cuando la contrasefia (PW) es “0” todos los parametros estaran desbloqueados y se podran
modificar. Cuando se utiliza una contrasefia (valor de PW diferente de 0) todas las modificaciones estaran bloqueadas y en la pagina PW se
visualizara “XXXX". Si la contrasefia esta configurada, es posible navegar por todas las paginas, pero si se intentara modificar un pardmetro, se
visualizard una ventana emergente que solicitara la introduccién de la contrasefia. Cuando se introduce la contrasefia correcta, los parametros
quedan desbloqueados y se pueden modificar durante 10 min. a partir de la Gltima presidn de un botén. Si se desea anular el tiempo de la
contrasefia, es suficiente ir a la pagina PW y pulsar simultaneamente los botones A y Vv durante 2seg. Cuando se introduce una contrasefia
correcta, se visualiza un candado abierto, mientras que cuando se introduce una contrasefia incorrecta, se visualiza un candado intermitente.

Si se reajustan los valores de fabrica, la contrasefia sera de nuevo “0". Cada cambio de contrasefia se vuelve efectivo al pulsar Mode o Set y
cada modificacion sucesiva de un parametro implica tener que introducir la nueva contrasefia (gj. el instalador hace todas las configuraciones
con el valor de PW por defecto = 0 y por Gltimo configura la PW para estar seguro de que sin hacer otra accion la maquina esta protegida).

Si se olvidara la contrasefia existen 2 posibilidades para modificar los pardmetros del dispositivo:

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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¢ Anotar los valores de todos los parametros, restablecer el dispositivo con los valores de fabrica, véase el apartado 7.3. El reajuste cancela
todos los parametros del dispositivo, incluida la contrasefia.

e Anotar el nimero presente en la pagina de la contrasefia y enviar un e-mail con dicho niimero al centro de asistencia; transcurridos algunos
dias usted recibira la contrasefia para desbloquear el dispositivo.

6. SISTEMAS DE PROTECCION

El dispositivo incorpora sistemas de proteccion que sirven para proteger la bomba, el motor, la linea de alimentacion y el inverter. Si se activaran
una o varias protecciones, en la pantalla aparecera inmediatamente aquella con la prioridad mas alta.

Segun el tipo de error, el motor podria apagarse, pero al restablecerse las condiciones normales, el estado de error podria automaticamente
anularse de inmediato o después de un cierto tiempo tras un rearme automatico.

En caso de bloqueo por falta de agua (BL), por sobrecorriente en el motor (OC), bloqueo por cortocircuito directo entre las fases del motor (SC),
se puede intentar salir manualmente de las condiciones de error pulsando y soltando simultineamente los botones A y V. Si la condicion de error
persiste, habra que eliminar el motivo que determina el desperfecto. En caso de bloqueo por uno d los errores internos E18, E19, E20, E21, hay
que esperar 15 minutos con la maquina alimentada a fin de que el estado de bloqueo se reactive automaticamente.

Sefales de alarma

Acrénimo Descripcion
PD @ Apagado irregular
HL @ Alarma que avisa del Bloqueo por Fluido Caliente
oT Alarma que avisa del Bloqueo por calentamiento de los finales de potencia
OBL Alarma que avisa de una temperatura anémala registrada en la tarjeta Low Voltage
AYS® @ Funcién “Anti Cycling Smart” en ejecucién
AE®® Funcién “Anti Block” en ejecucion
AF®® Funci6n “Anti Freeze” en ejecucién
BAT ®® Bateria agotada
Tabla 15: Alarmas
Condiciones de bloqueo
Acrénimo Descripcion
PH Blogue por sobrecalentamiento de la bomba
BL Bloqueo por falta de agua
BP1 Bloqueo por error de lectura en el sensor de presién en envio
gp2 \K Bloqueo por error de lectura en el sensor de presion en aspiracion
PB @ Blogueo por tensién de alimentacion no conforme a las especificaciones
LP Bloqueo por tensién CC baja
HP Bloqueo por tension CC alta
oT Bloqueo por sobrecalentamiento de los terminales de potencia
0C® Blogueo por sobrecorriente en el motor
SC Bloqueo por cortocircuito entre las fases del motor
ESC Blogueo por cortocircuito hacia tierra
HL Blogueo por Fluido calido
NC Bloqueo por motor desconectado
Ei Blogueo por error interior i-ésimo
Vi Blogueo por tension interior i-ésima fuera de tolerancia
EY Bloqueo por ciclicidad anormal detectada en el sistema

Tabla 16: Indicaciones de los bloqueos

6.1 - Descripcion de los bloqueos

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (Proteccion contra el funcionamiento en seco)

Si faltara agua, la bomba se detendra automaticamente transcurrido el tiempo TB, lo cual sera indicado por el LED rojo “Alarm” y por el mensaje
“BL" en la pantalla. Tras haber restablecido el flujo correcto de agua se puede intentar salir manualmente del bloqueo de proteccidn pulsando
simultdneamente los botones “A” y “v* y luego soltdndolos. Si la alarma persiste, es decir si el usuario no restablece el flujo de agua ni reajusta
la bomba, el reencendido automatico probara a reencender la bomba.

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x
3 Aplicable a versiones de firmware = 4.3.x equipadas con conectividad integrada
4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Multiples
%) Parametros disponibles en la version KIWA
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A Si el parametro SP no esta configurado correctamente, la proteccion por falta de agua podria funcionar mal.

6.1.2 - Anti-Cycling (Proteccion contra los ciclos continuos sin demanda del elemento de servicio)

Si en la tuberia de impulsion de la instalacién hubiera una pérdida, el sistema arrancard y se detendra ciclicamente incluso si no hubiera ninguna demanda
de agua: una pérdida incluso pequefia (pocos ml) provoca una caida de presién que a su vez provoca el arranque de la electrobomba.

El control electrénico del sistema detecta la presencia de la pérdida sobre la base de la periodicidad. La funcién anti-cycling puede desactivarse o activarse
en modo Basic o Smart (apdo. 5.6.10). El modo Basic prevé que, tras detectarse la periodicidad de la pérdida, la bomba se detenga y permanezca a la
espera de un restablecimiento manual. Esta condicion es comunicada al usuario con el encendido del LED rojo “Alarm” y el mensaje “ANTICYCLING” en
la pantalla. Tras haber solucionado la pérdida, se puede coaccionar manualmente el reencendido pulsando y soltando simultaneamente los botones “A”
y “v*. El modo Smart prevé que, tras haber detectado la pérdida, se aumente el pardmetro RP para disminuir el nimero de encendidos.

6.1.3 - Anti-Freeze (Proteccién contra la congelacion del agua en el sistema)

El cambio de estado del agua, desde liquido a sélido, implica un aumento de volumen. Por consiguiente, s necesario evitar que el sistema quede
lleno de agua con una temperatura cercana a aquella de congelacion con la finalidad de evitar roturas del mismo. Esta es la razén por la cual se
recomienda vaciar la electrobomba cuando queda inactiva durante el invierno. Sin embargo, este sistema incorpora una proteccion que impide
la formacidn de hielo en el interior accionando la electrobomba cuando la temperatura desciende por debajo de los valores cercanos a aquellos
de congelacion. De esta manera se calienta el agua en el interior y se evita que se congele.

La proteccion Anticongelante funciona solamente si el sistema esta alimentado normalmente: con la clavija desenchufada o
sin corriente eléctrica la proteccién no funciona.

De todas maneras se aconseja no dejar el sistema lleno durante periodos de inactividad prolongados: vacie perfectamente el sistema por el
tapén de desagiie y guardelo en un lugar seguro.

6.1.4 - “BP1” Blogueo por averia en el sensor de presion en envio (presurizacion de la instalacion)

En caso de que el dispositivo detecte una anomalia en el sensor de presion en envio, la bomba se queda blogueada y se avisa del error “BP1".
El estado de error comienza en cuanto se detecta el problema y termina automaticamente una vez sustituido el sensor y al restablecerse las
condiciones correctas.

6.15-“pp2” \K Bloqueo por averia en el sensor de presién en aspiracion

Presente solo en los modelos con funcion Kiwa.

En caso de que el dispositivo detecte una anomalia en el sensor de presion en aspiracion, la bomba se queda bloqueada y se avisa del error
“BP2". Este estado empieza en cuanto se detecta el problema y termina automaticamente con el restablecimiento de las condiciones correctas.

6.1.6 - “PB” Blogueo por tensién de alimentacion no conforme a las especificaciones
Se activa cuando la tension de linea en el borne de alimentacion no es conforme a las especificaciones. El reajuste se realiza en modo automatico
cuando la tensidn en el borne se encuentra dentro de los valores admitidos.

6.1.7 - “SC” Bloqueo por cortocircuito entre las fases del motor

El dispositivo incorpora una proteccién contra el cortocircuito directo que se puede producir entre las fases del motor. Cuando esté indicado este
estado de bloqueo se puede intentar un reajuste del funcionamiento pulsando simultdneamente los botones A 'y Vv lo cual no tiene ningun efecto
antes de que pasen 10 segundos a partir del instante en que el cortocircuito se ha producido.

6.2 - Reajuste manual de las condiciones de error
En estado de error, el usuario puede cancelar el error coaccionando una nueva tentativa pulsando y soltando los botones Ay V.

6.3 - Reajuste automatico de las condiciones de error
Para algunos problemas de funcionamiento y condiciones de bloqueo el sistema ejecuta algunas tentativas de reajuste automatico.
El sistema de reajuste automatico se refiere a;

“BL” Blogqueo por falta de agua ‘ocC” Bloqueo por sobrecorriente en el motor @
“PB” Blogueo por tensidn de linea no conforme a las especificaciones @) “BP1”  Blogqueo por averia en el sensor de presion
oT Bloqueo por sobrecalentamiento de los terminales de potencia «gpo K Blogueo por averia en el sensor de presion Kiwa

“HL” Obstruccion debido a una temperatura del liquido demasiado alta
Por ejemplo, si el sistema se bloqueara por falta de agua, el dispositivo comenzara automaticamente un procedimiento de test para comprobar
que efectivamente la maquina esta funcionando en seco de manera definitiva y permanente. Si durante la secuencia de operaciones, una tentativa
de reajuste se concluye correctamente (por ejemplo vuelve el agua), el procedimiento se interrumpira y se volvera al funcionamiento normal.

La Tabla 13 muestra las secuencias de las operaciones ejecutadas por el dispositivo por diferentes tipos de bloqueo.

@ Aplicable a versiones de firmware < 4.x.x

%) Parametros disponibles en la version KIWA
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Reajustes automaticos en las condiciones de error

lnlg'%aaﬂgh aen Descripcion Secuencia de reajuste automatico
- Una tentativa cada 10 minutos por un total de 6 tentativas.
BL Bloqueo por falta de agua - Unatentativa por hora por un total de 24 tentativas.
- Una tentativa cada 24 horas por un total de 30 tentativas.
PB @ Eé?]?gfngepgrléinesslgggiﬁ Clg(]:?gngg Se reajusta cuando se vuelve a una tension especificada.
oT Blogueo por sobrecalentamiento de | - Se reajusta cuando la temperatura de los terminales de potencia esta dentro
los terminales de potencia de las especificaciones.
Si el dispositivo detecta una temperatura del liquido demasiado alta, la bomba
Obstruccién debido a una permanece bloqueada y se indica "HL".
HL temperatura del liquido demasiado El estado de error comienza tan pronto como se detecta el problema y finaliza
alta automaticamente una vez que la temperatura del liquido esta dentro de los
valores permitidos.
- Una tentativa cada 10 minutos por un total de 6 tentativas.
0C®@ qug;qoureo por sobrecorriente en el Una tentativa por hora por un t(?tal de 24 tentativas.
Una tentativa cada 24 horas por un total de 30 tentativas.

Tabla 17: Reajuste automatico de los bloqueos

7. REAJUSTE Y CONFIGURACIONES DE FABRICA

7.1 Reajuste general del sistema
Para reajustar el sistema, mantenga pulsados los 4 botones simultdneamente durante 2 segundos. Esta operacion equivale a desconectar la alimentacién,
esperar que se apague completamente y activar la alimentacion de nuevo. El reajuste no cancela las configuraciones memorizadas por el usuario.

7.2 Configuraciones de fabrica

El dispositivo sale de fabrica con una serie de parametros preconfigurados que pueden cambiarse segun las necesidades del usuario. Cada vez
que se cambian las configuraciones se almacenan automaticamente en la memoria y, si fuera necesario, es posible restablecer las condiciones
de fabrica.

Para reajustar los valores de fabrica, apague el dispositivo, espere que la pantalla se apague por completo, pulse y mantenga pulsados los
botones “SET”" y “A" y active la alimentacion; suelte los dos botones Unicamente cuando aparezca el mensaje “EE”. En este caso se restablecen
las configuraciones de fabrica (una escritura y una relectura en EEPROM de las configuraciones de fabrica aimacenadas permanentemente en
la memoria FLASH). Concluida la configuracion de todos los pardmetros, el dispositivo vuelve al funcionamiento normal.

NOTA: al concluir el reajuste de los valores de fabrica, habra que reconfigurar todos los parametros que caracterizan el sistema (ganancias,
presidn de setpoint, etc.) como en la primera instalacion.
Configuraciones de fabrica

Identificador Descripcion (;0r1_f|gt_1ra0|one_s de ,Cc_)nflguramones_ de Recordatorio Instalacion
fabrica internacional fabrica angloamericano
BK Luminosidad de pantalla 80% @ /50% ® @ 80% @ /50% @@
TK T. encendido retroiluminacion 2 min 2 min
LA Idioma English English
SP Presion de setpoint 2,7 bar 39 psi
RI Revoluciones por minuto en 3200 rpm 3200 rpm
modo manual
oD Tipo de instalacion 1 (Rigida) 1 (Rigida)
RP Disminucion de presion de 03 03
reencendido
MS Sistema de medida 0 (Internacional) 0 (Internacional)
K Funcion de baja presion en 2 (Restablecimiento 2 (Restablecimiento
EK aspiracion manual) manua)
o (K Umbral de b_appresmn en 1.0 bar 4psi
aspiracion

@ Aplicable a versiones de firmware <4.x.x
(3 Aplicable a versiones de firmware > 4.3.x equipadas con conectividad integrada
4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
) Parametros disponibles en la version KIWA
%) Parametros disponibles en la version KIWA
179



ESPANOL

8 Tiempo de(ljglggllj:o por falta 155 155

T1 K Retardo baja pr 2s 2s
T2 Retardo de apagado 10s 10s
GP Coeficri)(?(r;;% i?o?%?ancia 05 05
Gl Coeficie?rtttaegtraa?anancia 12 12
RM Velocidad maxima 7000 rpm 7000 rpm
IC Configuracién de la reserva 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Tiempo max. de cambio [h] 2 2
AE Funcién antibloqueo 1(Habilitada) 1(Habilitada)
AF Anticongelante 1(Habilitada) 1(Habilitada)
PW Modificacion de la contrasefia 0 0
AY Funcion Anti-cycling AY 0 (Deshabilitada) 0 (Deshabilitada)

Tabla 13: Configuraciones de fabrica

8. APP, DCONNECT CLOUD Y ACTUALIZACION DEL SOFTWARE
La “Smart Solution” APP DConnect % representa, junto con la pantalla de la bomba, la interfaz para el control local de la bomba Esybox Mini.
A través de la APP DConnect se puede actualizar el producto y configurar los principales parametros del dispositivo con la comodidad de una

APP facil de usar y siempre al alcance de la mano. La APP DConnect te permite realizar las actualizaciones (ver secc. especifica) necesarios
directamente desde tu smartphone sin objetos externos.

:)))

Através de la APP, se puede interactuar localmente con el producto mediante el ment especifico “Conexion
Directa” accesible directamente desde la péagina principal de la APP. Direct comnection @)

Menl - Conexion directa

La “Smart Solution” DConnect CLOUD permite el control remoto de los sistemas mediante portal de Internet
especifico: dconnect.dabpumps.com y mediante la misma APP DConnect a través del menu especifico “Tus
instalaciones”, accesible directamente desde la pagina principal de la APP.
Menu - Tus instalaciones

NOTA 1: El servicio de control remoto DConnectCloud requiere registrarse al portal y, después de un periodo de prueba, requiere una suscripcion.
Toda la informacién esta disponible en la pagina web: www.internetofpumps.com

NOTA 2: En este manual se hace referencia al menu de la APP DConnect. Los colores y las descripciones podrian cambiar. Para aprovechar al
méaximo el producto y su interaccion con la APP y con el servicio DConnectCloud, consulta también la documentacién online y mira los videos
demostrativos. Toda la informacion necesaria esta disponible en la pagina web: www.internetofpumps.com o www.dabpumps.com

8.1 - Requisitos del sistema

- Requisitos para APP: Smartphone - Requisitos de Red del producto
- Android = 8 (API nivel 23). - Conexion directa a Internet activa y permanente en el lugar de
-10S =12 instalacion.
- Acceso a Internet, WiFi y Bluetooth habilitado. - Modem/Router WiFi (2,4 Ghz).
- Aceptar las condiciones visualizadas por el sistema operativo - Sefial WiFi con buena calidad y potencia en la zona en la que esté
del smartphone. instalado el producto.

NOTA: En caso de que la sefial de WiFi sea de mala calidad, se

- Requisitos para el acceso desde WebAPP: PC recomienda el uso de un amplificador de Wifi. Se recomienda realizar una
- Navegador WEB compatible con JavaScript (por €., prueba de la red de Internet antes de configurar el producto Se recomienda
Microsoft Edge, Firefox, Google Chrome o Safari). el uso de DHCP, aunque existe la posibilidad de configurar un IP Estatico.

- Acceso a la red de Internet.
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8.2 - Actualizacion del software

Las actualizaciones garantizan un mejor aprovechamiento de los servicios que ofrece el producto mismo.

Antes de empezar a utilizar el producto, asegurarse de que esté actualizado en la tlima version de software disponible. Durante la fase de actualizacion
de software, los productos afectados no podran realizar las funciones de bombeo. Por este motivo, se recomienda una actualizacion asistida.

NOTA 1: La actualizacion puede durar hasta 5 minutos por producto y, al terminar, la bomba se reiniciara.

La actualizacion del software se puede realizar:
- localmente: directamente desde la APP DConnect (recomendado)
- desde remoto si se realiza una suscripcion al servicio CloudDConnect.

8.3 - Actualizaciones locales mediante APP DCONNECT

Asegurarse de descargar la Gltima version de la APP DConnect DAB disponible en App Store y Google Play y aprobar todas las solicitudes
de autorizaciones, politicas y “terms and conditions” que aparecen en la pantalla del smartphone.

Policies

You must accept our privacy policy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy ( )

See the full privacy policy

D +:? CONNECT Terms and conditions ( w

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

Q

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Para la primera configuracion y para actualizar el producto, desde la pagina principal de la APP pulsar el
boton “Conexidn directa™

B0

Direct connection i)

La App guiara paso a paso al usuario en el procedimiento de conexion local y en la actualizacion del
producto. Mendi - Conexién directa

Procedimiento:
1. Desde el ment de seleccion de producto, elegir Esybox Mini. 2. En la pantalla siguiente, elegir Esybox Mini.
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NOTA: Para facilitar la identificacion del producto utilizado y su version,

consultar el panel informativo especifico presente en el menl de

Direct connection COI’]fIgUI‘aCI(')n de |a APP
Select your product

< Home

R ‘

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
DConnect Box 2 3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box Esybox Mini
Update Only

Esybox Max Esybox Mini

Identificacion de los tipos de

producto Esybox Mini
Esy I/0
Esybox Mink Seleccion del producto al que
acceder (elegir Esybox Mini)
3. Para completar el procedimiento de conexion directa, seguir las 4. Una vez realizada la conexion entre el smartphone y el producto

indicaciones de la APP. (“conexién local”), la APP comprobard si esta disponible una

actualizacién de software. En caso afirmativo, aparecerd una ventana

o s = as 7 emergente en la pantalla de la APP. Pulsar el botén “Download” dentro

R = de la ventana emergente para descargar el software de actualizacion en
Configure the product el smartphone.

< Select the device

Configure the product

Plug in the device plug

There are updates
available. We suggest you
to download them before

Wait for the local continuing.

connection symbol to
flash

2/3 ° Instrucciones para la conexion l Download now

directa

Press the button for 5 sec.

"N ®

connection symbol to
blink.

It may take a few
minutes

° 23 ° Notificacion de nuevas

actualizaciones disponibles

NOTA: Dicho software estara disponible dentro de la APP para facilitar eventuales actualizaciones posteriores de otros Esybox Mini y seguira
siendo valido hasta que esté disponible un nuevo software de actualizacion y, por tanto, sea sustituido.

Una vez completada la descarga del software de la bomba en el smartphone, acceder al menu de conexién directa de Esybox Mini y pulsar el
botén especifico para transferirlo al producto:
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ﬁ Esybox Mini

:, Install

Boton para la puesta en marcha de la actualizacion

Men( de producto con una Actualizacion disponible

Una vez iniciada la actualizacion, la bomba mostrara en la pantalla el estado de evolucion, que se concluira con el mensaje “Done!” y justo después se
reiniciara. Si la actualizacién no concluye con éxito, el Esybox Mini que se estaba intentando actualizar se reiniciara con la version de software anterior,
por lo que se puede repetir la operacion.

9. INSTALACIONES ESPECIALES

9.1 - Inhibicién de la Autoaspiracion
El producto se fabrica y se proporciona con la capacidad de ser autoaspirante. Tomando como
referencia el apartado 2.1.2, el sistema logra cebar y funcionar cualesquiera sea la
configuracion de instalacién escogida: bajo el nivel de agua o sobre el nivel de agua. Sin
embargo existen algunos casos en que la capacidad de autoaspiracién no es necesaria 0
zonas en que esta prohibido utilizar bombas autoaspirantes. Durante el cebado la bomba
obliga a una parte del agua bajo presion a volver a la parte de aspiracion hasta alcanzar un
valor de presién en la impulsion tal que el sistema puede considerarse cebado. Entonces, el
canal de recirculacion se cierra automaticamente. Esta fase se repite en cada encendido,
incluso con la bomba cebada, hasta que se alcanza el mismo valor de presion de cierre del
canal de recirculacion (1 bar aprox.).

En los casos en que el agua llega a la aspiracion presurizada del sistema (2 bar como maximo)

0 que la instalacion siempre es bajo el nivel de agua, es posible (obligatorio cuando las

normativas locales lo requieren) coaccionar el cierre del conducto de recirculacion perdiendo

la capacidad de autoaspiracion. De esta manera se obtiene la ventaja de eliminar el ruido de
activacion del obturador del conducto cada vez que se enciende el sistema.

Para coaccionar el cierre del conducto autoaspirante, siga estos pasos:

1. desconecte la alimentacion eléctrica;

2. vacie el sistema (si en la primera instalacion no se elije inhibir el cebado);

3. entodo caso, quitar el tapén de descarga en la Cara E asegurandose de que no se caiga
la junta torica (Fig.19);

4. extraiga con una pinza el obturador de su alojamiento. Quite el obturador junto con la junta
térica OR y el muelle metalico con el que esta ensamblado;

5. quite el muelle del obturador; monte de nuevo en su alojamiento el obturador con la junta
térica OR (el lado con la junta hacia el interior de la bomba, vastago con aletas en cruz
hacia afuera); Y

6. enrosque el tapon tras haber colocado el muelle metdlico en el interior de manera que
quede comprimido entre el mismo tapdn y las aletas en cruz del vastago del obturador.

Cuando coloque el tapdn, observe que la junta térica OR siempre esté montada
correctamente en su asiento; O

7. llene la bomba, conecte la alimentacion eléctrica, ponga en marcha el sistema.

Figura 19

9.2 - Instalacion de pared
Este producto estd preparado para poder ser instalado en la pared mediante el Kit opcional DAB que se puede comprar por separado. La
instalacion en la pared se presenta como se muestra en la Fig.20.
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Figura 20

9.3. Grupos Multiples

9.3.1 - Introduccidn a los sistemas multibomba

sistema multibomba es un grupo de bombeo formado por un conjunto de bombas cuyas impulsiones confluyen en un colector en comdn. Los
dispositivos se comunican entre si a través de la conexion respectiva (wireless). EI nimero maximo de dispositivos que se pueden utilizar para
formar el grupo es 2.

Un sistema multibomba se utiliza principalmente para:

e Aumentar las prestaciones hidraulicas respecto del dispositivo individual.

e Asegurar la continuidad de funcionamiento en caso de fallo en un dispositivo.

e Fraccionar la potencia maxima.

9.3.2 - Realizacion de un sistema multibomba
instalacion hidraulica debe realizarse de la manera més simétrica posible para realizar una demanda hidraulica distribuida de manera uniforme
en todas las bombas. Las bombas deben estar conectadas a un unico colector de impulsion.
Para el funcionamiento correcto del grupo de presurizacion, para cada dispositivo deben ser iguales:
¢ las conexiones hidraulicas,
e velocidad maxima (parametro RM)
Los firmwares de los Esybox Mini3 conectados deberan ser iguales. Una vez realizada la instalacion hidraulica, hay que crear
el grupo de bombeo com la asociacién wireless de los dispositivos (ver apart 5.5.4)

9.3.3 - Comunicacion wireless
Los dispositivos se comunican entre si y propagan las sefiales de flujo y presion a través de la comunicacién wireless.

9.3.4 - Conexién y configuracion de las entradas

Las entradas de la centralita de control sirven para poder activar las funciones de flotador, valor de ajustes auxiliar, deshabilitacién, de sistema y
baja presion en aspiracion. Las funciones se sefializan respectivamente por lo simbolo de flotador (F4). Los parametros de configuracion de las
entradas forman parte de los parametros sensibles, por lo que la configuracion de una de ellas en un dispositivo cualquiera comporta la alineacion
automatica en todos los dispositivos. Pardmetros relacionados con el funcionamiento multibomba

9.3.5 - Pardmetros de interés para el sistema multibomba
Los pardmetros visualizados al mend, en el funcionamiento multibomba, se clasifican de la siguiente manera:
o Pardmetros de solo lectura.
e Parametros con significado local.
e Parametros de configuracién sistema multibomba a su vez estos se subdividen en:
+ Parametros sensibles
« Pardmetros con alineacion facultativa

Parametros con significado local

4 Aplicable a versiones de firmware = 4.4.x equipadas con conectividad integrada y funcion de Grupos Mltiples
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Son parametros que pueden ser diferentes entre los distintos dispositivos y, en algunos casos, es necesario que sean diferentes. Para estos
parametros no esta permitido alinear automaticamente la configuracion entre los diferentes dispositivos. Por ejemplo, en el caso de asignacion
manual de las direcciones, estas deberan ser obligatoriamente diferentes entre si. Lista de los parametros con significado local al dispositivo.

BK Luminosidad

TK Tiempo de encendido retroiluminacion

RI Revoluciones por minuto en modo manual
IC Configuracion reserva

RF Reajuste de los fallos y de las advertencias

Pardmetros sensibles

Son parametros que deben alinearse obligatoriamente en toda la cadena por razones de regulaciones.
Lista de los pardmetros sensibles:

SP Presion de setpoint

RP Disminucién de presion para reencendido

ET Max Tiempo de cambio

AY Anti-cycling

NC Numero de dispositivos simultaneos

TB Tiempo de dry run

T1 Tiempo de apagado tras la sefial de baja presion
T2 Tiempo de apagado

Gl Ganancia integral

GP Ganancia proporcional

OD Tipo de instalacion

PW Modificacién de la contrasefa

Alineacion automatica de los pardmetros sensibles

Cuando se detecta un sistema multibomba se controla la congruencia de los pardmetros configurados. Si los parametros sensibles no estan
alineados entre todos los dispositivos, en la pantalla de cada dispositivo aparecerd un mensaje solicitando si se desea ampliar a todo el sistema
la configuracidn de este dispositivo especifico. Al aceptar, los pardmetros sensibles del dispositivo sobre el que se respondié a la pregunta se
distribuyen a todos los dispositivos de la cadena. Cuando haya configuraciones no compatibles con el sistema, estos dispositivos no aceptaran
la distribucion de la configuracion. Durante el funcionamiento normal, la modificacion de un pardmetro sensible en un dispositivo implica la
alineacion automatica del parametro en todos los demas dispositivos sin solicitar la confirmacion.

NOTA: la alineacién automatica de los parametros sensibles no tiene ningtin efecto sobre los otros tipos de parametros. En el caso especifico
de insercion en la cadena de un dispositivo con configuraciones de fabrica (un dispositivo que sustituye uno existente o un dispositivo reajustado
con la configuracion de fabrica), si las configuraciones presentes son congruentes, salvo las configuraciones de fabrica, el dispositivo con
configuracion de fabrica asumira automaticamente los pardmetros sensibles de la cadena.

Pardmetros con alineacion facultativa

Son parametros para los que se tolera la no alineacion entre los distintos dispositivos. Cada vez que se modifican estos parametros, al pulsar
SET o MODE, se solicitara si propagar la modificacion a toda la cadena de comunicacion. De esta manera, si la cadena tiene todos los elementos
iguales, se evitara configurar los mismos datos en todos los dispositivos.

Lista de los pardmetros con alineacion facultativa:

e LAldioma

e MS Sistema de medida

o AE Antibloqueo

e AF Anticongelante

9.3.6 - Primer arranque del sistema multibomba
Realizar las conexiones hidraulicas y eléctricas de todo el sistema como se describe en el cap. 2 y en el apart. 3.
Encienda los dispositivos y realice las asociaciones tal como descrito en el apartado 5.5.4 - AS: Asociacion de dispositivos

9.3.7 - Regulacion del sistema multibomba

Cuando se enciende un sistema multibomba se asignan automaticamente las direcciones y, mediante un algoritmo, se nombra un dispositivo
como lider de la regulacién. El lider decide la velocidad y el orden de arranque de cada dispositivo que forma parte de la cadena. El modo de
regulacion es secuencial (los dispositivos arrancan uno por vez). Cuando se verifican las condiciones de arranque, arranca el primer dispositivo
y cuando éste alcanza su velocidad maxima, arranca el siguiente y asi sucesivamente con los demas. El orden de arranque no es necesariamente
creciente segun la direccion de la méquina, sino que depende de las horas de trabajo hechas, véase 5.6.8 — ET: Tiempo méx. de cambio

9.3.8 - Asignacion del orden de arranque
Cada vez que se enciende el sistema, a cada dispositivo se le asigna un orden de arranque. Segln dicho orden, se generan los arranques em
sucesion de los dispositivos. El orden de arranque se modifica durante el uso segun la necesidad de los dos algoritmos siguientes:
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o Alcance del Tiempo max. de cambio
o Alcance del tiempo méaximo de inactividad

9.3.9 - Tiempo méx. de cambio

De acuerdo con el parametro ET (Tiempo méax. de cambio), cada dispositivo incorpora un contador del tiempo de trabajo y, en funcién de este,

el orden de reencendido se actualiza segln el siguiente algoritmo:;

e sise ha superado al menos la mitad del valor de ET, se produce el cambio al apagarse el inverter por primera vez (cambio al standby);

e sise alcanza el valor de ET sin detenerse jamas, el inverter se apaga incondicionalmente y se coloca en la prioridad minima de reencendido
(cambio durante el funcionamiento).

@ Si el parametro ET (Tiempo max. de cambio) esta configurado en 0, se producira el cambio en cada reencendido.

Véase 5.6.8 - ET: Tiempo max. de cambio

9.3.10 - Alcance del tiempo maximo de inactividad

El sistema multibomba incorpora un algoritmo de antiestancamiento que tiene el objetivo de mantener las bombas en perfecta eficiencia y
mantener la integridad del liquido bombeado. Funciona permitiendo una rotacion en el orden de bombeo, a fin de que todas las bombas
suministren al menos un minuto de flujo cada 23 horas. Esto se produce sin tener en cuenta la configuracion del dispositivo (activo o reserva). El
cambio de prioridad prevé que el dispositivo detenido desde hace 23 horas se coloque en prioridad maxima en el orden de arranque, lo que
implica que, apenas sea necesario el suministro de flujo, sea el primero en arrancar. Los dispositivos configurados como reserva tienen la
precedencia sobre los demés. El algoritmo finaliza su accién cuando el dispositivo suministré al menos un minuto de flujo. Concluido el
antiestancamiento, si el dispositivo esta configurado como reserva, se colocara en prioridad minima para protegerse contra el desgaste.

9.3.11 - Reservas y numero de dispositivos que participan en el bombeo

El sistema multibomba detecta cuantos elementos estan conectados en comunicacion y denomina este nimero N. Después, en funcion de los
parametros: nimero de dispositivos activos y NC decide cuantos y cuales dispositivos deben funcionar en un momento concreto. NC representa
el nimero méaximo de dispositivos que pueden funcionar simultdneamente.

Si en una cadena hay un nimero de dispositivos activos y NC dispositivos simultaneos, con NC inferior al niimero de dispositivos activos, significa
que como maximo se pondran en marcha simultaneamente NC dispositivos y que estos dispositivos se intercambiaran entre el nimero de
elementos activos. Si un dispositivo esta configurado como preferencia de reserva, se pondra Ultimo como orden de salida, por lo que si, por
ejemplo, hay 3 dispositivos y uno de ellos esta configurado como reserva, la reserva se pondra en marcha como el tercer elemento; si, en cambio,
se configura el niimero de dispositivos activos en 2, la reserva no se pondra en marcha a no ser que haya un fallo en uno de los dos activos.
Ver también la explicacion de los pardmetros

5.6.6 NC: Dispositivos simultaneos;

5.6.7 IC; Configuracion de la reserva.

9.3.12 - Control WireLess
Como se indica en el apart.5.5.4, el dispositivo se puede conectar con otros dispositivos a través del canal wireless de propiedad.

10.MANTENIMIENTO

A Antes de realizar cualquier tipo de intervencion en el sistema, desconecte la alimentacion eléctrica.

El sistema no requiere trabajos de mantenimiento ordinario.
Sin embargo, a continuacion se dan las instrucciones para realizar los trabajos de mantenimiento extraordinario que podrian ser necesarios en
determinados casos (por ejemplo vaciar el sistema para prepararlo para un periodo de inactividad).

10.1 Herramienta adicional

Junto con el producto, DAB proporciona una llave metalica de seccion hexagonal (Fig.21) (til para realizar
en el sistema algunas operaciones de mantenimiento extraordinario o previstas durante la instalacion. En

concreto, utilizar la llave para la operacion de orientacion del panel de interfaz descrito en el apart. 2.2.2 2 T—

0 para abrir la puerta del hueco situado junto al panel de interfaz mismo. En caso de que la llave se pierda

o resulte dafiada, la operacion puede realizarse utilizando una llave hexagonal estandar de 2 mm.

Figura 21

10.2 - Vaciado del sistema

Si se desea vaciar el sistema del agua que se encuentra en su interior, proceda de la siguiente manera:

1. desconecte la alimentacion eléctrica;

2. abra el grifo de impulsién mas cercano al sistema para eliminar la presion de la instalacion y vaciarla lo mejor posible;
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si hubiera una vélvula de cierre aguas abajo del sistema (siempre aconsejable), ciérrela para que el agua no pase a la instalacion, entre el

sistema y el primer grifo abierto;

cierre el conducto de aspiracion en el punto mas cercano al sistema (siempre se aconseja montar una valvula de cierre inmediatamente

aguas arriba del sistema) para no vaciar también toda la instalacién de aspiracion;

quite el tapdn de vaciado (Fig.1 Cara E en caso de configuracion vertical; Fig.1 Cara C en caso de configuracion horizontal) y deje salir el agua que

se encuentra en su interior (alrededor de 1.5 litros);

el agua que se encuentra en la instalacion de impulsion aguas abajo de la valvula antirretorno integrada en el sistema puede fluir en el

momento de la desconexion del mismo sistema o quitando el tapon de la segunda impulsion (si no se utilizara).

Si bien queda completamente vacio, el sistema no logra eliminar todo el agua de su interior. Durante la manipulacion del sistema

posterior al vaciado es probable que salgan pequefias cantidades de agua del sistema.

10.3 - Valvula antirretorno

El sistema incorpora una valvula antirretorno integrada que sirve para el funcionamiento
correcto. La presencia en el agua de cuerpos solidos o arena podria provocar fallos en el
funcionamiento de la valvula y del sistema. Aunque se recomienda utilizar agua limpia y utilizar
filtros en la entrada, si se detectara que la valvula antirretorno no funciona correctamente,
desmontela del sistema y limpiela y/o sustitlyala de la siguiente manera;

1.

A

quitar la puerta de acceso al hueco para el mantenimiento extraordinario (Fig.1 Cara F)
liberando los 2 tornillos de cierre con el utensilio adicional. Se recomienda no quitar
completamente los tornillos con el fin de utilizarlos para extraer la puerta misma. Asegurarse
de que no se caigan los tornillos dentro del sistema una vez quitada la puerta (Fig.22);

con la ayuda de un destornillador, quitar el tapon de 1"1/4 para tener acceso a la valvula
de no retorno (Fig.22);

con la ayuda de una pinza, extraer, sin girar, el cartucho de la valvula de no retorno
aferrando el puente preparado especificamente (Fig.22): la operacién podria necesitar una
cierta fuerza;

limpiar la valvula bajo el agua corriente, asegurarse de que no esté dafiada y, de lo
contrario, sustituirla;

volver a introducir el cartucho completo en su alojamiento: la operacion necesita la fuerza
necesaria para la compresion de las 2 juntas téricas (Fig.22);

enroscar el tapon de 1"1/4 hasta el tope: en caso de que el cartucho no se haya empujado
correctamente en el alojamiento, el enroscado del tapon se encarga de completar su
colocacion (Fig.22);

volver a colocar la puerta y apretar los 2 tornillos (Fig.22).

10.4 - Eje motor
El control electrénico del sistema asegura arranques sin tirones con el fin de evitar esfuerzos excesivos a los componentes mecanicos y, por
consiguiente, prolongar la vida 0til del producto. En casos excepcionales, esta caracteristica podria acarrear problemas durante el arranque de
la electrobomba: tras un periodo de inactividad, tal vez con el sistema vacio, las sales disueltas en el agua se podrian haber depositado y formado
calcificaciones entre el componente giratorio (eje motor) y el componente fijo de la electrobomba aumentando asi la resistencia al arranque. En
este caso, podria ser suficiente ayudar manualmente el eje motor para desprenderse de las calcificaciones. En este sistema la operacién se
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Si durante los trabajos de mantenimiento de la valvula antirretorno se perdieran o se arruinaran una o varias juntas téricas OR,
habra que sustituirlas. En caso contrario el sistema no podra funcionar correctamente.
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puede realizar porque se ha asegurado el acceso al eje motor desde el exterior y porque se ha previsto una ranura de arrastre en el extremo del
eje motor. Proceda de la siguiente manera:

oW E

quitar la tapa del hueco técnico (Fig.1 Cara A);

levantar la cobertura de goma del tapon de acceso al eje motor (Fig. 23);

utilizando una llave hexagonal de 10 mm, quitar el tapon de acceso al eje motor (Fig. 23);

introducir un destornillador de punta plana en la traza del eje motor y maniobrar en los 2 sentidos de rotacion (Fig. 23);

si la rotacion esta libre, el sistema puede ponerse en marcha después de volver a montar el tapon y la cobertura que se han quitado;
si el bloqueo de la rotacion no se puede quitar manualmente, llamar al centro de asistencia.

Figura 23

10.5 - Vaso de expansion
Véase el apartado 1.2 para las operaciones de control y regulacién de la presion de aire en el vaso de expansion y para sustituirlo en caso de rotura.
Para tener acceso a la valvula del vaso de expansion, proceder de la manera siguiente;

1.

asown

quitar la puerta de acceso al hueco para el mantenimiento extraordinario (Fig.1 Cara F) liberando los 2 tornillos de cierre con el utensilio adicional.
Se recomienda no quitar completamente los tornillos con el fin de utilizarlos para extraer la puerta misma. Asegurarse de que no se caigan los
tornillos dentro del sistema una vez quitada la puerta (Fig. 24);

extraer el capuchon de goma de la valvula del vaso de expansion (Fig. 24);

actuar en la valvula en funcién de las indicaciones del apartado 1.2 (Fig. 24);

volver la colocar el capuchdn de goma (Fig. 24);

volver a colocar la puerta y apretar los 2 tornillos (Fig. 24).

Figura 24
10.6 - Sustitucion de la bateria de la pantalla
Seguir los pasos siguientes:
1. Soltar los 4 tornillos de los angulos de la pantalla con la 5. Sustituir la bateria de la tarjeta de la pantalla (bateria de litio tipo
herramienta en dotacién o, como alternativa, una llave hexagonal CR1225de 3 V);
de 2 mm; 6. Volver a montar la tarjeta dentro de la base y volver a colocar la
tapar;

7. Volver a conectar la pantalla al cable de transmision de sefial;
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2. Distanciar la pantalla asegurandose de no tensar el cable de
transmision de sefial y desconectar la pantalla del cable de

transmision de sefial;

3. Quitar la tapa de plastico de proteccion de la pantalla;
4. Separar la tarjeta de la pantalla de la base de plastico;

8. Volver afijar la pantalla, con los 4 tornillos, a la pared frontal de la
bomba.

11.SOLUCION DE LOS PROBLEMAS

A Antes de comenzar a buscar los desperfectos, corte la conexion eléctrica de la bomba (desenchfela).

Desperfecto

LED

Posibles causas

Soluciones

La bomba no arranca.

Rojo: apagado
Blanco: apagado
Azul: apagado

Falta la alimentacién
eléctrica.

Controle que haya tension en la toma y conecte de nuevo la clavija.

La bomba no arranca.

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

Eje bloqueado.

Véase apartado 9.4 (mantenimiento eje motor).

La bomba no arranca.

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

El elemento de servicio
esta en un nivel superior al
equivalente a la presion de
reencendido del sistema

Aumente el valor de presion de reencendido del sistema aumentando SP
o disminuyendo RP.

La bomba no se
detiene.

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

(apdo. 3.2).
1. Pérdidaenla 1. Controle la instalacion, localice la pérdida y reparela.
instalacion. 2. Desmonte el sistema y repare el atascamiento (servicio de

2. Rodete o parte
hidraulica obstruidos.

3. Entrada de aire en la
tuberia de aspiracion.

4. Sensor de flujo

asistencia).

3. Controle el conducto de aspiracion, localice el motivo de la entrada
de aire y reparelo.

4. Contacte con el centro de asistencia.

Impulsién insuficiente

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

averiado
1. Mucha profundidad de | 1. Alaumentar la profundidad de aspiracién disminuyen los
aspiracion. rendimientos hidraulicos del producto. Controle si se puede disminuir la

2. Conducto de
aspiracion atascado o de
didmetro insuficiente.

3. Rodete o parte
hidraulica obstruidos.

profundidad de aspiracion. Utilice un tubo de aspiracién de diametro mas
grande (jamas inferior a 1").

2. Controle el conducto de aspiracion, localice la causa de la
parcializacién (obstruccion, curva cerrada, tramo en contrapendiente, etc.)
y reparela.
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3. Desmonte el sistema y repare el atascamiento (servicio de
asistencia).

La bomba arranca sin
demanda del elemento
de servicio

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

1. Pérdidaenla
instalacion.

2. Vélvula antirretorno
averiada.

1. Controle la instalacion, localice la pérdida y reparela.
2. Realice el mantenimiento de la valvula antirretorno como indicado en
el apartado 9.3.

La presion de agua al
abrirse el elemento de
Servicio no es
inmediata.

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

Vaso de expansion vacio
(presion de aire
insuficiente) o con la
membrana rota.

Comprobar la presion del aire en el vaso de expansion. Si durante el
control sale agua, el vaso esta roto: servicio de asistencia. En caso
contrario, restablezca la presion de aire segun la relacion (apdo. 1.2).

Al abrirse el elemento
de servicio el flujo es
cero antes de que la
bomba arranque.

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

Presion de aire en el vaso
de expansion superior a la
de arranque del sistema.

Regule la presion del vaso de expansion o configure los parametros SP
ylo RP de manera de satisfacer la relacién (apdo. 1.2).

La pantalla muestra BL

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

1. Faltaagua.

2. Bomba no cebada.

3. Setpoint no realizable
con el valor RM
configurado

1-2. Cebe la bomba y controle que no haya aire dentro de las tuberias.
Controle que la aspiracion o los filtros no estén atascados.
3. Configure un valor de RM que permita lograr el setpoint

La pantalla muestra BP1

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

Sensor de presion
averiado

Contacte con el centro de asistencia.

La pantalla muestra BP2

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

Sensor de presion
averiado.

Ponerse en contacto con el centro de asistencia.

La pantalla muestra OC

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

1. Absorcién excesiva.
2. Bomba bloqueada.

Fluido muy denso. No utilice la bomba con fluidos que no sean agua.
Contacte con el centro de asistencia.

La pantalla muestra PB

Rojo: encendido
Blanco: encendido
Azul: apagado

1. Tension de
alimentacion baja.

2. Excesiva caida de
tension en la linea.

Compruebe que la tension de linea sea justa.
Controle la seccion de los cables de alimentacién.

MpElp e

La pantalla muestra
“WARNING - BAT” con
bomba en
funcionamiento

Rojo: apagado
Blanco: encendido
Azul: apagado

Bateria de la pantalla con
nivel bajo de carga

Sustituir la bateria dentro de la pantalla (ver apartado 10.6)

12.DESGUACE

Este producto o sus componentes deben ser eliminados respetando el medio ambiente y las normativas locales en materia de medio ambiente.
Utilice los sistemas locales, publicos o privados de recogida de residuos.

13.GARANTIA

Cualquier material defectuoso utilizado o defecto de fabricacion del equipo sera eliminado durante el periodo de garantia previsto por la ley
vigente en el pais de compra del producto mediante reparacion o sustitucion y a discrecion del fabricante.

La garantia cubre todos los defectos sustanciales imputables a vicios de fabricacion o de material utilizado en el caso en que el producto haya
sido utilizado correctamente y conforme a las instrucciones.

La garantia caducara en los siguientes casos:

intento de reparacion del equipo,

alteracion,

uso inadecuado, por €j. uso industrial.

Quedan excluidas de la garantia:

modificaciones técnicas realizadas al equipo,
utilizacién de piezas de repuesto no originales,

las piezas sometidas a desgaste rapido.

En caso de reclamacion de la garantia, péngase en contacto con un centro de asistencia autorizado con el comprobante de compra del producto.

190



NEDERLANDS

INHOUD
1. ALGEMENE INFORMATIE ...ootitritrtiiertieereeretseeseis ettt bbbt

1.0 TOBPASSINGEN ... ceeeeeteriset ettt es et bbb bbb et £ R bbbt R bbb b £ b b £ E b e bbb bbbttt

1.2 Beschrijving van de geintegreerde inverter

1.3 GEINLEGIEEIT EXPANSIBVAL ......c.cveieeeieteirietetseeietse bt se et seb bbb tse bbbt bbb b £ b b e b b £ bt bbb bbb bbbttt

1.4 TEChNISCNE KENMEIKEN ...ttt bbb bbb bbb bbbt

2. INSTALLATIE ...ttt ettt bbb b8 bbb bbb

2.1 - Verticale configuratie...........cc.coeeeee.

2.1.1 Hydraulische aansluitingen
2.1.2. Vulwerkzaamheden - Installatie boven en ONder WaterMIVEAU. ..ot

A A o (o]0 e UL O o] 0110 U 1= SRR 198
2.2.1 HydrauliSChe QaNnSIUILINGEN .......v.cevieeeriirseieiseseesie e ses st s s s st a s s s s e s e 198
2.2.3 Vulwerkzaamheden - Installatie boven en onder WaterniVEAU. ..o sssesessenes 199
2.3 Oriéntatie van het iINtErfaCEPANEEL ..ot e e e s

3. INBEDRIJFSTELLING ..ottt

3.1 EleKtriSCNE @ANSIUIINGEN . ...cvvuieeviereiercietsiseie st sers st es et s et s e s st s e p s

3.2 Configuratie van de geintegreerde inVerter........c.cooveevveernnen.

3.3 = VOOTAANZUIGING +.vuvrvvvevrreeeseseeesseessseseessseseesssesessssesesssesssassesesssssssssssesessssesssnssesessssessssssesssassesassssesssnsesassssesssnsesnssssesassesesnns

4.  Toetsenbord en display

4.1 Rechtstreekse toegang met toetsencombinatie

4.2 - Toegang met Naam Via VEIVOIGKEUZEMENU'S........cvireuirreriresereiiseesissseesssssessssesessssasessssssesssssssssssesesssssssssssssessssssssnssesessssesssnes

4.3 - Structuur van de menupagina’s. (FIRMWAREVERSIES S 4.X.X) ....cuivinirereniisrnisssrsessssssssssesssssssssssessssssssssnssessssssesssnes

4.4 - Structuur van de menupagina’s. (FIRMWAREVERSIES 2= 4.X.X) ...ccovovierinereniisrnisiesssesssssssssssssssssssssssssssnssssssssessses

4.5 - Blokkering parameterinstelling via WaChtWOOI ...........o.eivrrcriieisiscssseisseees s sessss s ssssnssesessssssesnes

4.6 - Activering/deactiVering Van 08 MO0 .........cocvueririierieesisssesissses s e sases s essssase s e sessssesesss s s sessssssssessssesssssesessssesannes

5. BETEKENIS VAN DE AFZONDERLIJKE PARAMETERS

5.1 MENU GEIIUIKET ......vovoste et
5.0 L = SHAIUS ..ttt R bbb £ £ h £ E RS R R bbb £ £ £ AR R bR R bR R E e E e R bbb bbbt n b
5.1.2 - RS: weergave van de draaisnelheid ..............ccccoeevrunenee.

5.1.3 - VP: WEEIGAVE VAN G AIUK.....cuiteieceiitieieiciet ettt bbbttt
5.1.4 - VF: WEEIGAVE VAN U8 SITOMING ....vutvevutereeecreeieseest ettt essb bbbt s bbbt b bbbttt
5.1.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen.................

5.1.6 - C1: weergave van de fasestroom..........cocovvevrrcrnninne.

5.1.7 - SV 1 VOBAINGSSPANNING ....cvvveeeteriretireseieeseseesires et sesessee bt sesss st eb bbbt se £t b bbb bbbt bbbttt
5.1.8 - SR 1 VOBAINGSDEIEIK ...ttt bbbt b bbbttt
5.1.9 - TE: weergave dissipatortemperatuur...........ccocreevrerennen.

5.1.10- PKM : gEMELEN NIAALATUK ......cvvieieiiitcieicce ettt
5.1.11 - Bedrijfsuren en aantal starts
5.1.12 - PI: VErMOGENSNISIOPIAM.......cucveieetiitseieiisets ettt ee bbb bbbt b bbb bbbttt
5.1.13 - AFGRIEVEN GEDIBL......coei ettt
5.1.14 - NT: Weergave van de netwerkconfiguratie .................

5.1.15 - VE: WEEIGAVE VAN G VEISIE ...uvueceuiereteeceetiresetst ettt ettt bbbt bbbttt
5.1.16 - FF: weergave storingen en waaarschuwingen (geSChIEENIS).........ueurvririuriieririneeireir e

5.2 = IMBNU MONIIOT ..ot
5.2.1 - CT: CONrast VAN NEE QISPIAY ..vuvvevrvreeirrreeeiireisieeessseseisssreess s ss s sssssss s st ssse st s sass s se st snsssnssasesessesesnssessansesnns
5.2.2 - BK: helderheid Van het diSPIAY ........cccvveerirrrriireniierssiseeis ettt snse s
5.2.3 - TK: inschakeltijd aChterVEIlICHLING .......ov.vevireieiereiriieresisse st et
524 = LA TAAI oo
5.2.5 - TE: weergave dissipatortemperatuur..........o..eevvvveeerrrnnn.

5.3 = MENU SEIPOINE....vtuiieeiiercte ettt r st es e e e bR e R e e R e AR R R e s
5.3.1 - SP: instelling van de SEIPOINTAIUK. .......cvierireireeis et n e

5.4 - MENU HANADEIENING .....vvevviieeviereieicieis ettt et s e s et s e r s s
541 - SHAIUS.....ooceerreiee ettt
5.4.2 - RI: SNEINEIASINSEIING 1.v.v.vveevee ettt s et
5.4.3 - VP; WEEIGAVE VAN T8 UIUK.....vvevevieieiiercieieseisire ettt sttt
5.4.4 - VF: WEEIGAVE VAN 08 SITOMING ..vvuvvevevrreeerireesssereessessssssesessssessssssesesssssssssssessssssessssssessssnssssssesessssesssnssesessssesssssesesansesesns
5.4.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen
5.4.6 - CL: WEErgave Van de fAaSESIIO0M ........cuirirerriireirr et sss s e ses st es s s e n e
5.4.7 - RS: weergave van de draaisnelheid .............cccovrveerrnnne.

5.4.8 - SV : VOBAINGSSPANNING ....vvuvvreeeeriseeiseseeesseseeseseseesssssessssesesssssssssssesesssssssssssesessssesassssessssssessssssessssnssssssesessssesesssesesassesesns
5.4.9 - SR 1 VOBAINGSDEIEIK ...ttt bbb bbb bbbttt
5.4.10 - TE: weergave dissipatortemperatuur............c.coceeeerenee.

5.5 - MENU INSEAIAIEU ...ttt bbb bbb bbbttt
5.5.1 - RP: instelling van de drukverlaging voor herstart
5.5.2 - OD: tYPE INSLAIALIE. .....cocvieetseeiee ettt bbb bbb bbb bbb
5.5.3 - MS: MALENSLEISEL ...ttt bbbt b bbb bbb
5.5.4 - AS: KOPPEIING VAN GPPAIALEN ........iiieiiieiieiiieiineieiei ittt sttt bbb bbbttt
5.5.5- EK :instelling lagedrukfunctie aanzuigzijde....................

5.5.6 - PK : Drempel [age druk QANnZUIGZIJAE. .........ccureireurieieiieeieis ettt
5.5.7 - T1: Vertraging lage druk (detectiefunctie lage druk @anzuigzijde)...........cocerrrnernninieeresreee e 213
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5.6 - MENU tECHNISCNE ASSISIENTIE .......v. ettt bbbttt
5.6.1 - TB: blokkeertijd wegens watergebrek...........c.cooeuvunenee.
5.6.2 - T2: vertraging Dij ULSCRAKEING .......c.vivuiuriieirccicere et
5.6.3 - GP: proportionele versterkingscoéfficiént
5.6.4 - Gl: integrerende versterkingsco&fficiént ............cccccveeee..
5.6.5 - RM: MaXimale SNEINEIH .........c.couiieiiicieices ettt bbb bbb
5.6.6 - NC: GelijKLJIIgE QPPATAIEN ...cucveeieceiriicieirisets ettt ettt s bbb bbb bbbttt
5.6.7 - IC: configuratie van de reserve @)
5.6.8 - ET: MaX UIWISSEINGSHIU ...cv.vieeeieeieerreicieisiets ettt bbb
5.6.9 - Configuratievoorbeelden voor installaties met meerdere POMPEN @).........cccvrrrnenree e
5.6.10 = AY: AN CYCING 1vvveereiieeeisecie et es et R Rt
5.6.11 - AE: activering bloKKErNGVEIrNINAEIING ......veveviriirricreiriceisi st s s snne s
5.6.12 - AF: activering antiDeVvrieZINGSTUNCHE .........vcererrieerees st et n s
5.7- Instelling van de detectie van lage druk aan de aanzuigziide
5.8 - RF; reset van storingen en waarschuwingen...........ccocoueeuennen.
5.8.1 - PW: WIJZIgING WACKIWOOIT ......vvcviiiceiieicie ittt

6. VEILIGHEIDSSYSTEMEN ..ottt ettt ettt

6.1 - BeSChrijving van de DIOKKEIINGEN. .....c.c.ciiieireceisi ettt st nb s
6.1.1 - “BL" Anti Dry-Run (beveiliging tegen droog lopen)
6.1.2 - Anticycling (beveiliging tegen continu in- en uitschakelen zonder vraag van de gebruikspunten)
6.1.3 - Anti-Freeze (beveiliging tegen bevriezing van het water in het SYStEEM).......c.ovvvveerienreieereesse s
6.1.4 - “BP1" Blokkering wegens defect in de druksensor op de perszijde (drukopbouw installatie)....................
6.1.5 - “BP2" Blokkering wegens defect op de druksensor op de aanZUIgzZijde..........vvevereerieesrreeeeneeesinsseeessssesssseseesssesesenns
6.1.6 - “PB” Blokkering wegens voedingsspanning bUILEN grENZEN...........couiriinissess s ssssessssssessssssesenns
6.1.7 - “SC” Blokkering wegens kortsluiting tussen de MOtOMASEN ..........covieeriecninese e s
6.2 - Handmatige reSet Van fOUICONAIIES .......cvurviirrurircreiiieesireceisie s e ettt b
6.3 - Automatisch herstel Van fOULCONMITIES............ v bbb

7. RESET EN FABRIEKSINSTELLINGEN ......ccovtititieieistiesisissies ettt stss ettt bbbt
7.1 AlGEMENE IESEL VAN NEL SYSIEEIM ......ceeiciii ittt bbb bbb bbbttt
7.2 FADIEKSINSIEIINGEN. ..ottt bbb bbb bbbt bbbttt

8. APP, DCONNECT CLOUD EN SOFTWARE-UPDATES
8.1 - SYSEBEMVETBISIEN. ... v.ieeisceet ettt ettt bbbt bbb 8 bbb £ E bbb bbb bbb bbb
8.2 - UPUALES VAN U8 SOMWAIE .....cevecteei ettt s bbb bbb bbbt
8.3 - Lokale updates door middel van de app DCONNECT.............

9. BIJZONDERE INSTALLATIES ..ottt ettt sttt bbbt
9.1 - ONderdrukKing ZEIFAANZUIGING. ........cueuverririeeetreeieir ettt b bbb bbbttt
9.2 - INSLAllALIE BAN G MULT ..ottt ettt ettt bbb bbb bbb bbb bbbt
0.3 . MEEIVOUIGE GIOBPEIN ....uevuieetisceetrieseitetetsese et sebs bbbttt bbb a8 b8 b a8 E bbb bbb bbbkttt
9.3.1 - Inleiding op systemen met meerdere pompen............c.c......

9.3.2 - Realisatie van een systeem met meerdere pompen............

9.3.3 - DraadlOze COMMUIICATIE.......c.euvrieeeieteirieeetree et ebs sttt bbb bbb bbb bbb bbbttt
9.3.4 - Verbinding en instelling Van d& INGANGEN .........cciiiiieeisnee ettt bbb
9.3.5 - Relevante parameters voor systemen met MEErdere POMPEN ..ot ebs st
9.3.6 - Eerste start van een systeem met meerdere pompen
9.3.7 - Regeling van een systeem met meerdere pompen .............

9.3.8 - TOEWIJZING VAN A€ StAMVOIGOITE. ......vereuireeeieescreiieesi et eseesess s a s ses s a s es s s s s s st nn st ns s sn s
0.3.9 - MaX UIWISSEIINGSHIA. ... vvevvereeeiereteiseseisssereiss et et s s s e nb e
9.3.10 - Bereiken van de maximale tijd Van INACHVILEIL...........cueeirerrrrreniesrses s ssesns
9.3.11 - Reserves en aantal apparaten die betrokken zijn bij Net POMPEN ... s

10. ONDERHOUD ..ottt ettt bbb
10.1 Meegeleverd GErEEASCRAD ... ittt e
10.2 - LEGEN VAN NEL SYSIEEIM ......vviviceceieicis sttt s e s e e bbb st n s
R T (101 =0 |11 o TR
10,4 = IMOLOAS ...ttt bbb e R AR
10.6 - Vervanging diSPIAYDAETT] .........vcueveririireirieeri s

11. OPLOSSEN VAN PROBLEMEN

12, AFVOER ALS AFVAL ...ttt stss s as st s s 555 bbbt

13, GARANTIE ..ottt bbb
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In deze publicatie zijn de volgende symbolen gebruikt:

A
A\
&

SITUATIE MET ALGEMEEN GEVAAR.
Het niet in acht nemen van de instructies die na dit symbool volgen kan persoonlijk letsel of materiéle schade tot gevolg hebben.

SITUATIE MET GEVAAR VOOR ELEKTRI-SCHE SCHOK.
Het niet in acht nemen van de instructies die na dit symbool volgen kan een situatie met ernstig risico voor de veiligheid van
perso-nen tot gevolg hebben.

Algemene opmerkingen en informatie.

Legenda

Beschikbare parameters in de versie KIWA

DV

Parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V/ 115 V)

Parameter niet beschikbaar voor firmwareversies 3.xx

Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x

w

Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit

B8 BE

Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen

WAARSCHUWINGEN
Deze handleiding heeft betrekking op de producten esybox minis.

> BB B PP

Alvorens de installatie uit te voeren moet deze documentatie aandachtig worden doorgelezen.

De installatie en de werking moeten plaatsvinden conform de veiligheidsvoorschriften van het land waar het product wordt
geinstalleerd. De hele operatie moet worden uitgevoerd volgens de regels der kunst. Het niet in acht nemen van de
veiligheidsvoorschriften heeft tot gevolg dat elk recht op garantie komt te vervallen, afgezien nog van het feit dat het gevaar
oplevert voor de gezondheid van personen en beschadiging van de apparatuur.

De producten waarop dit document betrekking heeft, zijn professionele apparaten en behoren tot isolatieklasse 1.

Gespecialiseerd personeel

De elektrische en hydraulische aansluitingen moeten tot standworden gebracht door gekwalificeerd personeel, dat voldoet aan
de technische eisen voorgeschreven door de veiligheidsnormen

die van kracht zijn in het land waar het product wordt geinstalleerd. Met gekwalificeerd personeel worden die personen bedoeld
die gezien hun opleiding, ervaring en training, alsook vanwege hun kennis van de normen, voorschriften en verordeningen
inzake ongevallenpreventie en de bedrijfsomstandigheden toestemming hebben gekregen van degene die verantwoordelijk is
voor de veiligheid van de installatie om alle nodige handelingen te verrichten, en hierbij in staat zijn gevaren te onderkennen en
te vermijden. (Definitie van technisch personeel IEC 364)

De installateur dient ervoor te zorgen dat de elektrische voedingsinstallatie efficiént geaard is volgens de geldende normen.

Om de immuniteit tegen mogelijk uitgestraald geluid naar andere apparaten te verbeteren, wordt geadviseerd een aparte
elektriciteitsleiding te gebruiken voor de invertervoeding.

Dit toestel mag gebruikt worden door kinderen die ouder zijn dan 8 jaar en door personen met beperkte fysische, sensoriéle en
psychische vermogens, of door personen die geen ervaring en kennis hebben in het gebruik van deze apparatuur, uitsluitend
wanneer dit gebeurt onder toezicht of instructie van andere personen die voor hun veiligheid instaan, en mits de betreffende en
mogelijke risico’s worden begrepen. Kinderen mogen niet met het toestel spelen. De reiniging en het onderhoud die/dat moet
uitgevoerd worden door de gebruiker, mag niet uitgevoerd worden door kinderen waarop geen toezicht wordt gehouden.
Veiligheid

Het gebruik is uitsluitend toegestaan als de elektrische installatie is aangelegd met de veiligheidsmaatregelen volgens de
normen die van kracht zijn in het land waar het product geinstalleerd is.

Gepompte vloeistoffen
De machine is ontworpen en gebouwd om water zonder explosieve stoffen, vaste partikels of vezels te pompen, met een dichtheid
van 1000 kg/m3 en een kinematische viscositeit die gelijk is aan 1 mm2/s, en vloeistoffen die niet chemisch agressief zijn.

De voedingskabel mag nooit worden gebruikt om de pomp aan te vervoeren of te verplaatsen.
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Haal de stekker nooit uit het stopcontact door aan de kabel te trekken.

Als de voedingskabel beschadigd is, moet deze worden vervangen door de fabrikant of diens erkende technische
assistentiedienst, om elk risico te vermijden.

Het niet in acht nemen van de waarschuwingen kan gevaarlijke situaties veroorzaken voor personen of voorwerpen, en doet de garantie op het
product vervallen.

>[>

VERANTWOORDELIJKHEID

De fabrikant is niet aansprakelijk voor de goede werking van de elektropompen of eventuele schade die hierdoor wordt
veroorzaakt, indien zij onklaar gemaakt of gewijzigd worden en/of als zij gebruikt worden buiten het aanbevolen
werkveld of in strijd met andere voorschriften die in deze handleiding worden gegeven.

Hij aanvaardt verder geen enkele aansprakelijkheid voor mogelijke onnauwkeurigheden in deze instructiehandleiding, als deze te wijten zijn aan druk-
of overschrijffouten. Hij behoudt zich het recht voor om alle wijzigingen aan de producten aan te brengen die hij noodzakelijk of nuttig acht, zonder de
essentiéle kenmerken ervan aan te tasten.

1. ALGEMENE INFORMATIE

Het product is een geintegreerd systeem bestaande uit een elektrische, zelfaanzuigende meertraps centrifugaalpomp, een elektronisch circuit dat
hem aanstuurt en een expansievat. De koeling van de motor door water in plaats van lucht zorgt voor minder lawaai van het systeem.

1.1 Toepassingen
Waterinstallaties voor toevoer en drukvorming voor huishoudelijk
gebruik.

1.1.1 Beschrijving
Van buiten ziet het product eruit als een parallellepipedum met 6 viakken, (4
zoals op afb. 1. i

Afb.1
Vlak A: een deurtje biedt toegang tot de technische ruimte.

Afb.2

In de technische ruimte heeft u toegang tot (zie afh.3):

1. Beknopte gids;

2. Plaatje met technische gegevens;

3. Vuldop (alleen voor verticale configuratie);
4. Meegeleverd gereedschap;

5. Motoras;

6. QR-code

4 Afb. 3

Vlak B: De voedingskabel die moet worden aangesloten op het elektriciteitsnet komt naar buiten via een rubberen kabeldoorgang.

Vlak C: de 4 messing schroefdraden vormen zittingen voor de 4 steunpootjes als het apparaat verticaal wordt geinstalleerd. De 2 schroefdoppen
van 1" kunnen worden verwijderd om aansluitingen op het systeem te realiseren, al naargelang de gewenste installatieconfiguratie. In dat geval
moet de installatie van waaruit het water wordt opgenomen (put, tank, ...) worden verbonden met de aansluiting met de aanduiding “IN” en het
toevoersysteem met de aansluiting met de indicatie “OUT". Via de dop van 3/8" kan het systeem worden geleegd als het horizontaal is
geinstalleerd. Bovendien is er een luchtrooster aanwezig.
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Vlak E: de 4 messing schroefdraden vormen zittingen voor de 4 steunpootjes als het apparaat horizontaal wordt geinstalleerd. De dop van 1"
dient voornamelijk voor lediging van het systeem als dit verticaal is geinstalleerd. Bovendien zijn er 2 luchtroosters aanwezig.

Vlak F: zoals staat aangegeven op het etiket dat verwijderd moet worden, heeft de dop van 1” ter hoogte van het opschrift “IN” op viak C een
dubbele functie: bij horizontale installatie dient de opening die wordt afgesloten door de dop als vulpoort van het systeem (zie “vulwerkzaamheden”
verderop, par. 2.2.3); bij verticale installatie kan deze zelfde opening dienen als hydraulische ingangsaansluiting (precies zoals de aansluiting met
de indicatie “IN" op vlak C, die als alternatief dient). De andere dop van 1" geeft toegang tot een tweede persaansluiting die gelijktijdig of
afwisselend kan worden gebruikt met de aansluiting met indicatie “OUT” op viak C. Het paneel van de gebruikersinterface bestaat uit een display
en toetsenbord en dient om het systeem in te stellen, de status ervan op te vragen en eventuele alarmen te communiceren. Het deurtje dat
gesloten is met 2 schroeven geeft toegang tot een ruimte voor buitengewoon onderhoud: reiniging van de terugslagklep en herstel van de
voorvuldruk van de tank.

Het systeem kan in 2 verschillende configuraties worden geinstalleerd: horizontaal (afb.4) of verticaal (afb.5).

Afb. 5

1.2 Beschrijving van de geintegreerde inverter

De geintegreerde elektronische besturing van het systeem is van het type met inverter en maakt gebruik van stromings-, druk- en

temperatuursensoren, die eveneens in het systeem zijn geintegreerd. Door middel van deze sensoren schakelt het systeem zichzelf automatisch

in en uit, volgens de eisen van de gebruiker, en is het in staat storingscondities te detecteren, te voorkomen en te signaleren.

De besturing door middel van een inverter waarborgt diverse functies, waarvan, voor de pompsystemen, het handhaven van een constante druk

aan de perszijde en energiebesparing de belangrijkste zijn.

e Deinverterisin staat de druk van een hydraulisch circuit constant te houden door de draaisnelheid van de elektropomp te variéren. Bij werking
zonder inverter kan de elektropomp niet moduleren, en wanneer het gevraagde debiet stijgt neemt de druk noodzakelijkerwijze af, of
omgekeerd; hierdoor is de druk te hoog bij lage debieten of is de druk te laag wanneer het gevraagde debiet toeneemt.

e Door de draaisnelheid te variéren in functie van de momentele vraag van het gebruikspunt, beperkt de inverter het vermogen dat wordt
afgegeven aan de elektropomp tot de druk die minimaal noodzakelijk is om te verzekeren dat aan de vraag wordt voldaan. De werking zonder
inverter voorziet dat de elektropomp altijd is ingeschakeld, en uitsluitend op het maximale vermogen.

Zie voor de configuratie van de parameters de hoofdstukken 4-5.

1.3 Geintegreerd expansievat

Het systeem heeft een geintegreerd expansievat met een totale inhoud van 1 liter. Het expansievat heeft de volgende belangrijkste functies:

o het systeem elastisch maken zodat het behoedt wordt tegen waterslagen;

o eenwaterreserve verzekeren die, in het geval van kleine lekken, de druk in het systeem zo lang mogelijk handhaaft en zo onnodige herstarts
van het systeem, die anders continu zouden plaatsvinden, uitstelt;

¢ voldoende waterdruk garanderen bij de opening van een kraan (of ander toestel) gedurende de tijd die het systeem nodig heeft om te starten
en de juiste draaisnelheid te bereiken.

Het geintegreerde expansievat heeft niet tot taak een zodanige waterreserve te scheppen dat de ingrepen door het systeem worden beperkt

(vraag van het gebruikspunt, niet door lekken in het systeem). Het is mogelijk een expansievat met de gewenste inhoude aan het systeem toe te

voegen. Dit vat dient te worden verbonden op een punt van de persinstallatie (niet de aanzuiging!). Bij horizontale installaties is aansluiting mogelijk

op de ongebruikte persopening. Bij de keuze van de tank moet er rekening mee worden gehouden dat de hoeveelheid water die wordt afgegeven

ook een functie is van de parameters SP en RP die op het systeem kunnen worden ingesteld (par. 4-5).

Het expansievat is voorgevuld met lucht onder druk via de klep die toegankelik is vanuit de ruimte voor buitengewoon onderhoud (afb.1, viak F).

De voorvulwaarde waarmee het expansievat door de fabrikant wordt geleverd stemt overeen met de standaardinstelling van de parameters SP en RP,

en voldoet hoe dan ook aan de volgende vergelijking:

Pair=SP-RP-0.7bar  Waarbij:

- Pair = waarde van de luchtdruk in bar

- SP = Set Point (chapter 5.3.1) in bar

- RP = Drukverlaging voor de herstart (5.5.1) in bar
Dus, door de fabrikant; Pair=3-0.3-0.7=2.0bar/43.5-4.3-10.1=29 psi

Als er andere waarden worden ingesteld voor de parameters SP en/of RP, moet de klep van het expansievat worden geregeld door lucht af te
voeren of in te brengen totdat opnieuw wordt voldaan aan bovenstaande vergelijking (bv.: SP=2,0 bar / 29 psi; RP=0,3 bar / 4.3 psi; laat lucht uit
het expansievat totdat de druk van 1,0 bar / 14.5 psi bereikt wordt op de klep).

195



NEDERLANDS

Het niet aanhouden van bovenstaande vergelijking kan leiden tot storingen in het systeem of voortijdige breuk van het membraan
in het expansievat.

Gezien de inhoud van het expansievat van slechts 1 liter moet de manometer bij het uitvoeren van een eventuele luchtdrukcontrole
heel snel worden geplaatst: bij kleine volumes kan het verlies van ook maar een beperkte hoeveelheid lucht een aanzienlijke
drukval veroorzaken. De kwaliteit van het expansievat verzekert handhaving van de waarde die is ingesteld voor de luchtdruk, voer
de controle alleen uit bij de afstelling of als u zeker bent dat er sprake is van een defect.

De eventuele controle en/of het herstel van de luchtdruk moet worden uitgevoerd terwijl er geen druk in de persinstallatie is: koppel
de pomp af van de voeding en open het gebruikspunt dat zich het dichtst bij de pomp bevindt, en houd het open tot er geen water
meer naar buiten komt.

De speciale structuur van het expansievat verzekert de kwaliteit en de duurzaamheid ervan, vooral van het membraan dat
gewoonlijk het meest slijtagevoelige onderdeel is van dit type componenten. In geval van breuk moet echter het hele expansievat
worden vervangen. Dit mag uitsluitend worden gedaan door bevoegd personeel.

OO OO

1.4 Technische kenmerken

Onderwerp Parameter Esybox mini?
Spanning* 1x220-240 V 1x230 V 1x110-127 V
ELEKTRISCHE Frequentie 50/60 Hz
VOEDING Max. vermogen 850 W
Lekstroom naar aarde <2 mA
Afmetingen ruimtebeslag 445x262x242 mm zonder steunpootjes
CONSTRUCTIE- Leeg gewicht (verpakking uitgezonderd) 14 kg/30,8Ib
KENMERKEN Beschermingsklasse IP x4
Isolatieklasse van de motor F
Max. opvoerhoogte 55m/ 180 ft
HYDRAULISCHE Max. debiet 80 I/min /21 U.S. GPM
PRESTATIES Vooraanzuiging <5min a 8m/ 26 ft
Max. bedrijfs-druk 7.5 bar / 109 psi
Max. temperatuur van de vloeistof 40°C /104 °F
Max. omgevings-temperatuur 50°C /122 °F
BEDRIJFS- Omgevingstemperatuur van magazijn -10+60 °C/ 14+140 °F
OMSTANDIGHDEN
Versch. omgevingstemp - vioeistoftemp. <30°C/86 °F
Max. relatieve vochtigheid 50%
Constante druk
Beveiliging tegen droog lopen
Beveiliging tegen bevriezin
FUNCTIES EN Anticyging-begveiliging :
BEVEILIGINGEN
Amperometrische beveiliging naar de motor
Bescherming tegen abnormale voedingsspanningen
Beschermingen tegen overtemperatuur

*: raadpleeg het plaatje met technische gegevens op de pomp

Tabel 1

2. INSTALLATIE

Het systeem is ontwikkeld voor gebruik binnenshuis. Voor installaties in de open lucht en/of die rechtstreeks blootgesteld
worden aan weersinvloeden, wordt geadviseerd om een bescherming te gebruiken die is afgestemd op de installatiesituatie,

A om te waarborgen dat het systeem in elke conditie goed zal functioneren.

Het systeem is ontworpen om te werken in omgevingen met een temperatuur die tussen 1 °C en 50 °C blijft (op voorwaarde
dat er voor elektrische voeding wordt gezorgd: zie par.6.1.3 “antibevriezingsfunctie”). Esybox mini functioneert correct als het
verschil tussen de omgevingstemperatuur en de vloeistoftemperatuur niet groter is dan 30°C (met de omgevingstemperatuur
hoger dan de vloeistoftemperatuur). Behalve dit temperatuurverschil mag de vochtigheidslimiet niet hoger zijn dan 50%, anders
bestaat er kans op condensvorming die de printplaat onherstelbaar kan beschadigen.

196



NEDERLANDS

Het systeem is geschikt om drinkwater te behandelen.

Het systeem mag niet worden gebruikt voor het pompen van zout water, afvalwater, ontvlambare, hijtende of explosieve
vloeistoffen (bv. petroleum, benzine, verdunningsmiddelen), vetten, olién of voedingsmiddelen.

Het systeem kan water aanzuigen waarvan de hoogte niet dieper is dan 8 m (hoogte tussen het waterpeil en de aanzuigopening
van de pomp).

Als het systeem wordt gebruikt voor de watertoevoer in huis, moeten de lokale voorschriften in acht worden genomen van de
instanties die verantwoordelijk zijn voor het waterbeheer.

Ga hij de keuze van de installatieplek het volgende na:

e De spanning en frequentie die vermeld worden op het plaatie met elektrische gegevens van de pomp moeten
overeenkomen met de gegevens van het elektriciteitsnet.
De elektrische verbinding moet op een droge plek zitten, beschermd tegen eventuele overstromingen.

e De aarding aan de normen voldoet.

Een eventuele kleine hoeveelheid water in het product is een restant van het keuringsproces.

> BPEERP

Als u niet zeker bent dat er geen vreemde voorwerpen aanwezig zijn in het te pompen water, moet er aan de ingang van het systeem een filter
worden gemonteerd dat geschikt is om de onzuiverheden tegen te houden.

Door een filter aan te brengen op de aanzuiging nemen de hydraulische prestaties van het systeem af in verhouding tot het
belastingverlies dat door het filter zelf wordt veroorzaakt (in het algemeen geldt dat hoe groter het filtervermogen, des te sterker de
daling van de prestaties.

Kies het gewenste type configuratie (verticaal of horizontaal), rekening houdend met de aansluitingen naar de installatie, de positie van het
gebruikersinterfacepaneel, de beschikbare ruimten volgens onderstaande aanwijzingen. Installatie aan de muur is mogelijk, zie par. 8.2.

O

2.1 - Verticale configuratie

Schroef de 4 steunpootjes, die los in de verpakking zitten, vast in de

messing zittingen van vlak C. Stel het systeem op de gewenste plaats

op, rekening houdend met het ruimtebeslag van afb.6.

o De afstand van minstens 10 mm tussen vlak E van het systeem en
een eventuele muur is verplicht om ventilatie via de roosters te
verzekeren. Als u voorziet dat het systeem moet worden geleegd via
de aftapdeur en niet vanuit de installatie, moet er meer afstand
worden vrijgehouden tot de manoeuvreerruimte van de aftapdop.

e Een afstand van minstens 10 mm tussen vlak B van het systeem
en een obstakel is verplicht om de voedingskabel naar buiten te
laten komen naar het stopcontact.

e De afstand van minstens 200 mm tussen vlak A van het systeem
en een obstakel wordt aanbevolen om het deurtje te kunnen
verwijderen en toegang te krijgen tot de technische ruimte.

439 mm

Afb. 6

Als de ondergrond niet viak is, moet het pootje dat geen ondersteuning heeft worden uitgeschroefd om de hoogte ervan te regelen tot hij contact
maakt met de ondergrond, zodat het systeem stabiel staat. Het systeem moet namelijk veilig en stabiel worden geplaatst, en de verticaalheid van
de as moet worden gegarandeerd: het systeem mag niet hellen.

2.1.1 Hydraulische aansluitingen

Verwijder de verbindingsdop aan de INGANG met een schroevendraaier. Maak de verbinding aan de ingang door middel van de opening op het

opperviak F dat is gemarkeerd met “IN" op Afb. 6 (aanzuigaansluiting).

Verwijder de verbindingsdop aan de UITGANG met een schroevendraaier. Maak de verhinding aan de uitgang door middel van de opening op

het oppervlak F dat is gemarkeerd met “OUT” op Afh. 6 (persaansluiting).

Alle hydraulische verbindingsstukken tussen het systeem en de installatie waarmee het verbonden is, zijn messing verbindingsstukken met

vrouwelijk schroefdraad 1" GAS.
Als u het product met de installatie wilt verbinden via verbindingsstukken met een diameter die groter is dan de normale afmeting
van de slang van 1" (bijvoorbeeld de ring, in het geval van uit 3 delen bestaande verbindingsstukken), moet worden verzekerd
dat het mannelijke schroefdraad van 1"GAS van de verbinding zelf minstens 25 mm uitsteekt uit de hierboven genoemde maat
(zie afh.7).
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<25 mm > 25 mm
RS LILLLS

X Y]

De messing schroefdraden zijn ondergebracht in zittingen van technopolymeer. Zorg bij het realiseren van de waterdichtheid
van de verbinding door het toevoegen van materiaal (bv. teflon, hennep,...) dat de afdichting niet wordt overdreven: bij een
geschikt aanhaalkoppel (bv. met een pijptang met lang handvat) zou het overtollige materiaal een abnormale kracht kunnen
uitoefenen op de zitting van technopolymeer, waardoor deze onherstelbaar wordt beschadigd.

Voor wat betreft de positie ten opzichte van het water dat gepompt moet worden, kan de installatie van het systeem “boven waterniveau” of “onder waterniveau”
worden genoemd. In het bijzonder wordt een installatie “boven waterniveau” genoemd wanneer de pomp op een niveau boven dat van het te pompen water
wordt geplaatst (bv. pomp aan het opperviak en water in de put); omgekeerd wordt een installatie “onder waterniveau” genoemd wanneer de pomp op een
niveau onder dat van het te pompen water wordt geplaatst (bv. hangende tank en pomp eronder).

>

Als de verticale installatie van het systeem van het type “boven waterniveau” is, wordt aanbevolen een terugslagklep aan te
brengen in het aanzuiggedeelte van de installatie; dit om het vullen van het systeem mogelijk te maken (par. 2.1.2).

Als de installatie van het type “boven waterniveau” is, moet de aanzuigleiding vanaf de waterbron naar de pomp aflopend worden
gemonteerd, om de vorming van zwanehalzen of sifons te vermijden. Plaats de aanzuigslang niet boven pompniveau (om te
voorkomen dat er zich luchtbellen in de aanzuigslang vormen). De aanzuigslang moet aan zijn ingang op minstens 30 cm onder het
waterniveau aanzuigen, en moet over de hele lengte waterdicht zijn, tot aan de ingang van de elektropomp.

De aanzuig- en persleidingen moeten zo gemonteerd worden dat ze geen enkele mechanische druk op de pomp uitoefenen.

PO

2.1.2. Vulwerkzaamheden - Installatie boven en onder waterniveau

Installatie “boven het water” (par. 2.1.1): open de technische ruimte en verwijder de vuldop (Afb.3) met behulp van een schroevendraaier. Vul het
systeem met schoon water door de vulopening, en zorg ervoor dat de lucht naar buiten komt. Als de terugslagklep op de aanzuigleiding
(aanbevolen in par. 2.1.1) aangebracht is in de buurt van de ingangsopening van het systeem, zou de hoeveelheid water die nodig is om het
systeem te vullen 0,9 liter moeten zijn. Geadviseerd wordt de terugslagklep aan het uiteinde van de aanzuigleiding te monteren (bodemklep),
zodat ook deze helemaal kan worden gevuld bij de vulwerkzaamheden. In dit geval is de hoeveelheid water die nodig is voor het vullen afhankelijk
van de lengte van de aanzuigleiding (0,9 liter + ...).

Installatie “onder waterniveau” (par. 2.1.1): als er tussen de watervoorraad en het systeem geen afsluitkleppen aanwezig zijn (of als deze open
zijn), wordt het systeem automatisch gevuld zodra de opgesloten lucht naar buiten kan. Door de vuldop (afb.3) dus zoveel als nodig is om de
opgesloten lucht weg te laten stromen open te draaien, wordt het systeem in staat gesteld om zich helemaal te vullen. Hierop moet worden
toegezien en de vulopening moet worden gesloten zodra het water naar buiten komt (geadviseerd wordt om een afsluitklep aan te brengen in de
aanzuigleiding en deze te gebruiken om het vullen met open dop te besturen). Een andere mogelijkheid, in het geval dat de aanzuigleiding is
gesloten door een dichte klep, is om het vullen uit te voeren zoals beschreven voor de installatie boven waterniveau.

2.2 - Horizontale Configuratie

Schroef de 4 steunpootjes, die los in de verpakking zitten, vast in de

messing zittingen van viak E. Stel het systeem op de gewenste plaats

op, rekening houdend met het ruimtebeslag van afb.8.

e Een afstand van minstens 10 mm tussen vlak B van het systeem
en een obstakel is verplicht om de voedingskabel naar buiten te
laten komen naar het stopcontact.

o De afstand van minstens 200 mm tussen vlak A van het systeem
en een obstakel wordt aanbevolen om het deurtje te kunnen
verwijderen en toegang te krijgen tot de technische ruimte.

Afb. 8

Als de ondergrond niet viak is, moet het pootje dat geen ondersteuning heeft worden uitgeschroefd om de hoogte ervan te regelen tot hij contact
maakt met de ondergrond, zodat het systeem stabiel staat. Het systeem moet namelijk veilig en stabiel worden geplaatst, en de verticaalheid van
de as moet worden gegarandeerd: het systeem mag niet hellen.

2.2.1 Hydraulische aansluitingen

Verwijder de verbindingsdop aan de INGANG met een schroevendraaier. Maak de verbinding aan de ingang door middel van de opening op het
opperviak F dat is gemarkeerd met “IN" op Afb. 8 (aanzuigaansluiting).

Verwijder de verbindingsdop aan de UITGANG met een schroevendraaier. Maak de verhinding aan de uitgang door middel van de opening op
het oppervlak F dat is gemarkeerd met “OUT” op Afh. 8 (persaansluiting).

Alle hydraulische verbindingsstukken tussen het systeem en de installatie waarmee het verbonden is, zijn messing verbindingsstukken met
vrouwelijk schroefdraad 1" GAS.
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A Zie de betreffende WAARSCHUWING op afb. 7.

2.2.3 Vulwerkzaamheden - Installatie boven en onder waterniveau

Voor wat betreft de positie ten opzichte van het water dat gepompt moet worden, kan de installatie van het systeem “boven waterniveau” of “onder
waterniveau” worden genoemd. In het bijzonder wordt een installatie “boven waterniveau” genoemd wanneer de pomp op een niveau boven dat
van het te pompen water wordt geplaatst (bv. pomp aan het oppervlak en water in de put); omgekeerd wordt een installatie “onder waterniveau”
genoemd wanneer de pomp op een niveau onder dat van het te pompen water wordt geplaatst (bv. hangende tank en pomp eronder).

Installatie “boven het wateropperviak”: verwijder met behulp van een schroevendraaier de vuldop, d.w.z., voor de horizontale configuratie, de dop
op vlak F (afb.1). Vul het systeem met schoon water door de vulopening, en zorg ervoor dat de lucht naar buiten komt: voor een optimale vulling
is het het beste ook de vuldeur op het vlak A (Afb.1) te openen, die wordt gebruikt voor het vullen in een verticale configuratie, zodat alle lucht
naar buiten stroomt die anders in het systeem opgesloten zou kunnen blijven; zorg dat de openingen goed worden gesloten nadat de operatie
voltooid is. De hoeveelheid water die nodig is om het systeem te vullen is minstens 0,7 liter. Geadviseerd wordt een terugslagklep aan het uiteinde
van de aanzuigleiding te monteren (bodemklep), zodat ook deze helemaal kan worden gevuld bij de vulwerkzaamheden. In dit geval is de
hoeveelheid water die nodig is voor het vullen afhankelijk van de lengte van de aanzuigleiding (0,7 liter + ...). Installatie “onder waterniveau”: als
er tussen de watervoorraad en het systeem geen afsluitkleppen aanwezig zijn (of als deze open zijn), wordt het systeem automatisch gevuld
zodra de opgesloten lucht naar buiten kan. Door de vuldop (vlak F - afb. 1) dus open te draaien totdat de lucht naar buiten stroomt, kan het
systeem helemaal worden gevuld. Op het vullen moet worden toegezien en de vulopening moet worden gesloten zodra het water naar buiten
komt (geadviseerd wordt om een afsluitklep aan te brengen in de aanzuigleiding en deze te gebruiken om het vullen met losgedraaide dop te
besturen). Een andere mogelijkheid, in het geval dat de aanzuigleiding is gesloten door een dichte klep, is om het vullen uit te voeren zoals
beschreven voor de installatie boven waterniveau.

2.3 Oriéntatie van het interfacepaneel
Het interfacepaneel is zo ontworpen dat het in de richting kan worden gedraaid die het gemakkelijkst te lezen is voor de gebruiker: dankzij de
vierkante vorm is een rotatie mogelijk in stappen van 90° (afb.9).

Afb. 9
Maak de 4 schroeven op de hoeken van het paneel los met het meegeleverde gereedschap.
Verwijder de schroeven niet helemaal, geadviseerd wordt hen slechts uit het schroefdraad in de omkasting van het product te draaien.
Zorg dat de schroeven niet in het systeem vallen.
Open het paneel, maar zorg ervoor dat de signaalkabel niet gespannen wordt.
Plaats het paneel weer terug in de gewenste richting en voorkom dat de kabel bekneld raakt.
Draai de 4 schroeven vast met de hiervoor bestemde sleutel.

3. INBEDRIJFSTELLING

A De aanzuigdiepte mag niet groter zijn dan 8 / 26 ft.

3.1 Elektrische aansluitingen
Om de immuniteit tegen mogelijk uitgestraald geluid naar andere apparaten te verbeteren, wordt geadviseerd een aparte elektriciteitsleiding te
gebruiken voor de voeding van het product.

De lijndruk kan veranderen bij het starten van de elektropomp. De spanning op de lijn kan veranderingen ondergaan afhankelijk
van andere inrichtingen die met de lijn verbonden zijn en de kwaliteit van de lijn zelf.
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Geadviseerd wordt de installatie uit te voeren volgende aanwijzingen in de handleiding in overeenstemming met de wetten,
richtlijnen en normen die van kracht zijn op de plaats waar het apparaat wordt gebruikt, afhankelijk van de toepassing.

Het product in kwestie bevat een inverter waarin continue spanningen en stromen aanwezig zijn met hogefrequentiecomponenten (zie Tabel 2).

Types mogelijke lekstromen naar aarde

Wisselstroom Eenpolig, pulserend Gelijkstroom Metcg%gpe(;%qnliggtie-
Inverter monofasevoeding v v v
Tabel 2

id
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Figuur 10 - bis voorbeeld van de installatie

De thermomagnetische veiligheidsschakelaar moet correct gedimensioneerd zijn (zie Elektrische kenmerken). Voor pompen zonder stekker
komen de kleuren van de aders overeen met hetgeen is aangegeven in de Tabel 3:

Aansluiting Type A Type B
Fase Bruin Bruin
Nul Blauw Blauw
Aarde (PE) Geellgroen Groen

Type A: Europese en gelijkgestelde markten.
Type B: Amerikaanse, Canadese en gelijkgestelde markten.

Tabel 3

Het apparaat moet worden verbonden met een hoofdschakelaar die alle voedingspolen verbreekt. Als de schakelaar in open stand is, moet de
scheidingsafstand van elk contact de waarde hebben die staat vermeld in Tabel 4.

Min. afstand tussen de contacten van de voedingsschakelaar

Voeding [V] <127 >127 en <240
Min. afstand [mm] >17 >3
Tabel 4

3.2 Configuratie van de geintegreerde inverter

Het systeem is door de fabrikant geconfigureerd om te voldoen aan de meestvoorkomende installatiesituaties waarin wordt gewerkt met constante
druk. De belangrijkste parameters die in de fabriek zijn ingesteld zijn als volgt:

o Set-Point (waarde van de gewenste constante druk): SP =2.7 bar / 39 psi.

o Verlaging van de druk voor herstart RP =0.3 bar/ 4.3 psi.

¢ Anticyclingfunctie: Uitgeschakeld.

Deze en andere parameters kunnen echter voor elke installatie op zich door de gebruiker worden ingesteld. Zie par. 4-5 voor de specificaties.

Voor de bepaling van de parameters SP en RP heeft de druk waarbij het systeem start de volgende waarde;
Pstart = SP — RP Voorbeeld: 2.7 - 0.3 =2.4 bar/39 - 4.3 = 34.8 psi in de standaardconfiguratie.

Het systeem functioneert niet als het gebruikspunt zich op een grotere hoogte bevindt dan het equivalent in meter-waterkolom van Pstart (neem
in aanmerking dat 1 bar / 14.5 psi = 10 m/ 32.8 ft WK): voor de standaardconfiguratie geldt dat als het gebruikspunt zich op minstens 27 m/ 88.5
ft hoogte bevindt, het systeem niet start.
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3.3 - Vooraanzuiging

Met vooraanzuiging van een pomp wordt de fase bedoeld gedurende welke de machine probeert het huis en de aanzuigleiding te vullen met
water. Als dit goed verloopt, kan de machine naar behoren functioneren.

Nadat de pomp gevuld is (par. 2.1.2, 2.2.2) en het apparaat geconfigureerd (par. 3.2), kan de elektrische voeding worden aangesloten nadat er
minstens één gebruikspunt op het persgedeelte is geopend.

Het systeem wordt ingeschakeld en controleert de aanwezigheid van water in het persgedeelte gedurende de eerste 10 seconden. Als er een
waterstroom wordt waargenomen in het persgedeelte, is de pomp volgezogen en begint hij normaal te werken. Dit is typisch het geval van een
installatie onder waterniveau (par. 2.1.2, 2.2.2). Het geopende gebruikspunt op het persgedeelte waar nu het gepompte water naar buiten komt,
kan gesloten worden. Als na 10 seconden geen regelmatige waterstroom wordt waargenomen in het persgedeelte, vraagt het systeem bevestiging
om de vooraanzuigprocedure te beginnen (gebruikelijk geval voor installaties boven waterniveau - par 2.1.2, 2.2.2). Dit wil zeggen:

Fill the pump Fill the pump
a
@ é Escape F_irs_t
Escape First priming priming
Afb. 11.1: Pop-up aanzuiging @) Afb. 11.2: Pop-up aanzuiging @ @)

Door op “A” te drukken wordt de vooraanzuigprocedure gestart: de pomp begint te werken gedurende maximaal 5 minuten. In deze tijd grijpt de
veiligheidsblokkering voor droog lopen niet in. De vooraanzuigtijd hangt af van diverse parameters, waarvan de diepte van het aan te zuigen water,
de diameter van de aanzuigleiding, de waterdichtheid van de aanzuigleiding de meeste invioed hebben. Op voorwaarde dat er een aanzuigleiding
wordt gebruikt met een maat van niet minder dan 1" en dat deze goed dicht is (geen gaten of verbindingen waardoor lucht kan worden aangezogen),
is het product ontworpen om te kunnen vooraanzuigen in omstandigheden met een waterdiepte van tot 8 meter in een tijd van minder dan 5 minuten.
Zodra het systeem een continue stroom waarneemt aan de perszijde, sluit hij de vooraanzuigprocedure af en begint hij normaal te werken. Het
geopende gebruikspunt op het persgedeelte waar nu het gepompte water naar buiten komt, kan gesloten worden. Als het product na 5 minuten van
de procedure nog niet vooraangezogen is, geeft het interfacedisplay een melding dat de procedure is mislukt. Koppel de voeding af, vul het product
door nieuw water toe te voegen, wacht 10 minuten en herhaal de procedure vanaf het aansluiten van de voedingsstekker. Door op “v* te drukken
wordt bevestigd dat men de vooraanzuigprocedure niet wil laten starten. Het alarm op het product blijft aanwezig.

Werking

Nadat de elektropomp vooraangezogen is, begint het systeem normaal te werken volgens de geconfigureerde parameters: hij start automatisch wanneer
de kraan wordt geopend, levert water met de ingestelde druk (SP), houdt de druk ook constant wanneer er andere kranen worden geopend, en stopt
automatisch na de tijd T2 nadat de uitschakelomstandigheden zijn bereikt (T2 kan worden ingesteld door de gebruiker, fabriekswaarde 10 sec).

4. TOETSENBORD EN DISPLAY ( w
De gebruikersinterface bestaat uit een toetsenblok met LCD-display

van 320x240 pixel en de signaleringsleds POWER, COMM, ALARM
zoals te zien is op afbeelding 12. Het display geeft de grootheden en
de statussen van het apparaat weer met indicaties omtrent de
functionaliteit van de verschillende parameters.

De functies van de toetsen worden samengevat in Tabel 5.

Afb. 12

Met de MODE-toets is verplaatsing mogelijk over de diverse items binnen een menu. Door deze toets minstens 1 sec in te
drukken verspringt het display naar het vorige menu-item.

@ Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x
3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Met de SET-toets kan het huidige menu worden afgesloten.

Verlaagt de huidige parameter (als een parameter wijzighaar is).

Verhoogt de huidige parameter (als een parameter wijzighaar is).

900,

Tabel 5

Door de toets “A” of de toets “v” lang in te drukken is automatische verhoging/verlaging van de geselecteerde parameter mogelijk. Nadat de toets
“A” of de toets “v” 3 seconden lang is ingedrukt, neemt de snelheid van de automatische verhoging/verlaging toe.

Bij het indrukken van de toets “A” of de toets “v” wordt de geselecteerde grootheid gewijzigd en onmiddellijk opgeslagen in het
permanente geheugen (EEprom). Als de machine in deze fase uitgeschakeld wordt, ook al gebeurt dit onopzettelijk, heeft dat geen
verlies van de zojuist ingestelde parameter tot gevolg. De SET-toets dient alleen om het huidige menu te verlaten en het is niet
nodig de aangebrachte wijzigingen op te slaan. Alleen in bijzondere gevallen, die beschreven zijn in de volgende paragrafen,
worden enkele grootheden toegepast bij het indrukken van “SET” of “MODE”".

O

Signaleringsleds
e Power

Witte led. Led brandt vast wanneer de machine gevoed wordt. Knippert wanneer de machine uitgeschakeld is.
e Alarm

Rode led. Brandt vast wanneer de machine geblokkeerd is vanwege een fout.

Menu
De volledige structuur van alle menu’s en alle items waaruit deze bestaan wordt weergegeven in Tabel 7.

Toegang tot de menu’s

Vanuit het hoofdmenu is op twee manieren toegang mogelijk tot de verschillende menu’s:
1. Rechtstreekse toegang met toetsencombinatie.
2. Toegang met naam via vervolgkeuzemenu's.

4.1 Rechtstreekse toegang met toetsencombinatie

Het gewenste menu wordt rechtstreeks geopend door tegelijkertijd de toetsencombinatie ingedrukt te houden gedurende de vereiste tijd
(bijvoorbeeld MODE SET om het menu Setpoint te openen) en de verschillende menu-items kunnen worden doorlopen met de MODE-toets.
Tabel 6 toont de menu's die bereikbaar zijn met de toetsencombinaties.

NAAM VAN HET MENU — SNELTOETSEN INDRUKTIJD

Gebruiker . ) Bij het loslaten van de knop

Monitor 2 Sec

Setpoint 2 Sec

Handbediening 3 Sec

Installateur 3 Sec

Technische Assistentie 3 Sec

Herstel van de fabriekswaarden 2 Sec na inschakeling van het apparaat
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Reset 2 Sec
Beperkt menu (zichtbaar) Uitgebreid menu (rechtstreekse toegang of wachtwoord)
Menu Gebruiker Menu Monitor Menu Setpoint Menu Menu Installateur Menu Techn. Assist
Hoofdmenu mode set-min mode-set Handbediening mode-set-min d ' | '
set-min-plus mode-set-plus
RP B
)
MAIN . STATUS T S.P STATUS Drukverlaging voor Blokkeringstijd
(Hoofdpagina) Contrast Setpoint-druk
herstart watergebrek
Menuselectie RS . BK. . . R! . .OD . . T.2 .
Toeren per minuut Achterverlichting Snelheidsinstelling Type installatie Vertraging uitschakeling
TK GP
VP Inschakeltijd van de vP MS Proportionele
Druk - Druk Matenstelsel .
achtergrondverlichting versterking
Weer a\\//'(:e van de LA Weer a\\//'(:e van de AS Gl
gstroom Taal gstroom Draadloze apparaten |Integrerende versterking
PO
K
Asn :eo om TE Aan de pomp - EK2 RM
i pomp Temperatuur dissipator afgegeven Activering func_ﬂe__lage Maximale snelheid
algegeven vermogen vermogen druk aanzuigzijde
K NC
cl cl PK
Drempel lage druk Max. apparaten
Fasestroom pomp Fasestroom pomp aenzuigide tegelijkertid
sv BV RS 71K _1c
Voedingsspanning Toeren per minuut Vertraging lage druk. Configuratie apparaat
TE
DV ET
SR Temperatuur e ealti
Voedingsbereik dissipator Max. wisseltijd
TE
DV,
Temperatuur SV _ Ant 'éY i
dissipator Voedingsspanning nti Cycling
pKm K SR BV CAE
Gemeten inlaatdruk Voedingsbereik Blokkeringverhindering
Ingeschakelde uren AF
Gewerkte uren Antibevriezing
Aantal starts
P RF
. Reset storingen en
Vermogenshistogram ;
waarschuwingen
. PW
Afgegeven debiet Password wijzigen
VE
Informatie HW en SW
FF
Storingen en
waarschuwingen
(Geschiedenis)
Tabel 7

() Parameter niet beschikbaar voor firmwareversies 3.xx
) Beschikbare parameters in de versie KIWA
V) parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V / 115 V)
¥ Beschikbare parameters in de versie KIWA
V) parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V / 115 V)
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4.2 - Toegang met naam via vervolgkeuzemenu’s

De verschillende menu’s worden geopend naargelang hun naam. Vanuit het hoofdmenu kan de menuselectie worden geopend door op een van
de twee toetsen “A” of “v” te drukken.

Op de selectiepagina van de menu’s verschijnen de namen van de menu’s die geopend kunnen worden, en een van de menu’s wordt gemarkeerd
door een balk (zie afbeelding 13.1-13.2-14). Met de toetsen “A” en “v" wordt de markeerbalk verplaatst totdat het gewenste menu geselecteerd
is. Dit kan dan worden geopend door op MODE te drukken.

SELECTION MENLU 01/03/2022 - 08:55

SELECTION MENU

MATN MEML User Menu
USER MENU Monitor Menu
MONITOR, MENLU
Xxxxxxxxx Menu
G0 2000 rpm 3,0 bar sB 0 rpm 3,0 bar
Afb. 13.1: Vervolgkeuzemenu @ Afb. 13.2: Vervolgkeuzemenu @) @)

De beschikbare items zijn MAIN, GEBRUIKER, MONITOR, vervolgens verschijnt er een vierde item UITGEBREID MENU; hiermee is het mogelijk
het aantal weergegeven menu's uit te breiden. Door UITGEBREID MENU te selecteren verschijnt er een pop-up dat vraagt de toegangscode in
te voeren. De toegangscode komt overeen met de toetsencombinatie die gebruikt wordt voor de rechtstreekse toegang (volgens Tabel 7,) en
maakt het mogelijk het aantal weergegeven menu’s uit te breiden vanuit het menu dat de betreffende toegangscode heeft naar alle menu’s met
een lagere prioriteit. De volgorde van de menu's is: Gebruiker, Monitor, Setpoint, Handbediening, Installateur, Technische assistentie. Nadat een
toegangscode geselecteerd is, blijven de ontgrendelde menu’s beschikbaar gedurende 15 minuten, of tot ze met de hand worden gedeactiveerd
door middel van het item “Geavanceerde menu’s verbergen” dat in de menuselectie verschijnt wanneer er een toegangscode wordt gebruikt.

Op afbeelding 14 wordt een werkingsschema getoond voor de selectie van de menu’s.

Midden op de pagina’s bevinden zich de menu’s, vanaf de rechterkant komt men hier door de directe selectie met een toetsencombinatie, vanaf
de linkerkant daarentegen via het selectiesysteem met vervolgkeuzemenu's.

@ Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x
3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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O )
::[ MAIN PAGE J

SELECTION MENU

scroll

—b ——3 | [ USERMEND | | ——
[MoNToR WEND | — (&) [——> «—

— MENU DIRECT ACCESS KEYS

EXTENDED MENU | = SETPOINT MENU | | €———
l MANUAL MENU | | €——

INSTALLER MENU| | €———

INSERT PASSWORD TO EXTEND SELECTION MENU

@ @ @ TECH.ASS. MENU | | €———

000000
oJololole
ololo

| MANMENU | | MANMENU | [ MANMENU |

| USERMENU | | USERMENU | | USERMENU |

| MONITORMENU | | MONITOR MENU | [ MONITOR MENU |

| SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU | | SETPOINT MENU |

| MANUALMENU | | MANUALMENU | | MANUAL MENU | @ MENU EXIT
[ REDUCED MENU | [INSTALLER MENU] | INSTALLER MENU |

| REDUCED MENU | | TECHASS. MENU |

REDUCED MENU

Afb. 14 Schema van toegangsmogelijkheden tot het menu

4.3 - Structuur van de menupagina’s. (FIRMWAREVERSIES < 4.x.x)
Bij de inschakeling verschijnen er enkele presentatiepagina’s met de naam van het product en het logo. Daarna verschijnt een hoofdmenu. De
naam van welk menu dan ook verschijnt altijd bovenaan het display.

Op de hoofdpagina verschijnen altijd: Als er zich een incident voordoet, kan het volgende verschijnen:
Staat; bedrijfstoestand (bv. standby, go, Fault) Storingsindicaties

Motortoerental: waarde in [tpm] Indicatie van de functies die aan de ingangen gekoppeld zijn
Druk: waarde in [bar] of [psi] afhankelijk van het ingestelde matenstelsela. Specifieke pictogrammen

Vermogen: waarde in [kW] van het vermogen dat wordt opgenomen door het

apparaat.

De foutcondities worden aangegeven in Tabel 16. De andere weergaven worden vermeld in Tabel 8.

Fout- en statuscondities die worden weergegeven

Identificator

Beschrijving

GO Motor in bedrijf

SB Motor gestopt

DIS Motorstatus handmatig gedeactiveerd

F4 Status / alarm Functie lagedruksignaal aanzuigzijde

EE Schrijven en opnieuw lezen op EEprom van de fabrieksinstellingen

WARN. Lage spanning | Waarschuwing wegens ontbreken voedingsspanning

Tabel 8: Status en foutberichten op de hoofdpagina
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De andere menupagina’s variéren naargelang de functies die eraan gekoppeld zijn en worden achtereenvolgens beschreven naar type indicatie
of instelling. Nadat een willekeurig menu geopend is, verschijnt onderaan de pagina altijd een samenvatting van de belangrijkste
werkingsparameters (bedrijfstoestand of eventuele storing, werkelijke snelheid en druk).Hierdoor heeft men de fundamentele machineparameters
altijd in het oog.

SETPOIMT MEMLU
Setpoint
SP pressure
3,0 bar
GO 2000 rpm 3,0 bar

Afb. 15 weergave van een menuparameter

Indicaties van de statusbalk onderaan op elke pagina

Identificator Beschrijving
GO Motor in bedrijf
SB Motor gestopt
Gedeactiveerd Motorstatus handmatig gedeactiveerd
rpm Motortoeren per minuut
bar Druk van de installatie
FAULT Aanwezigheid van een fout die aansturing van de elektropomp verhindert

Tabel 9: Aanduidingen in de statusbalk

Op de pagina’s die de parameters weergeven kunnen verschijnen: numerieke waarden en meeteenheid van het huidige item, waarden van andere
parameters die gebonden zijn aan de instelling van het huidige item, grafische balk, lijsten, zie Afbeelding 15.

4.4 - Structuur van de menupagina’s. (FIRMWAREVERSIES 2 4.x.x) @ @)
Bij de inschakeling verschijnen er enkele presentatiepagina's met de naam van het product en het logo. Daarna verschijnt een hoofdmenu. De
naam van elk menu verschijnt altijd bovenaan het display.

Op de hoofdpagina verschijnen altijd: In de lijst onderaan het scherm, die op alle pagina's aanwezig is,
Statuspictogrammen: beschrijving in Tabel 10 verschijnen altijd:

Pictogrammen van hulpfuncties: beschrijving in Tabel 11 Statusetiket: de statusetiketten zijn beschreven in Tabel 12;

Druk: waarde in [bar] of [psi] afhankelik van de ingestelde Beschrijving blokkerende fout/Beschrijving alarm: onderschrift na het etiket
meeteenheid. FAULT/WARNING, bestaande uit de afkorting van de fout/ het alarm en een
Stroming: waarde in [l/min] of [gal/min], afhankelijk van de korte beschrijving.

meeteenheid Motortoerental: waarde in [rpm].

Vermogen: waarde in [KW] van het vermogen dat wordt Druk: waarde in [bar] of [psi] afhankelijk van de ingestelde meeteenheid.
opgenomen door het apparaat.

De lijst van fouten en alarmen is te vinden in Tabel 15 en Tabel 16 in hoofdstuk 6.

Hoofdpagina: statuspictogrammen

Status Pictogram Beschrijving
Actief (:) Motor in bedrijf
Gestopt (') Motor gestopt
Gedeactiveerd Motor handmatig gedeactiveerd
Fou /N bescheven  d Inkr bendenhosk v het scherm
Fout KIWA-sensor F4 Foutsignaal “Lage druk inlaatzijde”

Tabel 10: Systeemstatuspictogrammen

3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit
4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Hoofdpagina: pictogrammen van hulpfuncties
Pictogram Beschrijving

@ Power Shower

Vlotter

Slaapmodus

Tabel 11: Pictogrammen van hulpfuncties

Indicaties van de statusbalk onderaan op elke pagina

Identificator Beschrijving
GO Motor in bedrijf
SB Motor gestopt
DIS Motorstatus handmatig gedeactiveerd
FAULT Aanwezigheid van een fout die aansturing van de elektropomp verhindert
WARNING Signalering van een alarm dat niet de aansturing van de elektropomp verhindert

Tabel 12: Indicaties in de statusbalk

De andere menupagina's variéren naargelang de gekoppelde functies en worden later beschreven per type indicatie of instelling. Nadat een
willekeurig menu geopend is, verschijnt onderaan de pagina altijd een samenvatting van de belangrijkste werkingsparameters (bedrijfstoestand
of eventuele storing, werkelijke snelheid en druk).

Hierdoor is er altijd zicht op de fundamentele machineparameters.

01/03/2022 - 08:55
SETPOINT MENU

Setpoint
pressure

3,0 bar

SB 0 rpm 3,0 bar

Afb. 16: Weergave van een menuparameter

Op de pagina's met parameters kunnen verschijnen: numerieke waarden en meeteenheid van het huidige item, waarden van andere parameters
die gebonden zijn aan de instelling van het huidige item, grafische balk, lijsten, zie Afb.16.

4.5 - Blokkering parameterinstelling via wachtwoord

Het apparaat heeft een beveiligingssysteem met wachtwoord. Als er een wachtwoord wordt ingesteld, zijn de parameters van het apparaat altijd
toegankelijk en zichtbaar, maar kunnen ze niet worden gewijzigd. Het beheerssysteem van het wachtwoord bevindt zich in het menu “Technische
assistentie” en wordt beheerd door middel van de parameter PW.

4.6 - Activering/deactivering van de motor

In normale bedrijfsomstandigheden heeft het indrukken en vervolgens loslaten van beide toetsen “A” en “v” blokkering/deblokkering van de motor tot
gevolg (retentief ook na uitschakeling). Als er een storingsalarm aanwezig is, reset bovenstaande handeling het alarm zelf. Wanneer de motor
uitgeschakeld is, wordt deze toestand aangeduid doordat de witte led knippert. Dit commando kan vanaf elke menupagina worden geactiveerd,
behalve RF en PW.

5. BETEKENIS VAN DE AFZONDERLIJKE PARAMETERS

De inverter laat het systeem op constante druk werken. Deze regeling wordt benut als de hydraulische installatie na het systeem
naar behoren gedimensioneerd is. Installaties die zijn uitgevoerd met leidingen met een te kleine doorsnede zorgen voor
belastingverliezen die de apparatuur niet kan compenseren; het resultaat is dat de druk constant is op de sensoren maar niet
op de gebruikspunten.

Installaties die te sterk vervormbaar zijn kunnen leiden tot schommelingen, als dit zich zou voordoen kan het probleem worden
opgelost met behulp van de parameters “GP” en “GI” (zie par 5.6.3 - GP: proportionele versterkings-coéfficiént en 5.6.4 - Gl
integrerende versterkingscoéfficiént)
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5.1 Menu Gebruiker

Door vanuit het hoofdmenu op de toets MODE te drukken (of door het selectiemenu te gebruiken door op “A” of “v” te drukken), wordt het MENU
GEBRUIKER geopend. In het menu is het met de toets MODE mogelijk om door de diverse pagina’s van het menu te scrollen. De weergegeven
grootheden zijn als volgt.

5.1.1 - Status

Geeft de toestand van de pomp weer.

5.1.2 - RS: weergave van de draaisnelheid

Draaisnelheid die wordt aangedreven door de motor in rpm.

5.1.3 - VP: weergave van de druk
Druk van de installatie gemeten in [bar] of [psi], al naargelang het gebruikte matenstelsel.

5.1.4 - VF: weergave van de stroming
Geeft de momentane stroming weer in [liter/min] of [gal/min], al naargelang het ingestelde matenstelsel. Als de geregistreerde maat onder de
ingestelde gevoeligheidsdrempel van de stromingssensor ligt, knippert de maat naast de identificatie VF.

5.1.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen
Vermogen dat wordt opgenomen door de elektropomp in [KW].
Als het maximaal toegestane vermogen wordt overschreden, knippert de maat naast de PO-identificatie.

5.1.6 - C1: weergave van de fasestroom
Fasestroom van de motor in [A]. Bij overschrijding van de maximaal toegestane stroom, knippert de identificatie C1 om te signaleren dat er een
ingreep van de overstroombeveiliging nadert.

51.7-svBY : Voedingsspanning
Alleen aanwezig op sommige modellen.

51.8-SREY: Voedingsbereik

Alleen aanwezig op sommige modellen.

Geeft het waargenomen voedingsspanningsbereik aan. De volgende waarden zijn mogelijk: [110-127] V of [220-240] V. Als het bereik niet is
bepaald, is de waarde “- -“.

5.1.9 - TE: weergave dissipatortemperatuur
Toont de temperatuur van de warmteafleider.

5.1.10- PKm K gemeten inlaatdruk
Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie.

5.1.11 - Bedrijfsuren en aantal starts
Geeft op drie regels van het apparaat de uren van elektrische voeding, de bedrijffsuren van de pomp en het aantal inschakelingen van de motor aan.

5.1.12 - PI: vermogenshistogram

Geeft een histogram van het afgegeven vermogen weer op 5 verticale balken. Het histogram geeft aan hoe lang de pomp ingeschakeld geweest
is op een bepaald vermogensniveau. Op de horizontale as bevinden zich de balken van de diverse vermogensniveaus, op de verticale as wordt
de tijd weergegeven gedurende welke de pomp ingeschakeld is geweest op een bepaald vermogensniveau (tijdspercentage t.0.v. het totaal).

LUSER. MEML 01/03/2022 - 08:55 =
INSTALLER MENU
T¥: 8 21 38 28 S T
PI = m T% 12 6 10 18 55
42 % | pos. L 525 4 60 50 100
0 2000 r":ll"l"l 3,0 I'jar (E4) Internal Err. 0 rpm 0,0 bar
Afh. 17.1: weergave van het vermogenshistogram @ Afb, 17.2: weergave van het vermogenshistogram ©) ¢)

Y parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V / 115 V)
) Beschikbare parameters in de versie KIWA

@ Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x

3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit

)

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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5.1.13 - Afgegeven debiet
De pagina toont twee debiettellers. De eerste toont het totale door de machine afgegeven debiet. De tweede toont een deelteller die door de
gebruiker op nul kan worden gezet. De deelteller kan vanaf deze pagina op nul worden gezet, door 2 sec op de knop “ v “ te drukken.

5.1.14 - NT: Weergave van de netwerkconfiguratie ) @)
Informatie over de netwerk- en seriéle verbindingen voor de connectiviteit. De seriéle verbinding voor de connectiviteit kan in zijn geheel worden
gevisualiseerd door op de toets “" te drukken.

5.1.15 - VE: Weergave van de versie
Informatie over de hardwareversie, het serienummer en het mac-adres van de pomp.

5.1.16 - FF: weergave storingen en waaarschuwingen (geschiedenis)

Chronologische weergave van de storingen die zijn opgetreden tijdens de werking van het systeem. Onder het symbool FF verschijnen twee
getallen x/y die respectievelijk de weergegeven storing (x) en het totale aantal aanwezige storingen (y) aangeven; rechts van deze getallen staat
een aanwijzing omtrent het type weergegeven storing. De toetsen “A” en “v” verschuiven de lijst van storingen: door op de toets “v” te drukken
gaat u achteruit in de geschiedenis tot aan de oudste aanwezige storing, door op de toets “A” te drukken gaat u vooruit in de geschiedenis tot aan
de meest recente storing. De storingen worden chronologisch weergegeven, vanaf de storing die het langst geleden is verschijnen (x=1) tot de
meest recente storing (x=y). Er kunnen maximaal 64 storingen worden weergegeven; nadat dit aantal bereikt is, worden de oudste storingen
overschreven. Dit menu-item geeft een lijst van storingen weer, maar maakt geen reset mogelijk. De reset is alleen mogelijk met het speciale
commando vanuit menu-item RF van het MENU TECHNISCHE ASSISTENTIE.

Noch een handmatige reset, noch een uitschakeling van het apparaat, noch herstel van de fabriekswaarden wist de storingengeschiedenis; dit
gebeurt alleen met de hierboven beschreven procedure.

5.2 - Menu Monitor

Als vanuit het hoofdmenu tegelijkertijd de toetsen “SET” en “v* 2 sec ingedrukt worden, of door het selectiemenu te gebruiken door op “A” of “v”
te drukken, wordt het MENU MONITOR geopend. Door vanuit het menu op de toets MODE te drukken verschijnen achtereenvolgens de volgende
grootheden.

5.2.1- CT: contrast van het display
Parameter niet beschikbaar op pompen met firmwareversie 3.xx. Regelt het contrast van het display.

5.2.2 - BK: helderheid van het display
Regelt de achterverlichting van het display op een schaal van 0 tot 100.

5.2.3 - TK: inschakeltijd achterverlichting

Stelt de inschakeltijd van de achterverlichting in na de laatste druk op een toets. Toegestane waarden: van 20 sec tot 10 min, of "altijd
ingeschakeld” (ook als deze optie geselecteerd is, gaat het scherm na enkele uren inactiviteit toch over op stand-by om het apparaat te
beschermen). Wanneer de achterverlichting uit is, heeft de eerst druk op een willekeurige toets alleen tot gevolg dat de achterverlichting opnieuw
wordt ingeschakeld.

5.2.4 - LA: Taal
Weergave in een van de volgende talen:
o |taliaans e Spaans o Slovaaks e Portugese ®®
e Engels e Nederlands e Roemeens e Poolse @@
e Frans o Zweeds e Russisch e Chinese ®®
e Duits o Turks e Thais e Tsjechisch ®®

5.2.5 - TE: weergave dissipatortemperatuur
Toont de temperatuur van de warmteafleider.

5.3 - Menu Setpoint

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “MODE” en “SET" tegelijkertijd ingedrukt totdat “SP” op het display verschijnt (of gebruik het selectiemenu
door op “A” of “v” te drukken). De toetsen “A” en “v” maken het respectievelijk mogelijk de druk voor drukopbouw in de installatie te verhogen of
te verlagen. Om het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu, druk op SET. Het regelbereik is 1-5.5 bar (14-80 psi).

5.3.1 - SP: instelling van de setpointdruk
Druk waarbij de installatie onder druk wordt gezet.

De herstartdruk van de pomp is behalve aan de ingestelde druk SP ook gebonden aan RP. RP drukt de drukverlaging uit ten
opzichte van “SP” , die de herstart van de pomp veroorzaakt.

3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit
4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Voorbeeld: SP = 3,0 [bar] / 43.5 [psi]; RP = 0,3 [bar] / 4.3 [psi];
Tijdens de normale werking wordt de druk in de installatie opgebouwd met 3,0 [bar] / 4.3 [psi].
De herstart van de elektropomp vindt plaats wanneer de druk onder 2,7 [bar] / 39.1 [psi] daalt.

Instelling van een te hoge druk (SP) ten opzichte van de pompprestaties kan valse fouten wegens watergebrek BL veroorzaken;
in dit geval moet de ingestelde druk worden verlaagd.

5.4 - Menu Handbediening
A In de handbedieningsfunctie mag de som van de ingangsdruk en de maximaal leverbare druk niet groter zijn dan 6 bar / 87 psi.

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “SET" en “A” en “v* tegelijkertijd ingedrukt totdat op het display de pagina van het menu Handbediening
verschijnt (of gebruik het selectiemenu door op “A” of “v” te drukken). Om het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu,
druk op SET. Het openen van het handbedieningsmenu door indrukken van de toetsen “SET” “A” “v” brengt de machine in een geforceerde
STOP-conditie. Deze functie kan worden gebruikt om stopzetting van de machine af te dwingen. In de handbedieningsmodus is het, ongeacht de
weergegeven parameter, mogelijk de volgende opdrachten uit te voeren:

Tijdelijke start van de elektropomp.
Gelijktijdig indrukken van de toetsen MODE en “A” heeft tot gevolg dat de pomp start op de snelheid RI en het bedrijf duurt zolang de twee toetsen
ingedrukt blijven. Wanneer de opdracht pomp AAN of pomp UIT wordt gegeven, wordt dit gecommuniceerd op het display.

Start van de pomp

Gelijktijdig indrukken van de toetsen “MODE" “v" “A” gedurende 2 sec veroorzaakt het starten van de pomp op de snelheid RI. Het bedrijf duurt totdat
de toets SET wordt ingedrukt. Opnieuw indrukken van SET heeft afsluiting van het handbedieningsmenu tot gevolg. Wanneer de opdracht pomp AAN
of pomp UIT wordt gegeven, wordt dit gecommuniceerd op het display. In geval van werking in deze modus voor meer dan 5 min zonder aanwezigheid
van hydraulische vloeistof, zal de machine een alarm geven wegens oververhitting en de fout PH melden. Nadat de fout PH verdwenen is, zal de
reset uitsluitend op automatische wijze plaatsvinden. De resettijd is 15 min; als de fout PH meer dan 6 maal achtereen optreedt, neemt de resettijd
toe tot 1 uur. Na de reset die volgt op deze fout, blijft de pomp in stop totdat de gebruiker hem start met de toetsen “MODE” “v" “A™

5.4.1 - Status
Geeft de toestand van de pomp weer.

5.4.2 - RI: snelheidsinstelling
Stelt de motorsnelheid in in tpm. Hiermee wordt het toerental op een vooringestelde waarde geforceerd.

5.4.3 - VP: weergave van de druk
Druk van de installatie gemeten in [bar] of [psi], al naargelang het gebruikte matenstelsel.

5.4.4 - VF: weergave van de stroming
Geeft de stroming weer in de gekozen meeteenheid. De meeteenheid kan [I/min] of [gal/min] zijn, zie par. 5.5.3 - MS: Matenstelsel. Als de
geregistreerde maat onder de ingestelde gevoeligheidsdrempel van de stromingssensor ligt, knippert de maat naast de identificatie VF.

5.4.5 - PO: weergave van het opgenomen vermogen
Vermogen dat wordt opgenomen door de elektropomp in [kW].
Als het maximaal toegestane vermogen wordt overschreden, knippert de maat naast de PO-identificatie.

5.4.6 - C1: weergave van de fasestroom

Fasestroom van de motor in [A].

Bij overschrijding van de maximaal toegestane stroom, knippert de identificatie C1 om te signaleren dat er een ingreep van de overstroombeveiliging
nadert.

5.4.7 - RS: weergave van de draaisnelheid
Draaisnelheid die wordt aangedreven door de motor in tpm.

548-sv Y Voedingsspanning
Alleen aanwezig op sommige modellen.

5.4.9 - SR BV : voedingsbereik
Alleen aanwezig op sommige modellen.

BY) parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V / 115 V)

BY) parameters alleen beschikbaar in de versie DUAL VOLTAGE (voedingsspanning 230 V / 115 V)
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Geeft het waargenomen voedingsspanningsbereik aan. De volgende waarden zijn mogelijk: [110-127] V of [220-240] V. Als het bereik niet is

“ oo

bepaald, is de waarde *- -*.

5.4.10 - TE: weergave dissipatortemperatuur
Toont de temperatuur van de warmteafleider.

5.5 - Menu Installateur

Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen “MODE” en “SET” en “v* tegelijkertijd ingedrukt totdat op het display de eerste parameter van het
installatiemenu verschijnt (of gebruik het selectiemenu door op “A” of “v” te drukken). Met het menu kunnen diverse configuratieparameters
worden weergegeven en gewijzigd: met de toets MODE kan door de menupagina’s worden gescrold, met de toetsen “A” en “v” kan de waarde
van de betreffende parameter respectievelijk worden verhoogd en verlaagd. Om het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het
hoofdmenu, druk op SET.

5.5.1 - RP: instelling van de drukverlaging voor herstart

Drukt de drukverlaging ten opzichte van de SP-waarde uit die herstart van de pomp veroorzaakt. Als de setpointdruk bijvoorbeeld 3,0 [bar] bedraagt
en RP is 0,5 [bar], vindt de herstart plaats bij 2,5 [bar]. RP kan worden ingesteld van een minimum van 0,1 tot een maximum van 1 [bar]. In bijzondere
omstandigheden (bijvoorbeeld bij een setpoint dat lager is dan RP zelf) kan hij automatisch worden beperkt. Om het de gebruiker gemakkelijker te
maken verschijnt op de instellingspagina van RP de effectieve herstartdruk ook onder het RP-symbool, zie Afbeelding 18.1-18.2.

INSTALLER MEML 01/03/2022 - 08:55
INSTALLER MENU

Pressure fall
to restart

Pressure fall

RP torestart

P On
2,5 har 0,5 bar 0,5 bar
=0 2000 rpm 2,0 bar
Afb. 18.1: Instelling van de herstartdruk Afb. 18.2: Instelling van de herstartdruk ©) ¢)

5.5.2 - OD: type installatie

Mogelijke waarden zijn 1 en 2, hetgeen staat voor een starre of een elastische installatie.

Bij het verlaten van de fabriek is de waarde 1 ingesteld, die geschikt is voor de meeste installaties. Als er sprake is van drukschommelingen die
niet gestabiliseerd kunnen worden aan de hand van de parameters Gl en GP, moet de waarde 2 worden ingesteld.

BELANGRIJK: in de twee configuraties veranderen ook de waarden van de regelparameters GP en Gl. Daarnaast zijn de waarden van GP en Gl
die zijn ingesteld in modus 1 ondergebracht in een ander geheugen dan de waarden van GP en Gl die zijn ingesteld in modus 2. De waarde van
GP in modus 1 wordt derhalve bij overgang naar modus 2 vervangen door de waarde van GP in modus 2, maar wordt bewaard en kan worden
teruggevonden bij terugkeer in modus 1. Een zelfde waarde die te zien is op het display heeft een ander gewicht in de ene of de andere modus,
aangezien het controle-algoritme verschilt.

5.5.3 - MS: matenstelsel
Hiermee wordt het matenstelsel van de meeteenheden angloamerikaans, te weten het internationale of het Britse stelsel. De weergegeven grootheden
worden weergegeven in Tabel 13.

OPMERKING: De stroming in angloamerikaans meeteenheden (gal/ min) wordt uitgedrukt met een conversiefactor van 1 gal = 4,0 liter, hetgeen
overeenkomt met een metrische gallon.

Weergegeven meeteenheden

Grootheid Meeteenheid internationaal Meeteenheid angloamerikaans
Druck Bar psi
Temperatuur °C °F
Flusso /min gal/min

Tabel 13 Matenstelsel meeteenheden

@ Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x
3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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5.5.4 - AS: koppeling van apparaten ®

Hiermee kan de modus worden geopend voor koppeling/ontkoppeling 01/12/2022 - 08:55 o=l B
met maximaal 2 compatibele elementen: INSTALLER MENU
e Andere Esybox Mini 3-pomp voor werking in een pompgroep die . .
bestaat uit maximaal 2 elementen. \évt:fe::ss device
Op de pagina AS worden de pictogrammen van de verschillende :
aangesloten apparaten weergegeven met hun identificatieacroniem en
het hijbehorende ontvangstvermogen eronder. Un' Een permanent
brandend pictogram geeft aan dat het apparaat verbonden is en correct
functioneert; een doorgekruist pictogram geeft aan dat het apparaat
geconfigureerd is als onderdeel van het netwerk, maar niet gedetecteerd sB 0rpm 3,0 bar
wordt.

Op deze pagina worden niet alle apparaten weergegeven die in de ether aanwezig zijn, maar alleen de apparaten die deel
uitmaken van ons netwerk. Door alleen de apparaten van het eigen netwerk te zien is werking van meerdere analoge netwerken
mogelijk die tegelijkertijd bestaan in de actieradius van de draadloze verbinding zonder verwarring te scheppen; op deze manier
geeft de gebruiker geen elementen weer die niet tot het pompsysteem behoren
Vanaf deze menupagina kan een element worden aan- of afgekoppeld van het persoonlijke draadloze netwerk. Bij het starten van de machine bevat
het menu-item AS geen enkele verbinding, aangezien er geen apparaten verbonden zijn. In deze conditie verschijnt de tekst “No Dev” en is de led
COMM uit. Apparaten kunnen alleen door middel van handelingen voor aan-/afkoppeling door de gebruiker worden toegevoegd of verwijderd.

Verbinding van apparaten

Eenmaal aangekomen op de pagina AS, wordt het apparaat door 5 sec. indrukken van ‘" in de zoekmodus gezet voor wireless koppeling. Deze
status wordt getoond door het knipperen van de led COMM met regelmatige intervallen. Deze status kan worden afgeleid uit het met regelmatige
tussenpozen knipperende COMM-led. Zodra twee machines in een nuttig communicatieveld deze status hebben, maken ze verbinding, indien
mogelijk. Als de koppeling niet mogelijk is voor een of beide machines, eindigt de procedure en verschijnt op elke machine een pop-up met de
melding “koppeling niet mogelijk”. Een koppeling kan niet mogelijk zijn omdat al het maximale aantal aanwezig is van het apparat dat men probeert
te koppelen, of omdat het te koppelen apparaat niet wordt herkend. In dit laatste geval moet de procedure vanaf het begin worden herhaald. De
zoekstatus voor koppeling blijft actief totdat het te koppelen apparat gevonden is (ongeacht het resultaat van de koppeling); als het in eentijd van
1 minuut niet mogelijk is een apparaat te zien, wordt de koppelingsstatus afgesloten. De zoekstatus voor draadloze koppeling kan op elk gewenst
moment worden afgesloten door op SET of MODE te drukken. Shortcut. Om de procedure sneller te laten verlopen is er een snelkoppeling
gecreéerd via welke pomp kan worden gekoppeld door op de hoofdpagina op de toets “v” te drukken (5 sec).

BELANGRIJK: nadat de koppeling tussen 2 of meer apparaten heft plaatsgevonden, kan op het display een pop-up verschijnen waarin gevraagd
wordt de configuratie te verspreiden. Dit gebeurt in het geval dat de toestellen verschillende configuratieparameters hebben (bv. setpoint SP, RP
etc.). Door op * op een pomp te drukken, wordt de verbreiding van de configuratie van deze pomp naar de andere gekoppelde pompen
geactiveerd. Nadat de toets * is ingedrukt, verschijnen er pop-ups met de tekst “Wachten a.u.b...” Nadat deze fase is voltooid, beginnen de
pompen normaal te werken met de gevoelige parameters uitgelijnd; raadpleeg paragraaf 9.3.5 voor meer informatie.

Afkoppeling van apparaten

Om een apparaat dat tot een bestaande groep hoort af te koppelen, ga naar de pagina AS (Installatiemenu) van het apparaat zelf en druk minstens
5 seconden op de toets — . Hierna worden alle pictogrammen van de verbonden apparaten vervangen door de tekst “No Dev” en blijft de COMM-
led uit.

Vervanging van apparaten

Om een apparaat in een bestaande groep te vervangen, hoeft het te vervangen apparaat alleen maar te worden afgekoppeld en het nieuwe
apparaat te worden gekoppeld, zoals in bovenstaande procedure is beschreven. Als het niet mogelijk is het element dat vervangen moet worden
af te koppelen (omdat het defect of niet beschikbaar is), moet de afkoppelingsprocedure worden uitgevoerd op alle apparaten, waarna een nieuwe
groep moet worden aangemaakt.

555-EK\H) instelling lagedrukfunctie aanzuigzijde
Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie.
Stelt de lagedrukfunctie aan de aanzuigzijde in.

Waarde Functie
0 gedeactiveerd
1 geactiveerd met automatisch herstel
2 geactiveerd met handmatig herstel
Tabel 14

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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556-PK\K) Drempel lage druk aanzuigzijde
Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie. Stelt de drukdrempel in waaronder wordt ingegrepen door een blokkering wegens lage druk
aan de aanzuigzijde.

557-T1 K Vertraging lage druk (detectiefunctie lage druk aanzuigzijde)

Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie.

Deze stelt de uitschakeltijd van de inverter in vanaf het moment waarop de lage druk aan de aanzuigzijde wordt gedetecteerd (zie Instelling van
de detectie van lage druk aan de aanzuigzijde, par. 5.7). T1 kan worden ingesteld tussen 0 en 12 s. De fabrieksinstelling is 2 s.

5.6 - Menu technische assistentie

Geavanceerde instellingen die alleen mogen worden verricht door gespecialiseerd personeel of onder direct toezicht van het assistentienetwerk.
Houd vanuit het hoofdmenu de toetsen (3 sec) “MODE” en “SET” en “A” tegelijkertijd ingedrukt totdat “TB" op het display verschijnt (of gebruik
het selectiemenu door op “A” of “v” te drukken). Met het menu kunnen diverse configuratieparameters worden weergegeven en gewijzigd: met
de toets MODE kan door de menupagina’s worden gescrold, met de toetsen “A” en “v” kan de waarde van de betreffende parameter respectievelijk
worden verhoogd en verlaagd. Om het huidige menu af te sluiten en terug te keren naar het hoofdmenu, druk op SET.

5.6.1 - TB: blokkeertijd wegens watergebrek

De instelling van de reactietijd van de blokkering wegens watergebrek maakt het mogelijk de tijd (in seconden) te selecteren die het apparaat
gebruikt om het watergebrek te signaleren. Verandering van deze parameter kan nuttig zijn als er een vertraging bekend is tussen het moment
waarop de motor ingeschakeld wordt en het moment waarop de afgifte start. Een voorbeeld hiervan is een installatie waarin de aanzuigleiding
buitengewoon lang is en een klein lek bevat. In dit geval kan het gebeuren dat de leiding in kwestie leegraakt, ook als het water niet ontbreekt, de
elektropomp enige tijd nodig heeft om zich weer te vullen, de waterstroom te leveren en druk op de installatie te veroorzaken.

5.6.2 - T2: vertraging bij uitschakeling
Stelt de vertraging in waarmee de inverter moet worden uitgeschakeld vanaf het moment waarop de omstandigheden voor uitschakeling zijn bereikt:
druk in de installatie en stroming lager dan de minimumstroming. T2 kan worden ingesteld tussen 2 en 120 s. De fabrieksinstelling is 10 s.

5.6.3 - GP: proportionele versterkingscoéfficiént

De proportionele waarde moet in het algemeen worden verhoogd voor systemen met elasticiteit (bijvoorbeeld met buizen van PVC) en worden
verlaagd voor starre installaties (bijvoorbeeld met ijzeren buizen). Om de druk in de installatie constant te houden, voert de inverter een controle
van het type PI uit op de gemeten drukfout. Afhankelijk van deze fout berekent de inverter het vermogen dat aan de motor moet worden geleverd.
Het gedrag van deze controle hangt af van de parameters GP en Gl die zijn ingesteld. Om tegemoet te komen aan de diverse gedragswijzen van
verschillende types hydraulische installaties waarop het systeem kan werken, maakt de inverter het mogelijk andere parameters te selecteren
dan in de fabriek zijn ingesteld. Voor bijna alle installaties zijn de fabriekinstellingen voor de parameters GP en Gl optimaal. Als er zich problemen
voordoen in de regeling, is het mogelijk deze instellingen aan te passen.

5.6.4 - Gl: integrerende versterkingscoéfficiént
Als er sprake is van grote drukvallen wanneer de stroming plotseling verhoogd wordt, of een langzame reactie van het systeem, moet de waarde
van Gl worden verhoogd. Als er zich daarentegen drukschommelingen rondom het setpoint voordoen, moet de waarde van Gl worden verlaagd.

BELANGRIJK: voor bevredigende drukregelingen moeten normaal gesproken zowel GP als Gl worden aangepast.

5.6.5 - RM: maximale snelheid
Hiermee wordt een maximumgrens ingesteld voor het aantal omwentelingen van de pomp.

5.6.6 - NC: Gelijktijdige apparaten )

Hiermee wordt het maximale aantal apparaten ingesteld dat tegelijkertijd kan werken. Mogelijke waarden zijn 1 en het aantal aanwezige apparaten
(max. 2). Standaard is NC het aantal actieve apparaten, d.w.z. als er apparaten worden toegevoegd of weggenomen, krijgt NC de waarde van de
aanwezige apparaten. Door een andere waarde in te stellen dan het aantal actieve apparaten wordt het ingestelde aantal vastgesteld op het
maximumaantal gelijktijdige apparaten. Deze parameter dient voor het geval er een beperking geldt voor het aantal pompen dat men ingeschakeld
kan of wil houden (zie 5.6.7 IC: Configuratie van de reserve en de voorbeelden erna). Op deze menupagina is het tevens mogelijk de andere twee
systeemparameters te zien die hiermee verband houden (zonder dat ze kunnen worden gewijzigd): aantal aanwezige apparaten dat automatisch
door het systeem wordt gedetecteerd en het aantal actieve apparaten.

5.6.7 - IC: configuratie van de reserve @

Deze parameter configureert het apparaat als automatisch of reserve. Als hij wordt ingesteld op automatisch (standaard), is het apparat betrokken
bij het normale pompen, als hij geconfigureerd is als reserve, krijgt het de laagste prioriteit bij het starten, d.w.z. het apparaat waarop deze
instelling betrekking heeft, start altijd als laatste. Als er een aantal actieve apparaten wordt ingesteld dat lager is dan het aantal aanwezige
apparaten en er wordt één element ingesteld als reserve, heeft dit als gevolg dat, als er geen problemen zijn, het reserveapparaat niet deelneemt

¥ Beschikbare parameters in de versie KIWA
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aan het normale pompen. Als er daarentegen een defect is op een van de werkende pompen (bv. geen elektrische voeding, inschakeling van een
beveiliging enz.), start ook het reserveapparaat.

De configuratiestatus “reserve” is op de volgende manieren zichtbaar: op de pagina Systeem met meerdere pompen is het bovenste deel van het
pictogram gekleurd; op de hoofdpagina verschijnt het communicatiepictogram met het adres van het apparaat met het nummer op een gekleurde
achtergrond. Er kan ook meer dan één apparaat geconfigureerd zijn als reserve binnen een pompsysteem. Ook als als reserve geconfigureerde apparaten
niet betrokken zijn bij het normale pompen, worden ze echter efficiént gehouden door het algoritme dat stagnering verhindert. Het algoritme dat stagnering
tegengaat zorgt er eenmaal per 23 uur voor dat de startprioriteit wordt verwisseld, en laat minstens één minuut achtereen een stroming leveren door elk
apparaat. Dit algoritme is bedoeld om kwaliteitsverslechtering van het water in de rotor te voorkomen en om de bewegende delen efficiént te houden; het
is nuttig voor alle apparaten en in het bijzonder voor de als reserve geconfigureerde apparaten die in normale omstandigheden niet werken.

5.6.8 - ET: Max uitwisselingstijd *)

Hiermee wordt de maximale continue werktijd ingesteld van een apparaat binnen een groep. Dit heeft alleen betekenis voor pompgroepen met
onderling verbonden apparaten. De tijd kan worden ingesteld tussen 0 min en 9 uur; de fabrieksinstelling is 2 uur. Wanneer de tijd ET van een
apparaat verstreken is, wordt de startvolgorde van het systeem opnieuw toegewezen, zodanig dat het apparaat waarvan de tijd verstreken is de
laagste prioriteit krijgt. Deze strategie heeft tot doel het apparaat dat al gewerkt heeft het minst te gebruiken en de werktijd van de verschillende
machines van een groep in evenwicht te houden. Als ondanks het feit dat het apparaat op de laatste plaats is gezet voor de startvolgorde de
hydraulische belasting toch inzet van het apparaat in kwestie vereist, zal deze starten om de drukvorming in de installatie te waarborgen.

De startprioriteit wordt opnieuw toegewezen in twee omstandigheden, in basis van de ET-tijd:

1. Wisseling tijdens het pompen: wanneer de pomp ononderbroken ingeschakeld blijft totdat de maximale absolute pomptijd wordt overschreden.

2. Wisseling in standby: wanneer de pomp in standby is maar 50% van de ET-tijd overschreden is.

Als ET wordt ingesteld op 0, volgt wisseling in standby. Telkens wanneer een pomp van de groep stopt, start bij de volgende herstart een andere pomp.

Als de parameter ET (Max uitwisselingstijd) op 0 is gezet, volgt een wisseling bij iedere herstart, ongeacht de effectieve werktijd
van de pomp.

5.6.9 - Configuratievoorbeelden voor installaties met meerdere pompen )

Voorbeeld 1:

Een pompenset bestaande uit 2 apparaten. Op beide apparaten zijn de parameters IC en NC ingesteld op Automatisch. Dit heeft het volgende
effect: als eerste start altijd het prioritaire apparaat en als de gerealiseerde druk te laag is start ter ondersteuning ook het tweede apparaat. De
werking van de 2 apparaten is roulerend, zodat de maximale afwisselingstijd (ET) van elk apparaat in acht wordt genomen en de apparaten
gelijkmatig slijten.

Voorbeeld 2:

Een pompenset bestaande uit 2 apparaten. Op beide apparaten is de parameter NC ingesteld op 1. Op een van de apparaten is de parameter
IC ingesteld op Automatisch, en op de andere op Reserve. Dit heeft het volgende effect: het apparaat dat niet als reserve is geconfigureerd start
en werkt alleen (ook als het niet in staat is de hydraulische belasting te ondersteunen en de gerealiseerde druk te laag is). Indien er in dit apparaat
een storing ontstaat, treedt het reserveapparaat in werking.

Voorbeeld 3:

Een pompenset bestaande uit 2 apparaten. Op beide apparaten is de parameter NC ingesteld op Automatisch. Op een van de pompen is de parameter
IC ingesteld op Automatisch, terwijl de andere is ingesteld op Reserve. Dit heeft het volgende effect: als eerste start altijd het apparaat dat niet
geconfigureerd is als reserve, als de gerealiseerde druk te laag is start ook het tweede, als reserve geconfigureerde, apparaat. Op deze manier wordt
geprobeerd om altijd hoe dan ook te voorkomen dat één apparaat in het hijzonder (het als reserve geconfigureerde apparaat) wordt gebruikt, dat echter
in geval van nood te hulp kan schieten als er een grotere hydraulische belasting nodig is.

5.6.10 - AY: Anti Cycling

Zoals beschreven in paragraaf 9 dient deze functie om veelvuldige in- en uitschakelingen te voorkomen in het geval van lekken in de installatie. De
functie kan op 2 verschillende manieren worden geactiveerd: normaal en smart. In de normale modus blokkeert de elektronische besturing de motor
na N identieke start/stopcycli. In de smartmodus daarentegen werkt hij op de parameter RP om de negatieve effecten van lekken te verminderen. Als
de functie wordt ingesteld op “Gedeactiveerd”, grijpt hij niet in.

5.6.11 - AE: activering blokkeringverhindering
Deze functie dient om mechanische blokkeringen te voorkomen in het geval van langdurige inactiviteit; hij werkt door de pomp periodiek te laten
draaien. Wanneer de functie geactiveerd is, voert de pomp elke 23 uur een cyclus die blokkering voorkomt uit met een duur van 1 min.

5.6.12 - AF: activering antibevriezingsfunctie
Als deze functie geactiveerd is, wordt de pomp automatisch aan het draaien gebracht wanneer de temperatuur in de buurt van het vriespunt komt,
om te voorkomen dat de pomp zelf kapot gaat.

57- \K Instelling van de detectie van lage druk aan de aanzuigzijde

(gewoonlijk gebruikt bij pompsystemen die verbonden zijn met de waterleiding)

Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie.

De detectiefunctie van lage druk genereert een blokkering van het systeem na de tijd T1 (zie 5.5.6 - T1: Vertraging lage druk).

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Wanneer deze functie actief is, verschijnt het symbool F4 in de hoofdpagina. Voor automatisch herstel om de foutconditie F4 te verlaten moet de
druk gedurende minstens 2 sec. terugkeren naar een waarde van 0,3 bar boven PK.
Om de blokkering handmatig te resetten, dient u de toetsen “A” en “v” tegelijkertijd in te drukken en weer los te laten.

5.8 - RF: reset van storingen en waarschuwingen

Door de toetsen “A” en “v” minstens 2 sec tegelijkertijd in te drukken, wordt de chronologie van storingen en waarschuwingen gewist. Onder het
symbool RF wordt het aantal storingen weergegeven dat aanwezig is in de geschiedenis (max. 64). De geschiedenis kan worden bekeken vanuit
het menu MONITOR op de pagina FF.

5.8.1 - PW: wijziging wachtwoord

Het apparaat heeft een beveiligingssysteem met wachtwoord. Als er een wachtwoord wordt ingesteld, zijin de parameters van het apparaat altijd toegankelijk

en zichtbaar, maar kunnen ze niet worden gewijzigd. Wanneer het wachtwoord (PW) “0"is, zijn alle parameters gedeblokkeerd en kunnen ze worden gewijzigd.

Wanneer een wachtwoord wordt gebruikt (waarde PW anders dan 0), zijn alle wijzigingen geblokkeerd en wordt op de pagina PW “XXXX" weergegeven.

Als het wachtwoord is ingesteld, is het mogelijk over alle pagina’s te navigeren, maar bij een poging om een parameter te wijzigen verschijnt er een

pop-up dat verzoekt om invoer van het wachtwoord. Wanneer het juiste wachtwoord wordt ingevoerd, worden de parameters ontgrendeld en kunnen

ze gedurende 10’ vanaf de laatste maal dat een toets werd ingedrukt worden gewijzigd. Als u de timer van het wachtwoord wilt annuleren, gaat u naar

de pagina PW en drukt u “A” en “v” tegelijkertijd in gedurende 2". Wanneer het juiste wachtwoord wordt ingevoerd, verschijnt er een hangslot dat

opengaat, terwijl bij invoer van het onjuiste wachtwoord een knipperend hangslot verschijnt. Na een terugstelling op de fabriekswaarden wordt het

wachtwoord teruggezet op “0”. Elke verandering van het wachtwoord heeft effect bij het indrukken van Mode of Set en voor elke volgende wijziging

van een parameter moet het nieuwe wachtwoord opnieuw worden ingevoerd (bv. de installateur voert alle instellingen uit met de standaardwaarde

voor PW = 0 en als laatste stelt hij het wachtwoord in, om er zeker van te zijn dat de machine zonder verdere actie al beveiligd is).

Bij verlies van het wachtwoord zijn er 2 mogelijkheden om de parameters van het apparaat te veranderen:

o De waarden van alle parameters noteren, het apparaat terugzetten op de fabriekswaarden, zie paragraaf 7.3. De reset wist alle parameters
van het apparaat, inclusief het wachtwoord.

e Het nummer op de wachtwoordpagina noteren, een mail met dit nummer naar uw assistentiecentrum sturen, binnen enkele dagen krijgt u het
wachtwoord toegestuurd om het apparaat te deblokkeren.

6. VEILIGHEIDSSYSTEMEN

Het apparaat is voorzien van veiligheidssystemen die erop gericht zijn de pomp, motor, voedingslijn en inverter te beschermen. Als er één of meer
beveiligingen worden geactiveerd, wordt de beveiliging met de hoogste prioriteit onmiddellijk gesignaleerd op het display. Afhankelijk van het type
fout kan de motor stoppen, maar wanneer de normale omstandigheden zijn hersteld, kan de foutstatus onmiddellijke automatisch worden
opgeheven, of na een bepaalde tijd na een automatische terugstelling. In het geval van blokkering door watergebrek (BL), blokkering door
overstroom van de motor (OC), blokkering door directe kortsluiting tussen de motorfasen (SC), kan worden geprobeerd de foutconditie handmatig
te verlaten door tegelijkertijd op de toetsen “A” en “v” te drukken en hen los te laten. Als de foutconditie aanhoudt, moet de oorzaak van de storing
worden opgeheven. Bij een blokkering vanwege een van de interne fouten E18, E19, E20, E21 moet 15 minuten worden gewacht terwijl het
apparaat wordt gevoed, zodat de geblokkeerde toestand automatisch kan worden opgelost.

Alarmsignalen

Afkorting Beschrijving
PD @ Onjuiste uitschakeling
HL @ Alarm dat een blokkering wegens warme vloeistof aankondigt
oT Alarm dat een blokkering wegens oververhitting van vermogensklemmen
aankondigt
OBL Alarm dat signaleert dat er een afwijkende temperatuur geregistreerd is op
de Low Voltage-kaart
AYS® @ Functie “Anti Cycling Smart” in uitvoering
AE®® Functie “Anti Block” in uitvoering
AF®® Functie "Anti Freeze” in uitvoering
BAT ®® Batterij leeg

Tabel 15: Alarmen

Blokkeercondities

Display indication Description
PH Blokkering wegens oververhitting pomp
BL Blokkering wegens watergebrek
BP1 Blokkering wegens leesfout op druksensor perszijde
gp2 \K Blokkering wegens leesfout op druksensor aanzuigzijde

@ Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x
3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit
4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
¥ Beschikbare parameters in de versie KIWA
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PB @ Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen

LP Blokkering wegens lage DC-spanning

HP Blokkering wegens hoge DC-spanning

oT Blokkering wegens oververhitting van vermogensstadia
0oC® Blokkering wegens overstroom in de motor

SC Blokkering wegens Kkortsluiting tussen de motorfasen
ESC Blokkering wegens kortsluiting naar aarde

HL Blokkering wegens warme vloeistof

NC Blokkering wegens afgekoppelde motor

Ei Blokkering wegens de i-nde interne fout

Vi Blokkering wegens i-nde interne spanning buiten tolerantie

EY Blokkering wegens abnormale cycling die is waargenomen in het systeem

Tabel 16: Aanduiding van de blokkeringen
6.1 - Beschrijving van de blokkeringen

6.1.1 - “BL” Anti Dry-Run (beveiliging tegen droog lopen)

In situaties zonder water wordt de pomp automatisch gestopt na de tijd TB. Dit wordt aangegeven door de rode led “Alarm” en het opschrift “BL”
op het display. Nadat de juiste watertoevoer is hersteld, kan worden geprobeerd om de veiligheidsblokkering handmatig op te heffen door
tegelijkertijd op de toetsen “A” en “v* te drukken en hen vervolgens los te laten. Als de alarmstatus aanhoudt, d.w.z. de gebruiker grijpt niet in om
de watertoevoer te herstellen en de pomp te resetten, probeert de automatische herstart de pomp weer te starten.

A Als de parameter SP niet goed is ingesteld, kan de beveiliging wegens watergebrek wellicht niet goed functioneren.

6.1.2 - Anticycling (beveiliging tegen continu in- en uitschakelen zonder vraag van de gebruikspunten)

Als er lekken zijn in het persgedeelte van de installatie start en stopt het systeem ook veelvuldig als er niet bewust water wordt afgetapt: zelfs een
klein lek (enkele ml) veroorzaakt een drukdaling die op zijn beurt het starten van de elektropomp teweegbrengt.

De elektronische besturing van het systeem is in staat de aanwezigheid van het lek te detecteren op basis van de regelmaat.

De anticycling-functie kan uitgesloten of geactiveerd worden in de modus Basic of Smart (par. 5.6.10). De modus Basic voorziet dat wanneer de
conditie van veelvuldig starten en stoppen wordt gedetecteerd, de pomp stopt en in afwachting blijft van een handbediende reset. Deze conditie wordt
meegedeeld aan de gebruiker doordat de rode led “Alarm” gaat branden en de tekst “ANTICYCLING" op het display verschijnt. Nadat het lek verholpen
is, kan de herstart met de hand worden geforceerd door de toetsen “A” en “v* tegelijkertijd in te drukken en los te laten. De modus Smart werkt zodanig
dat als er een situatie met lek wordt geconstateerd, de parameter RP wordt verhoogd om het aantal inschakelingen in de tijd te verlagen.

6.1.3 - Anti-Freeze (beveiliging tegen bevriezing van het water in het systeem)

Als water van vioeistof overgaat in vaste toestand, neemt het toe in volume. Daarom moet worden vermeden dat het systeem vol water blijft bij
temperaturen rond het vriespunt, om breuk van het systeem te voorkomen. Om deze reden wordt geadviseerd elke elektropomp te legen wanneer hij niet
gebruikt wordt tijdens de winter. Dit systeem is echter beveiligd tegen ijsvorming in het systeem doordat de elektropomp wordt aangedreven in het geval
dat de temperatuur onder waarden vlak boven het vriespunt daalt. Op deze manier wordt het water in het systeem verwarmd en bevriezing voorkomen.

De Anti-Freeze-beveiliging functioneert alleen als het systeem normaal wordt gevoed: als de stekker uit het stopcontact is
gehaald of als er geen stroom is, kan de beveiliging niet werken.

Het is echter raadzaam het systeem niet gevuld te laten tijdens lange periodes van inactiviteit: tap het systeem zorgvuldig af via de afvoerdop (afb
1 - Vlak E) en berg het op een beschermde plek op.

6.1.4 - “BP1” Blokkering wegens defect in de druksensor op de perszijde (drukopbouw installatie)
Als het apparaat een afwijking vaststelt op de druksensor aan de perszijde blijft de pomp geblokkeerd en wordt de fout “BP1” gesignaleerd. Deze
toestand begint zodra het probleem wordt vastgesteld en eindigt automatisch wanneer de juiste omstandigheden terugkeren.

6.15-“pp2” \K Blokkering wegens defect op de druksensor op de aanzuigzijde

Alleen aanwezig op de modellen met Kiwa-functie.

Als het apparaat een afwijking vaststelt op de druksensor in de aanzuiging blijft de pomp geblokkeerd en wordt de fout “BP2” gesignaleerd. Deze
toestand begint zodra het probleem wordt vastgesteld en eindigt automatisch wanneer de juiste omstandigheden terugkeren.

6.1.6 - “PB” Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen
Deze treedt in werking wanneer de lijnspanning op de voedingsklem een waarde krijgt die buiten de toegestane grenzen ligt. Het herstel vindt
alleen automatisch plaats wanneer de spanning op de klem terugkeert binnen de toegestane waardeni.

6.1.7 - “SC” Blokkering wegens kortsluiting tussen de motorfasen

Het apparaat is voorzien van een beveiliging tegen directe kortsluiting die kan optreden tussen de fasen van de motor. Wanneer deze
blokkeringstoestand wordt gesignaleerd, kan men proberen de werking te herstellen door tegelijkertijd de toetsen “A” en “v” in te drukken; dit
heeft echter pas effect nadat er 10 seconden zijn verstreken na het moment dat de kortsluiting is opgetreden.

() Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x
216



NEDERLANDS

6.2 - Handmatige reset van foutcondities
Bij een fouttoestand kan de gebruiker de fout annuleren door een nieuwe poging te forceren door de toetsen “A” en “v” tegelijkertijd in te drukken.

6.3 - Automatisch herstel van foutcondities

Voor sommige storingen en blokkeringen voert het systeem pogingen uit tot automatisch herstel. Het automatische herstel betreft in het bijzonder:
“BL" Blokkering wegens watergebrek “OC"  Blokkering wegens overstroom in de motor (2

“PB” Blokkering wegens voedingsspanning buiten grenzen ) “BP1"  Blokkering wegens een storing op de druksensor

‘oT” Blokkering wegens oververhitting van vermogensstadia
“HL” Verstopping door een te hoge vloeistoftemperatuur

Als het systeem bijvoorbeeld geblokkeerd raakt door watertekort, begint het apparaat automatisch een testprocedure om na te gaan of de machine
ook werkelijk definitief en permanent drooggelopen is. Als tijdens deze reeks handelingen een herstelpoging succes heeft (bijvoorbeeld als het
water is teruggekeerd), wordt de procedure gestopt en keert de normale werking terug.

Tabel 13 toont de reeksen handelingen die door het apparaat worden uitgevoerd voor de diverse types blokkeringen.

“gp2 K Blokkering wegens een storing op de Kiwa druksensor

Automatisch herstel van foutcondities

Indicatie op Beschrijving Handelingen voor automatisch herstel
display
- Een poging om de 10 minuten, in totaal 6 pogingen.
BL Blokkering wegens watergebrek - Een poging per uur, in totaal 24 pogingen.
- Eenpoging per 24 uur, in totaal 30 pogingen.
PB @ \?é%lijl?ﬁgggpgﬁgﬁ]gsbuiten grenzen - Wordt hersteld wanneer de spanning weer binnen de toegestane grenzen ligt.
oT Blokkering wegens oververhitting - Wordt hersteld wanneer de temperatuur van de voedingsklemmen terugkeert
van vermogensstadia binnen de toegestane grenzen.
- Als het apparaat een te hoge vloeistoftemperatuur detecteert, blijft de pomp
HL Verstopping door een te hoge geblokkeerd en wordt "HL" aangegeven.
vloeistoftemperatuur De foutstatus begint zodra het probleem wordt gedetecteerd en eindigt
automatisch zodra de vloeistoftemperatuur binnen de toegestane waarden ligt.
- - - Eenpoging om de 10 minuten, in totaal 6 pogingen.
0Cc® ralgﬁerlng wegens overstroominde | _ Een poging per uur, in totaal 24 pogingen.
- Eenpoging per 24 uur, in totaal 30 pogingen.

Tabel 17: Automatisch herstel van de blokkeringen

7. RESET EN FABRIEKSINSTELLINGEN

7.1 Algemene reset van het systeem
Voor een reset van het systeem moeten de 4 toetsen tegelijkertijd 2 sec worden ingedrukt. Dit staat gelijk aan het afkoppelen van de voeding, wachten
tot het systeem helemaal uitgeschakeld is en de voeding opnieuw inschakelen. De reset wist niet de door de gebruiker opgeslagen instellingen.

7.2 Fabrieksinstellingen

Bij het verlaten van de fabriek is op het apparaat een serie parameters vooringesteld die de gebruiker naar behoefte kan veranderen. Elke
verandering van de instellingen wordt automatisch in het geheugen opgeslagen en desgewenst is het altijd mogelijk de fabrieksinstellingen terug
te halen.

Om de fabriekswaarden te herstellen moet het apparaat worden uitgeschakeld, moet worden gewacht tot het display eventueel helemaal uitgeschakeld
is, moeten de toetsen “SET” en “A” ingedrukt gehouden worden en de voeding worden ingeschakeld; laat de twee toetsen pas los wanneer “EE” wordt
weergegeven. In dit geval worden de fabrieksinstellingen hersteld (schrijven en opnieuw lezen op EEPROM van de fabrieksinstellingen die permanent
zijn opgeslagen in het FLASH-geheugen). Nadat alle parameters zijn ingesteld, keert het apparaat terug naar de normale werking.

OPMERKING: als de fabriekswaarden zijn hersteld moeten alle parameters die kenmerkend zijn voor de installatie opnieuw worden ingesteld
(versterkingen, setpointdruk enz.) zoals bij de eerst installatie.

Fabrieksinstellingen

o o Internationale Angloamerikaans Geheugensteun
Identificator Beschrijving Fabrieksinstellingen Fabrieksinstellingen installatie
BK Helderheid display 80% @ /50% @ @) 80% @ /50% @) @)
T. inschakeling - -
K achterverlichting 2 min 2min
LA Taal Engels Engels
SP Setpointdruk 2,7 bar 39 psi

(@) Van toepassing op firmwareversies < 4.x.x

) Beschikbare parameters in de versie KIWA
3 Van toepassing op firmwareversies = 4.3.x met geintegreerde connectiviteit
4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Toeren per minuut in
RI handbediening 3200 rpm 3200 rpm
oD Type installatie 1 (Star) 1 (Star)
Drukverlaging voor
RP herstart 03 03
MS Matenstelsel 0 (Internationaal) 0 (Internationaal)
Functie lage druk - -
gk (K aanzuigziide 2 (Handmatig herstel) 2 (Handmatig herstel)
Drempel lage druk -
PK K aanzuigzijde 1,0 bar 4psi
B Geen waterblokkeringstijd 155 155
11 K Vertraging lage druk 25 25
T2 Vertraging uitschakeling 10s 10s
Proportionele
GP versterkingscoéfficiént 05 05
Integrerende
Gl versterkingscoéfficiént 12 12
RM Max. snelheid 7000 rpm 7000 rpm
IC Configuratie van de reserve 1 (Aut) 1 (Aut))
ET Max uitwisselingstijd [u] 2 2
Functie - -
AE blokkeringverhindering 1(Geactiveerd) 1(Geactiveerd)
AF Antibevriezing 1(Geactiveerd) 1(Geactiveerd)
PW Wijziging wachtwoord 0 0
AY Anticyclingfunctie AY 0 (Gehandicapt) 0 (Gehandicapt)

Tabel 13: Fabrieksinstellingen

8. APP, DCONNECT CLOUD EN SOFTWARE-UPDATES

D

De “Smart Solution” App DConnect g vormt samen met het pompdisplay de interface voor lokale bediening van de pomp Esybox Mini 3.
Via de app DConnect kan het product worden hijgewerkt en kunnen de belangrijkste parameters van het apparaat worden geconfigureerd met
het gemak van een app die eenvoudig te gebruiken en altijd binnen handbereik is. Met de app DConnect kan kunnen de nodige updates worden
toegepast (zie het betreffende deel) rechtstreeks van de smartphone, zonder onhandige externe voorwerpen.

Via de app kan lokaal met het product worden gecommuniceerd door middel van het menu “Directe
verbinding” die rechtstreeks toegankelijk is vanaf de hoofdpagina van de app. Directconnecion

Menu - Directe verbinding

De “Smart Solution” DConnect CLOUD kan als afstandsbediening voor de systemen fungeren door middel
van een speciaal internetportaal: dconnect.dabpumps.com. Dit is met de app DConnect via het menu “Jouw
installaties” rechtstreeks toegankelijk vanaf de hoofdpagina van de app.

Menu - Jouw installaties

OPMERKING 1: voor de afstandsbedieningsdienst DConnect Cloud is registratie nodig bij het portaal en (na een proefperiode) een abonnement.
Alle informatie is beschikbaar op de site: www.internetofpumps.com

OPMERKING 2: In deze handleiding wordt verwezen naar menu's van de app DConnect, kleuren of beschrijvingen zouden kunnen veranderen.
Om het product en de interactie met de app en de dienst DConnect Cloud optimaal te benutten, raadpleeg ook de online documentatie en bekijk
de demo-video's. Alle nodige informatie is beschikbaar op de site: www.internetofpumps.com of www.dabpumps.com

8.1 - Systeemvereisten

- Vereist voor de app: Smartphone Netwerkeisen van het product

¥ Beschikbare parameters in de versie KIWA
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- Android = 8 (API level 23). - Directe verbinding met internet (permanent) actief op de
-10S =12 installatieplek.

- Toegang tot internet, wifi en Bluetooth geactiveerd. - Wifimodem/router (2,4 Ghz).

- Ga akkoord met de voorwaarden die worden weergegeven - Wifisignaal van goede kwaliteit in het gebied waar het product is
door het besturingssysteem van de smartphone. geinstalleerd.

- Vereist voor toegang tot de WebAPP; PC NB: als het signaal van mindere kwaliteit is, wordt gesuggereerd een wifi-
- Webbrowser die JavaScript ondersteunt (bv. Microsoft Edge,  extender te gebruiken. Geadviseerd wordt een internettest te doen
Firefox, Google Chrome, Safari). alvorens het product te configureren. Geadviseerd wordt om DHCP te
- Toegang tot internet. gebruiken, hoewel het mogelijk is om een statische IP in te stellen.

8.2 - Updates van de software

Updates waarborgen dat de door het product geboden diensten beter kunnen worden benut.

Alvorens het product te gaan gebruiken moet worden verzekerd dat het is geiipdatet met de meest recente beschikbare softwareversie. Tijdens
de software-update kunnen de betrokken producten geen pompfuncties verrichten. Om deze reden wordt geadviseerd om toe te zien op het
product tijdens de update.

NB 1: de update kan tot 5 minuten per product in beslag nemen, en aan het einde start de pomp weer.

De software kan op verschillende manieren worden gelipdatet:
- lokaal: direct vanaf de app DConnect (aanbevolen)
- op afstand als er een abonnement op de Cloud DConnect-dienst actief is.

8.3 - Lokale updates door middel van de app DCONNECT

)]

Download de meest recente versie van de app DConnect DAB a=d die beschikbaar is in de App Store en Google Play, geef alle toestemmingen
die worden gevraagd en ga akkoord met de Privacyverklaring en “terms and conditions” die op het scherm van de smartphone verschijnen.

Policies

You must accept our privacy policy and
terms and conditions before using the
app

Privacy policy ( )

See the full privacy policy

D ":? CONNECT Terms and conditions ( )

initialization See the full terms and conditions

Start using the app

9

Allow DConnect DAB to access this
device's location?

DENY

ALLOW ONLY WHILE IN USE

Voor de eerste configuratie en om het product bij te werken, druk op de hoofdpagina van de app op de knop B N @
" Directe verbinding”:

Direct connection i)

De app leidt u stap voor stap door de lokale verbindingsprocedure en de update van het product.

Menu - Directe verbinding

Procedure:
1. Kies in het productselectiemenu de Esybox Mini. 2. Op het volgende scherm, kies Esybox Mini.
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No SIM &

: NB: om het product dat in gebruik is en de versie ervan gemakkelijker te
S feme identificeren, zie het informatiepaneel in het configuratiemenu van de
Direct connection app'

Select your product

s, ‘

How to identify your product

Esybox Mini Update only has a label
above the display and software version
DConnect Box 2 3.X.X (see "SW" in the VE of the pump
menu)

DConnect Box Esybox Mini
| Update Only
- :

S

Esybox Max Esybox Mini

Identificatie van producttypes

Esybox Mini
Esy I/0
Keuze van het product waartoe
E Esybox Mini toegang wordt gewenst (Kies
Esybox Mini)
3. Om de directe verbindingsprocedure te voltooien, volg de 4. Nadat de verhinding tot stand is gebracht tussen de smartphone en

aanwijzingen in de app. het product (“lokale verbinding”), controleert de app of er een software-

update beschikbaar is. Als dat zo is, verschijnt er een pop-up op het
e " b scherm van de app. Druk op de knop “Download” in de pop-up om de
< Select the device =

bijgewerkte software te downloaden op de smartphone.
Configure the product

< Select the device

Configure the product

X
@ Plug in the device plug There are updates
available. We suggest you
@ Press the button for 5 sec. to dqwn]oad them before
= continuing.
@ Wait for the local

connection symbol to
flash Download now
° 273 ° Instructies voor directe verbinding

connection symbol to
blink.

It may take a few
minutes

° 23 ° Notificatie van nieuwe

beschikbare updates

NB: deze software blijft beschikbaar in de app om eventuele verdere updates van andere Esybox Mini'en te vergemakkelijken en blijft geldig tot
er een nieuwe software-update beschikbaar wordt, waardoor hij dan wordt vervangen..

Nadat de softwaredownload van de pomp op de smartphone is voltooid, open het menu voor directe verbinding van de Esybox Mini en druk op
de betreffende knop om hem over te zenden naar het product:
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ﬁ Esybox Mini

:, Install

Knop om de update te starten

Productmenu met beschikbare update

Nadat de update is gestart geeft de pomp op het display de voortgang ervan aan en na afloop het bericht “Done!”. Vervolgens start de pomp onmiddellijk
weer. Als de update niet goed wordt afgerond, herstart de Esybox Mini die geprobeerd werd te updaten met de voorgaande softwareversie, en kan de
operatie dus worden herhaald.

9. BIJZONDERE INSTALLATIES

9.1 - Onderdrukking zelfaanzuiging
Het product wordt gebouwd en geleverd met de mogelijkheid tot zelfaanzuiging. Onder
verwijzing naar par. 2.1.2, is het systeem in staat voor aan te zuigen en dus te functioneren in
elke gekozen installatieconfiguratie: onder waterniveau of boven waterniveau. Er bestaan
echter gevallen waarin de zelfaanzuigingsmogelijkheid niet noodzakelijk is of er bestaan
gebieden waar het verboden is zelfaanzuigende pompen te gebruiken. Tijdens het
vooraanzuigen dwingt de pomp een deel van het water waar al druk op staat terug te keren
naar het aanzuiggedeelte, totdat er een drukwaarde op het persgedeelte wordt bereikt
waardoor het systeem gevuld geacht wordt. Op dit punt gaat het recirculatiekanaal automatisch
dicht. Deze fase wordt bij elke inschakeling herhaald, ook als de pomp al vooraangezogen is,
totdat de drukwaarde voor sluiting van het recirculatiekanaal wordt bereikt (ongeveer 1 bar).
Waar het water arriveert bij de aanzuiging van het systeem die al onder druk staat (maximaal
toegestaan 2 bar) of als de installatie altijd hoe dan ook onder waterniveau is, is het mogelijk
(verplicht indien voorgeschreven door lokale verordeningen) de sluiting van de
recirculatieleiding te forceren waardoor de zelfaanzuigingsmogelijkheid verloren gaat.
Zodoende heeft men het voordeel dat er geen klikgeluid van de sluiter van de leiding te horen
is bij elke inschakeling van het systeem.
Volg onderstaande stappen om de sluiting van de zelfaanzuigende leiding te forceren::
1. koppel de elektrische voeding af;
2. maak het systeem leeg (als bij de eerste installatie niet gekozen wordt om de
vooraanzuiging te onderdrukken);
3. verwijder hoe dan ook de aftapdop op vlak E, ervoor zorgend dat de O-ring niet valt
(Afb.19);
4. haal de sluiter van zijn plaats met behulp van een tang. De sluiter wordt weggehaald samen
met de O-ring en de metalen veer waarmee hij is geassembleerd;
5. verwijder de veer van de sluiter; breng de sluiter weer op zijn plaats aan met de Y
bijbehorende O-ring (zijde met de afdichting naar de binnenkant van de pomp, steel met
kruislingse vleugels naar buiten);

6. schroef de dop vast na de metalen veer erin te hebben geplaatst, zodat hij vastzit tussen %

de dop en de kruislingse vleugels van de sluitersteel. Zorg er bij het terugplaatsen van de
dop voor dat de hijbehorende O-ring altijd goed op zijn plaats zit;
7. vul de pomp, sluit de elektrische voeding aan en start het systeem.

Afb. 19

9.2 - Installatie aan de muur
Dit product is al geschikt om hangend aan de muur te worden geinstalleerd met de apart aan te schaffen DAB accessoireset. De installatie aan
de muur wordt weergegeven op afb.20.
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Afb. 20

9.3 . Meervoudige Groepen @

9.3.1 - Inleiding op systemen met meerdere pompen

Met een systeem met meerdere pompen wordt een pompgroep bedoeld die bestaat uit een samenstel van pompen waarvan de persgedeelten
samenkomen op een gemeenschappelijk spruitstuk. De apparaten communiceren onderling via de hiervoor bestemde (draadloze) verbinding. Het
maximale aantal apparaten waaruit de groep kan bestaan is 2.

Een systeem met meerdere pompen wordt voornamelijk gebruikt om:

o de hydraulische prestaties te verhogen in vergelijking met één enkel apparaat.

o de bedrijfscontinuiteit te verzekeren in het geval van een defect in een apparaat.

¢ het maximale vermogen te fractioneren.

9.3.2 - Realisatie van een systeem met meerdere pompen
De hydraulische installatie moet zo symmetrisch mogelijk worden gerealiseerd, om een hydraulische belasting te krijgen die gelijkmatig verdeeld
wordt over alle pompen. De pompen moeten allemaal verbonden worden met één persspruitstuk.
Voor de goede werking van de drukvormingsgroep moeten de volgende aspecten voor elk apparaat gelijk zijn:
e de hydraulische aansluitingen,
e de maximale snelheid (parameter RM)
De firmware moet in alle verbonden Esybox Mini3-apparaten gelijk zijn. Nadat de hydraulische installatie is gerealiseerd, moet
de pompgroep worden aangemaakt door een draadloze koppeling van de apparaten (zie par5.5.4)

9.3.3 - Draadloze communicatie
De apparaten communiceren onderling en verbreiden de stromings- en druksignalen verder via draadloze communicatie.

9.3.4 - Verbinding en instelling van de ingangen

De ingangen van de besturingseenheid dienen om de functies Vlotter, Hulpsetpoint, Deactivering van het systeem, Lage druk aan de zuigzijde te
kunnen activeren. De functies worden respectievelijk gesignaleerd door de symbolen viotter (F4).

De instellingsparameters van de ingangen behoren tot de gevoelige parameters, dus de instelling van een hiervan op een willekeurig apparaat
heeft automatische afstemming op alle apparaten tot gevolg. Parameters die gebonden zijn aan de werking met meerdere pompen.

9.3.5 - Relevante parameters voor systemen met meerdere pompen
De ingangen van de besturingseenheid dienen om de functies Vlotter, Hulpsetpoint, Deactivering van het systeem, Lage druk op aanzuiging te
kunnen activeren. De parameters die weergegeven kunnen worden in menu'’s, voor wat betreft systemen met meerdere pompen, worden als volgt
geclassificeerd:
o Alleen-lezen parameters.
o Parameters met lokale betekenis.
o Configuratie van een systeem met meerdere pompen die op hun beurt onderverdeeld kunnen worden in:
+ Gevoelige parameters
+ Parameters met facultatieve uitlijning

Parameters met lokale betekenis

4 Van toepassing op firmwareversies = 4.4. x met geintegreerde connectiviteit en functies voor meerdere groepen
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Dit zijn parameters die verschillend kunnen zijn voor de verschillende apparaten; in sommige gevallen is het zelfs noodzakelik dat ze verschillend
zijn. Voor deze parameters is het niet toegestaan om de configuratie automatisch af te stemmen onder de verschillende apparaten. Bijvoorbeeld bij
handmatige toewijzing van de adressen is het verplicht dat deze van elkaar verschillen. Lijst van parameters met lokale betekenis voor het apparaat.

BK Helderheid

TK Inschakeltijd achterverlichting

RI Toeren/min in handbediening

IC Configuratie reserve

RF Reset storingen en waarschuwingen

Gevoelige parameters

Dit zijn parameters die beslist afgestemd moeten zijn op de hele keten, met het oog op de regeling. Lijst van gevoelige parameters:
e SP Setpointdruk

RP Drukverlaging voor herstart

ET Wisseltijd

AY Anticycling

NC Aantal gelijktijdige apparaten

TB Drooglooptijd

T1 Uitschakeltijd na signaal van lage druk
T2 Uitschakeltijd

Gl Integrerende versterking

GP Proportionele versterking

OD Type installatie

PW Wijziging wachtwoord

Automatische uitlijning van gevoelige parameters

Wanneer er een systeem met meerdere pompen wordt gedetecteerd, wordt er een controle verricht op de congruentie van de ingestelde
parameters. Als de gevoelige parameters niet met elkaar overeenkomen op alle apparaten, verschijnt op het display van elk apparaat een bericht
waarin wordt gevraagd of de configuratie van dat bepaalde apparaat moet worden verbreid over het hele systeem. Door te accepteren worden de
gevoelige parameters van het apparaat van waaraf de vraag beantwoord is doorgegeven aan alle apparaten van de keten. In gevallen waarin de
configuraties incompatibel zijn met het systeem, wordt de verbreiding van de configuratie vanaf deze apparaten niet toegestaan. Tijdens de
normale werking houdt de wijziging van een gevoelige parameter op één apparaat automatisch de uitlijning van de parameter op alle andere
apparaten in, zonder dat hiervoor toestemming wordt gevraagd.

OPMERKING: de automatische uitlijning van de gevoelige parameters heeft geen effect op alle andere types parameters In het bijzondere geval
dat er een apparaat met fabrieksinstellingen in een keten wordt opgenomen (bijvoorbeeld wanneer een nieuw apparaat een bestaand apparaat
vervangt, of de fabrieksconfiguratie op een apparat wordt teruggehaald), krijgt het apparaat met de fabrieksconfiguratie automatisch de gevoelige
parameters van de keten als de aanwezige configuraties behalve de fabrieksconfiguratie coherent zijn.

Parameters met facultatieve uitlijning

Dit zijn parameters waarvan getolereerd wordt dat ze niet overeenstemmen op de verschillende apparaten. Bij elke wijziging van deze parameters
wordt, wanneer op SET of MODE wordt gedrukt, gevraagd of de wijziging moet worden uitgebreid over de hele communicatieketen. Als de keten
gelijk is voor al zijn elementen, wordt op deze manier vermeden dat dezelfde gegevens moeten worden ingesteld op alle apparaten. Lijst van
parameters met facultatieve uitlijning:

e LATaal

e MS Matenstelsel

o AE Blokkeringverhindering

o AF AntiFreeze

9.3.6 - Eerste start van een systeem met meerdere pompen
Maak de hydraulische en elektrische aansluitingen van het hele systeem, zoals beschreven in hoofdstuk 2 en in par 3.
Schakel de apparaten in en voer de koppelingen uit zoals beschreven is in paragraaf 5.5.4 - AS: koppeling van apparaten

9.3.7 - Regeling van een systeem met meerdere pompen

Wanneer een systeem met meerdere pompen ingeschakeld wordt, wordt automatisch een toewijzing van adressen uitgevoerd en wordt via een
algoritme een apparaat aangewezen als hoofd van de regeling. Het hoofd besluit de snelheid en de startvolgorde van elke apparaat dat tot de
keten behoort. De regelmodus is sequentieel (de apparaten starten één voor één). Wanneer aan de startvoorwaarden wordt voldaan, start het
eerste apparaat. Wanneer dit de maximale snelheid heeft bereikt, start het volgende apparaat, enz. De startvolgorde is niet noodzakelijkerwijze
oplopend volgens het adres van de machine, maar hangt af van het aantal gemaakte bedrijfsuren, zie 5.6.8 - ET: wisseltijd

9.3.8 - Toewijzing van de startvolgorde
Bij elke inschakeling van het systeem wordt aan elk apparaat een startvolgorde gekoppeld. Op basis hiervan worden de achtereenvolgende starts
van de apparaten gegenereerd. De startvolgorde wordt gewijzigd tijdens het gebruik, zoals nodig is volgens de twee volgende algoritmen:
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o Bereiken van de Max uitwisselingstijd
o Bereiken van de maximale tijd van inactiviteit

9.3.9 - Max uitwisselingstijd

Volgens de parameter ET (Max uitwisselingstijd) heeft elk apparaat een teller van de werktijd, en op grond hiervan wordt de startvolgorde

bijgewerkt volgens dit algoritme:

o als minstens de helft van de waarde van ET overschreden is, vindt wisseling van de prioriteit plaats bij de eerste uitschakeling van de inverter
(wissel bij standby);

o als de waarde ET bereikt wordt zonder ooit te stoppen, schakelt de inverter zonder meer uit en gaat hij over naar de laagste startprioriteit
(wissel tijdens bedrijf).

Als de parameter ET (Max uitwisselingstijd) op 0 is gezet, volgt een wisseling bij iedere herstart.

Zie 5.6.8 - ET: wisseltijd

9.3.10 - Bereiken van de maximale tijd van inactiviteit

Het systeem met meerdere pompen beschikt over een algoritme dat stagnering tegengaat, dat tot doel heeft de pompen perfect efficiént te houden
en aantasting van de gepompte vloeistof te voorkomen. Deze functie werkt door een rotatie mogelijk te maken van de pompvolgorde, zodanig dat alle
pompen minstens eenmaal per 23 uur een waterstroom leveren. Dit gebeurt ongeacht de configuratie van het apparaat (actief of reserve). De wisseling
van prioriteit voorziet dat het apparaat dat 23 uur stilstaat de hoogste prioriteit krijgt in de startvolgorde. Dit betekent dat dit apparaat als eerste tart
zodra er een stroom moet worden afgegeven. De als reserve geconfigureerde apparaten hebben voorrang boven de andere. Het algoritme eindigt
zijn werking wanneer het apparaat een stroming geleverd heeft gedurende minstens één minuut. Na tussenkomst van de functie die stagnering
verhindert wordt het apparaat, als het als reserve is geconfigureerd, op de laagste prioriteit gebracht zodat het behoed wordt tegen slijtage.

9.3.11 - Reserves en aantal apparaten die betrokken zijn bij het pompen

Het systeem met meerdere pompen leest hoeveel elementen er aangesloten zijn op de communicatie, en noemt dit aantal N.

Op basis van de parameters: aantal actieve apparaten en NC wordt vervolgens besloten hoeveel en welke apparaten op een bepaald moment
moeten werken.

NC staat voor het maximumaantal apparaten dat tegelijkertijd kan werken.

Als er in een keten een bepaald aantal actieve apparaten en NC gelijktijdige apparaten zijn waarbij NC kleiner is dan het aantal actieve apparaten,
wil dat zeggen dat tegelijkertijd hoogstens NC apparaten starten en dat deze apparaten elkaar afwisselen met het aantal actieve elementen. Als
een apparaat geconfigureerd is als voorkeursapparaat voor reserve, is dit het laatste in de startvolgorde. Als er dus bijvoorbeeld 3 apparaten zijn
en een hiervan is geconfigureerd als reserve, start de reserve als derde element. Als daarentegen het aantal actieve apparaten op 2 wordt
ingesteld, start de reserve niet, tenzij een van de twee actieve apparaten een storing heeft.

Zie ook de uitleg van de parameters

5.6.6 - NC: gelijktijdige apparaten;

5.6.7 - IC: configuratie van de reserve.

9.3.12 - Draadloze besturing
Zoals beschreven in par. 5.5.4 kan het apparaat met andere apparaten worden verbonden via het eigen draadloze kanaal.

10.ONDERHOUD

A Alvorens welke ingreep dan ook te beginnen op het systeem moet de elektrische voeding worden uitgeschakeld.

Op het systeem zijn geen gewone onderhoudswerkzaamheden voorzien.
Hieronder worden echter instructies gegeven voor buitengewone onderhoudswerkzaamheden die in bijzondere gevallen nodig zouden kunnen
zijn (bv. lediging van het systeem om het op te bergen voor een periode van inactiviteit).

10.1 Meegeleverd gereedschap

DAB levert bij het product een metalen sleutel met zeshoekige doorsnede (Afh. 21 ) die nuttig is voor enkele
buitengewone onderhoudswerkzaamheden op het systeem of werkzaamheden tijdens de installatie.

Gebruik in het bijzonder de sleutel voor het richten van het interfacepaneel dat beschreven is in par. 2.2.2 ——

of om de deur van de ruimte naast het interfacepaneel zelf te openen. Als de sleutel verloren wordt of

beschadigd raakt, kan deze handeling worden verricht met een standaard zeskantsleutel van 2 mm.

Afb. 21

10.2 - Legen van het systeem

Als men het water dat in het systeem aanwezig is wil aftappen, moet als volgt worden gewerkt:

1. koppel de elektrische voeding af;

2. open de kraan op de perszijde die het dichtst bij het systeem zit, zodat de druk van de installatie wordt gehaald, en leeg hem zo veel mogelijk;
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10.3 - Terugslagklep
Het systeem heeft een geintegreerde terugslagklep die noodzakelijk is voor de juiste werking.
De aanwezigheid van vaste voorwerpen of zand in het water kan slechte werking van de klep

e

te gebruiken en eventueel filters te gebruiken aan de ingang, wordt vastgesteld dat de
terugslagklep niet goed functioneert, kan deze uit het systeem worden verwijderd en als volgt
schoongemaakt en/of vervangen worden:;

1.

NEDERLANDS

als er een afsluiter aanwezig is onmiddellijk na het systeem (het is altijd raadzaam deze te hebben), moet hij worden gesloten om de
hoeveelheid water tussen het systeem en de eerste open kraan niet te laten terugstromen in het systeem;

sluit de aanzuigleiding zo dicht mogelijk bij het systeem af (het is altijd raadzaam een afsluiter viak voor het systeem te monteren), zodat niet
ook de hele aanzuiginstallatie wordt afgetapt;

verwijder de aftapdop (afb.1 vlak E bij een verticale configuratie; afb .1 vlak C bij een horizontale configuratie) en laat het water wegstromen dat erin
zit (ongeveer 1.5 liter);

het water dat opgesloten zit in het perssysteem na de in het systeem geintegreerde terugslagklep kan wegstromen op het moment dat het
systeem zelf wordt afgekoppeld, of door de dop van het tweede persgedeelte te verwijderen (als dit gedeelte niet wordt gebruikt).

Pur Hoewel het systeem in feite leeg blijft, kan het niet al het water dat het bevat naar buiten drijven. Tijdens de manipulatie van
het systeem na het legen, is het waarschijnlijk dat er kleine hoeveelheden naar buiten kunnen komen uit het systeem zelf.

n daardoor van het systeem tot gevolg hebben. Als ondanks de aanbeveling om zuiver water

verwijder het toegangsdeurtje tot de ruimte voor buitengewoon onderhoud (Afb.1 viak F)
door de 2 sluitschroeven los te maken met het meegeleverde gereedschap. Het is
raadzaam de schroeven niet helemaal weg te halen, zodat ze kunnen worden gebruikt om
het deurtje zelf weg te nemen. Let op dat de schroeven niet in het systeem vallen als ze uit
het deurtje zijn verwijderd (Afb.22);

verwijder de dop van 1"1/4 met behulp van een schroevendraaier, zodanig dat u toegang

krijgt tot de ruimte van de terugslagklep (Afh.22);

haal met behulp van een tang de patroon van de terugslagklep, zonder hem te draaien,
door hem vast te pakken aan de speciaal hiervoor aangebrachte brug (Afb.22): hiervoor
kan een zekere kracht nodig zijn;

maak de klep schoon onder stromend water, ga na of hij niet beschadigd is en vervang
hem eventueel;

plaats de complete patroon vervolgens opnieuw in zijn zitting: dit vereist de kracht die nodig
is om de 2 O-ringen (Afb.22) in te duwen;

schroef de dop van 1"1/4 helemaal vast; als de patroon niet goed in zijn zitting is geduwd,
wordt de plaatsing voltooid door het vastdraaien van de dop (Afh.22);

plaats het deurtje terug en haal de 2 schroeven aan (Afh.22).

Afb. 22

Als bij het onderhoud op de terugslagklep een of meer O-ringen kwijtraken of beschadigd worden, moeten ze worden vervangen.
Gebeurt dit niet, dan kan het systeem niet correct functioneren.

10.4 - Motoras

De elektronische besturing van het systeem verzekert soepele starts, om te sterke belastingen op de mechanische organen te voorkomen en de
levensduur van het product te verlengen. Dit kenmerk kan in buitengewone gevallen een probleem veroorzaken bij het starten van de elektropomp:
na een periode van inactiviteit, eventueel met lediging van het systeem, kunnen de opgeloste zouten in het water neergeslagen zijn en kalkaanslag
vormen tussen het draaiende onderdeel (motoras) en het vaste deel van de elektropomp, waardoor de weerstand bij het starten stijgt. In dit geval kan
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het voldoende zijn om de motoras met de hand te helpen om los te komen van de kalkaanslag. Deze handeling is in dit systeem mogelijk doordat
toegang van buitenaf tot de motoras mogelijk is, en er een sleepopening is aangebracht in het uiteinde van de as zelf. Ga als volgt te werk:

1.

I e

verwijder het deksel van de technische ruimte (afb.1 Viak A);

til de rubberen afdekking van de toegangsdop naar de motoras op (afb. 23);

verwijder de toegangsdop tot de motoras met behulp van een zeskantsleutel van 10 mm (afb. 23);

steek een platte schroevendraaier in de opening in de motoras en manoeuvreer in beide draairichtingen (afb. 23);

als vrij draaien mogelijk is, kan het systeem in beweging worden gesteld nadat de verwijderde dop en afdekking opnieuw zijn gemonteerd;

als de blokkering van het draaien niet met de hand kan worden opgeheven, moet het assistentiecentrum worden gebeld.

10.5 - Expansievat
Zie paragraaf 1.2 voor de controles en regelingen van de luchtdruk in het expansievat en voor vervanging ervan als hij stuk is.
Om bij de klep van het expansievat te komen, doet u het volgende:

1.

akrow™

verwijder het toegangsdeurtje tot de ruimte voor buitengewoon onderhoud (Afb.1 vlak F) door de 2 sluitschroeven los te maken met het
meegeleverde gereedschap. Het is raadzaam de schroeven niet helemaal weg te halen, zodat ze kunnen worden gebruikt om het deurtje zelf
weg te nemen. Let op dat de schroeven niet in het systeem vallen als ze uit het deurtje zijn verwijderd (afb. 24);

haal de rubberen dop van de klep van het expansievat (afb. 24);

werk op de klep volgens de aanwijzingen van paragraaf 1.2 (afb. 24);

plaats de rubberen dop terug (afb. 24);

plaats het deurtje terug en haal de 2 schroeven aan (afb.24).

10.6 - Vervanging displaybatterij

Ga als volgt te werk:

1. Maak de 4 schroeven op de hoeken van het display los met het 5. Vervang de batterij van de displaykaart (lithiumbatterij type
meegeleverde  gereedschap, of gebruk anders een CR1225van 3 V);
zeskantsleutel van 2 mm; 6. Monteer de kaart weer in de basis en plaats het deksel terug;

7. Verhind het display met de signaalkabel;
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2. Plaats het display op afstand maar let erop dat de signaalkabel
niet gespannen wordt en koppel het display los van de

signaalkabel;

w

Verwijder het plastic beschermdeksel van het display;

4. Maak de displaykaart los uit de plastic basis;

8. Schroef het display weer vast op de voorwand van de pomp, met
de 4 schroeven.

11.0PLOSSEN VAN PROBLEMEN

A\

Alvorens te beginnen met het opsporen van storingen moet de elektrische verbinding van de elektropomp worden losgemaakt
(stekker uit het stopcontact halen).

Storing LED Waarschijnlijke oorzaken | Oplossingen
D fart niet \TVQS d:'tuit G lektrisch di Controleren of er spanning op het stopcontact staat en de stekker er
e pomp start niet. Blgﬁw: P een elektrische voeding. opnieuw in steken.
Rood: brandt
De pomp start niet. Wit: brandt As geblokkeerd. Zie paragraaf 9.4 (onderhoud motoras).
Blauw: uit
Rood: uit G_ebruikspunt op een hoger
De pomp start niet Wit Bran ot niveau dan het niveau dat Verhoog de waarde van de herstartdruk van het systeem door SP te
' BlaﬁW' it gelijk is aan de herstartdruk verhogen of RP te verlagen.
' van het systeem, (par. 3.2).
1. Lekin de installatie. 1. Controleer de installatie, zoek het lek en hef het op.
Rood: uit 2. Rotor of hydraulisch 2. Dem_ontegr h_et systeem en hef de verstoppingen op
De pomp stopt niet Wit Bran ot onderdeel verstopt. _ (assistentiedienst). o _
' BlaﬁW' it 3. Intrede van lucht in de 3. Controleer de aanzuigleiding, spoor de oorzaak van de luchtintrede
' aanzuigleiding. op en hef deze op.
4. Stromingssensor defect. 4. Contacteer het assistentiecentrum.
1. Te hoge aanzuigdiepte. 1. Naarmate de aanzuigdiepte hoger is, nemen de hydraulische prestaties
2. Aanzuigleiding verstopt of van het product af. Controleer of de aanzuigdiepte kan worden
Rood: uit met te kleine diqmeter. ge(educeerd. Gebruik een aanzuigleiding met grotere diameter (nooit
Persing onvoldoende Wit Bran ot 3. Rotor of hydraulisch kleiner dan 1”). o .
Blauw: uit onderdeel verstopt. 2. Contrpleer de aanzwgleldmg, spoor de oorggak van de geringere
' stroming op (verstopping, scherpe bocht, stijgend gedeelte ...) en hef
hem op.
3. Demonteer het systeem en hef de verstoppingen op (assistentiedienst).
De pomp start zonder \TV?S %r:g it 1. Lekin de installatie. 1. Controleer de installatie, zoek het lek en hef het op.
vraag door een BlaﬁW' it 2. Terugslagklep defect. 2. Pleeg onderhoud op de terugslagklep zoals beschreven in paragraaf 9.3.
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Er is niet onmiddellijk Rood: uit Expansievat leeg Controleer de luchtdruk in het expansievat. Als bij de controle water naar
waterdruk bij opening van | Wit: brandt (onvoldoende luchtdruk), of buiten komt, is het vat stuk: assistentiedienst. Herstel de luchtdruk anders
het gebruikspunt. Blauw: uit membraan stuk. overeenkomstig de vergelijking (par. 1.2).
Bij opening van het L . .
gebruikspunt wordt de ngd' uit Luchtdruk in het expansievat Stel de druk van het expansievat af of configureer de parameters SP en/of
Wit: brandt hoger dan de startdruk van . o
stroom nul voordat de o RP zodanig dat voldaan wordt aan de vergelijking (par. 1.2).
Blauw: uit het systeem
pomp start
1. Geen water. 1-2. Zuig de pomp voor aan en controleer of er geen lucht in de leiding zit.
Rood: brandt 2. Pomp niet Controleer of de aanzuiging of eventuele filters niet verstopt zitten.
. - vooraangezogen. 3. Stel een RM-waarde in die het mogelijk maakt het setpoint te
Het display toont BL Wit: brandt int niet bereikb
Blauw: it 3. Setppmt niet bereikbaar
' met ingestelde RM-
waarde
Rood: brandt
Het display toont BP1 Wit: brandt Druksensor defect. Contacteer het assistentiecentrum.
Blauw: uit
Rood: brandt
Het display toont BP2 Wit: brandt Druksensor defect. Contacteer het assistentiecentrum.
Blauw: uit
Rood: brandt 1 Te hode stroomonpname 1. Vloeistof te dicht. Gebruik de pomp niet voor andere vloeistoffen dan
Het display toont OC Wit: brandt 2' Pom g eblokkeerFt)j ' water.
Blauw: uit ' Pg ' 2. Contacteer het assistentiecentrum.
Rood: brandt 1. Lage voedingsspanning 1. Controleer of de juiste lijnspanning aanwezig is.
Het display toont PB Wit: brandt 2. Te grote spanningsdaling | 2. Controleer de doorsnede van de voedingskabels.
Blauw: uit op de lijn.
Op het display staat Rood: uit Batterii van het display met
“WARNING - BAT" als Wit: brandt ery va pay Vervang de interne batterij van het display (zie paragraaf 10.6)
X I . weinig lading
de pomp in werking is Blauw: uit

12. AFVOER ALS AFVAL

Dit product of de delen ervan moeten worden afgevoerd als afval met respect voor het milieu en overeenkomstig de plaatselijke
milieuvoorschriften; gebruik de plaatselijke, openbare of particuliere, systemen voor afvalverzameling.

13. GARANTIE

Elk gebruik van gebrekkig materiaal of fabricagefouten in het apparaat zullen worden verholpen tijdens de wettelijk bepaalde garantieperiode
zoals die van kracht is in het land waar het product is aangeschaft. Dit kan, naar onze keuze, bestaan uit reparatie of vervanging.

De garantie dekt alle effectieve gebreken die te wijten zijn aan fabricagefouten of gebreken in het gebruikte materiaal, in het geval dat het product
correct en overeenkomstig de instructies is gebruikt.

De garantie vervalt in de volgende gevallen: Uitgesloten uit de garantie zijn:
e pogingen tot reparatie van het apparaat, o snel slijtende onderdelen.
technische wijzigingen aan het apparaat,

gebruik van niet-originele vervangingsonderdelen,

geknoei,

onjuist gebruikt, bijv. industrieel gebruik.

Voor garantieclaims kunt u zich wenden tot een erkend technisch assistentiecentrum met het aankoopbewijs van het product.
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YCIIOBHbIE OBO3HAYEHUA
B onmcanmm 6binn nenonb3osaHbl CeaytoLLMe CUMBOTbI:

QB>

CUTYALIMA OBLLEN ONACHOCTH.
HecobntoaeHune criefyiowwyx MHCTPYKLMIA MOXET NPUHECTM yLepb Ntoasam 1 UMYLLECTBY.

CUTYALIUA ONACHOCTU YOAPA TOKOM.
HecobnioaeHue cneayioLmx MHCTPYKLMIA MO-KET NPUBECTU K CEPbE3HOMY PUCKY ArA nepcoHara.

MpumeyaHus u o6me cBeaeHNUS.

Cuctema 0003Ha4eHui

MapameTpbl, JOCTynHbIE B Bepcumn KIWA

MapameTpbl A0CTYNHbI ToMbKo B Bepcn C ABOVHbLIM HAMPSXEHWMEM (DUAL VOLTAGE) - (nutanue 230 V / 115 V)

Mapametp He focTyneH ans sepcum MO 3.xx

Mpumenmmo k Bepeuam MO < 4.x.x

|/|CI'IOJ'Ib3yeTCH B BEpCUM NPOLLUNBKK = 43.x ¢ MHTErpuMpoBaHHbIM NOAKMYEHNEM

McnonbayeTtcs B BepCum NPOLIMBKY = 4.4.X, C UHTErPUPOBAHHBLIM NOAKMOYEHMEM W PYHKUMe MynbTurpynnb

NPEQYNPEXOEHUA
HacTosiLiee Tex. pyKOBOLCTBO OTHOCUTCS K M3genuam e.sybox minis.

>BB BB PP

Mepes MOHTAXOM YCTPOIICTBA BHUMATEMBHO MPOUUTAIATE AaHHYI0 OKyMeHTaLut0. MoHTax 1 paboTa JormkHbI COOTBETCTBOBATL
MPeAnMCcaHNAM NPaBuUN TEXHWUKM Ge30MacHOCTH, AECTBYIOWMX B CTpaHe YCTaHOBKM 0BopyaoBaHus. Bes onepauust AomkHa
BbINOMHSATLCS B COOTBETCTBUM C COOTBETCTBYIOLMMM CTaHnapTamu.HecobnioaeHne npaBun TeXHUKN Ge30MacHOCTH, NOMUMO
CO3AaHMSA CUTYyaLMi NOTEHLMANBHOTO pUcKa ANs NoAei 1 NoBpexaeHUs 060pya0BaHMS, NPUBOMUT K yTpaTe Mpas No rapaHTuu.

[aHHble u3nenus, onucaHHbIe B HACTOSALLEM TeX. PYKOBOACTBE, OTHOCATCA K TUMy npodeccroHansHOro obopyaosaHus 1 k
Knaccy usonsgum 1.

CneumanuavpoBaHHbInepcoHan

OnekTpuyeckie 1 MApaBNNYECKME COELNHEHUS AOMMKHbI Bbl-NOMHATLCS KBANN(ULMPOBAHHLIM NEPCOHANIOM Y KOTOPOrO €CTb
TEXHUYECKVE HaBbIKW, Yka3aHHbIE B MpaBuriax 6e30MacHOCTY CTPaHbl, B KOTOPOW YCTaHOBMEH NPOAYKT. 104 KBanngyLMpOBaHHbIM
nepcoHanom noapasymMeBaeTcs NepcoHar, KoTopbli, bnarogaps ceoemy 06pa3oBaHmio, onbITy U 0By4eHNI0, a Takke 3HaHUAM
COOTBETCTBYHOLMX HOPM, MpeanucaHuin No NPefoTBPALLEHWI0 HECHACTHbIX CryyaeB U ycnoeuid paboTbl, Obin ponylieH
OTBETCTBEHHbIM 3a 6e30MaCHOCTb YCTAHOBKM NINLIOM K NPOBEAEHMIO NtoBo HEOBX0AMMOI AEATENBHOCTM M YMEEeT pacno3HaBaTh
1 n3beratb ntoboin onacHomn cutyaumu. (Onpeaenexue TexHuyeckoro nepcoHana IEC 364)

MoHTaxHUK 06s3aH ybeguTbCsl, YTO CUCTEMA 3MEKTPOMUTAHWS OCHalleHa 3dhDEKTUBHOM CUCTEMOM 3a3eMrieHus B
COOTBETCTBMM C AENCTBYHOLLMMM NpaBuiamm.

[ns MOBbILEHMS YCTOAYMBOCTM K BO3MOXHOMY LUyMy, BblJaBaeMOMy MO OTHOLUEHWIO K [pyromy oGopynoBaHuio,
PEKOMeHYeTCs UCNOMb30BaTh OTAENbHbINA MCTOYHUK NUTaHWS ANS NOAAYN NUTaHUS K UHBEPTOPY.

ArperaT He npeaHasHayeH AN MCMOMb30BaHWS AeTbMU Mnaflwe 8 neT v nuuamu ¢ U3NYECKUMU, CEHCOPHBIMU UMM
YMCTBEHHBIMW OrPaHNYEHNSMI, UIU KE HE UMEIOLLMMU ONbITa UMK 3HAHUS 0BpALLEHMS C arperaToM, ECAM 3TO UCMOMNb30BaHNE
He OCYLLECTBNAETCA MO KOHTPONEM N, OTBETCTBEHHbIX 3a WX 6esonmacHocTb, wnn nocne obyyeHus GesonacHomy
1CMOMb30BaHMIO arperata 1 CBs3aHHbIM C 3TUM puckoM. He nopyyaTb YnCTKY W 0BeryxuBaHue, SBNSoLMecs 06513aHHOCTbIO
nonb3oBatens, aeTsM 6e3 Haasopa.

besonacHocTb

Mcnonb3oBaHne paspellaeTcst TONbKO B TEX Cryyasix, €CNM reKTpuyeckast ycTaHoBKa 060pyaoBaHa cpeacTBamit 3alnThl,
COOTBETCTBYHLLMMI HOPMATUBAM, JENCTBYIOLMM B CTPaHE MOHTaxa 06opya0BaHus.

lNepekaunBaemble XUOKOCTH

ObopynoBaHue CNpOEKTUPOBAHO W U3TOTOBMEHO ANS NepeKaunBaHus BOAbl, HE COAEepXalled B3pbIBOOMACHLIX BELLECTB,
TBEPAbIX YaCTUL, UMW BOJOKOH, C MIOTHOCTbI0, paBHOM 1000 Kr/M3 M KMHEMATUYECKO BA3KOCTbIO, paBHOM 1 MM2/c, a Takke
XMMUYECKI HEArPECCUBHBIX XMAKOCTEN.

Kabenb nutaHus HUKOraa He JOIKEH MCNONb30BaTHCA A1 nepeHoca unun nepemMeLleHna Hacoca.
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A Hukoraa He BblHUMaTe BUIKY 13 PO3ETKN 3NEKTPONUTaHMA, NOTAHYB 3a kabenb.

Ecrv kaenb nuTaHus nOBpexOeH, OH [JOMKeH ObiTb 3aMeHeH TONbKO MPOW3BOAMTENEM WM YNONHOMOYEHHBIM
KBaNMULMPOBaHHBIM TEXHUYECKUM NEPCOHANOM, s NPeaoTBPaLLEeHIs BOIMOXHOMO pucka.

HecobnioaeHre npeaynpexaeHnit MOXET CO3aTb ONacHbIe CUTYaLm ANs NIoAeH Ui NpeaMeToB, U NPUBECTY K NOTEPE rapaHTUN Ha U3aenme.

OTBETCTBEHHOCTb
MponseoanTenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a XOpOWYK paboTy 3MeKTPOHACOCOB WMAM 3a NMPUYMHEHHbLIE MMM
A NOBPEXAEHUSA, €CNM OHU BbINN NOBPEXAEHbI, U3MEHEHbI MIMNN BKNIOYANUCh C HAPYLWeEHUAMU PEKOMEHOOBaHHOro
paGoyero AuanasoHa, a Takke ¢ HapyleHueM APYruX MHCTPYKLMIA, Cofepkaluuxcs B AaHHOM PYKOBOACTBe.
MpoussoauTenb CHAMaeT ¢ cebs Kakylo-niGo OTBETCTBEHHOCTb 33 BO3MOXHbIE HETOYHOCTW, COLEpXalliMecs B HacTOsLIEM PYKOBOLCTBE MO
OKCMNyaTaLyM, eCrii OHU CBSA3aHbI C OLMBKaMM nevatk unu nepenuckn. OH ocTaBnseT 3a coBoit MPaBo BHOCUTL MoBble HEOBXomUMbIE WM
MomnesHble MoaUMUKALMA B U30ENKS, He HAPYLLIAA OCHOBHbIE XapaKTEPUCTUKU U3AEMMIA,

1. OBLLAA UHOOPMALIUA

OBopynosaHve NpefcTaBnsieT cofoil UHTErpUPOBAHHYKD CUCTEMY, COCTOSILYI0 M3 LIEHTPOGEXHOrO 3NEKTPOHAcoca CaMOBCACHIBAIOLLETO
MHOTOCTAAMIMHOMO TUMa, SNEKTPOHHOTO KOHTYpa YMpaBreHWst M pacluMputenbHoro Gaka. OxnakaeHue f[BuraTtensi BOAOW, a HE BO3OYXOM,
rapaHTVpyeT MEHbLLMIA LYM CUCTEMbI.

1.1 NMpumeHeHue
BogonpoBoaHble cuUCTEMbl Mogays BOAbl M MOBbLILIEHUS [aBMeHus,
npuMeHsieMble B BbITOBbIX CHCTEMAX.

1.1.1 Onucanwue
CHapyxu wu3genue npefcrasnsetr coboit napannenenunes ¢ 6
NOBEPXHOCTSIMM, Kak NokasaHo Ha Puc. 1.

PucyHok 1
CropoHna A: a door allows access to the Technical Compartment.

PucyHok 2

BHYTpM TexHWYeckoro oTceka WMeeTcs [OOCTYn K Credyowum
KOMMOHeHTaM (cM. Puc.3):

1. TexHuyeckas Tabnuuka;

2. Kpatkoe pykoBoaCTBO;

3. Mpobka ans 3anonHeHUs (TONbKO Ans BEPTUKANbHOM KOHUrypaLmuv);
4. BcriomoraTenbHbI UHCTPYMEHT;

5. Ban geuratens;

6. QR-kog

PucyHok 3

CropoHa B: Pe3nHoBbIi kabenbHbli canbHUK NO3BONSET NPONYCTUTL CETEBOM kabernb, NOACOEANHSEMbIN K ANEKTPOCETH.

CropoHa C: 4 pe3b0oBbIX rHe3Aa M3 NaTyHU NPeacTaBnsT coboi MecTo NSt NPUBUHYMBAHMS 4 HOXEK NS BEPTUKANbHOWM YCTAHOBKW. 2
BMHTOBbIX NPOBKM 17 MOryT ObiTb CHSATHI AMNS BbINMOSHEHUS COEAMHEHMIA C YCTAHOBKOW, B 3aBMCUMOCTW OT KOHCMrypauum NpUMeEHSIEMOVl
YCTaHOBKW. B maHHOM cryyae, NOAKMIOUMTE K COeAMHEHMI0 ¢ 0003HaueHneM «IN» cucTemy, U3 KOTOpOIA Bbl XOTUTE MOMyYaTb BOAY (CKBaXMHa,
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6ak, ...), a k coenHeHnto ¢ nomeTkon «OUT» NOAKMIoYNTE HAaMOPHYH YCTaHOBKY noAayu. Mpobka 3/8” no3BonseT onopoxXHUTL CUCTEMY B Criyyae
TOPM30HTANBHOTO MOHTaxa. Kpome Toro MMeeTcst BEHTUNALMOHHAS peLueTka.

CropoHa E: 4 pe3bboBbix rHesga U3 naTyHu NpeacTaBnsitoT coboi MecTo A1 YCTAaHOBKM 4 HOXeK Ans rOpU3OHTanbHOM yCTaHoBKM. Mpobka 1"
BbINOMHAET OCHOBHYIO (DYHKLMIO NO ONOPOXHEHWIO CUCTEMBI B CllyYae BEPTUKANBHOMO MOHTaXa. TakkKe UMEIOTCS 2 BEHTUMSLMOHHbIE PELLETKN.
CropoHa F: kak nokasaHo ¢ yaansemoin atuketke, npobka 1” HanpoTtus Hagnuck “IN” Ha cTopoHe C BbINOMHAET ABOMHYIO (hYHKLMIO: B Criyyae
rOPU3OHTamNbHON YCTAHOBKW YCTbe, KOTOPOE 3aKPblBAETCH NPOOKOWA, BbIMOMHAET (YHKUMIO OTBEPCTMS ANS 3arofHEHWUS CUCTEMbI (CM. Janee
“‘onepauusi Mo 3anonHeHuio”, nap. 2.2.3); B crny4Yae BepTUKANbHOM YCTAHOBKM TO Xe YCTbe MOXET BbIMOMHATL (DYHKUMIO BXOAHOMO
TMOPABMMYECKOrO COeAMHEHUS (TaKkke, kak noMeyeHHoe “IN” Ha cTopoHe C, 1 B kayecTBe anbTepHaTuebl). [pyras npobka 1” oTKpbIBaeT AOCTYN
K BTOPOMY HarHeTaTeNlbHOMY COEAMHEHMIO, KOTOpast MOXET BbITb UCMONb30BaHO OAHOBPEMEHHO UNU MOMEPEMEHHO C NpoBKkol, 0603Ha4eHHOM
“OUT” co ctopoHbl C. MaHenb uHTEPdEica NONb30BaTENS COCTOUT M3 AUCTINES W KNaBMaTypbl, U BbIMOMHSAET (YHKLMM HACTPONKM CUCTEMBI,
KOHTPOIS COCTOSIHWSA M NOKa3a aBapuitHbIX cUrHanos. [1epLa, 3akpbiTast 2 BAHTaMu, OTKPbIBAET JOCTYN K HULLE ANS SKCTPEHHOTO 0BCYXMBaHUS:
4NCTKM 0BpaTHOTO KranaHa 1 BOCCTaHOBMEHWS JaBNEHNs NpeaBapuTENbHOI 3apsiakn cocyaa.

Cuctema MoXeT ObITb MHCTANMMPOBaHa B 2 PasfniHbIX KOHGMIypaLmsix: ropu3oHTanbHoe nonoxenme (Puc.4) unu BepTvkanbHoe nonoxeHue (Puc.5).

PucyHok 4

PucyHok 5

1.2 OnucaHue UHTErpMPOBaHHOTO HBEPTOPA

WHTerpupoBaHHOe 3MEKTPOHHOE YMpaBneHne CUCTEMbI - TWNA WHBEPTOpA, WCMONb3yeT AaTyvku pacxoda, AaBneHns 1 Temnepartypl,

BCTPOEHHbIE B CUCTEMY.

C NOMOLLbIO 3TWX AATYMKOB, CUCTEMA BKITHOYAETCA W BbIKMIOYAETCS aBTOMaTUYECKM, B 3aBUCMMOCTM OT NOTPeBHOCTEN nonb3oBaTens, a Takke

cnocobHa camocToATeNbHO 0BHapyXWBaTb HaNMYMe HeMCNPaBHOCTY, NPesoTBPaLYaTh 1 coobLaTh O Hel.

YnpaBneHue npu NoMOLLM MHBEPTOpa OBECneynBaeT HECKOMbKO (DyHKUMI, Hanbonee BaxHble W3 KOTOPbIX, ANS HACOCHBIX CUCTEM, - 3TO

noAAepxaHne NoCTOSHHOTO AaBMEHUs Ha NOJaYe W aHeprocbepexeHue.

o |HBepTop cnocobeH noaaepkuBaTb NOCTOSIHHOE [ABMEHWE MMAPaBMMYECKOrO KOHTYPA, U3MEHsS CKOPOCTb BPALLEHUS| SNEKTPUYECKOro
Hacoca. [pn paboTe 6e3 MHBEpPTOPa INEKTPUYECKUI HACOC He cnocobeH Mogynuposath paboTy, u Npu yeenuyenun Tpebyemoro pacxoaa
CKOPOCTM 0653aTENbHO CHINKAETCS AaBNEHNe, NN HA0BOPOT; TEM CambIM, Mbl NOMYYaEM CIINLLKOM BbICOKOE AaBNEHWE NPU HU3KOM pacxoae
NN CIULLKOM H3KOE AaBneHne Npu NoBbIWEHHON NOTPebHOCTH Ha nojave.

o lI3MeHss CKOpOCTb BpalLEHWs, B 3aBUCUMOCTM OT MPHOBEHHOW MOTPEBHOCTM MOMb3oBaTens, WHBEPTOP OrpaHNYMBAET MOLLHOCT,
NpesocTaBeHHYI0 ANeKTPUYECKOMY Hacocy [0 HeobX0AMMOro MUHMMYMa, Ans Toro, 4ToBbl 0BecneynTs YA0BMETBOPeHHNe 3anpoca. Pabota
6e3 HBepTOpa NpeaycMaTpuBaeT HenpepbIBHYI0 PaboTy SNEKTPUYECKOro Hacoca U BCErAa TONbKO Ha MakCMarbHOM MOLLHOCTY.

[ns KoOHUrypaLum napamMeTpoB CMOTpUTE pasgensl 4-5.

1.3 NHTerpupoBaHHbIN pacluMpuTenbHbIi 6ak

CucTemMa noCTaBnsSieTCS B KOMMMEKTE C WHTETPUPOBaHHbIM paclumputenbHbiM Gakom oblen emkocTbld 1 nuTp. OCHOBHbIE (DYHKLMM

pacLumpuTenbHoro 6aka:

e  COXpaHeHWe rMbKoCTU CUCTEMBI, ANS NPEA0TBPALLEHNS TMAPABNMYECKUX YAAPOB;

e obecrneyeHune 3anaca Bogbl, KOTOpasi, B Cnyyae HebOoMbLUMX yTeyek, AoNbLUE NOAAEPXMBAET AaBMEHNE B YCTAHOBKE M OTAANSET N0 BPEMEHU
HEHY)XHbIE Nepe3anycku CUCTEMbI, KOTOPbIE MHAYe MPOUCXOAUNK Obl HEMPEPLIBHO;

e obecneybTe JOCTAaTOYHOE JABNEHWE BOAbI MPU OTKPLITW KpaHa (Mnu Apyroro YCTPOACTBa) B TEYEHWE BPEMEHH, HEOBXOAMMOrO 115 3anycka
CUCTEMBI W JOCTVXKEHWS NPaBUNBbHON CKOPOCTM BpALLEHWS.

OyHKLMER BCTPOEHHOTO paclumpuTenbHoro Baka He sBnsieTcs obecneveHne 3anaca Bofbl TakuM 06pa3oM, YTODbI YMeHbLUUTL cpabaTbiBaHus

CUCTEMBI (3aMpocbl OT MONb30BATENbCKOrO YCTPOWCTBA, @ HE YTEYKM W3 cucTembl). MoxHO [06aBUTb K YCTAHOBKE paclUMpUTENbHBIA Bak

Tpebyemoro obbema, NOAKIIUMB ero B TOUKE No4aYM YCTAHOBKM (He BCacbiBaHWs). B Criyyae ropuaoHTanbHOM YCTaHOBKM MOXHO COEAMHMTLCA

C He ncnornb3yembiM ycTbeM nogauu. pu Boibope pesepsyapa HYKHO y4uTbIBaTb, YTO KOMMYECTBO cOpachiBaemMon BOAbI TAKKE 3aBUCUT OT

napameTpoB SP 1 RP, 3anaBaembix B cucteme (nap. 4-5). PacumpnTenbHbIi COCyA NPEABapUTENBHO 3apsikeH BO3AYXOM NOJ, AABIEHNEM Yepes

KnanaH, OOCTYMHbIA M3 HUWKM Ans akcTpeHHoro obenyxusanus (Cx. 1, CmopoHa F). BenwunHa npegBapuTenbHOA Harpyskw, C KOTOPOM

MOCTaBNAETCS paclumMpuTenbHblii Bak, cooTBeTCTBYET napameTpam SP M RP, 3afaHHbIM MO YMOMYaHWK, M COOTBETCTBYET CreayoLLum

COOTHOLLEHUAM:

Pair=SP-RP-0.76ap [ge:

- Pair = 3HayeHWe faBneHus Bo3ayxa B bap

- SP = koHTponbHas Touka (5.3.1) B 6ap

- RP = YMeHbLLEeHWe AaBneHns 4ns HoBoro BkoyeHus (5.5.1) B bap
To ecTb, M3roTOBUTENb: Pair=3-0.3-0.7=2.006ap/43.5-4.3-10.1=29 psi

233



PYCCKIN

Ecnm ons napameTpoB SP wivnn RP 3apatoTcs apyrue sHaueHus), HyXHO BO3AEACTBOBATL Ha KnanaH paclumpuTtensHoro Haka, Bbinyckas uim
Bryckasi BO3AyX [0 TeX nop, noka He ByaeT BHOBb YAOBNETBOPEHO NPUBEAEHHOE BbILIE COOTHOLIEHWE (Hanpumep: SP=2,0 6ap / 29 psi; RP=0,3
6ap / 4.3 psi; BbINycTMTE BO3MYX M3 paciumMpuTentHoro baka fo goctwkeHns gasnenust 1,0 6ap / 14.5 psi Ha knanaHe).

OO VO

HecobriofieHe COOTHOLUEHMS!, YKas3aHHOTO Bblle, MOXET NPUBECTM K HEUCTIpaBHOCTAM B paboTe CUCTEMbI WM K
MpeXneBpEeMEHHON NOMoMKe MeMBpaHbl BHYTPW paclMpuTenbHoro Gaka.

C yyeTom 06beMa paclumpuTenbHOro Gaka, paBHOMO 1 NUTP, onepaLyst MO KOHTPOIKO AABMEHNUs BO3AyXa AOIVKHA BbINOMHSTHCS,
0Y4eHb BbICTPO COeaNHAs MaHOMETP: Ha HeBonbloM 06beMe NoTeps Aaxe HeGOMbLLIOMO KONMYECTBa BO3ayxa MOXET NPUBECTM K
3HAYMTENBHOMY CHIXKEHWIO AaBneHns. KadecTso paclumputenbHoro 6aka rapaHTUpyeT nofaepxaHue 3afaHHOro 3HauyeHust
[AaBneHust Boaayxa. MpoBoauTe NpoBepKyM TONMbKO Npu kanubpoBKe UNK B Criyyae HeUCnpaBHOCTY.

Onepauww Nno nposepke uvnu BOCCTAHOBMEHUIO AaBNEHNS BO3gyxa [OIKHbl BbINOMHATECS C YCTAHOBKOW NoAauu He nog
LaBMeHNeM: OTCOEMHUTE HACOC NOAAYM 1 OTKpoTe Hambonee Br3ko pacnonoXeHHoe K HacCOoCy nosnb3oBaTenbCckoe yCTpOVICTBO,
00 TexX nop, nNoka 13 Hero He nepecTaHeT BbIXOAMTb BOAA.

Ocobas cTpykTypa paclumputenbHoro 6aka rapaHTUpyeT KayecTBO M MPOAOIIKUTENbHDIA CPOK CryxObl, 0CO6EHHO MeMOpaHsbl,
KoTOpasi SBNSIETCA TUMUYHBIM NIErKO W3HALMBAKOWMMCS KOMMOHEHTOM. B cnyyae monomkn, Heobxogumo 3aMeHWTb BECh
pacLumMpuTenbHblit 6ak, Npuenekas Ans BbINOMHEHNs paboTbl cneynan1anpoBaHHbIi NepcoHarn.

1.4 TexHNYeCKue XapaKTepUCTUKU

Tema MapameTp Esybox mini?
HanpsikeHne* 1x110-127 B nepem.T. 1x 230 B nepem.T. 1x110-127V
SNEKTPWYECKOE HYacrota 50/60 'y
MUTAHWE MakcumanbHas MOLHOCTb 850 Bt
Tok, paccenBaeMblii Ha 3a3emMreHe <2 mA
[abapuTHbIE pa3mepsbl 445x262x242 mm 6e3 OMOpHbIX HOXEK
XAPAKTEPUCTUKU MopoxHuit BeC (63 ynakoBku) 14kg/30,81b
KOHCTPYKLIK Knacc anexTpo6esonacHocTi IP x4
Knacc nsonsuuu F
MakcumanbHbIii Hanop 55m/180 ft
gﬂ%ﬁ?@iﬁ:ﬁﬁéﬁibm MakcumanbHbIii pacxog 80 n/muu / 21 U.S. GPM
XAPAKTEPUCTUKM 3anus <5 MuH npu 8 m / 26 ft
MakcumaneHoe paboyee faBneHue 7.5 6ap/ 109 psi
MakcumaneHas Temnepatypa XuakocTu 40 °C /104 °F
Makc. Temnepatypa okpyxatoLlen cpeab! 50°C /122 °F
SCVATAL corstmponamn TP 10:60°C/ 14+140 °F
PasH. Temn.okp.cp. — TemMn.kuaKocT <30°C/86 °F
Makc. oTHoCUTENbHAs BNaXHOCTb 50%
lNocTosHHOE AaBneHue
3aluuTa 0T cyxoro xoaa
3aluuTa oT 3aMep3aHus
OYHKLMN U SALLNTHI 3alumTa oT aHTU-LMKIMPOBaHUS
AMnepoMeTpuyeckasn 3allmTa ABuraTens
3alwmTa oT aHOMasnbHOMO HaNPSHKEHNS MUTAHMS
3alymTa oT CrMLIKOM BLICOKOH TeMnepaTypbi

* CMOTpUTE LWIMNbAUK Hacoca

Tabnumua 1

2. MOHTAX

A
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Cuctema npefHasHayeHa [fisl UCTIONb30BaHMS B MOMELLEHUN. B criyyae yCTaHOBKM BHe MOMELLEHWA W/uiu Nog MpsiMbiM
BNVsiHMEM aTMOCtepHbIX (haKkTopoB, Ans oGecreyeHnst KOPPEKTHON PaboTbl CUCTEMBI MpH NHOBLIX YCIIOBUSIX, PEKOMEHAYETCS
06ecneyuTb 3alLuTy, KOTOPas COOTBETCTBYET YCIOBUAM YCTAHOBKY.
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Cuctema paspaboTtaHa ans paboTel npy Temnepatype B AuanasoHe o1 1°C go 50°C (3a UCKMKYEHNEM 3NEKTPONUTAHNS: CM.
nap. 6.1.3 “cyHkumMst mpoTuB 3amepsaHusi”). Esybox mini ucnpaBHO paboTaeTt, ecnu pasHuua Mexagy TemnepaTypoin
OKpyKatoLLiel cpefibl U TeMnepaTypoit XuakocTu He npesbilwaet 30°C (npu 9TOM TemnepaTypa OKpyxatoLLei cpeabl JomKHa
ObITb BbilLe TEMNepaTypbl XUAKOCTHM). MOMUMO 3TOR pa3HWLbl B TEMNEpaType, BNaXHOCTb HE [OMKHA npesbiwaTth 50% BO
n3bexaHue 00pa3oBaHus KOHAEHCATa, KOTOPbIA MOXET NPUBECTU K HEUCNIPABMMON NOPYE SNEKTPOHHOR NNaTbl.

Cuctema nogxoaut ans 0bpaboTkm NMTLEBOW BOAbI.

CucTeMa He MOXET WCMonb3oBaTbCA NS NepexkaunBaHua COMNeHOW BOMbl, CTOYHbIX BOA, BO3rOpaeMblX XKMAKOCTEN,
KOPPO3MIAHBIX UMM B3PbIBOOMACHBIX XUAKOCTEN (Hanpumep, HedyTi, GeH3NHa, pacTBOpUTENEN), KUPOB, MACEN UIN MULLEBbIX
MPOAYKTOB.

CucTema MOXeT BcacblBaTb BOAY, YPOBEHb KOTOPOW He MPeBbIaeT rmybuHy 8 M (BbiCOTa Mexay YPOBHEM BOAbI U YCTHEM
BCacblBaHus Hacoca).

B cnyyae ucnonb3oBaHMs CUCTEMbl [Ans ObITOBOrO BOAOCHAGXEHMS CnefdyeT BbIMONMHATL MECTHble HOPMaTuBbl,
MOArOTOBNEHHbIE OpraHamy ynpaBneHust BOAHBIMI PECYpCamu.

BbiGpaB MeCTo Ansi MOHTaXa, HY)KHO MPOBEPUTB, YTO:

e HarpsixeHue 1 YacToTa, ykasaHHbIe Ha TeXHUYECKO! Tabnnyke HAacoca, COOTBETCTBYIOT XapaKTEPUCTUKAM 3MEKTPUYECKOM
YCTAHOBKM NUTaHWA.

e OneKTpUYecKoe CoeanHeHe OCYLLECTBNAETCS B CyXOM MECTE, Baani OT BO3MOXHbIX 3aTOMMEHNH,

o CucTema 3a3eMIeHNst COOTBETCTBYET HOpMaTHBaM.

BHYTpK Hacoca BO3MOXHO BbISIBIIEHME HebOoMbLIOro KONMYeCTBa BOAbI, OCTABLUETOCS MOCMe ero UCMbITaHMs.

> BPEEEPR B

Ecnu Bbl He yBepeHbl B OTCYTCTBUM MOCTOPOHHMX NPegMETOB B BOAE, KOTOPYH MPEACTOMNT nepekaynBatb, HeOOXOAMMO YCTaHOBUTL BXOGHOM
PUNbTP CUCTEMbI, MOAXOAALLMIA 4515 3afepXKaHNsa NpUMecei.

YctaHoBka urbTpa BCACbIBAHUS MPUBOAWT K YXYALIEHWIO MMAPaBIMYECKMX SKCMIyaTaLMOHHbIX XapaKTepUCTUK CUCTEMbI
NpONopLMOHanbHO NOTEpe Harpysku, BbI3BaHHOW CaMUM (DUNMLTPOM (Kak NMpaBurio, YeM Bbllle CNOCOBHOCTb K punbTpauum y
tunbTpa, TeM Bonbluee nafeHne NPoM3BOANTENBHOCT NPOUCXOQNT).

BoiBepure Tvn KoHUrypaLwmm, KOTopbIii Bbl COBMPaeTeCh MPUMEHNT (BEPTUKANbHAS UM FOPU3OHTAMNbHAS) C YYETOM NOLKITKOYEHMS K CHCTEME, MONOKEHMS
naHenv nosib30BaTENbCKOro MHTEpEEica, AOCTYMHOM NPOCTPAHCTBA, Kak YKasaHO Hke. BO3MOXeH HacTeHHbI MOHTaX, cMoTpuTe nap. 8.2.

O

2.1 - BeptukanbHas Kondumrypauus

[MpUKPYTUTL 4 PE3NHOBbIE HOXKWA, MPUNAraioLLMecs OTAENBHO B YaKoBKe,

B COOTBETCTBYIOLUME JTaTyHHble rHe3ga Co cropoHbl C. YcTaHoBuTe

CMCTEMY HA MECTO C Y4EeTOM rabapuTHbIX pasmepoB Ha Puc.6.

e  MuHumarsHoe pacctosiHue 10 MM Mexay CTOpOHOW E cuctembl
CTeHOW sBnseTcs obs3aTenbHbIM, Ans Toro, 4tobbl obecneunTsb
XOPOLLYIO BEHTUMALMIO Yepes COOTBETCTBYIOLUME pelueTkn. Ecnu
NMaHNPYeTCs ONOPOXHEHWE CCTEMBI YEpPe3 ee CrMBHYI0 ABepLy, a
He Yepe3 cucTeMy, OCTaBbTe AOMOMHUTENBHOE MPOCTPAHCTBO AN
3aKPYTKM CTIMBHON NPOGKy.

e PaccrosHue He meHee 10 Mm mexay CTopoHon B cuctembl u
NpensTcTBUeM sBnsieTcs obs3aTenbHbIM Ans  obecneyeHns
BbIXOZa CETEBOrO kabens K CEeTEBOW po3eTke.

e MwunumansHoe pacctosHue 200 MM Mexay CTOPOHON A cuCTeMbI
W opyrMn oBbekTamu pekoMeHayeTcs Ans Toro, YTobbl MMETh
BO3MOXHOCTb CHATb ABEPKY [Ans NOMyyeHus [Aoctyna kK
TEXHUYECKOMY OTCEKY.

B cnyyae HepoBHOW NOBEPXHOCTH, OTBUHTUTE HOXKY, KOTOpPAs HUYErO He NOAAEPKUBAIOT, OTPErYIUPYIATE BbICOTY 0 KOHTaKTa C NOBEPXHOCTHLI0
Takum obpasom, 4Tobel 0becneunTs YCTOMUNBOCTL BCEN cucTembl. CrucTema gomkHa BbiTb nomelleHa B 6e30nacHoe 1 YCTONYMBOE NOMNOXEHUE,
rapaHTMpys BEPTUKaNbHOCTb OCU: HE YCTaHABNMBANTE CUCTEMY MOJ, HAKMOHOM.

2.1.1 F'mppaBnuyeckme coeguHeHUs

CHumute 3arnywky BXOOHOIO coegmnHeHus ¢ NOMOLLbo OTBEPTKM. [MoaKMuMTe BXOLHOE COEAMHEHWE Yepe3 OTBEPCTUE Ha NOBEPXHOCTY F,
nomeyeHHoM “IN” Ha pucyHke Puc. 6 (BmyckHOe COeaMHEHNe).

CHumuTe 3arnyLky ¢ BbIXOOHOIO coeamHeHns ¢ NOMOLLbH0 0TBEPTKM. [oaknounTe BbIXOLHOE COeANHEHME Yepes OTBEPCTHE Ha MOBEPXHOCTH
F, nomeyenHon “OUT” Ha pucyHke Puc. 6 (BbIxogHoe CoeanHeHue).

Bce ruagpasnuyeckue coeguHeHUs MEXLY CUCTEMON U YCTaHOBKOM, K KOTOPOW OHA MOAKIIOYEHa UMEIOT BHYTPEHHIOW pe3bby 1" GAS n3 natyHu.

cnu Bbl cobupaeTech MOAKMIOYMTL YCTPOMUCTBO K CUCTEMe Yepe3 naTpybku, KOTOpble MMEKT pasmepbl AuameTpa,
npeBbIlLalolLMe HOMUHANMbHbIE pa3mepbl TpyObl 1» (HanpuMep, B Criyyae 3aXMMHOTO KoMnbla naTtpybkoB u3 3 uyactei),

439 mm

PucyHok 6
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ybeauTech, 4To HapyxHas pesbba 1» BSP cuTuHra BbICTymaeT Bnepen MUHMMYM Ha 25 MM 3a npepaenbl rabaputos,
yKa3aHHbIX BbILE (CM. PUCYHOK 7).

<25 mm > 25 mm

PucyHok 7

NaTyHHble pe3bOOBble COEMMHEHWUS PACMONOXEHbl B THE3AAX W3 TexHomonmumepa. [pW BbINONHEHUM TFepPMETUYHOTO
YNIOTHEHUS COBAVHEHUS! C AOMONHUTENbHBIM MaTepuanoM (Hamp., TeqroH, nakns...) ybeauTech, YTo YNiOTHEHWe He
CIVLLIKOM BorbLUOE: NOZ BO3AENCTBMEM HaLIEXaLLero MOMEHTa 3aTsikku (Hanp., TPYOHbIA KITtoY C ANMHHONM PYYKOIA), N3MNLLEK
MaTepiana MOXET OKa3blBaTb aHOManbHOe yCUme Ha rHe3ao U3 TeXHONonMMepa C ero HenonpaBsMMbIM NOBPEXAEHUEM.

Co CCbINKOW Ha NONOXeHIE MO OTHOLLIEHIO K NepexayMBaeMoil Boae, YCTaHOBKA CUCTEMbI MOXET BbITb ONpefieneHa Kak «Hag 3an1BOM» UM «Mof 3anmBy.
B 4acTHOCTH, YCTaHOBKA Ha3bIBAETCS «Hap 3anvBOM», KOrfla HacoC pacronoxeH Ha Gonee BbICOKOM YPOBHE, YeM NepexadmBagMas Bofa (Hanpumep, Hacoc
HAXOMWTCS Ha MOBEPXHOCTU M BOAA B CKBEXKMHE); HAOGOPOT HA3bIBAETCS «TIOf 3arMBy, KOra HAacoC PACIONOXeH Ha Boriee HU3KOM YPOBHE MO CPaBHEHMIO
C NepexaqmBaeMoli BOZOIA (Hanpumep, NofBeLLeHHbI Gak 1 Hacoc YCTaHOBMEH HipKe).

>

B tex criyyasx, Korna BepTukanbHas yYCTaHOBKa CUCTEMbI UMEET TUM «HAf 3aNMBOMY, PEKOMEHYETCSA NPenyCMOTPETb 06paTHbIif
KranaH Ha y4acTke CUCTEMbI BCACbIBaHMs, 151 TOTO, YTOBbI NO3BONMTL MPOBEAEHNE OnepaLv 3anonHeHust cuctembl (nap. 2.1.2).

Ecnu ycTaHoBKa TUNa «Haf 3amMBOMY, YCTAHOBUTE LUMAHT BCAChIBAHWS, BELYLUMA OT MCTOYHMKA BOAbI K HACOCY, TaK, 4ToBbl OH Bbin
OpWEHTUPOBAH BBEPX, UTOBbI M3BexaTb POPMUPOBAHUS «KOMNEHA Banay uUn cuchoHOB. He nomeLLaiTe BCaChIBALOLLMI LUNAHT BbiLle
YpoBHS Hacoca (4Tobbl u3bexatb 06pa3oBaHMs My3bIpbKOB BO3AyXa BO BCachiBatollen Tpybe). BcachiBalowwymin LWnaHr JOMKeH
HakauMBaTb BOMY Ha ero BXofe, Ha MUHUMansHoN rmybuHe 30 cM Noa ypoBHEM BOZbI 1 OMKEH ObITb repMETUYEH MO BCEN ANMHE A0
BXOfa B ANEKTPOHACOC.

BcacbiBatowme M HarHeTaTenbHble LUMAHM LOIKHb ObITb YCTAHOBNEHbI TakuUM 06pa30M, 4Tobbl HE OKa3blBaTb HMKAKOrO
MeXaHW4eCcKoro aaBneHna Ha Hacoc.

> OO

2.1.2. Onepauuu 3anonHeHus - YCTaHOBKa Haf 3anvMBOM M NopA 3anvB

MoHTax cBepxy (nap. 2.1.1): OTKPOMTE TEXHUYECKYHD HULLY W MpKM MOMOLUM OTBEPTKM BbiHbTE 3anpaBouHyto nMpobky (Cx.3). Yepes oteepcTve Ans
3anorHeHus,, 3anonHUTE CUCTEMY YUCTON BOAOMW, yOeauBLUMCH, YTO BbINyCTUNW BO3ayX. Ecrv obpaTHbIN knanaH HaxoguTcs Ha BCacklBatoLlem
kaHane (3Ta ycTaHoBka pekomeHayetcs B nap. 2.1.1) 1 B HEMOCPEACTBEHHOM BNM30CTM OT BXOAHOMO OTBEPCTUSI CUCTEMBI, KOMMYECTBO BObI,
HeobXoauMoe ans 3anorHEHNs! CUCTEMbI, JOMKHO cocTaBnsATh 0,9 nuTpa. PekomMeHgyeTcs nomMecTuTb 06paTHbIi KnanaH Ha KOHLE BCacblBatoLLen
TPYObI (BOHHBIN KNanaH) Takum 06pa3omM, YTOObI MOMHOCTBLIO 3aMONHUTL €M0 BO BPEMS OnepaLy 3anofHeHus. B aTom cryyae Konm4yecTso Bogb!,
HeobxomuMMoe Ans onepawymn 3anonHeHus,, ByaeT 3aBuCceTb OT ANMHLI BcackiBatowwero wnanra (0,9 nutpa + ...).MoHTax “nog sanue” (nap. 2.1.1):
€CINn Mexay HakonuTemnbHbIM 6akoM BOAbI M CUCTEMOW HET OTCEKAIOLLMX KNanaHoB (UMK OHU OTKPbITbI), OHa ByaeT aBTOMAaTMYECKM 3anONnHATLCS,
KaK TONbKO Bbl BbIMYCTUTE HAPYXY HAXOLALLMIACS BHYTPU BO3AyX. Takum 0Bpa3om, OTBMHTUB Npobky 3anonHeHns (Puc.3) HAaCTOMbKO, HACKOMBKO
ByneT [OCTaTOuHO AN1S BbIMycka HapYy HAXOASLLErocs BHYTPW BO3AyXa, Bbl NO3BOMSETE cucTeMe BbiTb NOMHOCTLH 3anonHeHHon. Heobxogumo
KOHTPONMMpOBaTbL AAHHYIO ONEPALMIO 1 3aKPbITb OTBEPCTUE ANS 3aMOfHEHNs, Kak TOMbKO BOAA HAYHET BbIXOAWTb HapyXy (PEKOMEHAYETCS B NIBOM
CryJae YCTaHOBUTb OTCEKAlOLLMIA KramnaH Ha BCAaChIBAOLLEN YacTW KaHana M UCTonb30BaTh €ro Ans yNpasneHus onepaunsMy 3anofHeHus! npi
OTKpbITON Npobke). B kayecTse anbTepHaTWBbI, B Cryyae, Korha BCachiBatOLLMA kaHas Obin 3aKpbIT 13-3a 3aKPLITOTO KnanaHa, MOXHO BbIMONHUTL
onepawum 3anonHeHns cnocobom, aHanorMYHbEIM ONMCaHHOMY B YCTAHOBKE «HAZ, 3anMBOMY.

2.2 - TopusoHtanbHasa Kondmrypaums

MpuKkpyTUTE 4 pe3nHOBble HOXKM, MpUNaralolmecs OTAenbHO B

yNakoBke, B COOTBETCTBYIOLME NaTyHHbIE rHe3da CO 