ISTRUZIONI PER L'INSTALLAZIONE E LA MANUTENZIONE (IT)
INSTRUCTIONS FOR INSTALLATION AND MAINTENANCE (EN)
INSTRUCTIONS POUR L'INSTALLATION ET LA MAINTENANCE (FR)
INSTALLATIONS- UND WARTUNGSANLEITUNGEN (DE)
INSTRUCTIES VOOR INSTALLATIE EN ONDERHOUD (NL)
INSTRUCCIONES DE INSTALACION Y MANTENIMIENTO (ES)
MHCTPYKLIMM NO MOHTAXY U TEXOBCITYXUBAHMIO (RU)
ASENNUS- JA HUOLTO-OHJEET (FI)

INSTRUCTIUNI PENTRU INSTALARE SI INTRETINERE (RO)
INSTRUKCJA MONTAZU | KONSERWACJI (PL)

OAHTIEE I'A THN ETKATAETAZH KAI TH EYNTHPHEH (GR)
INSTALLACIOS ES KARBANTARTASI KEZIKONYV (HU)

NAVOD K INSTALACI A UDRZBE (C2)

IHCTPYKL|Ii 3 MOHTAXY TA TEXHIYHOI O OBCTYTOBYBAHHS (UA)
(Al ddlpall gy cus S cilaglas

nCorive

®

DA

WATERTECHNOLOGY




ITALIANO
ENGLISH
FRANGAIS
DEUTSCH
NEDERLANDS
ESPANOL
PYCCKWUW
suom
ROMANA
POLSKI
EAAHNIKA
MAGYAR
CESTINA
YKPAIHCBKA

704

Pag.
Pag.
Page
Seite
Pag.
Pag.
Crp.
Sivu
Pag.
Str.
ZeA.
Oldal
Str.

crTop.

60

108
157
208
258
309
361
409
459
508
560
612
654

-

G



PRODUCT NAME
o
I Closs LY e

Figure 1: NGDRIVE body

MM M/T

)
. Figure 3b: Input/output power supply type
Figure 3a: Input/output power supply type g (Monc?phasep- Tr?reephasg)p yyp
(Monophase - Monophase)
) — \
L ]

13

@
20:40 EBE;JUMY

Figure 3c: Input/output power supply type
(Threephase - Threephase) Figure 4: Control sensors, thermostats/chronothermostats



Ol EXC1]
eol|[ PT1 |

@l
ﬁ
ol PT2 |
oX61{ GND2]

Figure 5: Temperature sensors

—00——

OTHER
DEVICE

Figure 6: Pressure sensor

=N

®

1
@yEﬁéy E)

[eeefece] |

o o0
>< ><
& E SENES = col
[N \L
o <) el
S| =
=) =)

|

£
~
<

Figure 9: Ratiometric pressure sensor

Figure 8a: Input connection

+
ol
<|

QX
25
o}

ISIVIS]
HEceteasen
RERES =

<] IS
= =
=) =)

a

2
G
[GND2]

m|

ol ol
33 ]
l '

ENABLE/DISABLE

Figure 8b: Input connection




=

PR1 FLOW == o
4-2-g-mA opt u

I

=
L}

[bevedessssew|
<l X =[O0
HENEN SR
o < 1A 1<)
= S|

=) =

bed |

=

&

:-‘% sle[<lelx EREAR
EERER EARE
g <] E&N<

=) =)

EBEE

Figura 11: Ferrite input (M/T)

Figura 8c: Input connection

S

= T
H2V.
&

[+12V]
[C1-2]
[C3-4)
[INTPWM]
[IN2 ]
[ IN3 ]

+

N ]
)

5]

[GND]
[Vi2 ]

[

[GND)
Vi1 PWM
C

EXC2,
@
[GND2}

® ||d
[Fea
£

Figura 12: Ferrite in uscita

QL f’g )

Figura 8d: Input connection

@
X
N

504

=]
<
%

JOZ4aN

&

Figura 13a: Kit fissaggio a muro




AZZZZV
Qﬁﬁﬁﬁ

\n\n\n\n\n\l\b

Figura 13c: Kit fissaggio a muro

RN LA L
aa@ﬁﬁéﬁﬁ/\m 2
paaaa — -
eaeac _ \
R, n
R

C2A1

ssaggio a muro

2\
2 R
il ﬁ% oy
w mww %a
N %ﬁﬁ A
\\n\n\n\n\n\n\n\n\n\l\n\n\,\

T e e e e i e il el e

Figura 13e: Sede vite

Figura 13d: Kit fissaggio a muro
Figura 14: Vano utensile accessorio




PRESSURISATION

Fault and

Warning History View complete list

@ )

Pressure reference

DConnect paring
Pressure reference

Reference auxiliary
pressure !

Pump restart reference pressure
Anti-lock

Antileakage

Auxiliary Functions

Antifreeze

Low suction pressure function

Comfort functionality

=<

o

Q
<

- Multipump setting

Remove multipump group

Remove current group from
multipump group

Remove desired pump from
multipump unit

=8 Add pump to existing unit

Overview Multipump group

Create new multipump group [ Multipump settings

Join multipump group —_— Multipump settings

1Only available if setpoint ref. auxiliary pressure is active.



Pump measurements
Details and statistics —_— Flow statistics 2

Hours worked

Consuption and

Statistics Current pump diagram

Details and consumption Group Total Consumption
- Total pump # consumption

Reading view

Initial Configuration

Editing view

g Initial Configuration by DConnect App

DConnect paring

Secondary pressure sensor functionality
configuration 8

Flow sensor configuration o :
Communication protocol configuration

Communication protocol configuration Active configuration status

Configuration details

- Input function configuration #

- /0 Configurations el Pressure input configuration # 4

Pump Configuration

g Output function configuration #

Switch-off delay
Start-up time
Start-up frequency °
Carrier frequency ©
Acceleration
- Maximum rotation speed
- Minimum rotation frequency

Zero flow speed 7

- Additional settings e B Maximum reference pressure limit
Type of installation 8
Proportional gain
Integral gain
Dry running time
Time for slow fill mode °
Dry running factor

- Pump current consumption

Pump rated voltage 1

2 Only Available if flow sensor is active. 7 Not available with flow sensor deactivated.

3 Only available if not enabled during configuration. 8 Not available with flow sensor activated.

4 Only available if secondary pressure sensor is able. 9 Not available if the slow fill function is NOT set to 'At every
start-up'.



5 Not available with active flow sensor and slow fill function 10 Only visible for Dual Voltage motors.
NOT set to 'At every start'.

6 Not available with active flow sensor and slow fill function set

to 'At every start'.

e Set language

— Set measure system

sl Set screen brightness

Device Settings

f— Set screen off time

Connectivity details

Reset factory settings




Fault and

Warning History

Pressure reference

Setting modes

Overview Multipump group

0-10V - 4-20mA - PWM

Constant differential
pressure

Proportional differential
pressure

Constant temperature T1

Constant temperature T2

]

Constant temperature
differential

CIRCULATION

—_— View complete list -[

®_
=

- Constant speed -[

Multipump setting

Remove multipump group

Remove current group from
multipump group

Remove desired pump from
multipump unit

Add pump to existing unit

Create new multipump group

Join multipump group e

Multipump settings

Multipump settings



Consuption and

Statistics

Pump Configuration

- Details and statistics —

ol Details and consumption

Pump measurements

Flow statistics

Hours worked

Current pump diagram

Group Total Consumption

Total pump # consumption

Reading view

Initial Configuration

Initial Configuration by
DConnect App

Communication protocol
configuration

Editing view

DConnect paring

=l  Communication protocol configuration

— Active configuration status

— Configuration details

- Input function configuration #

- Analogue input configuration #

I/O Configurations

Additional settings

Only Available if flow sensor is active.

Temperature sensor configuration #

—- Pressure input configuration #

Output function configuration #

Carrier frequency

Maximum rotation speed

Minimum rotation frequency



Device Settings

Set language

Set measure system

Set screen brightness

Set screen off time

Connectivity details

Manual control

Reset factory settings

10



ITALIANO

N I8 (€ 7N =T T 13
1.1 Segnaletica di SICUIEZZA ... ————————— 13
1.2 SegNali di PEIICOI0....cuiisiesrrisrisss it s 14
T LYo 1 F 1L T T Y o TP 15
1.4 Segnali di ODBIIGO.....cveccriecrrecs e s e R e R AR AR 16
2 GENERALITA .....ooouuueeeeeeeeeeeseessssssssssssssssseseesessessessssssssssssssssses 12258488888 E SRR R 17
28 B 1 11 L= o o 17
2.2 Classificazione secondo Reg. EUOPEO........ciuiirinmiimississssssssissssssss s ssessns 17
2.3 DeSCIZIONE €0 USO PrOVISTO ...cccovriririrrererissssssssssssssssssssessssssssssssssssssssssesessssssssssssssssssesesnsnsnssssssssssssssssssess s s s s ssasssssesesesessssassnsnns 17
2.4 Riferimenti SPCIfiCi di PrOUOLO........coceeerrrrrcrirressrrre s e 17
3 AVVERTENZE E RISCHI RESIDUL.......cscoiuiurisessssesessssessssssessssssesssssssesssssssessssessessssessessssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssssesssssasenses 17
B I VT B {1170 o4 o H 17
B o 1y (N [ [ 17
3.3 Parti iN LENSIONE ...ttt R s 17
B T T 1111111 o R 18
O €11 10 18
T 1114 To P21 T Vo T o 18
3 1 - T« 1o 4 o 3 18
5 INSTALLAZIONE ...t sicss e s sessss s sse s s e sh s s ss s E s E SRR SRR AR E R SRR RS E SRR A e SR e SRR e 18
5.1 PredispoSizioni CONSIGIAtE .......cccocvusisimmrirrrsrsrsmsssssssssssss s ss s s s s ssssese e se e ss s s s ssasnsnnaes 18
5.2 Collegamenti delle tUDAZIONI ........cccveecmreessnriessirssssssr s s s e s e e e e 18
5.3 Collegamento ElettriCO ... ——————————————— 19
5.3.1 Collegamento del NUCIBO FBITIEE..........c.cucueriicieicee ettt bbbt 19
532 Collegamento elettrico aliMENtAZIONE ..........ccccveieiiiiicee ettt 19
5.3.3 Collegamento EIEHIICO POMPE........vv ittt bbbttt es st s s 19
5.34 Collegamenti sensori €d 1/0 - CIFCOIAZIONE .........c.cuiiuiiiiicieiieiieee b 21
Sensore di pressione AIffErENZIAIE..............cccieice ettt 21
COlIEGAMENTO USCILE ......eeevvieie ettt ettt a bbbt bbb b e s bbb bbb b bt s s s st et b et b s s en s 22

Gruppi di pOMPAQJI0 PET CIFCOIAZIONE .......cvcveveveiiiiiccectete ettt ettt b bbb b st s bbb b et b s s s esns 22
CollegamENti GIUPPI TWIN.....cviviieieiieeie ettt bbbt s ettt s e e 22

5.3.5 Collegamenti sensori €d 1/O - PrESSUMZZAZIONE ..........c.ovuiueuiiiiiicieisieise e 22
Sensore di PreSSioNe FAZIOMEIIICO............vuiieieieeeiiit ettt s e e s et sn e 22
SenSs0re di PreSSIONE IN COMEBNTE ........c.iviviicieieieie ettt bbbt bbbt s st ettt bbb s e s s e 23
SENSOTE i TIUSSO ..ttt s R e e E s 28 eE e £ e E e st nn et r et 23

INGEESST QIGIANT ...t 23
COollegamento USCIEE AIIAMMNI. ..ottt 24

5.3.6 Collegamenti GrUPPI MURIPI .........viiccece bbbttt s 24
5.3.7 Connessione RS485 MOADUS RTU ...t e s e 24

6 MESSA IN FUNZIONE ..........ooieieiitricssresssstssss e sa s se s s s s REE AR SRR R AR AR s R 24
L AT . T3 1T 11 24
A 7 LV 1 [0 25
7 B 0 4o TS T=T o Lt PP 25
A7 o 1y e L T 26
7.3 Marcatura CE e istruzioni minime Per DNA..........c.o s s 26
8  DICHIARAZIONE DI CONFORMITA .......ccoosmmnreessssunsissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssans 26
LT €7 V7Y, 4 26
LT 07 I 1 =0 o T 27
11  Descrizione del pannello di CONIOIIO ... s a s 27
11.1 Orientamento del Pannello di CONLrOlI0 ... s 27
I LT T 1Yo 27
12 PANNELLO DI CONTROLLO.......ccscnieriuresesessesssessessssessesssessessssessessssessassssessasssssssssssssssssss s s s ssss s s ss s s sens 28
12.1 CoONfIQUIrAZIONE INIZIAIE.......cccouriererrrec s s s e E R e AR s e R 28
1211 Configurazione iniziale con APP. DCONMNECE ..ot 29

12.2 Configurazione Gruppo MUIIPOMPA.......ccc i s e s 29
12.2.1 INUOVO GIUPPO ...ttt bttt ettt ettt bbbt s s st bbb e s b s s e s s st e b et bbb b s s bbb et et et b st sn s s s s eb bt 30
1222 AQGIUNGI @ GIUPPO 1vvvtiiieeeeeete ettt ettt ettt bbb s e s bbbt e b et s s s s e s st et e bbb bbb e s b e b et et e bbbt s s s sese b et bnas 30
12.2.3 IMPOStAZIONT MUIIPOMPA. ...ttt et s ettt ee e 30
POMP@ OPEIALIVA ...ttt s sttt s st e 8RRttt n bttt 30

POMPE CONMNESSE ...ttt ettt e et bbbt b bbb s s h b e b et e bbb s s s s e s e b e bbbt e b et s e e s st eb et et es s s s s 30

12.2.4 Icone di stato della CONNELHIVIEA ............veieres st 31

12.3 Configurazione PreSSUINZZAZIONE ... s s s s s s s 31
12.3.1 Setting Wizard — POMPa SINGOIA .......viriiiiieiieict bbb 31
12.3.2 Setting Wizard — POMPE @ GIUPPI.......cueueueriiiieieirieiiieee ettt sttt s et es s s s e s 31
12.3.3  Configurazioni OPZIONAI ...........ccuiuiuiiiriieiiiieiet ettt bbb bbb bbbt bbb s s s sttt nas 32



ITALIANO

Configurazione funzionalita sensore di pressione in @SPIFAZIONE ...........curvcururiiureririrneieieeseeee e ses e 32
Configurazione SENSOIE Ai flUSSO .......v ettt a st e e s 32
Funzionamento SENZa SENSOTE di flUSSO...........iuiviiriieiicieie et bbbttt bbbt 32
Configurazione protoCollo di COMUNMICAZIONE ..........ccueuivirieieiseiieeiseeese et ss s 33
CONFIGUIAZIONE 1O ...ttt s 28828 e et h e st et s e st s e 33
IMPOSLAZIONT AYGIUNTIVE ...ttt s s e e e e st s et ns et s e s e 33

1234  MENUPHNCIPAIE ....o.vvviieecce ettt b bbbt s e s bbb bbb b b e s b b et et e bbbt s s s bt bnas 34
SHUIUFA GBI MENU 1.t bbb s bR bbb bbb s bbb bbbt 35

SEOTICO EITOMT € AIIBIMNI ...ttt bbbt bbbttt bbbt 35
PreSSione di FIEIIMENTO ........vucviiicieiicte ettt bbb bbbttt 36
Pressione differenziale di lpartenza POMPA.........cccuiviiiiiiiiiiiietcee ettt bbb es bbbt s s 36
FUNZIONAIEA POMPA.......cviiiiiiiiccicte ettt bttt bbb b s bbbt b bbb s s s sttt bbb s s s s s et et es et s s s s 36
FUNZIONAIIA COMIOME.......o.iviieceie ettt bbb bbbttt b ettt 37

GrUPPO MUIIPOIMIPA ..ottt 8 881 37
CONSUMI € STALSHICNE ....cv.vet ettt bbbttt b bbbt 38
CONFIGUrAZIONE GISPOSILIVO ... ettt s e et e e s st s e s s nr e 38
ACCEABTE MM BIIUIA ...ttt s e R 2R e s s st e bt n st e e 39
MOGIfICArE CONFIGUIAZIONE ......eveeercee ettt s e e st s et 2 e e e s s st e s s e s b s s e s e 39
SISIEIMA o E bR b AR bR At R ARttt 39
[MPOSEAZIONT Qi SISTEMA. ...t bbbt 39

12.4 Configurazione CirCOIAZIONE .......ivurisienssiisenssssis s s s s e s 40
12.41 Setting Wizard — POMPa SINQOIA ...ttt 40
1242 Setting Wizard — POMPE @ GIUPPI. e vovueueerireerieeieieineeieenes et es ettt s e st ne s ense e nseeeeees 40
1243 CONfIGUIAZIONE GUITALA. ........evuieiicieiiiscict st 40
1244 CoNfIQUraZIONE MANUAIE ..........vviiieiie it 41
12.4.5  ConfiQUrazioni OPZIONEII ..........c.euriiurieeeieiri ettt 42
Configurazione protocollo di COMUNICAZIONE ............ovuiueiieirereieieecieie ettt s et nsee s 42
CONFIGUIAZIONE 1O ...ttt s R85 E st eebn s s e net e s e 42
[MPOSLAZIONT AUGIUNTIVE ......eoietiiei bbbt 42

1246 MENU PIINCIPAIE ...t 43
SHUIUFA GBI MENU w.v.veee e bbb bbb s bbb bbbt bbb bbbt 43

SHOTICO EFTO € AIBIMI ...ttt s s s E a2 sttt en et ns et 44

Set Point (Pressione di FIfEIIMENTO) ..........ouriiierieerrc ettt s e nnes s 44
MOAAIItA di FEGOIAZIONE ... bbbttt 44

GrUPPO MUIIPOIMIPA ..ottt e85 45
CONSUMI € STALSHICNE .....v.vet ettt bbbt bbbttt 45
CONFIGUrAZIONE QISPOSILIVO ... ettt e e s st s s ennes s s e 45
ACCEABTE MM IBEUIA ...ttt a8 s a8 s e s s ee et ettt e st e s e 46
MOGIfICArE CONFIGUIAZIONE ......eveeeieeiceeiee ittt s st E a2 e e s s e s e et ee s e s s st ee s e 46
SISIEIMA oo E bR A e Rt b e ARttt 46
[MPOSEAZIONT Qi SISTEMA. ...t bbbt 46

13 RIAVVIO generale del SIStemMa........cocviniminissss s s s s s s s 47
13.1 Ripristino delle impostazioni di fabbrica...........c.coninn e ———————— 47
14 APP, DCONNECT CLOUD E AGGIORNAMENTO DEL SOFTWARE .........cocosmmmmmmmmnmmmsmssms s sssssens 47
14.1 App download € INSTAIIAZIONE .........cccuirrecrrrressrrres s s p e R R e p e 48
14.2 Registrazione al cloud DCONNECE DAB..........ccovciinennrnmisessssssess s s s sesssssssssssssessssssssssssssssssssssssesssssnes 48
14.3 Configurazione del PrOUOLEO..........ucecurrrererieressrrsess s s s g e e p s s nn s a s n e 48
15 PROTOCOLLO DI COMUNICAZIONE MODBUS ........ocosnsmmmnssmsmsssssmssssssissssssss s s s s sssens 49
15.1 Collegamenti @lettriCi ... —————————————— 49
15.2 CoNfIGUrazZioNe MOADUS .......cccuceiirrerensresssss s s e sr s sse s se s s s s e s e s s R R e e p e 49
15.3 Registri MOADUS RTU ......coccirieinricsssnesssssesssssesssssesssss s sssssssssessssssssssssssssssssessssssesssssss st sessnsssssns sesssmsssssnssesssnssssssnssenssees 50
15.3.1 TipO di MESSAGGI MOUDUS ...t 50

16 UTENSILE ACCESSORIO .......ccoutrisensssississsississ sttt s s s s s s b e s s 58
17  RISOLUZIONE DEI PROBLEMI ......ccoitiisitsssissessssessisssssssissssessssss s sssssss s sssssss s s s s s s s s 58

12



ITALIANO

1 LEGENDA SIMBOLI

11  Segnaletica di sicurezza

| simboli illustrati di seguito sono utilizzati (se pertinenti) nel manuale d’'uso e manutenzione. Questi simboli sono stati inseriti per
porre attenzione al personale utilizzatore rispetto alle possibili fonti di pericolo.

La mancanza d’attenzione ai simboli potrebbe provocare lesioni personali, morte e/o danni alla macchina od alle attrezzature.

In linea di massima i segnali possono essere di tre tipi (Tabella 1).

Simbolo | Forma Tipo Descrizione

A Forma triangolare incorniciata | Segnali di pericolo | Indicano prescrizioni relative a pericoli presenti o possibili

® Cornice circolare Segnali di divieto | Indicano prescrizioni relative ad azioni che devono essere evitate
. Cerchio pieno Segnali di obbligo | Indicano informazioni che & obbligatorio leggere e rispettare
@ Cornice circolare Informazione indicano informazioni utili, diverse dai tipi pericolo / divieto / obbligo

Tabella 1 Tipologia segnaletica di sicurezza

In funzione dell'informazione che si vuole trasmettere, allinterno dei segnali possono essere contenuti dei simboli che, per
associazione di idee, aiutino a capire il tipo di pericolo, divieto od obbligo.

Nella trattazione sono stati usati i seguenti simboli:

ATTENZIONE!

PERICOLO PER LA SALUTE E LA SICUREZZA DELLE PERSONE ADDETTE.

Prestare massima attenzione all’istruzione accompagnata da questo simbolo attenendosi scrupolosamente a quanto
indicato.

ATTENZIONE!

PERICOLO DI ELETTROCUZIONE - TENSIONE PERICOLOSA.

I ripari e le protezioni della macchina contrassegnati con questo simbolo vanno aperte unicamente da personale
qualificato, dopo aver sezionato la corrente d'alimentazione della macchina.

ATTENZIONE!
DANNI ALLA MACCHINA
Indica informazioni utili, diverse dai tipi: pericolo, divieto e obbligo. Pud essere presente in qualsiasi capitolo del manuale

OBBLIGO DI RISPETTARE UNA PRESCRIZIONE Al FINI DELLA SICUREZZA.

DIVIETO DI EFFETTUARE UN’ATTIVITA PERICOLOSA.

ISTRUZIONI CONTRASSEGNATE CON QUESTO SIMBOLO INDICANO LA NECESSITA DI:
Aprire il sezionatore della corrente elettrica sul quadro elettrico (posizione “0/Off");

Bloccarlo in posizione di aperto con il relativo sistema (ad esempio lucchetto);

Applicare un cartello con la dicitura macchina in manutenzione.

DO © b P

Indica operazioni di manutenzione eseguibili dall’utilizzatore della macchina.

Indica operazioni di manutenzione eseguibili da tecnici di manutenzione qualificati.

Note e informazioni generali.
Leggere attentamente le istruzioni prima di operare o installare I'apparecchiatura.

QO
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Segnali di pericolo
Pericolo generico
Questo segnale indica situazioni di pericolo che possono creare danni alle persone, agli animali e alle cose.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pu6 causare pericoli.

Pericolo di folgorazione

Questo segnale indica il pericolo contatto diretto o indiretto, folgorazione/elettrocuzione, dovuto alla presenza di parti di
macchina in tensione. Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pu6 causare gravi danni o la morte di
persone.

Pericolo di avviamento automatico
Questo segnale indica il pericolo derivante dall'esecuzione di operazioni, da parte della macchina, in modo automatico. Il
mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pu6 causare gravi danni o la morte di persone.

Pericolo di schiacciamento
Questo segnale indica il pericolo di schiacciamento del corpo.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare gravi danni o la morte di persone.

Pericolo di schiacciamento

Questo segnale indica il pericolo di schiacciamento della mano o degli arti superiori da parte di organi o parti di macchina
in movimento. Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di schiacciamento della
mano o degli arti superiori.

Pericolo di taglio-cesoiamento
Questo segnale indica il pericolo di taglio-cesoiamento della mano da parte di utensili o parti di macchina in movimento. Il
mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di taglio-cesoiamento della mano.

Pericolo di impigliamento e schiacciamento

Questo segnale indica il pericolo di impigliamento-schiacciamento della mano o degli arti superiori su rulli in movimento
controrotante. Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pu6 causare il rischio di schiacciamento della
mano o degli arti superiori.

Pericolo di schiacciamento delle mani tra la pressa piegatrice e il materiale
Questo segnale indica il pericolo di schiacciamento della mano o degli arti superiori sugli utensili della pressa. Il mancato
rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di schiacciamento della mano o degli arti superiori.

Pericolo di atmosfera esplosiva
Questo segnale indica il pericolo di formazione di un’atmosfera potenzialmente esplosiva.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare esplosioni.

Pericolo contenitore sotto pressione
Questo segnale indica il pericolo legato alla presenza di elementi in pressione in caso di caduta o esposizione al calore. I
mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare esplosioni.

Pericolo radiazioni ionizzanti

Questo segnale indica il pericolo di esposizione a radiazioni ionizzanti per la presenza di materiale radioattivo o di
apparecchiature a raggi X. Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare lesioni e danni alla
salute.

Pericolo campo magnetico

Questo segnale indica la presenza di forti campi magnetici e richiede attenzione nell’evitare I'esposizione.

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, puo interferire con i pacemaker e causare lesioni ai tessuti e
agli organi interni in caso di esposizione prolungata.

Pericolo radiazione laser
Questo segnale indica il pericolo derivante dalla presenza di sorgenti che emettono radiazioni ottiche artificiali.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di danni all'apparato visivo.

Pericolo, pericolo rischio biologico
Fare attenzione per evitare I'esposizione a un rischio biologico.
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Pericolo, superficie calda

Questo segnale indica il pericolo di ustione dovuto al contatto con superfici calde (> 60 °C).

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di ustioni della mano o degli arti
superiori.

Pericolo, condizioni di bassa temperatura o gelo
Fare attenzione a evitare |'esposizione a basse temperature o condizioni di gelo.

Pericolo, pericolo di innesco
Fare attenzione a non provocare un incendio innescando materiale infiammabile e/o combustibile.

Pericolo di caduta dall’alto

Questo segnale indica il pericolo di caduta dall'alto.

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di gravi traumi o morte determinati da
caduta.

Pericolo di scivolamento

Questo segnale indica il pericolo di scivolamento e caduta in presenza di superfici umide e/o bagnate. Il mancato rispetto
delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di gravi traumi o morte determinati da scivolamento e/o
caduta.

Pericolo carrelli elevatori e altri veicoli industriali
Questo segnale indica il pericolo derivante dalla presenza di carrelli elevatori e altri veicoli industriali.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare gravi danni o la morte di persone.

Pericolo di carichi sospesi

Questo segnale indica il pericolo derivante dalla presenza di carichi sospesi.

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare il rischio di gravi traumi o morte, determinati dalla
caduta del carico e/o dall’urto con il carico stesso.

Segnali di divieto

Divieto generico
Questo segnale indica il divieto di eseguire determinate manovre, operazioni o il divieto di mantenere particolari
comportamenti. Il mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pu6 causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Divieto di toccare
Questo segnale indica il divieto per I'operatore di toccare una determinata parte della macchina.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare danni alle mani.

Divieto di introdurre le mani
Questo segnale indica il divieto per I'operatore di introdurre le mani in una determinata area.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare danni alle mani e/o agli arti superiori.

Divieto di alterare lo stato dell'interruttore
Questo segnale indica il divieto di alterare lo stato dell'interruttore e/o del dispositivo di comando.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Divieto di fumare e usare fiamme libere
Questo segnale indica il divieto di fumare e/o utilizzare fiamme libere.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, puo causare esplosioni e/o incendi.

Divieto di spegnere con acqua
Questo segnale indica il divieto di spegnere fiamme e/o, principi di incendio utilizzando I'acqua.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Divieto di accesso a carrelli elevatori e altri veicoli industriali
Questo segnale indica il divieto di accedere a una determinata area da parte di carrelli elevatori e altri veicoli industriali.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Divieto di accesso a portatori di stimolatori cardiaci
Questo segnale indica il divieto di accedere a una determinata area per i portatori di stimolatori cardiaci (pacemaker).
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare il rischio di gravi traumi o morte.
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Divieto di accesso con orologi e altri oggetti metallici
Questo segnale indica il divieto di accedere a una determinata area con orologi e altri oggetti metallici.
I mancato rispetto dei divieti associati al segnale, pud causare la contaminazione di prodotti alimentari.

4 Segnali di obbligo

Obbligo generico
Questo segnale indica I'obbligo da parte dell'operatore di rispettare le prescrizioni.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di utilizzare le cuffie
Questo segnale indica I'obbligo di utilizzare cuffie od otoprotettori durante lo svolgimento delle operazioni.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare la perdita dell'udito, anche permanente.

Obbligo legato all’abbigliamento
Questo segnale indica I'obbligo di utilizzare un abbigliamento adeguato durante lo svolgimento delle operazioni.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare gravi danni o la morte dell'operatore.

Obbligo di utilizzare particolari D.P.I.
Questi segnali indicano I'obbligo di utilizzare particolari dispositivi di protezione individuale durante lo svolgimento delle
operazioni. Il mancato rispetto delle prescrizioni associate ai segnali, pud causare gravi danni o la morte dell'operatore.

OO0 0 0O 0O 9 O

Obbligo di messa a terra
Questo segnale indica I'obbligo di collegamento della macchina a un efficiente impianto di messa a terra.
I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di staccare la spina dalla presa

Questo segnale indica I'obbligo di scollegare la spina dell'alimentazione elettrica prima di eseguire qualsiasi altra
operazione.

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di togliere tensione prima della manutenzione

Questo segnale indica I'obbligo di disconnettere le apparecchiature prima di effettuare qualsiasi operazione di
manutenzione.

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di verificare I'efficienza delle protezioni

Questo segnale indica I'obbligo verificare I'efficienza delle protezioni (rimosse durante le operazioni di manutenzione,
riparazione, pulizia, lubrificazione). Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle
cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di usare la protezione regolabile della sega circolare da banco

Questo segnale indica I'obbligo di verificare I'efficienza delle protezioni (rimosse durante le operazioni di manutenzione,
riparazione, pulizia, lubrificazione). Il mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle
cose, agli animali, alle persone.

Obbligo di leggere le istruzioni

Questo segnale indica I'obbligo di leggere le istruzioni (manuale d’uso e manutenzione, schede tecniche, ecc.), prima
dellinstallazione, dell’utilizzo o di qualsiasi altra operazione da svolgere sulla macchinal

I mancato rispetto delle prescrizioni associate al segnale, pud causare danni alle cose, agli animali, alle persone.

DAB Pumps compie ogni ragionevole sforzo affinché i contenuti del presente manuale (es. illustrazioni, testi e dati) siano accurati,
corretti e attuali. Nonostante questo, potrebbero non essere privi di errori e potrebbero in ogni momento non risultare completi o
aggiornati. Pertanto, la stessa si riserva il diritto di apportare modifiche tecniche e miglioramenti nel tempo, anche senza preavviso.
DAB Pumps declina ogni responsabilita relativamente ai contenuti del presente manuale, a meno che non siano successivamente
stati confermati per iscritto dalla stessa.
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2  GENERALITA

21 Nome prodotto 2.2  Classificazione secondo Reg. Europeo
NGDRIVE VFD - Variable frequency drive using pulse wave modulation

2.3 Descrizione ed uso previsto

NGDRIVE ¢ stato studiato e realizzato per la gestione di pompe di circolazione o per la pressurizzazione di impianti idraulici. I|
sistema permette di modulare le prestazioni idrauliche in base alle caratteristiche dell'impianto per realizzare le funzionalita
desiderate.

NGDRIVE ¢ un dispositivo per il controllo e la protezione destinato ad essere utilizzato abbinato esclusivamente a sistemi di
pompaggio. E basato sulla variazione della frequenza d’alimentazione della pompa. Pud essere applicato sia a nuovi che vecchie
pompe abbinate ad impianti garantendo:
risparmio energetico ed economico;
installazione semplificata e minori costi dell'impianto;
minori stress all'impianto e allungamento della vita dello stesso;
minore rumorosita;

e  maggiore affidabilita
NGDRIVE, collegato a idonea pompa in commercio, ne gestisce il funzionamento per mantenere costante una determinata
grandezza fisica (pressione, pressione differenziale, portata, temperatura, etc..) al variare delle condizioni di utilizzo. In tal modo la
pompa, o il sistema di pompe, viene azionata solo quando e quanto serve evitando dunque inutili sprechi energetici ed allungandone
la vita. Al contempo il dispositivo & capace di:

e  proteggere il motore da sovraccarichi, blocchi rotore e marcia a secco;

e attuare la partenza e l'arresto in modo proporzionale (soft start e soft stop) ed ottimizzato, per aumentare la vita del

sistema e ridurre correnti di spunto e picchi di assorbimento;

o fornire un’indicazione della corrente assorbita e della tensione di alimentazione;

o registrare le ore di funzionamento e, in funzione di queste, gli errori e i guasti riportati dal sistema;

e connettersi ad altri dispositivi per realizzare il funzionamento combinato desiderato.

2.4  Riferimenti specifici di prodotto
Per i dati tecnici si rimanda alla marcatura CE (targhetta) o al capitolo dedicato a fine libretto.

3 AVVERTENZE E RISCHI RESIDUI

Controllare che tutte le parti interne del prodotto (componenti, conduttori ecc..) risultino completamente prive di tracce
di umidita, ossido o sporco: procedere eventualmente ad una accurata pulizia e verificare I'efficienza di tutti i
componenti contenuti nel prodotto. Se necessario sostituire le parti che non risultassero in perfetta efficienza.

E indispensabile verificare che tutti i conduttori dell'inverter risultino correttamente serrati nei relativi morsetti.

Per migliorare I'immunita ai disturbi da e verso I'apparecchio si consiglia di utilizzare una conduttura elettrica
separata per I'alimentazione del prodotto.

Alcune funzionalita potrebbero non essere disponibili in funzione della versione software o firmware.

OB

3.1 Uso improprio

Il dispositivo per il controllo e la protezione € destinato ad essere utilizzato in ambiente ordinario ed abbinato esclusivamente a
sistemi di pompaggio e gruppi di pressurizzazione dell’'acqua.

E vietato il pilotaggio di qualsiasi altro tipo di azionamento e/o motore diverso da pompe per acqua.

E vietato I'utilizzo con pompe che movimentano fluidi diversi dallacqua.

3.2 Parti calde
Durante il funzionamento le parti possono surriscaldarsi: collocare I'apparecchiatura in ambiente sufficientemente aerato, non
accessibile ai bambini ed alle persone vulnerabili, lontano da materiale combustibile, grassi e/o sostanze infiammabili.

Pericolo Scottature.

L'involucro dell'apparecchiatura pud raggiungere alte temperature, porre attenzione durante I'utilizzo, I'avvicinamento.

Evitare il contatto accidentale. Vedi Fig.2

33 Parti in tensione
Fare riferimento al Libretto della Sicurezza.
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34  Smaltimento
Questo prodotto o parti di esso devono essere smaltite secondo indicazioni presenti nel foglio dello smaltimento WEEE compreso
nell'imballo.

4  GESTIONE

4.1 Immagazzinaggio
o Il prodotto viene fornito nel suo imballo originale nel quale deve rimanere fino al momento dell'installazione.
o I prodotto deve essere immagazzinato in luogo coperto dalle intemperie, asciutto, lontano da fonti di calore e con umidita
dellaria possibilmente costante, privo di vibrazioni e polveri.
o  Deve essere perfettamente chiuso ed isolato dal’ambiente esterno, al fine di evitare l'ingresso di insetti, umidita e polveri
che potrebbero danneggiare i componenti elettrici compromettendo il regolare funzionamento.

42  Trasporto
Evitare di sottoporre i prodotti ad inutili urti e collisioni.

5  INSTALLAZIONE

Seguire attentamente le raccomandazioni di questo capitolo per realizzare una corretta installazione elettrica idraulica e meccanica.
Prima di accingersi a fare alcuna operazione di installazione assicurarsi di aver tolto alimentazione alla linea elettrica. Rispettare
rigorosamente i valori di alimentazione elettrica indicati in targhetta dati elettrici.

Attenzione: il prodotto va installato in locali non accessibili ai bambini

%

Pericolo alte temperature
L'involucro dell’apparecchiatura pud raggiungere alte temperature: collocare in modo da evitarne possibili contatti
accidentali, con intorno libero da materiale combustibile e/o infiammabile ed in ambiente idoneamente aerato.

5.1 Predisposizioni consigliate

Il prodotto & concepito per essere fissato direttamente a parete o sul corpo motore della pompa.
In entrambi i casi viene utilizzato un kit di fissaggio specifico.

Per il fissaggio sul corpo motore fare riferimento alla quick guide specifica del dondolo.

Per il fissaggio a muro seguire le indicazioni di seguito riportate.

- Utilizzare una livella a bolla e la piastra di fissaggio come dima per la foratura a muro.

- Impiegando le tacche appositamente realizate sulla piastra, forare in due punti equidistanti. E possibile fissare la piastra
in un terzo punto, opzionale, rompendo la membrana in plastica con la punta di un trapano. Vedi fig. 13a

- Utilizzare tutte le parti contenute nel kit C: inserire i tasselli nei fori e fissare la piastra mediante le rondelle e le viti. Vedi fig.
13b

Prima di fissare la piastra, verificare che nella parte posteriore siano presenti i 4 dadi nelle relative sedi assicurandosi
che non si siano disimpegnati dalla loro posizione. Vedi fig. 13c

- Procedere utilizzando il kit A, assemblando i 4 OR sui gambi delle viti avendo cura di spingere ciascun OR a ridosso della
testa della vite. Fissare quindi il gruppo dock alla piastra mediante le 4 viti + OR. Vedi fig. 13d

Per poter avvitare la vite in basso a destra, € necessario rimuovere il lamierino EMC con le 4 viti, altrimenti la sede
vite rimane nascosta. Vedi fig. 13e

- Procedere poi con il consueto cablaggio e chiusura gruppo driver su dock.
5.2  Collegamenti delle tubazioni

Realizzare I'impianto idraulico pil opportuno a seconda dell'applicazione facendo riferimento agli schemi di massima riportati a inizio
manuale. Vedi figura 9 e 10 per Pressurizzazione, vedi figura 6 per Circolazione.

Nell'applicazione per pressurizzazione € necessario collegare il sensore di pressione in mandata.

18



ITALIANO

(3]
w

> BB B PP

Collegamento elettrico

Attenzione: osservare sempre le norme di sicurezzal

Ad ogni apertura o cablaggio assicurarsi, prima della richiusura, dell'integrita delle guarnizioni e dei pressacavi.

Prima di intervenire sulla parte elettrica 0 meccanica dellimpianto togliere sempre la tensione di rete. Prima di
aprire 'apparecchio scollegare I'alimentazione ed attendere almeno cinque minuti per dare modo alle circuitazioni
interne di esaurire la loro energia e rendere I'apparecchio sicuro.

Sono ammissibili solo allacciamenti di rete saldamente cablati. L'apparecchio deve essere messo a terra (IEC 536
classe 1, NEC ed altri standard al riguardo).

Nella rete di alimentazione deve essere previsto un prodotto che assicuri la disconnessione completa nelle
condizioni della categoria di sovratensioni Ill. Quando l'interruttore si trova in posizione aperta la distanza di
separazione di ogni contatto deve rispettare quanto indicato nella seguente tabella:

Distanza minima tra i contatti dell'interruttore di alimentazione
Alimentazione [V] >127 e <240 >240 e <480
Distanza minima [mm] >3 >6

Assicurarsi che la tensione di rete corrisponda a quella di targa del motore.

Per il collegamento dei cavi di alimentazione osservare i seguenti morsetti:
R-S-T- = per sistemi trifase

L - N - = per sistemi monofase
Assicurarsi che tutti i morsetti siano completamente serrati, facendo particolare attenzione alla messa a terra.

Prima dei collegamenti elettrici fare riferimento al Libretto della Sicurezza (codice 60183268).

5.31 Collegamento del nucleo ferrite
Prima di alimentare il prodotto, per ridurre I'interferenza elettromagnetica indotta o irradiata dai cavi dati o di alimentazione, utilizzare
il nucleo di ferrite forniti a corredo.
Solo per versioni M.
Procedere in questo modo:
o  Se presente il lamierino, svitare le viti di fissaggio, togliere il lamierino EMC.
o  Fissare il nucleo ferrite verso I'alimentatore (corrente in ingresso) facendo passare il cavo due volte allinterno del nucleo
stesso nellapposita scanalatura, come mostrato in figura 11.
e Riposizionare il lamierino e procedere al fissaggio delle viti.
e Fissare il nucleo ferrite verso le pompe (corrente in uscita) facendo passare il cavo direttamente all'interno del nucleo
stesso nell'apposita scanalatura, sguainare il cavo di uscita e fissare la calza attraverso il cavallotto. Vedi figura 12
Solo per versioni T.
e Non é necessario utilizzare la ferrite nell'alimentatore della corrente in ingresso. Vedi fig. 11
e Fissare il nucleo ferrite verso le pompe (corrente in uscita) facendo passare il cavo direttamente all'interno del nucleo
stesso nell'apposita scanalatura, sguainare il cavo di uscita e fissare la calza attraverso il cavallotto. Vedi figura 12

Il cavo della terra non deve mai passare attraverso la ferrite.

>

5.3.2  Collegamento elettrico alimentazione

| morsetti di ingresso alimentazione sono contrassegnati nel caso di alimentazione monofase dalla eventuale
serigrafia L e N mentre nel caso di alimentazione trifase dalla eventuale serigrafia R, S, T. Vedi figura 3a, 3b, 3c.
Collegamenti elettrici pompe, condensatori esterni e linea di alimentazione.

>

5.3.3 Collegamento elettrico pompe

dellavvolgimento del motore stesso. Qualora non si disponga di un motore con PTC o non si desideri utilizzare
questo tipo di protezione inserire il resistore in dotazione nei morsetti contrassegnati dalla serigrafia PTC. Con il
prodotto viene fornito una resistenza da 100 Ohm %2 W. Se non viene montata ne la resistenza né il PTC, il
prodotto rimane in condizioni di protezione di sicurezza e non avvia la pompa. Vedi figura 3a, 3b, 3c.

é Il prodotto dispone di una protezione per la sovratemperatura del motore realizzata con PTC all'interno
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La sezione, il tipo e la posa dei cavi per il collegamento all'elettropompa dovranno essere in scelte in accordo alle
normative vigenti. La seguente tabella fornisce un'indicazione sulla sezione del cavo da usare.
Sezione del cavo in mm?

10 | 20 | 30 | 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 120 | 140 | 160 | 180 | 200
m m m m m m m m
6 6 6
10 10 16
10 16 16

10 | 10 [ 10 | 10 | 10 | 16 16 16 -

10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 16 - -

10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 - - - -
Tabella valida per cavi in PVC con 3 conduttori (fase + neutro + terra) @ 230V
Tabella 1: Sezione dei cavi di alimentazione inverter

Sezione del cavo in mm?

140 | 160 | 180 | 200

10 | 10 | 16 | 16

10

16 | 16 | 16 | 16 | 16

10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

A 6 6 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

A 6 6 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
Tabella valida per cavi in PVC con 4 conduttori (3 fasi + terra) @ 230V
Tabella 2: Sezione dei cavi di alimentazione pompa

Sezione del cavo in mm?
10 20 30 40 50 60 70 80 90 | 100 | 120 | 140
m m m m m m m m m m m m

/‘i 1501515 | 15| 15 | 15 | 15 | 15| 25 | 25 | 25

i 15115 | 15| 15 | 25 | 25 | 25

12

REARE 25 16
1: 25 | 25 0] 1] 16| 16| 16
2A° 25 | 25 16 | 16| 16 | 16| 16

10 ( 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

>R

>

10 | 10 ( 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
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‘:'A(\) 10 | 10 | 10 | 10 [ 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
‘:':' 10 [ 10 [ 10 | 10 [ 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
L}f 10 [ 10 [ 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
Ef 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
Ef 6 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
?A(\) 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16

Tabella valida per cavi in PVC con 4 conduttori (3 fasi + terra) @ 400V
Tabella 3: Sezione dei cavi di alimentazione pompa

5.3.4  Collegamenti sensori ed I/O - Circolazione
Come sensori di controllo possono essere usati: sensore di pressione differenziale, di temperatura, termostati e cronotermostati.
Per lo schema generale vedi figura 4, 5.

Sensore di pressione differenziale

Per la scelta del tipo di sensore di utilizzare fare riferimento a quelli elencati da pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.
La modalita di utilizzo sara dipendente dalle impostazioni effettuate su pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.

Il prodotto accetta vari tipi di sensore di pressione differenziale. Il cavo deve essere collegato da un lato al sensore e dall'altro
all'apposito ingresso sensore di pressione dell'inverter, (vedi Figura 6). Il cavo presenta due diverse terminazioni con verso di
inserzione obbligato: connettore per applicazioni industriali (DIN 43650) lato sensore e connettore a 4 poli lato inverter.

Sensore di temperatura

Per la scelta del tipo di sensore di utilizzare fare riferimento a quelli elencati da pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.
La modalita di utilizzo sara dipendente dalle impostazioni effettuate su pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.

Per l'installazione dei sensori di temperatura del fluido T1 e T2 fare riferimento ai seguenti schemi di collegamento, vedi figura 5

La lettura della temperatura tramite sensore T1 viene abilitata soltanto nelle seguenti modalita di regolazione: T1

@ costante crescente / decrescente e AT1 costante.

La lettura della temperatura tramite sensore T2 viene abilitata soltanto nelle seguenti modalita di regolazione: T2
costante crescente / decrescente e AT2 costante.

Per le modalita di funzionamento T1 costante e AT1 costante si vedano i paragrafi 12.4.4Configurazione Manuale

Ingressi digitali

Fare riferimento alla tabella Funzioni associate agli ingressi digitali per verificare quali ingressi siano abilitati.

L'accensione degli ingressi pud essere fatta sia in corrente continua che alternata. Di seguito sono mostrate le caratteristiche
elettriche degli ingressi (si veda Tabella 4).

Caratteristiche elettriche degli ingressi

Ingressi DC Ingressi AC
Tensione minima di accensione 8V 6Vrms
Tensione massima di spegnimento 2V 1,5Vrms
Tensione massima ammissibile 36V 36Vrms
Corrente assorbita a 12V 3,3mA 3,3mA
Min sezione del cavo accettata AWG 30 (0.05mm?2)
Max sezione del cavo accettata AWG 14 (1.5mm2)

N.B. Gli ingressi sono pilotabili con ogni polarita (positiva o0 negativa rispetto al proprio ritorno di massa)

Tabella 4: Caratteristiche elettriche degli ingressi

Negli esempi proposti in Figura 8a, 8b, 8c, 8d si fa riferimento al collegamento con contatto pulito utilizzando la tensione interna per
il pilotaggio degli ingressi.

ATTENZIONE: La tensione fornita fra i morsetti +V e GND della morsettiera & pari a 12 Vdc e puo erogare al massimo
50 mA.
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Se si dispone di una tensione invece che di un contatto, questa pud comunque essere utilizzata per pilotare gli ingressi: bastera non
utilizzare i morsetti +V e GND e collegare la sorgente di tensione all'ingresso desiderato rispettando le caratteristiche descritte nella
Tabella 4.

ATTENZIONE: Le coppie di ingressi IN1/IN2 ed IN3/IN4 hanno un polo in comune per ciascuna coppia.

Funzioni associate agli ingressi digitali

IN1  Start/Stop: Se attivato ingresso 1 da pannello di controllo sara possibile comandare I'accensione e lo spegnimento della
pompa da remoto.
Controllo giri della pompa con segnale analogico:
Attraverso l'ingresso I'IN1 e possibile variare la frequenza di lavoro o la prevalenza ed arrestare la pompa. | segnali
accettati per effettuare i controlli sono:
0-10V
4-20 mA
PWM

IN2  Economy: Se attivato ingresso 2 da pannello di controllo sara possibile attivare la funzione di riduzione del set-point da
remoto.

IN3  Non abilitato

INA  Non abilitato

Collegamento uscite
L'inverter dispone di due contatti a relé per segnalare rispettivamente:
1°  Rele: Stato di marcia della pompa
2° Relé: Stato di errore dell'inverter
Vedi parametri della tabella sottostante per 'impostazione delle funzionalita legate ad i relé di uscita.

Caratteristiche dei contatti di uscita

Tipo di contatto NO, NC, COM

Max tensione sopportabile 250V

Max corrente sopportabile oA Se car@co 'resisti.vo
2,5A Se carico induttivo

Min sezione del cavo accettata AWG 22 (0.3255mm?)

Max sezione del cavo accettata AWG 12 (3.31mm2)

Tabella 2: Caratteristiche dei contatti di uscita

Gruppi di pompaggio per circolazione
| gruppi di pompaggio si distinguono in:
e  gruppi twin
e gruppi multi-pompa
Per gruppo twin si intende un gruppo di pompaggio formato da un solo corpo pompa su cui sono montati due motori.
Per gruppo multi pompa si intende un gruppo formato da piu elementi identici pompa, motore e inverter. Ogni elemento condivide sia
I'aspirazione che la mandata. Ciascuna pompa, prima di confluire sul collettore di mandata deve avere una valvola di non ritorno.

Collegamenti Gruppi Twin
Nei gruppi twin il sensore di pressione deve essere collegato all'inverter di sx (guardando il gruppo dal lato della ventola del motore
in modo che il flusso del fluido vada dal basso verso I'alto).

Per un corretto funzionamento del sistema twin & necessario che tutti i collegamenti esterni della morsettiera d'ingresso, vengano
collegati in parallelo tra gli inverter rispettando la numerazione dei singoli morsetti.

5.3.5  Collegamenti sensori ed /O - Pressurizzazione

Come sensori di controllo possono essere usati: sensore di pressione raziometrico, sensore di pressione in corrente 4-20 mA,
sensore di flusso ad impulsi. Agli ingressi digitali possono essere connessi galleggianti, segnale di abilitazione pressione ausiliaria,
controllo generale di abilitazione inverter e pressostato in aspirazione.

Per lo schema generale vedi figura 8, 9, 10

Sensore di pressione raziometrico

Per la scelta del tipo di sensore di utilizzare fare riferimento a quelli elencati da pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.
La modalita di utilizzo sara dipendente dalle impostazioni effettuate su pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.

L' inverter accetta il sensore di pressione raziometrico 0 — 5V.

Il cavo deve essere collegato da un lato al sensore e dall'altro all'apposito ingresso sensore di pressione dell'inverter, vedi Figura 9.
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Il cavo presenta due diverse terminazioni con verso di inserzione obbligato: connettore per applicazioni industriali (DIN 43650) lato
sensore e connettore a 4 poli lato inverter.

Collegamento multi-inverter — sensore di pressione raziometrico

Nei sistemi multi-inverter il sensore di pressione raziometrico (0-5V) puo essere collegato ad un qualunque inverter della catena.
E fortemente consigliato I'uso di sensori di pressione raziometrici (0-5V), per la facilita di cablaggio. Usando i sensori
di pressione raziometrici non € necessario fare alcun cablaggio per trasferire I'informazione della pressione letta fra i
vari inverter. La comunicazione dei dati tra inverter avviene tramite wireless, si suggerisce tuttavia di montare il cavo
di comunicazione per irrobustire il sistema in caso di guasto al fine di poter leggere i sensori anche se collegati ad un
inverter guasto o spento.

Sensore di pressione in corrente

Per la scelta del tipo di sensore di utilizzare fare riferimento a quelli elencati da pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.
La modalita di utilizzo sara dipendente dalle impostazioni effettuate su pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.

L' inverter accetta il sensore di pressione in corrente 4 - 20 mA.

Il sensore in corrente 4-20mA prescelto si presenta con 2 fili, uno di colore marrone (IN+) da collegare al morsetto (+12), uno di color
verde (OUT-) che va collegato al morsetto (Vi1 PWM). | collegamenti sono visibili in Figura 10.

Assicurarsi di collegare almeno un sensore di pressione nel tubo di aspirazione.

Collegamento multi-inverter — sensore di pressione in corrente
Si possono creare sistemi multi-inverter con un solo sensore di pressione in corrente 4-20mA, ma si richiede di cablare il sensore su
tutti gli inverter.

Attenzione: usare obbligatoriamente cavo schermato per i collegamenti dei sensori.

Impostare il sensore di pressione utilizzato attraverso i parametri di menu dedicati PR per il sensore di pressione in
mandata e RPR per il sensore in aspirazione.

Sensore di flusso

Per la scelta del tipo di sensore di utilizzare fare riferimento a quelli elencati da pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.
La modalita di utilizzo sara dipendente dalle impostazioni effettuate su pannello di controllo se presente o da APP Dconnect.

Il sensore di flusso viene fornito assieme al proprio cavo. Il cavo deve essere collegato da un lato al sensore e dall'altro all'apposito
ingresso sensore di flusso dell'inverter, vedi Figura 9.

Il cavo presenta due diverse terminazioni con verso di inserzione obbligato: connettore per applicazioni industriali (DIN 43650) lato
sensore e connettore a 6 poli lato inverter.

Il sensore di flusso ed il sensore di pressione raziometrico (0-5V) presentano sul proprio corpo lo stesso tipo di
connettore DIN 43650 per cui € necessario porre attenzione al collegamento del giusto sensore sul giusto cavo.

Ingressi digitali

Il prodotto presenta i seguenti ingressi digitali (fare riferimento alla serigrafia se presente):
- 11: Morsetti In1 e C1-2

- 12: Morsetti In2 e C1-2

- 13: Morsetti In3 e C3-4

- 14 Morsetti In4 e C3-4

L'accensione degli ingressi pud essere fatta sia in corrente continua che alternata. Di seguito sono mostrate le caratteristiche
elettriche degli ingressi (si veda Tabella 6).

Caratteristiche elettriche degli ingressi

Ingressi DC Ingressi AC
Tensione minima di accensione 8V 6Vrms
Tensione massima di spegnimento 2V 1,5Vrms
Tensione massima ammissibile 36V 36Vrms
Corrente assorbita a 12V 3.3mA 3.3mA
Min sezione del cavo accettata AWG 30 (0.05mm?2)
Max sezione del cavo accettata AWG 14 (1.5mm2)

N.B. Gli ingressi sono pilotabili con ogni polarita (positiva o0 negativa rispetto al proprio ritorno di massa)

Tabella 6: Caratteristiche elettriche degli ingressi
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Negli esempi proposti in Figura 8a, 8b, 8¢, 8d si fa riferimento al collegamento con contatto pulito utilizzando la tensione interna per
il pilotaggio degli ingressi.

ATTENZIONE: La tensione fornita fra i morsetti +V e GND della morsettiera € pari a 12 Vdc e puo erogare al massimo
50 mA.

Se si dispone di una tensione invece che di un contatto, questa pud comunque essere utilizzata per pilotare gli ingressi: bastera non
utilizzare i morsetti +V e GND e collegare la sorgente di tensione allingresso desiderato rispettando le caratteristiche descritte nella
Tabella 6.

ATTENZIONE: Le coppie di ingressi 11/12 ed 13/14 hanno un polo in comune per ciascuna coppia.

Collegamento uscite allarmi
L'inverter dispone di due contatti a relé per segnalare rispettivamente:
*  Relé 1 Stato di marcia della pompa
+  Relé 2 Stato di errore dell'inverter
Vedi parametri O1 e 02 per l'impostazione delle funzionalita legate ad i relé di uscita.

Caratteristiche dei contatti di uscita

Tipo di contatto NO, NC, COM

Max tensione sopportabile 250V

Max corrente sopportabile oA Se car?co resist[vo
2.5A Se carico induttivo

Min sezione del cavo accettata AWG 22 (0.129mm?)

Max sezione del cavo accettata AWG 12 (3.31mm?2)

Tabella 7: Caratteristiche dei contatti di uscita

5.3.6  Collegamenti Gruppi Multipli

Le pompe, i motori e gli inverter che compongono I'impianto devono essere uguali tra loro.

Per realizzare un sistema multi-inverter &€ necessario seguire la procedura di creazione gruppo di pompaggio.

| sensori possono essere collegati su un solo inverter.

La comunicazione dei dati tra gli inverter avviene tramite wireless, si suggerisce tuttavia di montare il cavo di comunicazione per
irrobustire il sistema in caso di guasto al fine di poter leggere i sensori anche se collegati ad un inverter guasto o spento.

Per un corretto funzionamento del sistema multi-inverter & necessario che tutti i collegamenti esterni della morsettiera d’ingresso,
vengano collegati in parallelo tra gli inverter rispettando la numerazione dei singoli morsetti. Unica eccezione € la funzionalita disable
che pud essere impostata su uno qualunque dei 4 ingressi e consente di disabilitare I'inverter; in questo caso il comando pud anche
essere distinto per ogni inverter.

53.7 Connessione Rs485 Modbus RTU

Per quanto riguarda le informazioni relative ai collegamenti elettrici e ai registri Modbus consultabili e/o modificabili, fare riferimento
al capitolo 15 PROTOCOLLO DI COMUNICAZIONE MODBUS

6  MESSA IN FUNZIONE

Awviare il prodotto soltanto quando tutti i collegamenti elettrici ed idraulici sono stati completati.

Sulla pompa, aprire totalmente la saracinesca posta in aspirazione e tenere quella di mandata quasi chiusa, dare tensione al
sistema, controllare che il senso di rotazione del motore sia lo stesso indicato sulla pompa.

Cﬁ Tutte le operazioni di avviamento devono essere effettuate con il prodotto chiuso!

Una volta avviato il sistema & possibile modificare le modalita di funzionamento per meglio adattarsi alle esigenze dell'impianto (si
veda capitolo “12 PANNELLO DI CONTROLLQ”).

6.1 Avviamento
Per il primo avviamento seguire i seguenti passi:
e  Per effettuare un corretto avviamento assicurati di aver eseguito le istruzioni riportate ai paragrafi 5 INSTALLAZIONE e 6
MESSA IN FUNZIONE e relativi sottoparagrafi.
o  Fornire alimentazione elettrica.
e  Se presente elettronica integrata seguire le indicazioni (si veda capitolo “12 PANNELLO DI CONTROLLO").
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7 MANUTENZIONE

Prima di iniziare un qualsiasi intervento sul sistema, disconnettere e bloccare I'alimentazione elettrica ed attendere
almeno 5 min.

Nel seguito sono riportate le istruzioni per eseguire quelle operazioni di manutenzione straordinaria che potrebbero essere
necessarie in casi particolari:
o  Controllare periodicamente lo stato di pulizia delle prese di ingresso ed uscita aria di raffreddamento. La frequenza del
controllo dipende dalla qualita dell’aria in cui si trova il prodotto.

Si raccomanda di non forzare sui vari particolari con utensili non adatti.

Gli interventi di installazione, manutenzione, riparazione o trasporto devono essere eseguiti unicamente da
Personale Specializzato (Vedere definizione nel libretto della sicurezza - 60183268) che deve seguire unicamente
operazioni e manovre di propria competenza o di cui si & a perfetta conoscenza

71 Controlli periodici

| Controlli possono essere effettuati dal conduttore dell'apparecchiatura, mentre gli interventi di manutenzione sono riservati a
personale formato, esperto e autorizzato.

Controlli e verifiche visive periodici mensili:
e Integrita dellinvolucro e dei comandi;
Integrita dell'alimentazione;
Funzionalita sensoristica;
Funzionalita dell'interruttore differenziale (test RCD mensile) di protezione dell'apparecchiatura;
Assenza di sostanze chimiche nei pressi dell'apparecchiatura;
Assenza di sporco, polvere ed accumuli sulle parti nascoste dellapparecchiatura e sulle ventilazioni dei
motori;
e Assenza di degrado ed usura del rivestimento e dei cavi di alimentazione;
e Assenza di perdite di acqua;
e Assenza di anomalie funzionali e prestazionali dellapparecchiatura e/o della pompa in generale.

Verificare il serraggio dei cavi, delle tenute e dei bulloni e delle viti delle parti che durante il funzionamento sono
soggette a vibrazioni e carichi. Si prescrive di effettuare tali operazioni periodicamente ogni anno.

Manutenzioni ordinarie, da effettuare qualora si rilevassero delle problematiche comuni:
@ e Serraggio tubazioni ed eventuale sostituzione di guarnizioni;
Sostituzione fusibili e/o dispositivi di protezione in caso di avvenuto intervento;
Controllo dell'assorbimento di corrente che permetta di individuare guasti o usure.
Pulizia componenti meccaniche.

Di seguito altre verifiche periodiche generiche.

MANUTENZIONI, VERIFICHE, CONTROLLI E PULIZIA PERIODICITA
Pulizia generale Giornaliera o in base
Pulizia generale della linea (in particolare polveri) e zone circostanti. al grado di utilizzo
Cavi elettrici

Eseguire un controllo del rivestimento protettivo dei cavi elettrici che non vi siano tagli, spellature, Annuale

schiacciamenti, ecc. ed eventualmente sostituirli.

Apparecchiature di comando elettriche

Verificare che non vi siano rotture o deformazioni, e verifica dello stato dei cavi di collegamento.
Controllo dell’efficienza dei sistemi di raffreddamento, dei raccordi e delle tubazioni.

Verifica della leggibilita e stato di conservazione delle scritte e dei simboli ed eventualmente ripristinarli.

Semestrale

Motori elettrici

Verificare che non vi siano rotture o deformazioni.
Verificare che non vi siano rotture

Verificare il serraggio dei cavi, delle tenute e dei bulloni e delle viti delle parti che durante il funzionamento | Annuale
sono soggette a vibrazioni e carichi.

Controllo dell'efficienza dei sistemi di raffreddamento.

Controllare che non vi siano tagli, spellature e schiacciamenti ai cavi di alimentazione.
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MANUTENZIONI, VERIFICHE, CONTROLLI E PULIZIA PERIODICITA

Segnaletica di sicurezza

Verifica della leggibilita e stato di conservazione della segnaletica di sicurezza. Settimanale

Rumori anomali

P . . . Giornaliera
Verifica vibrazioni e anomalie nel funzionamento.

Pericolo Scottature.
L'involucro dell'apparecchiatura pud raggiungere alte temperature: attendere il raffreddamento prima di operare.

7.2 Parti di ricambio
Qualsiasi modifica non autorizzata preventivamente, solleva il costruttore da ogni tipo di responsabilita.

7.3 Marcatura CE e istruzioni minime per DNA

Elglil PFd%DDUCT NAME DAB
CO e N o, 14

b §
Class SN

Madein

L’immagine ha il solo scopo rappresentativo

Consulta il Configuratore di prodotto (DNA) disponibile sul sito DAB PUMPS. )
La piattaforma consente di ricercare i prodotti in base alle prestazioni idrauliche, modello o numero di articolo. E possibile ottenere
schede tecniche, pezzi di ricambio, manuali per I'utente e altra documentazione tecnica.

[=]:52 [] - =

- y_—
nd X n wR

PUMPS S ELECTU OR
Of=a pi

https://dna.dabpumps.com/

8  DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Per il prodotto indicato a cap. 2.1, con la presente dichiariamo che il prodotto descritto in questo manuale istruzioni e da noi
commercializzato & conforme alle pertinenti disposizioni in materia di salute e sicurezza dell'UE.

A corredo del prodotto & disponibile una dichiarazione di conformita dettagliata ed aggiornata.

Se il prodotto viene modificato in qualsiasi modo senza il nostro consenso, questa dichiarazione perdera la sua validita.

9  GARANZIA
VIETATO MODIFICARE LE PRESTAZIONI, LE CARATTERISTICHE, LA FUNZIONALITA’ E L'USO PREVISTO DAL
COSTRUTTORE

Qualsiasi modifica non autorizzata preventivamente, solleva il costruttore da ogni tipo di responsabilita.

DAB si impegna affinché i suoi Prodotti siano conformi a quanto pattuito ed esenti da difetti e vizi originari connessi alla sua
progettazione e/o fabbricazione tali da renderli non idonei all'uso al quale sono abitualmente preposti.

Per maggiori dettagli sulla Garanzia Legale, si invita a prendere visione delle Condizioni di Garanzia DAB pubblicate sul website
https://www.dabpumps.com/en o a richiederne una copia cartacea scrivendo agli indirizzi pubblicati nella sezione “contatti
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SEZIONE APPENDICI

10  DATITECNICI

NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE T/T 400V NGDRIVE T/T 230V
1,1 kW 2,2kW 3,5kW 2,2kW
Tensione di alimentazione 1~220 - 240 1~220 - 240 3~380 - 480 3~220 - 240
Protocolli di Rete Radio Frequenze di funzionamento*;

»  Wi-Fi: 2412 22.472 GHz
= Bluetooth: 2.402 a 2.480GHz
Potenza di trasmissione:
= WiFi: 18.87dBm
=  Bluetooth; 7.67dBm
*in accordo con regolamentazioni nazionali in cui il prodotto & installato
Il dispositivo include delle apparecchiature radio con relativo software atto a garantirne il corretto
funzionamento come previsto da DAB Pumps s.p.a.

Tolleranza di alimentazione +-10%

Frequenza di

alimentazione 50/60
Massima corrente 6,0 A 105A 80A 105 A
nominale pompe
Massima potenza nominale 1.1 KW 2.2 KW 3.5 kW 2.2 kW
pompe
Corrente di dispersione <5mA <5mA <ImA <ImA
verso terra
Grado di protezione IP 55
Tem.peratura ambiente di 0+ 50°C
funzionamento
Temperatura di stoccaggio -30 + 60°C
Umidita relativa dell'aria 50% a 40°C
90% a 20°C
Dimensioni 215%225 mm, h 155 mm
Peso 5 kg | 54 kg | 4,7kg 44kg
Protezioni Protezione contro marcia a secco

Limitazione di corrente verso il motore
Protezioni da sovratemperatura
Protezione Surriscaldamento motore con PTC

Tabella: Dati Tecnici

11 DESCRIZIONE DEL PANNELLO DI CONTROLLO

11.1  Orientamento del Pannello di Controllo
Il Pannello di Controllo & studiato in modo da poter essere orientato nella direzione pill comoda per la lettura da parte dell'utente: la
forma quadrata ne consente infatti la rotazione di 90° in 90°.
o Svitare le 4 viti agli angoli del pannello utilizzando I'utensile accessorio 0 una normale chiave a brugola.
Non togliere completamente le viti, & consigliato svitarle soltanto dalla filettatura sulla carena del prodotto.
Fare attenzione a non far cadere le viti all'interno del sistema.
Distanziare il pannello facendo attenzione a non mettere in tensione il cavo di trasmissione segnale.
Riposizionare il pannello nella propria sede con I'orientamento preferito avendo cura di non pizzicare il cavo.
Avvitare le 4 viti con I'apposita chiave 0 una normale chiave a brugola.

11.2  Funzionamento
- Funzionamento Pressurizzazione, vedi cap.12.3 Configurazione Pressurizzazione
- Funzionamento Circolazione, vedi cap. 12.4 Configurazione Circolazione
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12 PANNELLO DI CONTROLLO

F 1 1 - DISPLAY
2-LED
—1 NI
Sistema in fase di avvio e
Sistema attivo O
2 ;" e S Sistema in errore o
=

k ° ? J 3-TASTI

Premere per confermare e passare alla schermata

3 e successiva.

Premere per accedere alla pagina di menu selezionata.

e Premere per annullare e tornare alla schermata precedente.
Premere per uscire dalla pagina di menu corrente.

Premere per navigare all'interno del menu.
e Premere per incrementare il parametro selezionato.
Tenendo premuto aumenta la velocita di incremento.

Premere per navigare all'interno del menu.
e Premere per decrementare il parametro selezionato.
Tenendo premuto aumenta la velocita di decremento.

DISPLAY
1 - HEADER

Status Connectivity Status: Descrive la condizione dell'intero sistema (Dispositivi e

Controlli).
_ Connectivity: Descrive lo stato della connettivita del sistema.
2-BODY

La parte centrale del display varia a seconda della pagina visualizzata,
e ne descrive le informazioni necessarie.

3-FOOTER

3— Footer

— La parte inferiore del display ospita le voci “INDIETRO” e
“CONFERMA". In aggiunta compariranno ulteriori messaggi contestuali
in relazione alla pagina di menu visualizzata.

Le immagini rappresentate in questo capitolo possono differire leggermente da quelle sul prodotto a seconda della
presenza o meno e della versione di software installato.

12.1  Configurazione iniziale

Awviando il prodotto la prima volta, sullo schermo viene visualizzato il processo di configurazione iniziale.
Seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per portare a termine il processo.

O scleziona Lingua eConfigurazione Guidata oApp. DConnect
Select language Q) Wizard configuration M App. DConnect

Follow the instructions to carry

A out the first time setup.
English J You can also do this from the
Italiano app. DConnect.
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@ Per la configurazione con App. DConnect vedi capitolo 12.1.1Configurazione iniziale con App. DConnect”.

O Etichetta Tecnica © Sistema di Misura @ Modalita di funzionamento

Technical label N Measuring system {03 Function {03
modality

Make sure you have
access to the technical @© bar . N
label and pump info.! e m International J @

Ol

Circulation 2

v

Anglo-American Pressurization

L'ultimo passo della configurazione iniziale prevede la scelta della modalita di funzionamento: Pressurizzazione o Circolazione.
Proseguire poi con la creazione di gruppi multi-pompa.

Una volta scelta la modalita di funzionamento e completata la configurazione iniziale, non & pit possibile cambiare
il tipo di funzionamento del prodotto. Tale operazione sara possibile solo tramite il ripristino dei dati di fabbrica.

1211  Configurazione iniziale con App. DConnect

Connection Da questa pagina l'inverter attiva la connessione DConnect.

= = Continue on Se la connessione fallisce o scade il tempo ritentare con il tasto e. Seguire le
DConnect DAB app. istruzioni indicate su smartphone. Una volta avvenuta la connessione tra l'inverter e lo
from your phone smartphone, sul display appare un popup di conferma. Per annullare la procedura

= .
premere il tasto W,

l'associazione puo essere fatta anche in un secondo momento. Per configurare I'App in un secondo momento

@ L'App. DConnect pud essere utilizzata anche per le normali operazioni di impostazione e consultazione e
premere il tasto (=} dal menu principale. Controllare il sito http://internetofpumps.com per aggiornamenti.

12.2  Configurazione Gruppo Multipompa

Create multipump 28
group Da questa schermata & possibile creare un nuovo gruppo multipompa o aggiungere la
. pompa ad un gruppo gia esistente. Seguire la procedura guidata per ciascun caso
SR come di seguito indicato.
Group options v

Per gruppo multipompa si intende un gruppo di pompaggio formato da un insieme di dispositivi le cui mandate
confluiscono su un collettore comune.

| dispositivi comunicano tra loro attraverso I'apposita connessione (wireless).

Un sistema multipompa viene utilizzato principalmente per:

+ Aumentare le prestazioni idrauliche rispetto al singolo prodotto.

+ Assicurare la continuita di funzionamento in caso di guasto ad un prodotto.

* Frazionare la potenza massima.

L'impianto idraulico deve essere realizzato in maniera pill simmetrica possibile per realizzare un carico idraulico
uniformemente distribuito su tutte le pompe.

Le pompe devono essere connesse tutte ad un unico collettore di mandata.

| firmware dei dispositivi connessi devono essere tutti uguali.

Una volta realizzato 'impianto idraulico, € necessario creare il gruppo di pompaggio effettuando I'associazione
wireless dei dispositivi (vedi par 12.2.1 Nuovo gruppo)

Per il buon funzionamento del gruppo di pressurizzazione devono essere uguali per ogni prodotto i collegamenti
idraulici, le pompe e la loro velocita massima.

Il prodotto permette di associare:
- fino a 6 pompe nella modalita Pressurizzazione o 4 pompe nella modalita Circolazione.
- fino a 2 pompe nella modalita Circolazione con pompe twin (con corpo pompa doppio).
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Una volta finita 'associazione, viene indicato lo stato dei dispositivi associati. Per il significato di ciascuno stato fare
riferimento al capitolo 12.3 Configurazione Pressurizzazione e al capitolo 12.4 Configurazione Circolazione.

12.2.1  Nuovo gruppo

Per la creazione di un nuovo gruppo procedere come indicato dal sistema: tenere

premuto i due tasti (1= per 3 secondi in modo tale da avviare la ricerca di altri

% dispositivi da connettere. Un’associazione pud non essere possibile perché il prodotto
che si cerca di associare & gia presente nel numero massimo o perché il prodotto da

associare non € riconosciuto. In quest'ultimo caso ripetere la procedura premendo il

tasto e.

Lo stato di ricerca per associazione rimane attivo fino al rilevamento del prodotto da
associare (indipendentemente dall’esito); se non si riesce a vedere nessun prodotto
nell'arco di 1 minuto, si esce automaticamente dallo stato di associazione. Si pud uscire

dallo stato di ricerca in qualsiasi momento premendo (- che annulla automaticamente
la procedura.

Search in progress ... 88

possibile mettere la pompa in associazione dalla pagina principale

@ Per velocizzare la procedura é stata creata una scorciatoia che rende
premendo i tasti (=)

Impostazioni Multipompa. Nel caso invece che il prodotto sia gia stato configurato, il sistema confermera l'esito

@ Nel caso di prima installazione del prodotto procedere con la configurazione dello stesso al capitolo 12.2.3
positivo della procedura tramite segnalazione popup, e sara possibile tornare al menu principale

12.2.2  Aggiungi a gruppo

Per aggiungere un prodotto ad un gruppo esistente procedere come indicato dal
sistema. Una volta selezionato I'opzione, il sistema avvia automaticamente la ricerca di

Search group

Waiting... un gruppo esistente a cui connettere il prodotto. Un’associazione pud non essere
possibile perché il prodotto da associare non € riconosciuto o0 perché non & ancora
.. stato creato un gruppo. In quest'ultimo caso seguire le indicazioni del sistema per
creare un nuovo gruppo, vedi capitolo 12.2.1 Nuovo gruppo.

Lo stato di ricerca per associazione rimane attivo fino al rilevamento del prodotto da
associare (indipendentemente dall’esito); se non si riesce a vedere nessun prodotto
nell'arco di 1 minuto, si esce automaticamente dallo stato di associazione. Si pud uscire

dallo stato di ricerca in qualsiasi momento premendo [ che annulla automaticamente
la procedura.

Nel caso di prima installazione del prodotto procedere con la configurazione dello stesso al capitolo 12.2.3
Impostazioni Multipompa. Nel caso invece che il prodotto sia gia stato configurato, il sistema confermera l'esito
positivo della procedura tramite segnalazione popup, e sara possibile tornare al menu principale.

12.2.3 Impostazioni Multipompa

Pompa operativa

Per pompa operativa si intende una pompa che partecipa attivamente al pompaggio (non & una riserva).

Nel caso in cui sia stata impostata la modalita di lavoro in Pressurizzazione, verra richiesto di indicare se la pompa funge da riserva,
il numero di pompe funzionanti contemporaneamente, il loro tempo di scambio.

Nel caso in cui sia stata impostata la modalita di lavoro in Circolazione, per i circolatori gemellari verra richiesto di indicare il tipo di
Interazione, mentre per i circolatori singoli verra richiesto di indicare se la pompa funge da riserva, il numero di pompe funzionanti
contemporaneamente, il loro tempo di scambio.

Nel caso di prima installazione, una volta completata la procedura, proseguire con i capitoli 12.3.1 Setting Wizard — Pompa singola o
12.4.1 Setting Wizard — Pompa singola, in base alla scelta della propria modalita.

Nel caso contrario se la pompa ¢ gia stata configurata si torna al Menu Principale.

Pompe connesse

Per pompa connessa si intende una delle pompe facenti parte del gruppo dopo che questo € stato correttamente creato.
Se impostato Pressurizzazione fare riferimento al capitolo 12.3.2 Setting Wizard - Pompe a gruppi

Se impostato Circolazione fare riferimento al capitolo 12.4.2 Setting Wizard — Pompe a gruppi.
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12.2.4 Icone di stato della Connettivita

Le seguenti icone descrivono la condizione del sistema. Le seguenti icone descrivono lo stato della connettivita del

sistema.
@ Connessione...

@ Ricerca...

Wi-Fi Status
Accesso al Cloud
Accesso bluetooth

Connessione ad un gruppo

52 33e U, )

Disconnessione da un gruppo

12.3  Configurazione Pressurizzazione

12.3.1  Setting Wizard — Pompa singola

A Alla prima installazione il tasto © e inibito, in quanto l'inserimento dei valori & obbligatorio.

All'interno di questa sezione & possibile impostare:

- Latipologia del sensore di pressione (per la scelta fare riferimento al catalogo DAB): l'inverter verifica che il sensore
sia stato collegato all'impianto, in caso non venga rilevato procedere con lo spegnimento della pompa, collegare il
sensore e riavviare l'impianto.

- Lapressione di riferimento;

- | valori di base della pompa: la frequenza, la corrente assorbita e la velocita nominale, reperibili dalla targhetta dati
del prodotto da configurare;

- Latensione nominale della pompa

f’i Attenzione: la schermata “Tensione nominale della pompa” € disponibile solo per alcuni modelli del
prodotto.

- Verso di rotazione: in questa schermata ¢ possibile testare il senso di rotazione del motore, ed eventualmente
modificarne il verso tra orario e antiorario.

- Sensore di pressione secondario: il sistema permette di collegare un sensore in aspirazione. Se si sceglie di attivarlo
procedere con la configurazione come descritto nel capitolo 12.3.3 Configurazioni opzionali

- Lafunzione di riempimento lento: se viene selezionata la funzionalita al primo avvio o comunque provenendo da una
situazione di pompa non adescata, inizia a pressurizzare I'impianto lentamente per dare modo di riempire I'impianto in
modo graduale facendo uscire I'aria lentamente.

12.3.2  Setting Wizard — Pompe a gruppi

A Alla prima istallazione il tasto © e inibito, in quanto l'inserimento dei valori € obbligatorio.

All'interno di questa sezione ridotta & possibile impostare:
- Il funzionamento del prodotto come riserva
- Lacorrente assorbita dalla pompa, reperibile dalla targhetta dati del prodotto da configurare;
- Latensione nominale della pompa

f’i Attenzione: la schermata “Tensione nominale della pompa” € disponibile solo per alcuni modelli del
prodotto.

- Verso di rotazione: in questa schermata & possibile testare il senso di rotazione del motore, ed eventualmente
modificarne il verso tra orario e antiorario.

) Il sistema € pronto
ALEEICIRER CERYA  Tytti i parametri sono stati impostati, ora il sistema & in standby.

Go to main menu o le “Configurazioni opzionali”.

@ Da qui & possibile scegliere se accedere al “Menu principale” o impostare
Consultare i rispettivi capitoli.

Go to optional configurations v
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Alla prima istallazione viene richiesto di impostare un sensore di pressione.
La scelta del sensore di pressione deve essere effettuata sulla base delle caratteristiche idrauliche dell'impianto.

12.3.3  Configurazioni opzionali

Configurazione funzionalita sensore di pressione in aspirazione

La funzione consente di impostare la rilevazione di una bassa pressione in aspirazione come di seguito:

« funzionalita disabilitata

« funzionalita abilitata con ripristino automatico

« funzionalita abilitata con ripristino manuale

La funzionalita di rilevazione bassa pressione in aspirazione, genera il blocco del sistema dopo il tempo impostato alla voce T1
“Ritardo di tempo su bassa pressione aspirazione”.

Le due differenti impostazioni (ripristino automatico o manuale) differiscono per il tipo di riarmo una volta che la pompa & in blocco:
+ In modalita ripristino automatico & necessario che la pressione in aspirazione torni ad un valore superiore alla soglia impostata alla
voce “Riferimento di soglia bassa pressione aspirazione” per un tempo di almeno 2 sec.

Configurazione sensore di flusso
Permette di impostare il funzionamento secondo la tabella seguente:

Impostazione del sensore di flusso
Valore Tipo di utilizzo Note
0 senza sensore di flusso default
1 sensore di flusso singolo specifico (F3.00)
2 sensore di flusso multiplo specifico (F3.00)
3 impostazione manuale per un generico sensore di flusso ad impulsi
singolo
4 impostazione manuale per un generico sensore di flusso ad impulsi
multiplo

Tabella: Impostazioni del sensore di flusso
@ Nel caso di funzionamento multi-inverter & possibile specificare I'utilizzo di sensori multipli.
Funzionamento senza sensore di flusso
E possibile scegliere fra due diverse modalita di funzionamento senza sensore di flusso:
Modalita a frequenza minima: questa modalita consente di impostare la frequenza al di sotto della quale si considera di avere flusso

nullo. In questa modalita I'elettropompa si arresta quando la sua frequenza di rotazione scende sotto al valore impostato per un
tempo pari al tempo di ritardo di spegnimento.

IMPORTANTE: Un’errata impostazione della frequenza di zero flusso comporta:

1. Se la frequenza é troppo alta, I'elettropompa potrebbe spegnersi anche in presenza di flusso per poi riaccendersi non
appena la pressione scende sotto la pressione di ripartenza. Si potrebbero avere quindi accensioni e spegnimenti ripetuti
anche molto ravvicinati fra loro.

2. Selafrequenza é troppo bassa, I'elettropompa potrebbe non spegnersi mai anche in assenza di flusso o di flussi molto
bassi. Questa situazione potrebbe portare al danneggiamento dell’'elettropompa per surriscaldamento.

Poiché la frequenza di zero flusso pud variare al variare del Setpoint, € importante che:

3. Tutte le volte che si modifica il Setpoint si verifichi che il valore della frequenza impostato sia adeguato al nuovo Setpoint.

| setpoint ausiliari sono disabilitati se non si usa il sensore di flusso e si usa la frequenza secondo la modalita a
frequenza minima.

ATTENZIONE: la modalita a frequenza minima € il solo modo di funzionamento senza sensore di flusso consentito per impianti multi
inverter.

Modalita auto-adattativa: questa modalita consiste in un particolare ed efficace algoritmo auto-adattativo che permette di funzionare
nella quasi totalita dei casi senza alcun problema. L'algoritmo acquisisce informazioni e aggiorna i propri parametri durante il
funzionamento. Affinché si abbia I'ottimale funzionamento & opportuno che non ¢i siano sostanziali evoluzioni periodiche
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dell'impianto idraulico che diversificano molto le caratteristiche tra di loro (come, ad esempio, elettrovalvole che scambiano settori
idraulici con caratteristiche molto diverse tra loro), perché l'algoritmo si adatta ad uno di questi e pud non dare i risultati attesi
appena si effettua la commutazione. Non ci sono problemi invece se l'impianto rimane con caratteristiche simili (lunghezza elasticita
e portata minima desiderata).
Ad ogni riaccensione o reset della macchina i valori auto appresi vengono azzerati, per cui € necessario un tempo che permetta di
nuovo |'adattamento.
L' algoritmo utilizzato misura vari parametri sensibili ed analizza lo stato della macchina per rilevare la presenza e I'entita del flusso.
Per questo motivo e per non incorrere in falsi errori € necessario fare una corretta impostazione dei parametri, in particolare:

e Assicurarsi che il sistema non abbia oscillazioni durante la regolazione (in caso di oscillazioni agire sui parametri
Guadagno Proporzionale e Guadagno Integrale. Vedi il capitolo Impostazioni aggiuntive
Eseguire una corretta impostazione della corrente nominale
Impostare un adeguata soglia minima del flusso sotto della quale, se c'é pressione, l'inverter spenge I'elettropompa
Impostare una corretta frequenza minima di rotazione
Impostare il corretto verso di rotazione

ATTENZIONE: la modalita auto adattativa non & consentita per impianti multi inverter.

IMPORTANTE: In entrambe le modalita di funzionamento il sistema & in grado di rilevare la mancanza acqua misurando oltre al
fattore di potenza, la corrente assorbita dalla pompa e confrontando questa con il parametro della corrente nominale. Nel caso si
imposti una frequenza massima di rotazione della pompa che non permette di assorbire un valore prossimo alla corrente a pieno
carico della pompa, possono manifestarsi falsi errori di mancanza acqua. In questi casi come rimedio si pud agire come segue:
aprire le utenze fino ad arrivare alla frequenza massima di rotazione e vedere a questa frequenza quanto assorbe la pompa (si vede
facilmente dal parametro corrente di fase indicato a display), quindi impostare il valore di corrente letto come valore di corrente
nominale.

Metodo veloce di autoapprendimento per la modalita autoadattativa

L'algoritmo di autoapprendimento si adatta ai vari impianti automaticamente acquisendo informazioni sul tipo di impianto.
Si pud velocizzare la caratterizzazione dell'impianto usando la procedura di apprendimento veloce:
1) Accendere I'apparecchio oppure se gia acceso premere contemporaneamente tutti e quattro i tasti per almeno 1
secondo in modo da provocare un reset.
2) Impostare a sistema I'assenza di sensore di flusso poi, nello stesso ment, passare alla voce impostazione della
soglia di spegnimento.
3) Aprire un'utenza e far girare la pompa.
4)  Chiudere I'utenza molto lentamente fino ad arrivare al flusso minimo (utenza chiusa) e quando si & stabilizzata
annotarsi la frequenza a cui si assesta.
5) Attendere 1-2 minuti la lettura del flusso simulato; ci si accorge di questo da uno spegnimento del motore.
6) Aprire un'utenza in modo da realizzare una frequenza di 2 — 5 [Hz] in piu rispetto alla frequenza letta prima ed
aspettare 1-2 minuti il nuovo spegnimento.

IMPORTANTE: il metodo avra efficacia solo se con la lenta chiusura al punto 4) si riesce a far rimanere la frequenza ad un valore
fisso fino alla lettura del flusso. Non & da considerarsi un procedimento valido se durante il tempo successivo alla chiusura la
frequenza va a 0 [Hz]; in questo caso & necessario ripetere le operazioni dal punto 3, oppure si pud lasciare che la macchina
apprenda da sola per il tempo sopraindicato.

1. Seil sensore &€ DAB é sufficiente: impostare il diametro del tubo;
2. Seil sensore & generico: impostare il fattore di conversione impulsi I/min. Il fattore di conversione viene fornito dal
produttore del sensore e dipende dal tipo di sensore e dal diametro della tubazione.

Configurazione protocollo di comunicazione

Per quanto riguarda le informazioni relative ai collegamenti elettrici e ai registri Modbus consultabili e/o modificabili, fare riferimento
al manuale dedicato scaricabile e disponibile cliccando qui o dal sito: www.dabpumps.com

Configurazione /0

Questa schermata permette di modificare e/o visualizzare le informazioni relative alla configurazione 1/0.

Accedendo alla pagina di riferimento & possibile impostare la tipologia degli ingressi e delle uscite a disposizione nellinventer.
Seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per predisporre i valori a seconda delle proprie esigenze.

Impostazioni aggiuntive
Questa schermata permette di modificare e/o visualizzare una serie di parametri che permettono di gestire il sistema in base alle
proprie necessita. Di seguito le voci visualizzabili:
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Ritardo di spegnimento
Tempo di awvio

Frequenza di avvio'
Frequenza portante?
Accelerazione

Massima velocita di rotazione
Minima frequenza di rotazione
Velocita di zero flusso?

ITALIANO

Tipo di impianto*

Guadagno proporzionale

Guadagno Integrale

Tempo di funzionamento in marcia a secco
Tempo modalita riempimento lento®
Fattore funzionamento in marcia a secco
Corrente assorbita dalla pompa

Tensione nominale della pompa®

Limite massimo della pressione di riferimento Guadagno proporzionale

"Non disponibile con sensore di flusso attivo e funzione di riempimento lento NON impostato su “Ad ogni avvio”
2 Non disponibile con sensore di flusso attivo e funzione di riempimento lento impostato su “Ad ogni avvio”

3 Non disponibile con sensore di flusso disattivato.

4 Non disponibile con sensore di flusso attivato.

5 Non é disponibile se la funzione di riempimento lento NON & impostato su “Ad ogni avvio”

6 Questo parametro ¢ visibile solo per motori Dual Voltage

Se la pompa fa parte di un gruppo ¢ possibile trasmettere i parametri “Corrente assorbita dalla pompa” e “Tensione
nominale della pompa” a tutti gli altri dispositivi collegati.

12.3.4  Menu principale

&) Ready

Overview

@9 = & ¥

25 105 2650 1.95

bar I/m rpm

DConnect> =

Panoramica del display

Conclusa la configurazione, sulla schermata Panoramica vengono visualizzati
determinati parametri in base alle seguenti condizioni: la presenza o meno del sensore
di flusso e I'appartenenza o meno ad un gruppo.

| parametri visualizzati possono essere i seguenti:

Misura della pressione in @ Mlsur.a della velocita di
rotazione
mandata
. Misura della potenza assorbita
—— Misura del flusso (solo se .
(solo se la pompa NON &

attivato) .
configurata con un gruppo)

Icone di stato
Le seguenti icone sono valide sia per il sistema che per i dispositivi.

® Nessuno stato rilevato
Non configurato

Q Pronto
Pressione Ausiliaria
Modalita Night/Day
4 In funzione

Avwviso

Pressione bassa

P® @ @&

Pressione Ausiliaria Galleggiante
Modalita Night/Day

0 Pausa Allarme

@  Stop remoto Pericolo!

L'associazione con App. DConnect & possibile effettuarla anche una volta conclusa la configurazione iniziale. Dalla

@ L'immagine ha solo scopo rappresentativo. Non descrive una effettiva condizione del sistema.

schermata panoramica del menu principale premere il tasto e.

34



Struttura del menu

Storico Errori e Allarmi

Fault list

Fault dry run
Fault disconnected pump

See complete list > =

Pressione di riferimento
ripartenza pompa

Differential restart @
pressure

0.5 bar

Modify > =

Gruppo multipompa

Multipump group 3%

@,

Settings > =

Sistema

Device settings

LV ver: 888.888.888:88
"y HV ver: 888.888.888:88
4 D+ ver: 888.888.888:88
:) Pr. SN: 888888888888
Settings > =

A seguire la descrizione di ogni singola pagina.

ITALIANO

A La prima schermata visibile nel menu principale & la “Panoramica’.

Panoramica

Overview

9 D 7

25 105 2650 1.95
I/m rpm kW

DConnect> =

Funzionalita pompa

Pump function VA

Disable Enable
L.P. Fun Antilock

Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

Consumi e statistiche

Consumption and 4

statistics 1.72 kW

%W

Show details

Pressione di riferimento

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

Funzionalita comfort

Comfort function V4

Enable

Night / Day

Config. dispositivo

Device configuration ¢’
59A 50.0 Hz

Absorb.current  Power supp.freq.

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Settings > =

Una volta raggiunta I'ultima sezione di una pagina di menu, utilizzare il tasto [ per ripercorrerle a ritroso fino al menu principale.

Storico Errori e Allarmi

Lo storico degli allarmi & facilmente accessibile nell’elenco delle pagine del menu principale, subito sopra alla pagina di menu
“Panoramica”. Tale pagina mostra lo storico degli eventi a partire dal piu recente che il sistema ha registrato.
In caso di problemi al sistema e/o ai dispositivi, controllare il popup informativo visualizzato sul display e seguire le istruzioni passo

passo.

II sistema fornisce complessivamente due tipologie di segnalazioni, in ordine di gravita:

B ppiso O Erore
Rileva un malfunzionamento al sistema o ai dispositivi, ma Rileva un malfunzionamento che impedisce al sistema o ai
questo non ne impedisce il funzionamento. dispositivi di poter operare normalmente.

(Es. Tensione batteria tampone bassa) (Es. Mancanza acqua)
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Description: Dry run detected

Fill the pump
Advice code: E15
Time ref: 01/01/2023 23:03:56

Pressione di riferimento

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

ITALIANO

Popup Avvisi e Allarmi

Dalla lista degli eventi & possibile visualizzarne la relativa descrizione.

Questo permette di comprenderne la causa e la successiva azione da intraprendere
per risolvere 'anomalia.

La stessa sezione “Storico degli allarmi” offre la possibilita di azzerare la lista degli
errori registrati fino a quel momento. Tale operazione richiede una conferma per poter
proseguire.

La schermata mostra il valore della pressione di riferimento impostata a sistema.
Accedendo alla pagina di menu, viene riportata la seguente opzione:

- Pressione di riferimento: premere i tasti Qe (v ] per modificare il range di
regolazione in base al sensore utilizzato.

Se ¢ stata attivata a sistema la pressione ausiliaria di riferimento, & possibile
modificarla tramite la seguente voce aggiuntiva in elenco, per ciascuno dei quattro
ingressi a disposizione:

- Pressione ausiliaria di riferimento #: premere i tasti ee o per
modificare il range di regolazione in base al sensore utilizzato nel rispettivo
ingresso.

Se sono attive contemporaneamente pil funzioni pressione ausiliarie
associate a pil ingressi, l'inverter realizzera la pressione minore di tutte
quelle attivate

| setpoint ausiliari sono disabilitati se non si usa il sensore di flusso e si
usa il valore minimo della frequenza.

Per ciascun ingresso, l'impostazione di una pressione troppo alta
rispetto alle prestazioni del prodotto collegato, pud causare falsi errori di
mancanza acqua. In questi casi abbassare la pressione impostata o
utilizzare una pompa adatta alle esigenze dell'impianto.

OO

Pressione differenziale di ripartenza pompa

Differential restart @
pressure

0.5 bar

Modify > =

Funzionalita pompa
Pump function &

Disable Enable
L.P. Fun Antilock

Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

La schermata esprime la diminuzione di pressione rispetto al valore della pressione di
riferimento, che causa la ripartenza della pompa.
Accedendo alla pagina di menu, viene riportata la seguente opzione:

- Pressione differenziale di ripartenza pompa: premere i tasti Qe (] per
modificare il range di regolazione in base al sensore utilizzato. Il valore pud
essere impostato da un minimo di 0,1 ad un massimo di 5 bar.

In condizioni particolari (nel caso, ad esempio, di un setpoint pit basso
della pressione di ripartenza pompa) puo essere automaticamente
limitato.

La schermata mostra ulteriori funzionalita aggiuntive disponibili a sistema, a protezione

del prodotto.

Accedendo alla pagina di menu, vengono riportate le seguenti opzioni:

- Antibloccaggio: questa funzione serve ad evitare blocchi meccanici in caso
di lunga inattivita; agisce mettendo periodicamente la pompa in rotazione.
Quando la funzione € abilitata, la pompa compie ogni 23 ore un ciclo di
sbloccaggio della durata di 1 min.

- Anticycling: questa funzione serve ad evitare accensioni e spegnimenti
frequenti nel caso di perdite dell'impianto. La funzione puo essere impostata
in tre diverse modalita:

¢ Disabilitato: la funzione non interviene;

o Abilitato: il controllo elettronico blocca il motore dopo N cicli di start stop
identici;
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o  Modalita smart: il controllo elettronico agisce sulla pressione differenziale di
ripartenza pompa, per ridurre gli effetti negativi dovuti alle perdite.

- Antifreeze: questa funzione serve ad evitare rotture della pompa quando la
temperatura raggiunge valori prossimi a quella di congelamento, agisce
mettendo automaticamente in rotazione la pompa.

- Funzione di bassa pressione in aspirazione: questa funzione serve ad
impostare la soglia di pressione al di sotto della quale interviene il blocco per
bassa pressione in aspirazione.

La gestione della bassa pressione in aspirazione & disponibile solo se,
in fase di “Configurazione Pressurizzazione”, & stato impostato il
sensore di pressione secondario su un valore diverso da “Disabilita”.

Anticycling (protezione contro cicli continui senza richiesta di utenza)

Se nella sezione di mandata dell'impianto sono presenti perdite, il sistema si avvia e si arresta ciclicamente anche se
non si sta prelevando acqua consapevolmente: una pur piccola perdita (pochi ml) provoca una caduta di pressione
che a sua volta provoca I'avviamento dell’elettropompa. Il controllo elettronico del sistema € in grado di rilevare la
presenza della perdita sulla base della sua periodicita.

La funzione pud essere esclusa oppure impostata secondo le restanti due diverse modalita descritte sopra (Modalita
Abilitato, Modalita Smart). La funzione prevede che una volta rilevata la condizione di periodicita la pompa si arresti e
rimanga in attesa di un ripristino manuale. Questa condizione viene comunicata all'utente con I'accensione del led
rosso “Alarm” e la comparsa dalla scritta "“ANTICYCLING” sul display. Dopo aver rimosso la perdita, si puo forzare

manualmente la ripartenza premendo e rilasciando i tasti [ e o contemporaneamente.

Antifreeze (protezione contro congelamento dell'acqua nel sistema)

Il cambiamento di stato dell'acqua da liquido a solido comporta un aumento di volume. Occorre quindi evitare che il
sistema rimanga pieno d’acqua con temperature prossime a quelle di congelamento, al fine di evitare rotture dello
stesso. Questa la ragione per la quale si raccomanda di svuotare una qualsiasi prodotto quando rimane inutilizzata
durante il periodo invernale. Tuttavia, questo sistema & dotato di una protezione che impedisce il formarsi di ghiaccio
allinterno della pompa, azionando il prodotto nel caso in cui la temperatura scenda a valori prossimi a quelli di
congelamento. In questo modo 'acqua all'interno viene scaldata ed il congelamento inibito.

La protezione “Antighiaccio” non funziona in mancanza di alimentazione elettrica.

La protezione antighiaccio ha effetto solo sulla pompa, pertanto, si raccomanda di proteggere adeguatamente i
sensori dalla formazione di ghiaccio.

E comunque consigliabile non lasciare il sistema carico durante lunghi periodi di inattivita: svuotarlo accuratamente
dai liquidi interni.

Funzionalita comfort

Comfort function

Enable

La schermata mostra ulteriori funzionalita aggiuntive disponibili a sistema, a protezione
del prodotto.
Accedendo alla pagina di menu, vengono riportata la seguente opzione:

Night / Day - Modalita Night/Day: aumenta il comfort e ottimizza i consumi durante le ore

Gruppo multipompa

Multipump group

&

di minor utilizzo del prodotto, riducendo il setpoint di pressione dell'impianto
durante una fascia oraria impostabile dall'utente. La funzione pud essere
esclusa.

La schermata offre la possibilita di creare un gruppo multipompa se non gia realizzato.

Per la procedura di creazione nuovo gruppo o aggiunta ad un gruppo esistente, fare
riferimento al capitolo 12.2 Configurazione Gruppo Multipompa.

@\/ Nel caso di pompe gia connesse ad un gruppo & possibile accedere alle seguenti

impostazioni:

- Configurazione parametri gruppo multipompa: & possibile configurare la
Settings > = pompa come riserva ovvero gli viene associata la minima priorita di partenza.
Di conseguenza il prodotto su cui si effettua tale impostazione partira sempre
per ultimo.
In seguito, configurare le pompe funzionanti contemporaneamente e il relativo tempo di
scambio.
- Elimina intero gruppo multipompa: il gruppo e le sue impostazioni
verranno eliminati.
- Elimina pompa corrente dal gruppo multipompa: la pompa in oggetto
viene eliminata dal gruppo di cui fa parte.
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Consumi e statistiche

Consumption and ¥

statistics 1.72 kW

Power

5.6 A

Current

%W

Show details > =

Configurazione dispositivo

Device configuration ¢
59A

Absorb.current  Power supp.freq.

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Settings > =

50.0 Hz

ITALIANO

- Rimuovi pompa desiderata dal gruppo multipompa: la pompa selezionata
verra rimossa dal gruppo corrente.

- Aggiungi una pompa al gruppo esistente: per la procedura di aggiunta ad
un gruppo esistente, fare riferimento al capitolo 12.2 Configurazione Gruppo
Multipompa.

L’aggiunta di una pompa al gruppo esistente & disponibile solo se, non
si & superato il numero massimo di dispositivi connettibili; fino a 6
dispositivi nella modalita Pressurizzazione o nella modalita Circolazione
con 1 solo prodotto oppure fino a 2 dispositivi nella modalita
Circolazione con dispositivi gemellari.

La schermata offre la possibilita di verificare;

- Selapompa non fa parte di un gruppo, i valori di potenza e corrente
consumati dalla pompa.

- Sela pompa fa parte di un gruppo, i valori di potenza e corrente della pompa
e inoltre la potenza e il flusso adoperati dal gruppo.

In entrambi i casi la schermata permette di accedere a maggiori dettagli:

- Dettagli statistiche: accedendo a questa funzione & possibile visualizzare
tre voci:

e  Misurazioni Pompa con relative grandezze elencate.

o  Ore lavorate: indica le ore di alimentazione elettrica del prodotto, le ore di
lavoro della pompa e il numero di accensioni del motore.

e Statistiche del flusso: indica le misurazioni del flusso totale e parziale. E
possibile procedere all'azzeramento della misurazione parziale del flusso.

A

- Dettagli consumi: Visualizza un istogramma della potenza erogata su
cinque barre verticali. L'istogramma indica per quanto tempo la pompa ¢ stata
accesa a un dato livello di potenza. Sull'asse orizzontale inferiore sono
situate le barre ai vari livelli di potenza; sull'asse orizzontale superiore figura il
tempo per il quale la pompa é stata accesa allo specifico livello di potenza (%
di tempo rispetto al totale).

Qualora la pompa sia parte di un gruppo € possibile visualizzare nel dettaglio
i consumi di flusso e potenza del gruppo, e di ciascuna dei dispositivi
connessi.

Per la pompa corrente saranno inoltre visualizzabili pressione e velocita e
relativo istogramma della potenza.

L'opzione statistiche del flusso & disponibile solo se il sensore di flusso
€ presente.

La schermata mostra un breve riassunto dello stato e delle impostazioni assegnate al
sistema. | principali elementi descritti sono: la corrente assorbita, la frequenza di
alimentazione, il tipo di sensore di pressione, il tipo di sensore di flusso.

Accedendo a questa pagina di menu ¢ possibile visualizzare le seguenti opzioni:

- Configurazione al primo avvio: questa funzionalita offre due ulteriori
funzioni che vengono descritte nei paragrafi sottostanti Accedere in lettura e
Modificare configurazione.

- Configurazione primo avvio via DConnect App: questa funzionalita
permette di eseguire nuovamente la “Configurazione iniziale’ tramite
l'applicazione DConnect. Fare riferimento al capitolo 12.1.1 Configurazione
iniziale con App. DConnect

A le impostazioni del primo avvio.
Il sistema potra ripartire solo dopo aver reinserito le impostazioni.

- Configurazione funzionalita sensore pressione secondario: fare
riferimento al capitolo 12.3.3 Configurazioni opzionali.

- Configurazione sensore di flusso: fare riferimento al capitolo 12.3.3
Configurazioni opzionali.
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- Configurazione protocollo di comunicazione: fare riferimento al capitolo
12.3.3 Configurazioni opzionali.
- Configurazione I/O: fare riferimento al capitolo 12.3.3 Configurazioni
opzionali.
- Impostazioni aggiuntive: fare riferimento al capitolo 12.3.3 Configurazioni
opzionali.
Accedere in lettura
Questa funzionalita permette di visualizzare tutte le impostazioni definite in fase di “Configurazione iniziale”.
L'accesso € in sola lettura e quindi i valori non possono essere modificati.

Modificare configurazione
Questa funzionalita permette di eseguire nuovamente la “Configurazione iniziale”, permettendo all’'utente di modificare i valori
precedentemente impostati. Fare riferimento al capitolo “Configurazione iniziale”.

ATTENZIONE!
Una volta selezionata questa scelta, il sistema si arrestera riproponendo le impostazioni del primo avvio.
Il sistema potra ripartire solo dopo aver reinserito le impostazioni.

Sistema
Sistema La schermata mostra sulllell destra i palrametri che identificano I’inverterg le sue versiloni
firmware, mentre sulla sinistra un codice QR-code contenente un maggior numero di
US| LV ver: 838.888.888:88 dati identificativi del prodotto.
"-'EH. 'ﬁ_ HV ver: 888.888.888:88
i D+ ver: 888.888.888:88 Accedendo a questa pagina di menu ¢ possibile visualizzare le funzionalita descritte nel
i) Pr. SN: 888883388888 paragrafo “Impostazioni di sistema”.

Impostazioni > =

Tenendo premuto per cinque secondi il tasto [ € possibile visualizzare il QR-code completo di tutti dati identificativi
del prodotto. Per uscire da questa pagina, attendere due minuti o premere un tasto qualsiasi.

Impostazioni di sistema

Seleziona lingua Sistema di misura

Select language @ Measuring system 3

(©) bar
1 o = A
English § (E)llm International §
Italiano Anglo-American

Luminosita dello schermo Spegnimento schermo

Screen brightness ¢o% Screen off

Dettagli connettivita

Info. connessioni o

= SE8E8 008 Tenere premuto il tasto (o) per visualizzare il seriale completo della

connettivita.

'I.E SSID: placeholder
Wi-Fi MAC: 88.88.88.88.88.88
Blut. MAC: 88.88.88.88.88.88
SN: 88888-88888-88888

Controllo manuale
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Tenere premuto il tasto e per mettere in marcia il motore. Rilasciare il
tasto (= per fermare il motore.

Manual Control

Speed 2559 rpm Speed
Press. 4.3 bar reference
Flow 91 lI/m

Power 1.42 kW

A
Curr. 5.3 Arms 2560 rpm
v

Temp. 48°C

Premere contemporaneamente i tasti (- ]=) per mettere in marcia il
motore. Il motore continuera a restare acceso finché non viene premuto

il tasto [ oppure la combinazione (1=

Ripristino dei dati di fabbrica

ATTENZIONE!

La configurazione richiede una doppia conferma per proseguire.
The motor will be stopped and all Una volta selezionata questa scelta, il sistema si arrestera

settings and configurations will riproponendo le impostazioni del primo avvio.

Lo eizis i e oy sisilnge, T Il sistema potra ripartire solo dopo aver reinserito le impostazioni.

Reset factory data N

> OO0

procedure cannot be cancelled.
Do you want to continue?

12.4  Configurazione Circolazione
12.41  Setting Wizard — Pompa singola

A Alla prima istallazione il tasto (=} € inibito, in quanto I'inserimento dei valori & obbligatorio.

Allinterno di questa sezione € possibile impostare:
- | valori di base del circolatore: la frequenza, la corrente assorbita e il massimo numero di giri, reperibili dalla targhetta
dati del prodotto da configurare;
- Latensione nominale del prodotto.

f’i Attenzione: la schermata “Tensione nominale della pompa” € disponibile solo per alcuni modelli del
prodotto.

- Verso di rotazione: in questa schermata € possibile testare il senso di rotazione del motore, ed eventualmente
modificarne il verso tra orario e antiorario.
- Scelta della configurazione guidata (vedi capitolo 12.4.3 Configurazione Guidata) o manuale (vedi capitolo 12.4.4
Configurazione Manuale).
12.4.2  Setting Wizard — Pompe a gruppi

A Alla prima istallazione il tasto © € inibito, in quanto I'inserimento dei valori & obbligatorio.

All'interno di questa sezione ridotta & possibile impostare:
- Il funzionamento del prodotto come riserva
- Lacorrente assorbita dalla pompa, reperibile dalla targhetta dati del prodotto da configurare;
- Latensione nominale della pompa

f’i Attenzione: la schermata “Tensione nominale della pompa” & disponibile solo per alcuni modelli del
prodotto.

- Verso di rotazione: in questa schermata & possibile testare il senso di rotazione del motore, ed eventualmente
modificarne il verso tra orario e antiorario.

12.4.3 Configurazione Guidata
La configurazione guidata permette di far vagliare al sistema, in modo automatico, una serie di curve di regolazione valide, in base
alla scelta del tipo di applicazione e di impianto di cui si dispone.
A disposizione si possono selezionare le seguenti applicazioni:
- Ricircolo acqua sanitaria
- Circuito primario
- Circuito secondario
- Altro

@ Per la spiegazione delle curve di regolazione valide, fare riferimento al capitolo 12.4.4 Configurazione Manuale.

Se selezionato il circuito secondario, questo permette di impostare anche il tipo di impianto di cui si dispone:
40



ITALIANO

- Condizionamento
- Valvole termostatiche
- Zone con termostato
- Superfici radianti

Alla prima istallazione viene richiesto di impostare un sensore di pressione.
La scelta del sensore di pressione deve essere effettuata sulla base delle caratteristiche idrauliche dell'impianto.

Nel caso l'icona della curva di regolazione presenti il simbolo :)\ indica che non ¢ stato identificato il sensore di
pressione o di temperatura. Collegarlo o verificarne I'integrita. Una volta fatto € necessario ripartire dalla
Configurazione Circolazione.

Scelta la curva di regolazione, il sistema verifica se & presente e funzionante il sensore di pressione (per le curve di pressione
differenziale costante, pressione differenziale proporzionale e velocita costante) o il sensore di temperatura (per le curve
temperatura costante T1, temperatura costante T2, differenza temperatura costante). Una volta verificato € necessario impostare il
tipo di controllo.

E possibile scegliere tra tre ingressi esterni che devono essere collegati al dock (un controllo 0-10V, un sensore 4-20 mA, un
controllo PWM) e una configurazione manuale.

Per ciascun caso & possibile eseguire delle personalizzazioni in base al tipo di curva di regolazione scelta.

Conclusa la configurazione, proseguire con il capitolo 12.4.5 Configurazioni opzionali.

12.44 Configurazione Manuale
La configurazione manuale mette a disposizione tutte le curve di regolazione gestite dallinverter. Sara a cura dell'installatore
selezionare quella pit opportuna in base alle caratteristiche dell'impianto.
L'inverter consente di effettuare le seguenti modalita di regolazione:
o Velocita costante
Pressione differenziale costante
Pressione differenziale proporzionale
Temperatura costanteT1
Temperatura costanteT2
Differenza temperatura costante

N Pressione differenziale costante

La prevalenza rimane costante, indipendentemente dalla richiesta d’acqua.

Questa modalita puo essere impostata per mezzo del pannello di controllo dove & possibile indicare la
pressione di riferimento ed eventualmente la dipendenza da temperatura del liquido (in questo caso
prevedere il collegamento di una sonda T1 e T2).

N Pressione differenziale proporzionale
In questa modalita di regolazione la pressione differenziale viene ridotta o aumentata al diminuire o
allaumentare della richiesta d'acqua.
/ Questa modalita pud essere impostata per mezzo del pannello di controllo dove € possibile indicare la
pressione di riferimento ed eventualmente la dipendenza da temperatura del liquido (in questo caso
N
7
N

prevedere il collegamento di una sonda T1 e T2).

Velocita costante

La velocita di rotazione & mantenuta ad un numero di giri costante. Tale velocita di rotazione pud
essere impostata fra un valore minimo e la frequenza nominale della pompa di circolazione.
Questa modalita puo essere impostata per mezzo del pannello di controllo.
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N Temperatura costante T1

Questa funzionalita fa si che il circolatore aumenti o diminuisca la portata per mantenere costante la
T 1 temperatura misurata dal sensore NTC collegato.

Si possono impostare due modalita di funzionamento:
Modalita crescente T1 — se la temperatura desiderata (Ts) € superiore alla temperatura misurata
(T1), il circolatore aumenta la portata fino al raggiungimento di Ts.
Modalita decrescente T1 — se la temperatura desiderata (Ts) € superiore alla temperatura misurata
(T1), il circolatore diminuisce la portata fino al raggiungimento di Ts

A\ 4

N Temperatura costante T2

Questa funzionalita fa si che il circolatore aumenti o diminuisca la portata per mantenere costante la
T 2 temperatura misurata dal sensore NTC collegato.

Si possono impostare due modalita di funzionamento:

Modalita crescente T2 — se la temperatura desiderata (Ts) € superiore alla temperatura misurata
(T1), il circolatore aumenta la portata fino al raggiungimento di Ts
Modalita decrescente T2— se la temperatura desiderata (Ts) & superiore alla temperatura misurata
(T1), il circolatore diminuisce la portata fino al raggiungimento di Ts
N Differenza temperatura costante

Questa funzionalita fa si che il circolatore aumenti o diminuisca la portata per mantenere costante la
AT differenza di temperatura T1-T2 in valore assoluto.

Questa modalita pud essere impostata per mezzo del pannello di controllo dove & possibile indicare la
temperatura di riferimento.

N\

WV

Il sistema & pronto
Tutti i parametri sono stati impostati, ora il sistema € in standby.

(1 D e . @ Da qui € possibile .sceglltlare.se agcedgre al “Menu principale” o

The system is ready N

impostare le “Configurazioni opzionali”.

Go to optional configurations ¥ -
R Consultare i rispettivi capitoli.

12.4.5 Configurazioni opzionali
Configurazione protocollo di comunicazione
Questa schermata permette di abilitare o0 meno il protocollo di comunicazione Modbus, da applicare al dispositivo.

Questa sezione & rivolta a utenti aventi familiarita con i dispositivi Modbus. L'operatore dovra possedere conoscenze
base di tale protocollo e delle specifiche tecniche.

A Si assume inoltre che sia gia presente una rete Modbus RTU con un dispositivo “master”.

Il protocollo & implementato nel dispositivo, sull'ingresso RS 485.

In questo modo, il dispositivo dotato di comunicazione Modbus e opportunamente
connesso alla pompa, permettera di trasferirne in rete informazioni e comandi relative
] al suo stato.

®

Modbus: address

| collegamenti elettrici e i parametri supportati per la comunicazione MODBUS RTU sono descritti al capitolo 17
PROTOCOLLO DI COMUNICAZIONE MODBUS.

Configurazione 1/0

Questa schermata permette di modificare e/o visualizzare le informazioni relative alla configurazione I/O.

Accedendo alla pagina di riferimento & possibile impostare la tipologia degli ingressi e delle uscite a disposizione nell'inventer.
Seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per predisporre i valori a seconda delle proprie esigenze.

Impostazioni aggiuntive
Questa schermata permette di modificare e/o visualizzare una serie di parametri che permettono di gestire il sistema. Di seguito le
voci visualizzabili:
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e  Frequenza portante
e Massima frequenza di rotazione
e  Minima frequenza di rotazione
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@ Una volta configurate si torna al Menu principale.

12.4.6  Menu principale

¥ Ready

Overview

©

—
—

23 18

m m3h

@ ¢
2650 1.95
rom kW

DConnect> =

%1%

Struttura del menu

A

Storico Errori e Allarmi

Fault list

Fault dry run
Fault disconnected pump

=

See complete list

Panoramica del display

Conclusa la configurazione, sulla schermata Panoramica vengono visualizzati
determinati parametri in base alle seguenti condizioni: la curva di regolazione
impostata, la presenza o meno del sensore di pressione e I'appartenenza o meno ad
un gruppo.

| parametri visualizzati possono essere i seguenti:

Misura della potenza assorbita
(solo se la pompa NON &
configurata con un gruppo)

Misura della pressione in
mandata

— gﬂtlt?\g;;j elflusso solose JE Misura della temperatura
@ Misura della velocita di
rotazione

Icone di stato
Le seguenti icone sono valide sia per il sistema che per i dispositivi.

® . Awiso

Nessuno stato rilevato
Non configurato

Pronto

Q Modalit risparmio @ Stop remoto
In funzione

6 Modalita risparmio o Allarme
Avvio remoto

@ Pausa & Pericolo!

L'immagine ha solo scopo rappresentativo. Non descrive una effettiva condizione del sistema.

L'associazione con App. DConnect & possibile effettuarla anche una volta conclusa la configurazione iniziale. Dalla
schermata panoramica del menu principale premere il tasto e.

La prima schermata visibile nel menu principale & la “Panoramica’.

Panoramica Pressione di riferimento

@ 7
2650 1.95
rpm kW

Overview

@

Setpoint
Pressure

2.5

23 18

m*/h

oF:1¢

Modify > =
DConnect> =
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Modalita di regolazione Gruppo multipompa Consumi e statistiche

Regulation a4 Multipump group 33 Consumption and 7
tatisti
mode ¥ @\/ > STAUSHES 1.72 kW

Constant speed D

Impostazioni > = Settings > =

Power
56 A

Current

Show details > =

Config. dispositivo Sistema

Device configuration & Device settings

43A 98.0 Hz AREI]] LV ver: 888.888.888:883
Absorb.current Power supp.freq. > T Hv ver: 888.888.888:88

iy D+ ver: 888.888.888:88
}) Pr. SN: 888888888888

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor Nominal speed

Settings > =

Settings > =

A seguire la descrizione di ogni singola pagina.
Una volta raggiunta l'ultima sezione di una pagina di menu, utilizzare il tasto [ per ripercorrerle a ritroso fino al menu principale.

Storico Errori e Allarmi

Lo storico degli allarmi & facilmente accessibile nell’elenco delle pagine del menu principale, subito sopra alla pagina di menu
“Panoramica’. Tale pagina mostra lo storico degli eventi a partire dal piu recente che il sistema ha registrato.

In caso di problemi al sistema e/o ai dispositivi, controllare il popup informativo visualizzato sul display e seguire le istruzioni passo
passo.

II sistema fornisce complessivamente due tipologie di segnalazioni, in ordine di gravita:

B pwiso O Errore

Rileva un malfunzionamento al sistema o ai dispositivi, ma Rileva un malfunzionamento che impedisce al sistema o ai
questo non ne impedisce il funzionamento. dispositivi di poter operare normalmente.

(Es. Tensione batteria tampone bassa) (Es. Mancanza acqua)

Popup Avvisi e Allarmi

Dalla lista degli eventi & possibile visualizzarne la relativa descrizione.

Questo permette di comprenderne la causa e la successiva azione da intraprendere
per risolvere 'anomalia.

Description: Dry run detected

Fill the pump

Advice code: E15

Time ref: 01/01/2023 23:03:56 La stessa sezione “Storico degli allarmi” offre la possibilita di azzerare la lista degli
errori registrati fino a quel momento. Tale operazione richiede una conferma per poter
proseguire.

Set Point (Pressione di riferimento)

Da questa pagina & possibile cambiare il set point di riferimento:
- se manuale & possibile solamente incrementare o decrementare il valore
di riferimento tra velocita, pressione e temperatura in base alla modalita
di regolazione scelta.
- se gestito da controllo esterno (0-10V, 4-20mA o PWM), & possibile

2 0 5 bar modificare il set point tramite la configurazione della modalita di
regolazione accessibile da questa pagina di menu. Per la procedura vedi
Modify > = capitolo 12.4.3 Configurazione Guidata o 12.4.4 Configurazione
Manuale.

Setpoint
Pressure

Modalita di regolazione
. Attraverso questa pagina si imposta la modalita di regolazione. Si possono scegliere fra
Regulation cinque modalita diverse:

mode - Velocita costante

- Pressione differenziale costante

- Pressione differenziale proporzionale

Constant speed - Temperatura costanteT1
. — - Temperatura costanteT2
Settings > = - Differenza temperatura costante
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E possibile cambiare una delle cinque tipologie di funzionamento tramite la configurazione della modalita di regolazione

accessibile da questa pagina di menu. Per la procedura vedi capitolo 12.4.3 Configurazione Guidata o 12.4.4 Configurazione
Manuale.

Gruppo multipompa

La schermata offre la possibilita di creare un gruppo multipompa se non gia realizzato.

Per la procedura di creazione nuovo gruppo o aggiunta ad un gruppo esistente, fare
~ riferimento al capitolo 12.2 Configurazione Gruppo Multipompa.

@\/ @\\/ Nel caso di pompe gia connesse ad un gruppo & possibile accedere alle seguenti

impostazioni:

Multipump group 38

Settings > =
- Configurazione parametri gruppo multipompa: & possibile configurare la pompa come riserva ovvero gli viene
associata la minima priorita di partenza. Di conseguenza il prodotto su cui si effettua tale impostazione partira sempre
per ultimo.
In seguito, configurare le pompe funzionanti contemporaneamente e il relativo tempo di scambio.

- Elimina intero gruppo multipompa: il gruppo e le sue impostazioni verranno eliminati.

- Elimina pompa corrente dal gruppo multipompa: la pompa in oggetto viene eliminata dal gruppo di cui fa parte.

- Rimuovi pompa desiderata dal gruppo multipompa: la pompa selezionata verra rimossa dal gruppo corrente.
Aggiungi una pompa al gruppo esistente: per la procedura di aggiunta ad un gruppo esistente, fare riferimento al capitolo 12.2
Configurazione Gruppo Multipompa.

L’aggiunta di una pompa al gruppo esistente € disponibile solo se, non si € superato il numero massimo di
dispositivi connettibili: fino a 6 dispositivi nella modalita Pressurizzazione o nella modalita Circolazione fino a 4
dispositivi oppure fino a 2 dispositivi nella modalita Circolazione con dispositivi gemellari.

Consumi e statistiche

. La schermata offre la possibilita di verificare;

Consumption and 7 - Sela pompa non fa parte di un gruppo, i valori di potenza e corrente
statistics 1.72 kW consumati dalla pompa.

Power - Sela pompa fa parte di un gruppo, i valori di potenza e corrente della pompa
5.6 A e inoltre la potenza adoperata dal gruppo.

Current

Show details > =
In entrambi i casi la schermata permette di accedere a maggiori dettagli:

- Dettagli statistiche: accedendo a questa funzione & possibile visualizzare tre voci:

e  Misurazioni Pompa con relative grandezze elencate.

o Ore lavorate: indica le ore di alimentazione elettrica del prodotto, le ore di lavoro della pompa e il numero di accensioni
del motore.

e Statistiche del flusso: indica le misurazioni del flusso totale e parziale. E possibile procedere allazzeramento della
misurazione parziale del flusso.

A L'opzione statistiche del flusso & disponibile solo se é stata effettuata la configurazione iniziale.

- Dettagli consumi: Visualizza un istogramma della potenza erogata su cinque barre verticali. L'istogramma indica per
quanto tempo la pompa é stata accesa a un dato livello di potenza. Sull'asse orizzontale inferiore sono situate le barre
ai vari livelli di potenza; sull'asse orizzontale superiore figura il tempo per il quale la pompa é stata accesa allo specifico
livello di potenza (% di tempo rispetto al totale).

Qualora la pompa sia parte di un gruppo & possibile visualizzare nel dettaglio i consumi di pressione, di flusso (solo se il
sensore di pressione € in errore) e potenza del gruppo e i consumi di flusso e potenza di ciascuna dei dispositivi
connessi.

Per la pompa corrente saranno inoltre visualizzabili pressione, temperatura, velocita e potenza in base alla modalita di
regolazione scelta e alla presenza o meno del sensore di pressione. Da qui & possibile accedere all’istogramma della
potenza.

Configurazione dispositivo
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. . . La schermata mostra un breve riassunto dello stato e delle impostazioni assegnate al
Device configuration sistema. | principali elementi descritti sono: la corrente assorbita, la frequenza di
4.3 A 98.0 Hz alimentazione, il tipo di sensore di pressione, il numero di giri.

Absorb.current  Power supp.freq. Accedendo a questa pagina di menu & possibile visualizzare le seguenti opzioni:

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor Nominal speed

Settings > =
- Configurazione al primo avvio: questa funzionalita offre due ulteriori funzioni che vengono descritte nei paragrafi
sottostanti Accedere in lettura e Modificare configurazione.

- Configurazione primo avvio via DConnect App: questa funzionalita permette di eseguire nuovamente la
“Configurazione iniziale” tramite I'applicazione DConnect. Fare riferimento al capitolo 12.1.1 Configurazione iniziale con
App. DConnect

ATTENZIONE!
Una volta selezionata questa scelta, il sistema si arrestera riproponendo le impostazioni del primo avvio. I
sistema potra ripartire solo dopo aver reinserito le impostazioni

- Configurazione protocollo di comunicazione: Questa schermata permette di gestire il protocollo di comunicazione
Modbus, per BMS da applicare al dispositivo. Nello specifico, & possibile:
e  Configurare il protocollo Modbus (vedi capitolo 15), se non fatto alla prima installazione;
e Attivare o disattivare il protocollo Modbus;
e Consultare i dettagli della configurazione Modbus in sola lettura.
- Configurazione I/O: fare riferimento al capitolo 12.4.5 Configurazioni opzionali.
- Impostazioni aggiuntive: fare riferimento al capitolo 12.4.5 Configurazioni opzionali.
Accedere in lettura
Questa funzionalita permette di visualizzare tutte le impostazioni definite in fase di “Configurazione iniziale”.
L'accesso € in sola lettura e quindi i valori non possono essere modificati.

Modificare configurazione
Questa funzionalita permette di eseguire nuovamente la “Configurazione iniziale”, permettendo all'utente di modificare i valori
precedentemente impostati. Fare riferimento al capitolo “12.1 Configurazione iniziale”.

ATTENZIONE!
Una volta selezionata questa scelta, il sistema si arrestera riproponendo le impostazioni del primo avvio.
Il sistema potra ripartire solo dopo aver reinserito le impostazioni.

La schermata mostra sulla destra i parametri che identificano I'inverter e le sue versioni
firmware, mentre sulla sinistra un codice QR-code contenente un maggior numero di
dati identificativi del prodotto.

kY D+ ver: 888.888.888:88 Accedendo a questa pagina di menu & possibile visualizzare le funzionalita descritte nel
i) Pr. SN: 888888838888 paragrafo “Impostazioni di sistema”.
Settings > =

Tenendo premuto per cinque secondi il tasto (] & possibile visualizzare il QR-code completo di tutti dati identificativi
del prodotto. Per uscire da questa pagina, attendere due minuti o premere un tasto qualsiasi.

Impostazioni di sistema

Seleziona lingua Sistema di misura
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Select language D) Measuring system e

International §

Anglo-American

@ English §
Italiano

Luminosita dello schermo

Screen brightness 3

Dettagli connettivita

Connections info. o
IP: 191.128.150.235 . e . . . .
L
MO scin: WiFi name. @ Tener(tatlplrtgmuto il tasto & per visualizzare il seriale completo della
Wi-FiMAC:  ef64.67.ccfo.67 connetuviia.

Blut. MAC: BE.07.84.68.F5.2E
SN:  tUhYA-DxBsS-4gpRq

Ripristino dei dati di fabbrica
Factory reset A

ATTENZIONE!
Accertarsi che il sistema sia messo in sicurezza prima di procedere!

La configurazione richiede una doppia conferma per proseguire.
Press = to confirm Questo poiché I'azione fara fermare il motore, e tutte le impostazioni
e le configurazioni verranno ripristinate ai valori di fabbrica. La
procedura non potra essere in alcun modo annullata.

13 RIAVVIO GENERALE DEL SISTEMA

Per effettuare un riavvio del’NGDRIVE premere contemporaneamente tutti e 4 i tasti del pannello per almeno 1 sec. Questa
operazione genera un riavvio della macchina e non cancella le impostazioni memorizzate dall'utente.

13.1  Ripristino delle impostazioni di fabbrica
Per ripristinare i valori di fabbrica, fare riferimento al capitolo “Impostazioni di sistema > Ripristino dei dati di fabbrica”.

14  APP, DCONNECT CLOUD E AGGIORNAMENTO DEL SOFTWARE

Attraverso I'app oppure tramite centro servizi, € possibile aggiornare il software del prodotto all'ultima versione disponibile.

Per il funzionamento in gruppo di pompaggio & necessario che tutte le versioni firmware siano uguali; pertanto, nel caso si stia
creando un gruppo con uno o piu dispositivi con versioni firmware diverse, sara necessario fare un aggiornamento per allineare tutte
le versioni.

Requisiti per APP da Smartphone Requisiti PC per accesso alla dashboard Cloud.
Android = 8 Browser WEB che supporti JavaScript (es. Microsoft
I0S =12 Edge, Firefox, Google Chrome, Safari)
Accesso a Internet Accesso alla rete internet

Requisiti di Rete Internet per accesso al Cloud Dconnect
Connessione diretta a Internet attiva e permanente sul posto.

Modem/Router WiFi.

Segnale WiFi con buona qualita e potenza nella zona in cui € installato il prodotto.
Qualora il segnale WiFi fosse deteriorato & Si consiglia 'uso del DHCP, nonostante vi sia
suggerito I'utilizzo di un WiFi Extender. la possibilita di impostare un IP Statico.
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Firmware Update/Aggiornamenti

Prima di iniziare a utilizzare il dispositivo assicurarsi che il prodotto sia aggiornato all'ultima versione SW disponibile. Gli
aggiornamenti garantiscono una migliore fruibilita dei servizi offerti dal prodotto.

Per sfruttare al meglio il prodotto, consulta anche il manuale online e guarda i video dimostrativi. Tutte le informazioni necessarie
sono disponibili al sito dabpumps.com oppure su: Internetofpumps.com.

141  App download e installazione
Il prodotto & configurabile e monitorabile tramite apposita app presente sui principali stores.
In caso di dubbi accedere al sito internetofpumps.com per farsi guidare nell'operazione.
e  Scaricare 'APP DConnect! dal Google Play Store per dispositivi Android o dall’ App Store per dispositivi Apple.
¢ Una volta scaricata, 'icona associata all’APP DConnect apparira sulla schermata del proprio dispositivo.
e Perun funzionamento ottimale dell APP, accettare le condizioni di utilizzo e tutti i permessi richiesti per interagire con il
dispositivo stesso.
o Affinché la configurazione iniziale e/o la registrazione al cloud DConnect e l'installazione del controller vada a buon fine, &
necessario leggere attentamente e seguire tutte le istruzioni riportate nell APP DConnect!

HAE

14.2  Registrazione al cloud DConnect DAB

Se non si possiede gia un account al DConnect DAB, effettuare la registrazione cliccando sullapposito bottone. E necessaria una e-
mail valida cui arrivera il link di attivazione da confermare.

Inserire tutti i dati obbligatori contraddistinti da un asterisco. Dare i consensi per la normativa della privacy e compilare i dati richiesti.
La registrazione al DConnect & gratuita e consente di ricevere informazioni utili all'utilizzo dei prodotti DAB.

14.3  Configurazione del prodotto

Il prodotto & configurabile e monitorabile tramite apposita app presente sui principali stores. In caso di dubbi accedere al sito
internetofpumps.com per farsi guidare nell'operazione.

L'app guida passo-passo l'installatore nella prima configurazione e installazione del prodotto. L'app consente anche di aggiornare il
prodotto e usufruire dei servizi digitali DConnect. Fare riferimento al’APP stessa per completare I'operazione.
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15 PROTOCOLLO DI COMUNICAZIONE MODBUS

Questo paragrafo ha lo scopo di illustrare il corretto utilizzo dell'interfaccia MODBUS per BMS da applicare ai dispositivi della linea
NGDrive.

Questa sezione ¢ rivolta a utenti aventi familiarita con i dispositivi Modbus. L'operatore dovra possedere conoscenze

A base di tale protocollo e delle specifiche tecniche.

Si assume inoltre che sia gia presente una rete Modbus RTU con un dispositivo “master”.

Abbreviazioni e definizioni

BMS Building Management System

CRC CyclicRedundancyCheck

RTU Remote Terminal Unit

0x Prefisso che identifica un numero esadecimale

15.1  Collegamenti elettrici
Il protocollo Modbus & implementato su bus RS 485. | collegamenti devono essere effettuati secondo la tabella seguente.

Terminale Modbus Descrizione
A Terminale non invertito (+)
B Terminale invertito (-)
Y GND
Tabella 3

15.2  Configurazione Modbus
Il dispositivo puo essere direttamente connesso in una rete MODBUS RTU RS485 come dispositivo slave.
| grafico seguente fornisce una rappresentazione grafica della tipologia di rete da realizzare.

3

l___:

Attraverso la comunicazione Modbus la pompa permettera di trasferire informazioni e comandi relative al suo stato e allo stato
dell’eventuale gruppo di pompaggio di cui fa parte.
Di seguito sono descritti i parametri supportati per la comunicazione MODBUS RTU.

Specifiche Modbus Descrizione Note

Protocollo Modbus RTU E supportata solo la modalita “Slave”
Connessioni Morsettiera

Interfaccia fisica RS485

Indirizzo Modbus

Da 1 (default) a 247

Velocita supportata

2400, 4800, 9600, 19200 (default), 38400

Start bit

1

Data bit 8
Stop bit 1 (default), 2
Bit di parita Nessuna, pari (default), dispari

Ritardo di risposta

Da 0 (default) a 3000 millisec. (3 sec.)

Tabella 4 Parametri Modbus RTU
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15.3  Registri Modbus RTU
Le funzioni supportate sono mostrate nella tabella seguente:

Type code Hex Name Register Prefix
03 0x03 Read holding registers 4
i . 04 0x04 Read input registers 3
16-bit data (registers) 05 0x05 Write ol 0
06 0x06 Write holding register 4

15.3.1  Tipo di messaggi Modbus
In base allo stato operativo dello slave & possibile riceve anche dei messaggi d’errore. In particolare, il dispositivo puo restituire i
seguenti messaggi d’errore:

Codice d’errore

Significato

01 Funzione non valida. Questo errore & usato anche in caso di errore generico
02 Indirizzo non valido 0 non disponibile all'atto della richiesta

03 Valore non valido. Il valore indicato non ¢ valido e quindi non ¢ stato impostato
04 Comando non eseguito

L'eventuale possibile risposta d’errore verra evidenziato successivamente al trattamento del singolo comando.

()
S
) N -
o S N = Descrizione
S @ N E =
5 s | s 2|28 o
[ ~ (&) =4 o
g E 8 |5 |&|¢g| 3
= 2 & g = | 2| E g
= o (] << o o (] £
0 -> Prevalenza costante
1 -> Prevalenza variabile
2 -> Curva costante
Holding |0101 | Modalita di regolazione | Circ RW |NA [16 |05 %;;g:t’:perat“ra costante di
4 -> Temperatura costante di ritorno
5 -> Differenza costante di
temperatura
Holding | 0102 Setpoint prevalenza Circ RW [NA. |16 10-160 bar x 10
Holding | 0103 Setpoint velocita Circ RW |NA. |16 900-3000 | rpm
Holding | 0104 Setpoint temperatura Circ RW |NA. |16 -200-1200 | Gradi centigradix 10
Holding | 0105 Soglia temperatura Circ RW [NA. |16 0-1000 Gradi centigradi x 10
Holding 0106 | Setpoint temperatura Circ RW |NA. |16 |10-1400 | Gradi centigradix 10
differenziale 1
0-> ACCESO
Holding | 0107 Condizioni di avvio Circ RW [NA. |16 0-2 1->SPENTO
2 ->ESTERNO
Holding | 0108 Ritardo di scambio Circ RW [NA. |16 0-14 Sec
Holding | 0109 Coefficiente di risparmio Circ RW |NA. |16 50-100 %
Holding | 0110 Sensibilita booster Circ RW |NA. |16 0-80 %
0 -> Alternato
Holding | 0111 Tipo di abbinamento Circ RW [NA. (16 0-3 1->Riserva
2 -> Simultaneo
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o

1_6_BAR_RAZIOMETRICO
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5 BAR_ RAZIOMETRICO
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0 BAR_ RAZIOMETRICO

w |
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O BAR_ RAZIOMETRICO
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_0_BAR_ RAZIOMETRICO
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(S0
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6 BAR_ RAZIOMETRICO

Tipo di sensore di

Holding | 0112
prevalenza

Circ RW |NA. |16 0-10

o |
—_

0 BAR_ RAZIOMETRICO

=
ovovo
'
o

—_
~ |
O

~|
|

=
v
c\:‘—‘

6 BAR_ RAZIOMETRICO

o |

|
ovo{/
sSN

5 BAR_ RAZIOMETRICO

N
\] |
o

0 BAR_ RAZIOMETRICO

_\
\,
_O

10->_6_0_BAR_ RAZIOMETRICO
10_70,

-> Disabilitato

->(0-10 V Crescente
->0-10 V Decrescente
-> 4-20 mA Crescente
-> 4-20 mA Decrescente
-> PWM Crescente

-> PWM Decrescente

Controllo ingresso

; Circ RW [NA. |16 0-6
analogico 1

Holding | 0113

ook wWwN = Of

Holding | 0201 Tempo di scambio Circ/Press | R RW |16 0-1440 Minuti

-> Disabilitato NO
-> Disabilitato NC
-> Errore NO
-> Errore NC

Holding | 0202 Funzione uscita 1 Circ/Press | R RW |16 0-3

-> Disabilitato NO
-> Disabilitato NC
-> |n funzione NO
-> |n funzione NC

Holding | 0203 Funzione uscita 2 Circ/Press | R RW |16 0-3

WN O O

Holding | 0204 Frequenza nominale Circ/Press | R R 16 400-2000 |HZx10

Holding | 0205 Frequenza minima Circ/Press | R R 16 0-2000 HZ x 10

Holding | 0207 Accelerazione Circ/Press | R R 16 0-9

-> UNDEFINED_MO,
->PH_1_230V_MO,
->PH_1_110V_MO,
->PH_1_230V_WIRE_3,
->PH_1_110V_WIRE_3,

-> PH_3_230V, (trifase 230)
-> PH_3_400V, (trifase 400)
-> PH_3_600V, (trifase 600)

Holding | 0208 Uscita motore Circ/Press | R R 16 0-7

~NoO OB WN O

Holding | 0210 | Inverter attiv CirclPress |[R |[R |16 |0-6
contemporaneamente

0 -> Disabilitato

Holding | 0211 Antibloccaggio Circ/Press | R R 16 0-1 > Abilitato

—_

Holding | 0212 Corrente nominale Circ/Press | R R 16 0-32000 mA

0 -> Internazionale

Holding | 0213 Sistema di misura Circ/Press |RW |RW |16 0-1 .
1 -> Anglo-Americano
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0-> ITA
1-> ENG
2-> DEU
3-> SPA
4-> DUT
5-> FIN
6-> SWE
7-> TUR
8-> RUM
9-> CZE
Holding | 0214 Lingua Circ/Press |RW |RW |16 0-20 10 -> POL
11-> RUS
12-> POR
13 -> THA (non presente)
14 -> FRE
15-> SLO (non presente)
16 -> CHI (non presente)
17 -> ARB
18 -> GRE
19 -> HUN
20 -> UKR
Holding | 0215 Fattore di marcia a secco | Circ/Press | R R 16 10-95 %
Holding | 0216 Velocita nominale Circ/Press | R R 16 750-3000 | rpm
Holding | 0217 Configurazione inverter Circ/Press | R R 16 0-1 0-> Agtomatico
1->Riserva
Holding | 0218 Tempo retroilluminazione | Circ/Press |RW |RW |16 20-660 Sec
Holding | 0219 Retroilluminazione Circ/Press |RW |RW |16 20-255
Holding | 0220 Senso di rotazione Circ/Press | R R 16 0-1
Holding | 0301 Setpoint pressione Press NA. [RW [16 5-60 bar x 10
Holding | 0302 Setpoint 1 ausiliario 1 Press NA |RW |16 5-60 bar x 10
Holding | 0303 Setpoint ausiliario 2 Press NA. |RW |16 5-60 bar x 10
Holding | 0304 Setpoint ausiliario 3 Press NA. |RW |16 5-60 bar x 10
Holding | 0305 Setpoint ausiliario 4 Press NA. |RW |16 5-60 bar x 10
Holding | 0306 Soglia di bassa pressione | Press NA. [RW [16 5-40 bar x 10
Holding | 0307 ﬁ:\f\zf dipressioneal pocc  [NA |[RW |16 |1-50 bar x 10
Holding | 0308 fTem.p° dirlevazione del |5 oo INA [RW [16  |1050  |Sec
unzionamento a secco
Holding | 0309 Ritardo bassa pressione Press NA. |RW |16 0-12 Sec
Abilitazione bassa 0->Disabiltato
Holding | 0310 ressione Press NA. |RW |16 0-2 1 -> Riavvio automatico
P 2 -> Riavvio manuale
Holding | 0311 Ritardo di spegnimento Press NA. [RW [16 2-120 Sec
, Guadagno proporzionale '
Holding | 0312 impianto rigido Press NA. |RW |16 0-26
Holding | 0313 | Guadagno integrale Press NA |RW |16 |0-26
impianto rigido
Holding | 0314 | Guadagno proporzionale | o, o NA. |[RW [16 |0-26
impianto elastico
Holding | 0315 | Suadagno integrale Press  |NA |[RW |16 |0-26
impianto elastico
Holding | 0316 Abilitazione Notte e giorno | Press NA. [RW [16 0-1
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Holding

0317

Riduzione Notte e giorno

Press

N.A.

RW

16

20-90

%

Holding

0318

Tempo di avvio Notte e
giorno

Press

N.A.

RW

16

0-1439

minuti

Holding

0319

Durata Notte e giorno

Press

N.A.

RW

16

5-1440

minuti

Holding

0320

Funzione ingresso 1

Press

N.A.

16

0-15

-> Disabilitato

-> Galleggiante NO

-> Galleggiante NC

-> Pressione ausiliario NO

-> Pressione ausiliario NC

-> Abilitato NO

-> Abilitato NC

-> Abilitato NO, ripristino

-> Abilitato NC, ripristino

-> Ripristino errore

10 -> Bassa pressione NO

11 -> Bassa pressione NC

12 -> Bassa pressione NO MR
[riarmo manuale]

13 -> Bassa pressione NC MR
[riarmo manuale]

14 -> Abilitato Nessun errore NO
15 -> Abilitato Nessun Errore NC

oo ~NooTPhWwWwN -0

Holding

0321

Funzione ingresso 2

Press

N.A.

16

0-15

o

-> Disabilitato

-> Galleggiante NO

-> Galleggiante NC

-> Pressione ausiliario NO

-> Pressione ausiliario NC

-> Abilitato NO

-> Abilitato NC

-> Abilitato NO, ripristino

-> Abilitato NC, ripristino

-> Ripristino errore

10 -> Bassa pressione NO

11 -> Bassa pressione NC

12 -> Bassa pressione NO MR
[riarmo manuale]

13 -> Bassa pressione NC MR
[riarmo manuale]

14 -> Abilitato Nessun errore NO
15 -> Abilitato Nessun Errore NC

OO N O WN -

Holding

0322

Funzione ingresso 3

Press

N.A.

16

0-15

-> Disabilitato

-> Galleggiante NO

-> Galleggiante NC

-> Pressione ausiliario NO

-> Pressione ausiliario NC

-> Abilitato NO

-> Abilitato NC

-> Abilitato NO, ripristino

-> Abilitato NC, ripristino

-> Ripristino errore

10 -> Bassa pressione NO

11 -> Bassa pressione NC

12 -> Bassa pressione NO MR
[riarmo manuale]

13 -> Bassa pressione NC MR
[riarmo manuale]

14 -> Abilitato Nessun errore NO
15 -> Abilitato Nessun Errore NC

O©Co~NoOOoT A WwWN -0
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Holding

0323

Funzione ingresso 4

Press

N.A.

16

0-15

-> Disabilitato

-> Galleggiante NO

-> Galleggiante NC

-> Pressione ausiliario NO
-> Pressione ausiliario NC
-> Abilitato NO

-> Abilitato NC

-> Abilitato NO, ripristino
-> Abilitato NC, ripristino
9 -> Ripristino errore

10 -> Bassa pressione NO
11 -> Bassa pressione NC
12 -> Bassa pressione NO MR

O ~NOoOOOT P WN —-O

[riarmo manuale]

13

-> Bassa pressione NC MR

[riarmo manuale]

14
15

-> Abilitato Nessun errore NO
-> Abilitato Nessun Errore NC

Holding

0324

Tipo di impianto

Press NA. |RW

16

0-1

o

-> Rigido
-> Elastico

Holding

0325

Funzione Anti-cycling

Press NA. |RW

16

0-2

-> Disabilitata
-> Abilitata
-> Intelligente

Holding

0326

Sensore di pressione

Press NA. |[R

16

1-18

O NOOGTPHWN -2 O

©

10
11
12
13
14
15
16
17
18

-> SENSORE _501_R_2_5 BAR
-> SENSORE _501_R_4_BAR

-> SENSORE _501_R_6_BAR

-> SENSORE _501_R_10_BAR

-> SENSORE _501_R_16_BAR

-> SENSORE _501_R_25_BAR

-> SENSORE _501_R_40_BAR

-> SENSORE _4_20mA_2_5_BAR
-> SENSORE _4_20mA_4_BAR

-> SENSORE _4_20mA_6_BAR

-> SENSORE _4_20mA_10_BAR
-> SENSORE _4_20mA_16_BAR
-> SENSORE _4_20mA_25_BAR
-> SENSORE _4_20mA_40_BAR
-> SENSORE _4_20mA_100_PSlI
-> SENSORE _4_20mA_150_PSI
-> SENSORE _4_20mA_200_PS|
-> SENSORE _4_20mA_300_PS|

Holding

0327

Sensore di flusso

Press NA. |[R

16

0-4

0-
1-
2.
3.
4-

> Nessun sensore

> FlowX3 F3.00

> Impostazione manuale
> F3.00 multiplo

> Manuale multiplo

Holding

0328

Velocita di zero flusso

Press NA. |[R

16

0-3000

rpm

Holding

0329

Fattore K di portata

Press NA. |[R

16

1-32000

impulsi/litro

Holding

0330

Soglia portata minima

Press NA. |RW

16

1-1000

litri

Holding

0331

Soglia portata minima
Senza sensore

Press NA. |RW

16

1-500
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-> 0.5 POLLICI
->0.75 POLLICI
->1 POLLICE
->1.25 POLLICI
->1.5 POLLICI
->2 POLLICI

-> 2.5 POLLICI
-> 3 POLLICI

-> 3.5 POLLICI
->4 POLLICI
10 -> 5 POLLICI
11 ->6 POLLICI
12 -> 8 POLLICI
13 -> 10 POLLICI
14 -> 12 POLLICI
15-> 14 POLLICI
16 -> 16 POLLICI
17 -> 18 POLLICI
18 -> 20 POLLICI
19 -> 24 POLLICI

O ~NOoOO OIS WN —-O

©

Holding | 0332 Diametro del tubo Press NA. R 16 0-19

Holding | 0333 Pressione massima Press NA. |RW |16 10-380 bar x 10

Holding | 0334 Tempo di avvio Press NA. |RW |16 0-30 Sec

Holding | 0335 Frequenza di avvio Press NA. |RW |16 0-2000 Hzx 10

-> SENSORE DISABILITATO
->SENSORE _501_R_2 5 BAR
-> SENSORE _501_R_4_BAR

-> SENSORE _501_R_6_BAR

-> SENSORE _501_R_10_BAR

-> SENSORE _501_R_16_BAR

-> SENSORE _501_R_25_BAR

-> SENSORE _501_R_40_BAR

-> SENSORE _4_20mA_2_5_BAR
-> SENSORE _4_20mA_4_BAR
10 -> SENSORE _4_20mA_6_BAR
11 -> SENSORE _4_20mA_10_BAR
12 -> SENSORE _4_20mA_16_BAR
13 -> SENSORE _4_20mA_25_BAR
14 -> SENSORE _4_20mA_40_BAR
15 -> SENSORE _4_20mA_100_PSlI
16 -> SENSORE _4_20mA_150_PSI
17 -> SENSORE _4_20mA_200_PSI
18 -> SENSORE _4_20mA_300_PSlI

O©oo~No ok~ WwWwhNh -0

Sensore di pressione a

Holding | 0340 distanza

Press NA. |[R 16 0-18

0 -> Disabilitato

Holding | 0341 Anti-congelamento Press NA. |RW |16 0-1 1-> Abilitato

Input | 0101 Pressione differenziale Circ R N.A. |16 bar x 10

Input | 0102 Temperatura T1 Circ R N.A. |16 gradi centigradi

Input | 0103 Temperatura T2 Circ R N.A. |16 gradi centigradi

-> DISABILITATO
-> 0K
-> ERRORE

0201 Stato del sensore di

. ) Press NA. R 16 0-2
pressione di mandata

Input

-> DISABILITATO
-> 0K
-> ERRORE

put | 0202 | Stato del sensore di Press NA. [R |16 |0-2
pressione di aspirazione

N —= =N -0

Input | 0203 Presenza di flusso Press NA. R 16

Input | 0301 Portata Circ/Press | R R 16 [/min

Input | 0302 Corrente del motore Circ/Press | R R 16 Arms x10
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Input | 0303 Potenza di alimentazione | Circ/Press |R R 16 Watt
Input | 0304 Velocita del motore Circ/Press | R R 16 rpm
0 -> In standby
1 -> In funzione
2 -> Errore
2 -> Disabilitata manualmente
3 -> Pompa di riserva in un gruppo
4 ->NA
Input | 0305 Stato pompa Circ/Press | R R 16 5->NA
6 -> Attenzione
7->NA
8 -> Funzione F1 (galleggiante)
9 -> Funzione F3 (disabilitata)
10 -> Funzione F4 (bassa pressione
aspirazione)
0401 Numero avvio H Circ/Press
Input R R 32
0402 Numero avvio L Circ/Press
0403 Oradi fl:lnzionamento Circ/Press
Input pO(iam giafunzionamento R R 32 ore
0404 Circ/Press
pompa L
0405 Ora di accensione H Circ/Press
Input R R 32 ore
0406 Ora di accensione L Circ/Press

0407 Flusso totale di mandata H | Circ/Press
Input R R 32 m3
0408 Flusso totale di mandata L | Circ/Press

Flusso parziale di mandata

0409 H Circ/Press
Input Flusso parziale di mandata R R 32
0410 L P Circ/Press
0411 Energia totale H Circ/Press
Input R R 32
0412 Energia totale L Circ/Press
0413 Energia parziale H Circ/Press
Input R R 32
0414 Energia parziale L Circ/Press
0415 Energia attuale H Circ/Press
Input R R 32
0416 Energia attuale L Circ/Press
0417 Portata attuale H Circ/Press
Input R R 32
0418 Portata attuale L Circ/Press
0419 Consumo di energia H Circ/Press
Input R R 32
0420 Consumo di energia L Circ/Press
Input | 0422 Risparmio Circ/Press | R R 16
Input | 0501 Tipo di errore (storico) #1 | Circ/Press |R R 16
Input | 0502 Tipo di errore (storico) #2 | Circ/Press |R R 16
Input | 0503 Tipo di errore (storico) #3 | Circ/Press |R R 16
Input | 0504 Tipo di errore (storico) #4 | Circ/Press |R R 16
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Input | 0505 Tipo di errore (storico) #5 | Circ/Press |R R 16
Input | 0506 Tipo di errore (storico) #6 | Circ/Press |R R 16
Input | 0507 Tipo di errore (storico) #7 | Circ/Press |R R 16
Input | 0508 Tipo di errore (storico) #8 | Circ/Press |R R 16
Input | 0511 Etichetta errore (storico) #1 | Circ/Press | R R 16
Input | 0512 Etichetta errore (storico) #2 | Circ/Press | R R 16
Input | 0513 Etichetta errore (storico) #3 | Circ/Press | R R 16
Input | 0514 Etichetta errore (storico) #4 | Circ/Press |R R 16
Input | 0515 Etichetta errore (storico) #5 | Circ/Press | R R 16
Input | 0516 Etichetta errore (storico) #6 | Circ/Press |R R 16
Input | 0517 Etichetta errore (storico) #7 | Circ/Press |R R 16
Input | 0518 Etichetta errore (storico) #8 | Circ/Press | R R 16
Marca temporale errore .
0521 (storico) #1 (H) Circ/Press
Input Marca temporale errore R R 32
0522 (storico) #1 (1) Circ/Press
Marca temporale errore .
0523 (storico) #2 (H) Circ/Press
Input R R 32
0524 Marqa temporale errore Circ/Press
(storico) #2 (L)
Marca temporale errore .
0525 (storico) #3 (H) Circ/Press
Input R R 32
0526 Marga temporale errore Circ/Press
(storico) #3 (L)
Marca temporale errore .
0527 (storico) #4 (H) Circ/Press
Input R R 32
0528 Marqa temporale errore Circ/Press
(storico) #4 (L)
Marca temporale errore .
0529 (storico) #5 (H) Circ/Press
Input R R 32
0530 Marga temporale errore Circ/Press
(storico) #5 (L)
Marca temporale errore .
0531 (storico) #6 (H) Circ/Press
Input Marca temporale errore R R 32
0532 (storico) #6 (L) Circ/Press
Marca temporale errore .
0533 (storico) #7 (H) Circ/Press
Input R R 32
0534 Marqa temporale errore Circ/Press
(storico) #7 (L)
Marca temporale errore .
0535 (storico) #8 (H) Circ/Press
Input R R 32
0536 Marga temporale errore Circ/Press
(storico) #8 (L)
Col  |0001 |Ripristino statistiche Circ/Press |WO | WO | 16 Impostare il valore = 1 per eseguire i
comando
Coil 0002 Ripristino storico errori Circ/Press |WO |WO |16 impostare il valore =1 per eseguire i
comando
Coil 0003 Ripristino errore attuale Circ/Press |WO |WO |16 Lrg&c;s;gge ilvalore = 1 per eseguire i

Abbreviazioni
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Girc Circolazione

Press | Pressurizzazione

W Registro di sola scrittura

R Registro di sola lettura

RW Registro di lettura / scrittura

16  UTENSILE ACCESSORIO

DAB fornisce a corredo del prodotto uno o piu utensili accessori (es: chiavi, altro...) utili per effettuare le operazioni sul sistema

previste durante l'installazione ed eventuali operazioni di manutenzione straordinaria.

Gli utensili accessori servono per:
e  Sganciare il gruppo drive dalla base dock

>

17  RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Una volta utilizzata la chiave, riporre la chiave e/o ogni suo componente all'interno dell'apposito vano. Vedi fig. 14

Nel caso in cui la chiave venga perduta o danneggiata, I'operazione NON pud essere eseguita utilizzando alcun tipo
di strumento appuntito come cacciavite a lama piatta o a lama croce.
L'operazione danneggerebbe la finitura del prodotto compromettendone l'integrita.

Prima di iniziare la ricerca guasti € necessario interrompere il collegamento elettrico del dispositivo.

Anomalia Possibili cause Rimedi
1-2) Adescare la pompa e verificare che non ci sia
1. Mancanza acqua. : ) S
aria nella tubazione. Controllare che I'aspirazione o
2. Pompa non adescata. L . ”
. eventuali filtri non siano ostruiti. Controllare che la
3. Sensore di flusso . . .
tubazione dalla pompa all'inverter non abbia rotture
SCONNESSO. ) ;
. . . 0 gravi perdite.
4. Impostazione di un setpoint . . . .
2. Controllare i collegamenti verso il sensore di flusso.
. troppo elevato per la pompa. . . "
Il display mostra . A . 3. Abbassare il setpoint o utilizzare una pompa adatta
5. Senso di rotazione invertito. ; e
blocco per mancanza . . alle esigenze dell'impianto.
6. Errata impostazione della . . .
acqua . 4. Controllare il verso di rotazione.
corrente nominale della .
N 5. Impostare una corretta corrente nominale della
pompa (). .
. pompa ().
7. Frequenza massima troppo - . .
bassa (*) 6. Aumentare se possibile la frequenza massima di
L . rotazione oppure abbassare la corrente nominale
8. Parametro di marcia a secco )
non settato correttamente ) . . .
7. Impostare correttamente il valore di marcia a secco.
1. Controllare il collegamento del cavo del sensore di
Il display mostra 1. Sensore di pressione pressione.
blocco per errore di SCONNEesso. BP1 si riferisce al sensore in mandata collegato a
lettura sul sensore di 2. Sensore di pressione Press 1, BP2 si riferisce al sensore in aspirazione
pressione i-esimo guasto. collegato, BP3 al sensore in corrente collegato a J5
2. Sostituire il sensore di pressione.
1. Controllare il tipo di collegamento stella o triangolo.
Controllare che il motore non assorba una corrente
. . maggiore di quella max erogabile dall'inverter.
. 1. Eccessivo assorbimento. . . .
Il display mostra Controllare che il motore abbia tutte le fasi
2. Pompa bloccata.
blocco per sovracorrente 3. Pompa che assorbe molta connesse.
nei finali di uscita ' o 2. Controllare che la girante o il motore non siano
corrente all'avvio. . . ; ) .
bloccati o frenati da corpi estranei. Controllare il
collegamento delle fasi del motore.
3. Diminuire il parametro accelerazione.
1. Corrente nominale della .
. ) ; 1. Impostare la corrente nominale con la corrente
I display mostra pompa impostata in modo relativa al tipo di collegamento stella o triangolo
blocco per sovracorrente errato. ) 9 g
. . riportato sulla targa del motore.
nel motore 2. Eccessivo assorbimento. . : .
; 2. Controllare che il motore abbia tutte le fasi
dell’elettropompa 3. Pompa bloccata.
. o . connesse.
4. Senso di rotazione invertito.
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3. Controllare che la girante o il motore non siano
bloccati o frenati da corpi estranei.
4.  Controllare il verso di rotazione.
. 1. Tensione di alimentazione
Il display mostra - . . .
. . bassa 1. Verificare la presenza della giusta tensione di linea.
blocco per tensione di . . . o ; RS .
2. Eccessiva caduta di tensione 2. \Verificare la sezione dei cavi di alimentazione.

alimentazione bassa

sulla linea

Pressione di regolazione
maggiore di pressione di
setpoint

Impostazione di frequenza minima di
rotazione troppo alta.

Diminuire la frequenza minima di rotazione (se I'elettropompa
lo consente).

Il display mostra
blocco per corto circuito
sulle fasi di uscita

Corto circuito tra le fasi.

Assicurarsi della bonta del motore e controllare i collegamenti
verso questo.

1.

Impostazione di una soglia di
flusso  minimo di
spegnimento troppo bassa.

1.

3.

Impostare una soglia piu alta di spegnimento
Impostare una soglia piu alta di zero flusso

2. Impostazione di una Atte.ndere per I'autogpprendimento (*) oppure
' frequenza minima di realizzare I'apprendimento veloce.
. . 4. Correggere coefficiente di guadagno integrale e
La pompa non si arresta spegnimento z:ero flusso coefficiente di guadagno proporzionale ().
mal 3 tTrZ%ppoob; Se?/?a (dl) ' 5. Vgrificare che l'impianto .soddisfi le condizioni di
' osservazione (* utilizzo senza sensore di flusso (*). Eyentualmeqte
4. Regolazione deIIla pressione provare a_fare un reset premgn(jo tutti e quattro i .
' instabile (*). tasti per ricalcolare le condizioni senza sensore di
5. Utilizzo incompatibile (*). flusso.
1. Tempo breve di 1. Attendere per l'autoapprendimento (*) oppure
osservazione (*). realizzare I'apprendimento veloce.
2. Impostazione di una 2. Impostare se possibile una frequenza minima di
La pompa si arresta frequenza minima di rotazione pill bassa ().
anche quando non si rotazione troppo alta (*). 3. Impostare una soglia pit bassa di frequenza di zero
desidera 3. Impostazione di una flusso.

frequenza minima di
spegnimento zero flusso
troppo alta (*).

Il display mostra:
Premere + per
propagare questa config

Uno o pili inverter hanno i parametri
sensibili non allineati.

Premere il tasto + sull'inverter del quale siamo sicuri che
abbia la pil recente e corretta configurazione dei parametri.

In un sistema multi-
inverter non si
propagano i parametri

Presenza di configurazioni non
propagabili

Modificare la configurazione affinché sia propagabile, non &
consentito propagare la configurazione con sensore di
flusso=0 e frequenza di zero flusso=0.

Rumore di sbattimento
durante lo scambio tra lo
spegnimento di un
motore e l'accensione
dell’altro.

1.
2.

3.

Accedere alla pagina di menu Gruppo Multipompa.
Selezionare la voce “Configurazione parametri
gruppi multipompa”.

Seguire la procedura fino alla voce “Tempo di
scambio”.

Aumentare il valore del “Tempo di scambio” finché il
rumore non sparisce.

(*) L'asterisco fa riferimento ai casi di utilizzo senza sensore di flusso
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1 KEY

1.1 Safety signs

The symbols shown below are used (if relevant) in the use and maintenance manual. These symbols have been inserted to alert
user personnel to possible sources of danger.

Failure to pay attention to the symbols could result in personal injury, death and/or damage to the machine or equipment.

In general, the signs can be of three types (Table 1).

Symbol | Shape Type Description
A Framed triangular shape Danger signs Indicate requirements concerning present or possible dangers
® Circular frame Prohibition signs | Indicate requirements for actions to be avoided
. Solid circle Obligation signs | Indicate information that is mandatory to read and comply with
. . indicate useful information, other than danger / prohibition /
Circular frame Information o
obligation types

Table 1 Type of safety signs

Depending on the information to be conveyed, the signs may contain symbols that, by association of ideas, help to understand the
type of danger, prohibition or obligation.

The following symbols have been used in the discussion:

ATTENTION!

DANGER TO THE HEALTH AND SAFETY OF ASSIGNED PERSONNEL.

Pay close attention to the instruction accompanied by this symbol and follow it scrupulously.

ATTENTION!

DANGER OF ELECTROCUTION - DANGEROUS VOLTAGE.

Machine guards and protections marked with this symbol may only be opened by qualified personnel after disconnecting
the machine's power supply.

ATTENTION!
DAMAGE TO THE MACHINE
Indicates useful information, other than danger, prohibition and obligation types. Can be found in any chapter of the manual

OBLIGATION TO COMPLY WITH A SAFETY REQUIREMENT.

PROHIBITION OF DANGEROUS ACTIVITY.

INSTRUCTIONS MARKED WITH THIS SYMBOL INDICATE THE NEED TO:
Turn off the power isolating switch on the electrical panel (“0/Off" position);
Lock it in the off position with the appropriate system (e.g. padlock);

Attach a sign saying machine under maintenance.

DO © b p

Indicates maintenance operations that can be carried out by the machine user.

Indicates maintenance operations that can be carried out by qualified maintenance technicians.

Notes and general information.
Read the instructions carefully before operating or installing the equipment.

QE®

-
N

Danger signs
General danger
This sign indicates dangerous situations that may lead to damage to persons, animals and property.
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Failure to observe the instructions associated with the sign may result in danger.

Risk of electric shock
This sign indicates the danger of direct or indirect contact, electric shock/electrocution, due to the presence of live
machine parts. Failure to observe the instructions associated with the sign may result in serious injury or death.

Danger of automatic start
This sign indicates the danger of the machine performing operations in automatic mode. Failure to observe the
instructions associated with the sign may result in serious injury or death.

Danger of crushing
This sign indicates the danger of crushing the body.
Failure to observe the instructions associated with the sign may result in serious injury or death.

Danger of crushing
This signal indicates the danger of crushing the hand or upper limbs by moving machine parts. Failure to observe the
instructions associated with the sign may result in the risk of crushing the hand or upper limbs.

Danger of cutting and shearing
This signal indicates the danger of cutting or shearing the hand by tools or moving machine parts. Failure to observe the
instructions associated with the sign may result in the risk of cutting or shearing the hand.

Danger of entanglement and crushing
This sign indicates the danger of entanglement-crushing of the hand or upper limbs on counter-rotating rollers. Failure to
observe the instructions associated with the sign may result in the risk of crushing the hand or upper limbs.

Danger of crushing hands between the press brake and the material
This sign indicates the danger of crushing the hand or upper limbs on the press tools. Failure to observe the instructions
associated with the sign may result in the risk of crushing the hand or upper limbs.

Danger of explosive atmosphere
This signal indicates the danger of the formation of a potentially explosive atmosphere.
Failure to observe the instructions associated with the sign may lead to an explosion.

Danger of pressurised container
This sign indicates the danger associated with the presence of pressurised elements if dropped or exposed to heat.
Failure to observe the instructions associated with the sign may lead to an explosion.

Danger of ionising radiation
This sign indicates the danger of exposure to ionising radiation due to the presence of radioactive material or X-ray
equipment. Failure to observe the instructions associated with the sign may result in injury and damage to health.

Danger of magnetic field

This sign indicates the presence of strong magnetic fields and requires care to avoid exposure.

Failure to observe the instructions associated with the sign may interfere with pacemakers and cause injury to tissues and
internal organs in the event of prolonged exposure.

Danger of laser radiation
This sign indicates the danger resulting from the presence of sources emitting artificial optical radiation.
Failure to observe the instructions associated with the sign may result in the risk of damage to the eyes.

Danger, biohazard
Take care to avoid exposure to a biohazard.

Danger, hot surface
This sign warns of a burn hazard due to contact with hot surfaces (> 60 °C).
Failure to observe the instructions associated with the sign may result in a risk of burns to the hand or upper limbs.

Danger, low temperature conditions or frost
Take care to avoid exposure to low temperature or freezing conditions.

Danger, ignition hazard
Take care not to start a fire by igniting flammable and/or combustible material.
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Danger of falling from a height

This sign indicates the danger of falling from a height.

Failure to observe the instructions associated with the sign may result in the risk of serious injury or death caused by
falling.

Danger of slipping
This sign indicates the danger of slipping and falling on damp and/or wet surfaces. Failure to observe the instructions
associated with the sign may result in the risk of serious injury or death caused by slipping and/or falling.

Danger of forklift trucks and other industrial vehicles
This sign indicates the danger resulting from the presence of forklift trucks and other industrial vehicles.
Failure to observe the instructions associated with the sign may result in serious injury or death.

Danger of hanging loads

This sign indicates the danger resulting from the presence of hanging loads.

Failure to observe the instructions associated with the sign may result in the risk of serious injury or death caused by the
load falling and/or collision with the load.

> B B
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.3 Prohibition signs

General prohibition

This sign indicates the prohibition of certain manoeuvres, operations or the prohibition of particular conduct. Failure to
observe the prohibitions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

Do not touch
This sign indicates that the operator is forbidden to touch a certain part of the machine.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in hand injuries.

Do not put your hands inside
This sign indicates that it is forbidden for the operator to put his hands into a certain area.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in injuries to hands and/or upper limbs.

Do not alter the state of the switch
This sign indicates that it is forbidden to alter the state of the switch and/or control device.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

Do not smoke or use naked flames
This sign indicates that it is forbidden to smoke and/or use naked flames.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may lead to explosions and/or fires.

Do not extinguish with water
This sign indicates that it is forbidden use water to extinguish flames and/or outbreaks of fire.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

No access to forklift trucks and other industrial vehicles
This sign indicates that it is forbidden for forklifts and other industrial vehicles to enter a certain area.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

No access for pacemaker wearers
This sign indicates that access to a specific area is prohibited for pacemaker wearers.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in the risk of serious injury or death.

No access with watches and other metal objects
This sign indicates that it is forbidden to enter a certain area with watches and other metal objects.
Failure to observe the prohibitions associated with the sign may result in the contamination of foodstuffs.

®@®WOILI® O
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4  Obligation signs

General obligation

This sign indicates that the operator is obliged to comply with the instructions.

Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

Obligation to use headphones
This sign indicates the obligation to use headphones or hearing protectors when carrying out operations.
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Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in hearing loss, even permanent.

Obligation concerning clothing
This sign indicates the obligation to use appropriate clothing when carrying out operations.
Failure to observe the instructions associated with the sign may result in serious injury or death of the operator.

Obligation to use special P.P.E.
These signs indicate the obligation to use special personal protective equipment when carrying out operations. Failure to
observe the instructions associated with the signs may result in serious injury or death of the operator.

OO0 0 ®0 09 @

Earthing obligation
This sign indicates that the machine must be connected to an efficient earthing system.
Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

@

Obligation to remove the plug from the socket
This sign indicates the obligation to disconnect the power supply plug before performing any other operation.
Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

Obligation to disconnect before maintenance
This sign indicates the obligation to disconnect equipment before carrying out any maintenance work.
Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

&
©
O

Obligation to check the efficiency of the guards

This sign indicates the obligation to check the efficiency of the guards (removed during maintenance, repair, cleaning,
lubrication). Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or
persons.

Obligation to use the adjustable guard on the bench circular saw

This sign indicates the obligation to check the efficiency of the guards (removed during maintenance, repair, cleaning,
lubrication). Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or
persons.

Obligation to read the instructions
@ This sign indicates the obligation to read the instructions (operating and maintenance manual, data sheets, etc.), before
installation, operation or any other work to be carried out on the machine!
Failure to comply with the instructions associated with the sign may result in damage to property, animals or persons.

DAB Pumps makes every reasonable effort to ensure that the contents of this manual (e.g. illustrations, texts and data) are accurate,
correct and up-to-date. Nevertheless, they may not be free of errors and may not be complete or up-to-date at any time. The company
therefore reserves the right to make technical changes and improvements over time, even without prior notice.

DAB Pumps accepts no liability for the contents of this manual unless subsequently confirmed in writing by the company.

2  GENERAL
21 Product name 2.2  Classification according to European Reg.
NGDRIVE VFD - Variable frequency drive using pulse wave modulation

2.3  Description and intended use

NGDRIVE has been designed and manufactured for the management of circulation pumps or the pressurisation of hydraulic systems.
The system allows the hydraulic performance to be modulated according to the characteristics of the system in order to achieve the
desired functions.

NGDRIVE is a control and protection device intended for use only in combination with pumping systems. It is based on the variation
of the pump supply frequency. It can be applied to both new and old pumps combined with systems ensuring:

energy and cost savings;

simplified installation and lower system costs;

less stress on the system and longer system life;

less noise;

greater reliability

NGDRIVE, connected to a suitable pump available on the market, manages its operation in order to maintain a certain physical quantity
constant (pressure, differential pressure, flow rate, temperature, etc.) as the conditions of use change. In this way, the pump, or the
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pump system, is activated only when and as much as it is needed, thus avoiding unnecessary energy waste and prolonging its life. At
the same time, the device is able to:
o  protect the motor from overloads, rotor lock and dry running;
e  implement proportional (soft start and soft stop) and optimised starting and stopping to increase system life and reduce surge
currents and absorption peaks;
e provide an indication of the absorbed current and supply voltage;

o record the operating hours and, based on these, the errors and faults reported by the system;
connect to other devices to achieve the desired combined operation.

24  Specific product references
For technical data, refer to the technical data plate or the dedicated chapter at the end of the booklet.

3 WARNINGS AND RESIDUAL RISKS

Check that all the internal parts of the product (components, leads, etc.) are completely free from traces of humidity,
oxide or dirt: if necessary, clean accurately and check the efficiency of all the components in the product. If necessary,
replace any parts that are not perfectly efficient.

It is indispensable to check that all the inverter leads are correctly tightened in the respective clamps.

To improve immunity to interference from and to the appliance, it is recommended to use a separate electrical duct to
supply the product.

Some functions might not be available, depending on the software or firmware version.

OB

3.1 Improper use

The control and protection device is intended for use in an ordinary environment and only combined with water pumping,
suppression and pressurisation systems.

The control of any other type of drive and/or motor other than water pumps is prohibited.

Use with pumps that move fluids other than water is prohibited.

3.2 Hot parts
Parts can become hot during operation: place the equipment in a sufficiently ventilated room, not accessible to children and
vulnerable persons, away from combustible material, grease and/or flammable substances.

Risk of Scalding.
The casing of the equipment can reach high temperatures, use caution when handling or approaching.
Avoid accidental contact. See Fig.2

3.3 Live parts
Refer to the Safety Booklet.

3.4  Disposal
This product or its parts must be disposed of according to the instructions in the WEEE disposal sheet included in the packaging.

4  MANAGEMENT

4.1 Storage
e  The device is supplied in its original pack in which it must remain until the time of installation.
e The device must be stored in a dry covered place, far from sources of heat and with possible constant air humidity, free from
vibrations and dust.

e |t must be perfectly closed and isolated from the outside environment, so as to avoid the entry of insects, humidity and dust
which could damage the electrical components, jeopardising their regular operation.

42  Transport
Avoid subjecting the products to needless impacts and collisions.

5  INSTALLATION

Carefully follow the advice in this chapter to carry out correct electrical, hydraulic and mechanical installation.
Before attempting any installation work, make sure that the power supply is switched off. Strictly respect the electric supply values
indicated on the electrical data plate.
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Attention: the product must be installed in rooms not accessible to children

Danger of high temperatures
The casing of the equipment can reach high temperatures: place it in such a way as to avoid possible accidental
contact, with the surroundings free from combustible and/or flammable material and in a suitably ventilated room.

OB

5.1 Recommended setups

The device is designed so that it can be fixed directly to the wall or to the pump motor body.
In both cases, a specific fixing kit is used.

For fixing on the motor body, refer to the specific quick guide for the cradle.

For fixing to the wall, follow the instructions below.

- Use a spirit level and the fixing plate as a template for drilling holes in the wall.

- Using the notches specially made on the plate, drill holes in two equidistant points. The plate can be fixed at an optional third
point by breaking the plastic membrane with the tip of a drill. See fig. 13a.

- Use all the parts in Kit C: insert the fixtures into the holes and secure the plate with the washers and screws. See fig. 13b.

Before securing the plate, check that the 4 nuts are in their seats at the rear, ensuring that they have not slipped out of
position. See fig. 13c.

Proceed using kit A, assembling the 4 O-rings on the screw shanks, taking care to push each O-ring up against the screw
head. Then fix the dock assembly to the plate using the 4 screws + O-rings. See fig. 13d.

In order to tighten the screw at bottom right, you must remove the EMC plate with the 4 screws, otherwise the screw
seat remains hidden. See fig. 13e.

Then proceed with the usual wiring and closing of the driver assembly on the dock.
5.2  Pipe connections
Make the most appropriate hydraulic system depending on the application, referring to the general diagrams at the beginning of the

manual. See figure 9 and 10 for Pressurisation, see figure 6 for Circulation.

In the pressurisation application, the pressure sensor must be connected to the delivery.

O

5.3  Electrical connection
Attention: always respect the safety regulations!

Always switch off the mains power supply before working on the electrical or mechanical part of the system. Before
opening the appliance, disconnect the power supply and wait at least 5 minutes to allow the internal circuits to
exhaust their energy and make the appliance safe.

Only firmly cabled mains connections are admissible. The appliance must be earthed (IEC 536 class 1, NEC and
other applicable standards).

In the power mains there must be a device that ensures complete disconnection in overvoltage category Il
conditions. When the switch is in off position, the distance separating each contact must respect the indications in
the following table:

Minimum distance between the contacts of the power switch
Power supply [V] >127 and <240 >240 and <480
Minimum distance [mm] >3 >6

Make sure that the mains voltage is the same as that on the motor data plate.

> B PP
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Observe the following terminals for connecting the power supply cables:

R-S-T- = for three-phase systems
L - N - = for single-phase systems
Ensure that all the terminals are fully tightened, paying particular attention to the earth screw.

Refer to the Safety Booklet before making electrical connections.

> B

5.31 Ferrite core connection
Before powering the product, use the ferrite core provided to reduce electromagnetic interference induced or radiated by data or
power cables.
For M versions only.
Proceed as follows:
o Ifthe EMC plate is present, unscrew the fixing screws and remove the plate.

o  Fix the ferrite core to the power supply (input current) by passing the cable twice through the core in the appropriate
groove, as shown in figure 11.

e Replace the plate and proceed to secure the screws.

o  Fix the ferrite core to the pumps (output current) by passing the cable directly through the core in the appropriate groove,
strip the output cable and secure the braid through the U-bolt. See Figure 12

For T versions only.
o No need to use ferrite in the input power supply. See Figure 11

o  Fix the ferrite core to the pumps (output current) by passing the cable directly through the core in the appropriate groove,
strip the output cable and secure the braid through the U-bolt. See Figure 12

The earth cable must never pass through the ferrite.

>

5.3.2  Power supply electrical connection
The power supply input terminals are marked in the case of a single-phase supply by the screen-printed letters L and
N, and in the case of a three-phase supply by the screen-printed letters R, S, T. See Figure 3a, 3b, 3c. Electrical
connection of pumps, external capacitors and power supply line

5.3.3 Electrical connection of the pumps

The device has a motor excess temperature protection with PTC inside the motor winding. If you do not have a motor
with PTC or do not wish to use this type of protection, insert the supplied resistor into the terminals marked PTC. A
100 Ohm %2 W resistor is supplied with the device. If neither the resistor nor the PTC is fitted, the device remains
in a safety-protected condition and does not start the pump. See Figure 3a, 3b, 3c.

The section, type and laying of the cables for connection to the electropump must be chosen according to the
regulations in force. The following table supplies an indication on the section of the cable to be used.
Cable section in mm?

> B

10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120m 140 m 160 m 180 m 200 m
4A 15| 15| 15| 15| 25| 25| 25| 25| 25 6 6 6
BA 15| 15| 25| 25 6 6 6 6 10 10 10 10 16

15| 25
25| 25

6 6] 10 10] 10 10 10 16 16 16 -

6| 10| 10| 10| 10| 10 16 16 16 - - -

0] 10| 10| 16| 16| 16 16 16 - - - -

6| 10| 10| 16| 16| 16| 16 - - -

Table valid for 3-core PVC cables (phase + neutral + earth) @ 230V.
Table 1: Section of the inverter power supply cables

6

Cable section in mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A 15| 15 15| 15| 26| 25| 25| 25 6 6 6| 10
6 6] 10| 10] 10| 10| 16| 16
0] 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16
0] 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
6] 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
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Al 6] 6] 10] 10] 16] 16] 16| 16] 16| 16 16| 16] 16| 16] 16
Table valid for PVC cables with 4 leads (3 phases + earth) @ 230V
Table 2: Section of the pump power supply cables

Cable section in mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A |15 |15 |15 |15 |15 | 15 |15 | 15| 25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
8A | 15 |15 |15 | 15| 25 | 25 | 25 4 4 10
12A 1 15 | 15 | 25 | 25 | 4 4 4 10 | 10 10 | 10 | 16
16A 1 25 | 25 | 25 10 | 10 | 10 | 10 16 16 | 16
0A1 25 | 25 4 4 10 | 10 10 | 10 16 16 16 16 | 16
24A |4 4 4 10 | 10 | 10 10 | 16 16 16 16 16 | 16
10 10 | 10 | 10 16 | 16 16 16 16 16 | 16
10 10 | 10 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
%A1 10 10 | 10 | 10 | 10 10 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
40A 110 10 | 10 | 10 | 10 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
“4A 110 10 | 10 | 10 | 10 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
48A 1 10 10 | 10 | 10 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
2A | 16 16 | 16 16 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
%A | 16 16 | 16 16 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
60A 1 16 16 | 16 16 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
Table valid for PVC cables with 4 leads (3 phases + earth) @ 400V
Table 3: Section of the pump power supply cables

S

5.34  Sensor and I/0 connections - Circulation
The following can be used as control sensors: differential pressure sensors, temperature sensors, thermostats and chronothermostats.
For the general diagram, see figure 4, 5.

Differential pressure sensor

For the type of sensor to be used, refer to those listed by the control panel if present or by the Dconnect APP. The method of use will
depend on the settings made on the control panel if present or by the Dconnect APP.

The device accepts various types of differential pressure sensor: The cable must be connected at one end to the sensor and at the
other to the pressure sensor input provided on the inverter, (see Figure 6). The cable has two different ends with obligatory direction
of connection: connector for industrial applications (DIN 43650) on the sensor side and 4-pole connector on the inverter side.

Temperature sensor

For the type of sensor to be used, refer to those listed by the control panel if present or by the Dconnect APP. The method of use will
depend on the settings made on the control panel if present or by the Dconnect APP.

For installation of the fluid temperature sensors T1 and T2, refer to the following wiring diagrams, see figure 5

Temperature reading via sensor T1 is only enabled in the following adjustment modes: T1 constant increasing
/decreasing and AT1 constant.

Temperature reading via sensor T2 is only enabled in the following adjustment modes: T2 constant increasing
Idecreasing and AT2 constant.

For operating modes T1 constant and AT1 constant see paragraphs 12.4.4Manual Configuration

Digital inputs

Refer to the table Functions associated with the digital inputs to check which inputs are enabled.

The inputs may be powered with either direct or alternating current. Shown below are the electrical characteristics of the inputs (see
Table 4).

Electrical characteristics of the inputs

DC inputs AC inputs
Minimum switch-on voltage 8V 6Vrms
Maximum switch-off voltage 2V 1,5Vrms
Maximum admissible voltage 36V 36Vrms
Current absorbed at 12V 3.3mA 3.3mA
Min. accepted cable section AWG 30 (0.05mm?)
Max. accepted cable section AWG 14 (1.5mm?)

N.B. The inputs can be controlled with any polarity (positive or negative with respect to their earth connection)
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Table 4: Electrical characteristics of the inputs

The examples proposed in Figure 8a, 8b, 8¢, 8d refer to the connection with a clean contact using the internal voltage to control the
inputs.

ATTENTION: The voltage supplied between the terminals +V and GND of the terminal board is 12 Vdc and may
distribute maximum 50 mA.

If you have a voltage instead of a contact, it can still be used to control the inputs: it will be sufficient not to use the terminals +V and
GND and to connect the source of voltage to the desired input, respecting the characteristics described in Table 4.

ATTENTION: The pairs of inputs IN1/IN2 and IN3/IN4 have one pole in common for each pair.

Functions associated with the digital inputs

IN1  Start/Stop: If input 1 is activated from the control panel it will be possible to command the switching on and off of the pump
in remote mode.
Checking pump revolutions with analogue signal:
Via input IN1 it is possible to vary the working frequency or head and stop the pump. The signals accepted to carry out
checks are:
0-10v
4-20 mA
PWM

IN2 Economy: If input 2 is activated from the control panel it will be possible to activate the set-point reduction function in
remote mode.

IN3 Not enabled

INA  Not enabled

Connection of the outputs
The inverter has two relay contacts for signalling respectively:
1st Relay: Pump running status

2nd Relay: Inverter error status

See parameters in the table below for setting the functions related to output relays.

Characteristics of the output contacts

Type of contact NO, NC, COM

Max. bearable voltage 250V

Max. bearable current oA ffresistive load
: 2.5A If inductive load

Min. accepted cable section AWG 22 (0.3255mm?)

Max. accepted cable section AWG 12 (3.31mm?2)

Table 2: Characteristics of the output contacts

Pump groups for circulation
Pump groups are divided into:
e twin groups
e  multi-pump groups

A twin group is a pump group consisting of a single pump body on which two motors are mounted.
A multi-pump group is a group consisting of several identical pump, motor and inverter elements. Each element shares both suction
and delivery. Each pump must have a non-return valve before flowing into the delivery manifold.

Twin Group Connections
In twin groups the pressure sensor must be connected to the inverter on the left (looking at the group from the side of the motor fan
so that the fluid flow goes from bottom to top).

For correct operation of the twin system, all the external connections of the input terminal board must be connected in parallel
between the inverters, respecting the numbering of the individual terminals.
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5.3.5  Sensor and I/O connections - Pressurisation
The following can be used as control sensors: ratiometric pressure sensor, 4-20 mA current pressure sensor, pulse flow sensor. Floats,
auxiliary pressure enabling signal, general inverter enabling control and suction pressure switch can be connected to the digital inputs.
For the general diagram, see figure 8, 9, 10.

Ratiometric pressure sensor

For the type of sensor to be used, refer to those listed by the control panel if present or by the Dconnect APP. The method of use will
depend on the settings made on the control panel if present or by the Dconnect APP.

The inverter accepts the ratiometric pressure sensor 0 - 5V.

The cable must be connected at one end to the sensor and at the other to the pressure sensor input provided on the inverter, see
Figure 9.

The cable has two different ends with obligatory direction of connection: connector for industrial applications (DIN 43650) on the
sensor side and 4-pole connector on the inverter side.

Multi-inverter connection - ratiometric pressure sensor

In multi-inverter systems, the ratiometric pressure sensor (0-5V) can be connected to any inverter in the chain.
The use of ratiometric pressure sensors (0-5V) is strongly recommended for ease of wiring. By using ratiometric
pressure sensors, no wiring is required to transfer the pressure reading information between the various inverters. Data
communication between inverters takes place via wireless, however, it is suggested to fit the communication cable to
strengthen the system in case of failure in order to be able to read the sensors even if connected to a faulty or switched-
off inverter.

Current pressure sensor

For the type of sensor to be used, refer to those listed by the control panel if present or by the Dconnect APP. The method of use will
depend on the settings made on the control panel if present or by the Dconnect APP.

The inverter accepts the current pressure sensor 4 - 20 mA.

The selected 4-20mA current sensor has 2 wires, one brown (IN+) to be connected to the terminal (+12), one green (OUT-) to be
connected to the terminal (Vi1). A jumper must also be inserted between terminal C1-2 and GND. The connections can be seen in
Figure 10.

Make sure that at least one pressure sensor is connected in the suction pipe.

Multi-inverter connection - current pressure sensor
Multi-inverter systems can be created with only one 4-20mA current pressure sensor, but it is necessary to wire the sensor to all the
inverters.

Attention: screened cable must be used to connect the sensors.

Set the pressure sensor used via the dedicated PR menu parameters for the delivery pressure sensor and RPR for the
suction sensor.

OO

Flow sensor

For the type of sensor to be used, refer to those listed by the control panel if present or by the Dconnect APP. The method of use will
depend on the settings made on the control panel if present or by the Dconnect APP.

The flow sensor is supplied with its own cable. The cable must be connected at one end to the sensor and at the other to the flow
sensor input provided on the inverter, see Figure 9.

The cable has two different ends with obligatory direction of connection: connector for industrial applications (DIN 43650) on the
sensor side and 6-pole connector on the inverter side.

The flow sensor and the ratiometric pressure sensor (0-5V) have the same type of DIN 43650 connector on their body,
so0 care must be taken to connect the right sensor to the right cable.

Digital inputs

The device has the following digital inputs (refer to the screen-printing if present):
- 11: Terminals In1 and C1-2

- 12: Terminals In2 and C1-2

- 13: Terminals In3 and C3-4

- 14: Terminals In4 and C3-4

The inputs may be powered with either direct or alternating current. Shown below are the electrical characteristics of the inputs (see
Table 6).

71



ENGLISH
Electrical characteristics of the inputs

DC inputs [V] AC inputs
Minimum switch-on voltage 8V 6Vrms
Maximum switch-off voltage 2V 1,5Vrms
Maximum admissible voltage 36V 36Vrms
Current absorbed at 12V 3.3mA 3.3mA
Min. accepted cable section AWG 30 (0.05mm?2)
Max. accepted cable section AWG 14 (1.5mm?)

N.B. The inputs can be controlled with any polarity (positive or negative with respect to their earth connection)
Table 6: Electrical characteristics of the inputs

The examples proposed in Figure 8a, 8b, 8¢, 8d refer to the connection with a clean contact using the internal voltage to control the
inputs.

ATTENTION: The voltage supplied between the terminals +V and GND of the terminal board is 12 Vdc and may
distribute maximum 50 mA.

If you have a voltage instead of a contact, it can still be used to control the inputs: it will be sufficient not to use the terminals +V and
GND and to connect the source of voltage to the desired input, respecting the characteristics described in Table 6.

ATTENTION: The pairs of inputs 11/12 and 13/14 have one pole in common for each pair.

Connection of the alarm outputs
The inverter has two relay contacts for signalling respectively:
*  Relay 1 Pump running status

*  Relay 2 Inverter error status

See parameters O1 and O2 for setting the functions related to output relays.

Characteristics of the output contacts

Type of contact NO, NC, COM

Max. bearable voltage 250V

Max. bearable current oA i resistiye load
: 2.5A If inductive load

Min. accepted cable section AWG 22 (0.129mm2)

Max. accepted cable section AWG 12 (3.31mm2)

Table 7: Characteristics of the output contacts

5.3.6  Multiple Group Connections

The pumps, motors and inverters that make up the system must be the same as each other.

To create a multi-inverter system, it is necessary to follow the pump group creation procedure.

The sensors can only be connected to one inverter.

Data communication between the inverters takes place via wireless, however, it is suggested to fit the communication cable to
strengthen the system in case of failure in order to be able to read the sensors even if connected to a faulty or switched-off inverter.
For correct operation of the multi-inverter system, all the external connections of the input terminal board must be connected in
parallel between the inverters, respecting the numbering of the individual terminals. The only exception is the disable function, which
can be set on any of the 4 inputs and allows the inverter to be disabled. In this case, there can also be a separate control for each
inverter.

5.3.7 RS485 Modbus RTU connection

For information on electrical connections and Modbus registers that can be consulted and/or modified, see the dedicated manual that
can be downloaded and available by clicking here or at: www.dabpumps.com
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6  COMMISSIONING

All the starting operations must be performed with the device closed!
Start the device only when all the electrical and hydraulic connections have been completed.

On the pump, fully open the gate valve on the suction side and keep the delivery gate valve almost closed, power the system, check
that the direction of rotation of the motor is the same as indicated on the pump.

Once the system has been started it is possible to modify the operating modes to adapt better to the plant requirements (see chapter
“12 CONTROL PANEL").

6.1 Start-up
For the first start-up, follow the steps below:
e For a correct start-up, make sure you have followed the instructions given in sections 5 INSTALLATION and 6
COMMISSIONING and the respective subsections.
e Provide electric power supply.
o [fthere are integrated electronics, follow the instructions (see chapter “12 CONTROL PANEL").

7 MAINTENANCE

Disconnect the power supply before starting any work on the system, lock out the power supply and wait at least 5 min.

Disconnect the power supply before starting any work on the system and wait at least 5 minutes. The system requires no routine
maintenance operations. However, below are the instructions for performing the special maintenance operations that may be
necessary in particular cases:
o  Check the cleanliness of the cooling air inlet and outlet vents periodically. The frequency of the check depends on the quality
of the air where the device is located.

It is recommended not to apply force on the various parts with unsuitable tools.

Installation, maintenance, repair or transport work must only be carried out by Skilled Personnel (See definition in the
safety booklet) who must only follow operations and manoeuvres for which they are competent or with which they are
fully familiar.

71 Periodic checks
Checks can be carried out by the operator of the equipment, while maintenance work is reserved for trained, experienced and
authorised personnel.

Periodic monthly checks and visual inspections:
e Integrity of the casing and controls;
Integrity of the power supply;
Sensor functionality;
Functionality of the differential switch (monthly RCD test) protecting the equipment;
Absence of chemicals in the vicinity of the equipment;
Absence of dirt, dust and accumulations on the hidden parts of the equipment and on the motor
ventilations;
e  Absence of degradation and wear on the casing and power cables;
e Absence of water leaks;
e  Absence of functional and performance anomalies of the equipment and/or the pump in general.

Check tightness of cables, seals, bolts and screws of parts that are subject to vibration and loads during operation. It
is recommended that these operations be carried out periodically each year.

Routine maintenance, to be carried out if common problems are detected:
Tightening of pipes and replacement of gaskets if necessary;
Replacement of fuses and/or protection devices if necessary;
Checking current absorption to detect faults or wear.

Cleaning of mechanical components.

®

Other general periodic checks are described below.
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MAINTENANCE, CHECKS AND CLEANING FREQUENCY

General cleaning Daily c!eanlng or

General cleaning of the line (particularly dust) and surrounding areas. according to degree
of use

Power cables Yearly

Check the protective covering of power cables for cuts, stripping, crushing, etc. and replace if necessary.

Electrical control equipment

Check for breakages or deformations, and check the condition of connecting cables. H

- . . o alf-yearly

Check the efficiency of cooling systems, couplings and piping.

Check the legibility and condition of markings and symbols and restore them if necessary.

Electric motors

Check that there are no breakages or deformations.

Check that there are no breakages

Check tightness of cables, seals, bolts and screws of parts that are subject to vibration and loads during Yearly

operation.

Check the efficiency of the cooling systems.

Check the power cables for cuts, stripping and crushing.

Safety signs Weekl

Checking the legibility and state of preservation of safety signs. y

Abnormal noises Daily

Check for vibrations and anomalies in operation.

Risk of Scalding.
The equipment casing can reach high temperatures: wait for it to cool down before operating.

7.2  Modifications and spare parts
Any modification made without prior authorisation relieves the manufacturer of all responsibility.

7.3 CE marking and minimum instructions for DNA

Elglil PEDDUCT NAME DAB
5 Code N
E 3 PSS I o,

Class SN

Madein

The image is for representative purposes only

Consult the Product configurator (DNA) available on the DAB PUMPS website.
The platform allows you to search for products by hydraulic performance, model or article number. Technical data sheets, spare parts,
user manuals and other technical documentation can be obtained.

.-
WS/
PUMPS S ELECTUOR
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8  DECLARATION OF CONFORMITY

For the product indicated in chapter Error! Reference source not found., we declare that the device described in this instruction
manual and marketed by us complies with the relevant EU health and safety regulations.

A detailed and updated declaration of conformity is available with the product.

If the product is modified in any way without our consent, this statement will become invalid.

9  GUARANTEE

IT IS FORBIDDEN TO ALTER THE PERFORMANCE, CHARACTERISTICS, FUNCTIONALITY AND THE USE
INTENDED BY THE MANUFACTURER
Any modification made without prior authorisation relieves the manufacturer of all responsibility.

DAB undertakes to ensure that its Products comply with what has been agreed and are free from original defects and faults connected
with their design and/or manufacture that make them unsuitable for the use for which they are normally intended.

For more details on the Legal Guarantee, please read the DAB Guarantee Conditions published on the website
https://www.dabpumps.com/en or request a printed copy by writing to the addresses published in the “contact” section
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APPENDIX SECTION
10 TECHNICAL DATA
NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE M/T NGDRIVE T/T NGDRIVE T/T
1,1 kW 230V 2,2 kW 400V 3,5 kW 230V 2,2 kW
Supply voltage 1~220 - 240 1~220 - 240 3~380 - 480 3~220 - 240

Radio Interfaces

Operating frequencies *:

= Wi-Fi: 2412 at 2.472 GHz

= Bluetooth: 2.402 at 2.480 GHz
Transmission power:

= WiFi: 18.87 dBm

= Bluetooth: 7.67 dBm

* in accordance with national regulations where the product is installed.

The device includes radio equipment with associated software to ensure correct

operation as envisaged by DAB Pumps s.p.a.

Power supply tolerance +-10%
Power supply frequency 50/60 Hz
Maximum rated current of the pumps 6,0A 105A 80A 105A
Maximum rated power of the pumps 1,1 kW 2,2 kW 3,5 kW 2,2 kW
Leakage current to earth <5mA <5mA <imA <1mA
Degree of protection IP 55
Ambient working temperature 0+50°C
Storage temperature -30 + 60°C
. . - 50% a 40°C
Air relative humidity 90% a 20°C
Dimension 215x225 mm, h 155 mm
Weight 5Kg | 54Kg | 4,7 Kg | 4,4 Kg

Protection against dry running
Current limitation to the motor
Protection against excess temperature
Motor overheating protection with PTC

Protections against

Table: Technical Data

11 ELECTRONIC DESCRIPTION OF THE INVERTER

111 Control Panel Orientation
The Control Panel has been designed so that it can be oriented in the direction where it is most convenient for the user to read: its

square shape allows it to be rotated from 90° to 90°.
e Undo the 4 screws at the corners of the panel using the accessory tool or an ordinary allen wrench.
Do not remove the screws completely, just unscrew them from the thread on the product body.
Be careful not to drop the screws into the system.
Move the panel away, taking care not to pull on the signal transmission cable.
Reposition the panel in its seat at the preferred angle, taking care not to pinch the cable.
Tighten the 4 screws with the wrench provided or an ordinary allen wrench.

11.2  Operation
- Pressurisation Operation, see chap.12.3 Pressurisation Configuration
- Circulation Operation, see chap.12.4 Circulation Configuration
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1 - DISPLAY

2-LEDS

NIV,
<

Y,

SO

System starting

7

System active

® O

System in error

3-KEYS

Press to confirm and go to the next screen.
Press to access the selected menu page.

Press to cancel and return to the previous screen.
Press to leave the current menu page.

Press to browse the menu.
Press to increment the selected parameter.
Press and hold to increase the increment speed.

Press to browse the menu.
Press to decrement the selected parameter.
Press and hold to increase the decrement speed.

1-HEADER

Status: Describes the condition of the entire system (Devices and

Controls).

Connectivity: Describes the connectivity status of the system.

2-BODY

The central part of the display varies depending on the page being

viewed, and describes the necessary information.

3-FOOTER

The lower part of the display contains the items “BACK” and “CONFIRM’".

In addition, further contextual messages will appear in relation to the
displayed menu page.

2 3 B .
(
DISPLAY
Status Connectivity
1— NEROE
2— Body
33— Footer
@ the version of installed software.
12.1 Initial configuration

The images in this chapter may differ slightly from those on the product depending on the presence or not and

When the device is started for the first time, the initial configuration process is displayed on the screen.
Follow the on-screen instructions to complete the process.

o Select Language

Select language

&)

@ For configuration with the DConnect App. see chapter “Initial configuration with DConnect App”.

2] Guided Configuration

Wizard configuration

&)

Follow the instructions to carry

out the first time setup.
You can also do this from the
app. DConnect.

English §

Italiano
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o Technical Label

Technical label @)

Make sure you have
access to the technical
label and pump info.!

(6] Operating mode

Function £o3
> modality

© Measuring System

Measuring system 3

International §

Anglo-American

@ Circulation §

Pressurization

The last step of the initial configuration is to choose the operating mode: Pressurisation or Circulation. Then continue with the
creation of multi-pump groups.

o

Once the operating mode has been chosen and the initial configuration completed, it is no longer possible
to change the type of device operation. This will only be possible by resetting to the factory data.

12.1.1 Initial configuration with DConnect App

Connection From this page the inverter activates the DConnect connection.

¥,

Continue on If the connection fails or the time runs out, try again with the key e Follow the
DConnect DAB app. instructions on your smartphone. Once the connection between the inverter and the
from your phone smartphone has been made, a confirmation pop-up appears on the display. To cancel

a the procedure, press the key °.

The DConnect App. can also be used for normal setting and consultation operations, and association can also be

done later. To configure App later, press the key (=} from the main menu.
Check http://internetofpumps.com for updates.

12.2  Multi-pump Group Configuration

Create multipump o

group

5%

&

From this screen you can create a new multi-pump group or add the pump to an existing
Skip . ECALE Follow the wizard for each case as shown below.

Group options v

By multi-pump group we mean a pump set made up of a number of devices whose deliveries all flow into a common
manifold.

The devices communicate with one another by means of the connection provided (wireless).

A multi-pump system is used mainly for:

* Increasing hydraulic performance in comparison with a single device.

« Ensuring continuity of operation in the event of a device developing a fault.

+ Sharing out the maximum power.

The hydraulic system must be created as symmetrically as possible to obtain a hydraulic load uniformly distributed
over all the pumps.

The pumps must all be connected to a single delivery manifold.

The firmware of the connected devices must all be the same.

Once the hydraulic system has been made, it is necessary to create the pump group by carrying out the wireless
association of the devices (see par 12.2.1 New group)

For good operation of the pressure boosting set, the hydraulic connections, pumps and their maximum speed must
be the same for each device.

The device allows you to associate:
- up to 6 pumps in Pressurisation mode or 4 pumps in Circulation mode.

- up to 2 pumps in Circulation mode with twin pumps (with double pump body).

Once association is complete, the status of the associated devices is indicated. For the meaning of each status, refer
to chapter 12.3 Pressurisation Configuration and chapter 12.4 Circulation Configuration.
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12.21  New group

To create a new group, proceed as indicated by the system: press and hold the two

keys (- ]= for 3 seconds to start searching for other devices to connect. An
(E association may not be possible because the device you are trying to associate is
already present in the maximum number or because the device to be associated is not

recognised. In the last case repeat the procedure by pressing the key (=]

The search status for association remains active until the device to be associated is
detected (irrespective of the result); if no device can be seen within the space of 1
minute, the machine automatically leaves association status. You can exit search status

at any time by pressing @ which automatically cancels the procedure.

Search in progress ... &%

possible to put the pump in association from the main page by pressing

@ To speed up the procedure, a short-cut has been created that makes it
the keys

In the case of the first installation of the device, configure it as in chapter 12.2.3 Multi-pump settings. If, on the other
hand, the device has already been configured, the system will confirm the successful outcome of the procedure by
means of a pop-up message, and you will be able to return to the main menu

12.2.2 Add to a group

To add a device to an existing group, proceed as indicated by the system. Once the
option has been selected, the system automatically starts searching for an existing
Waiting... group to which to connect the device. An association may not be possible because the
device to be associated is not recognised or because a group has not yet been created.
In the latter case, follow the system’s instructions for creating a new group, see chapter
12.2.1 New group.

The search status for association remains active until the device to be associated is
detected (irrespective of the result); if no device can be seen within the space of 1
minute, the machine automatically leaves association status. You can exit search status

at any time by pressing (- which automatically cancels the procedure.

Search group

In the case of the first installation of the device, configure it as in chapter 12.2.3 Multi-pump settings. If, on the other
hand, the device has already been configured, the system will confirm the successful outcome of the procedure by
means of a pop-up message, and you will be able to return to the main menu.

12.2.3  Multi-pump settings

Operational pump

By operational pump we mean a pump that actively participates in pumping (not a reserve).

If the working mode has been set to Pressurisation, you will be asked to indicate whether the pump is acting as a reserve, the
number of pumps running at the same time, and their exchange time.

If the working mode has been set to Circulation, for twin circulators you will be asked to indicate the type of Interaction, while for
single circulators you will be asked to indicate whether the pump is acting as a reserve, the number of pumps running at the same
time, and their exchange time.

In the case of a first installation, once the procedure is complete, continue with the chapters 12.3.1 Setting Wizard - Single pump or
12.4.1 Setting Wizard — Single pump depending on your choice of mode.

Otherwise, if the pump has already been configured, you return to the Main Menu.

Connected pumps

By connected pump we mean one of the pumps belonging to the group after it has been correctly created.
If Pressurisation is set, refer to chapter 12.3.2 Setting Wizard — Pump groups.

If Circulation is set, refer to chapter 12.4.2 Setting Wizard — Pump groups.
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12.2.4 Connectivity status icons

The following icons describe the status of the system. The following icons describe the connectivity status of the

system.
@ Connection...
@ Search...

Wifi Status
Cloud access
Bluetooth access

Connecting to a group

2 33e U, )

Disconnecting from a group

12.3  Pressurisation Configuration
12.3.1  Setting Wizard - Single pump

A When first installed, the key (= is inhibited, as entering values is mandatory.

In this section you can set:
- The type of pressure sensor (refer to the DAB catalogue for the choice): the inverter checks that the sensor has been
connected to the system. If it is not detected, switch off the pump, connect the sensor and restart the system.
- The reference pressure;
- The basic values of the pump: frequency, absorbed current and rated speed, which can be found on the data plate of
the device to be configured;
- The rated voltage of the pump

A Attention: the “Pump rated voltage” screen is only available for certain device models.

- Direction of rotation: on this screen you can test the direction of rotation of the motor, and if necessary change the
direction between clockwise and anticlockwise

- Secondary pressure sensor: the system allows a sensor to be connected to the suction. If you choose to activate it,
proceed with the configuration as described in chapter 12.3.3 Optional configurations

- The slow filling function: if the function is selected at first start-up or in any case coming from a non-primed pump
situation, it starts to pressurise the system slowly in order to fill it gradually by letting the air escape slowly.

12.3.2  Setting Wizard — Pump groups

A When first installed, the key © is inhibited, as entering values is mandatory.

In this reduced section you can set:
- The operation of the device as a reserve
- The current absorbed by pump, which can be found on the data plate of the device to be configured;
- The rated voltage of the pump

A Attention: the “Pump rated voltage” screen is only available for certain device models.

- Direction of rotation: on this screen you can test the direction of rotation of the motor, and if necessary change the
direction between clockwise and anticlockwise

] The system is ready
ILMESEICIRERCERIARAE A the parameters have been set, the system is now in standby.

Go to main menu "Optional Configurations".

@ From here you can choose whether to access the "Main Menu" or set the
Refer to the respective chapters.

Go to optional configurations v

When first installed, you will be asked to set a pressure sensor.
The pressure sensor must be chosen on the basis of the hydraulic characteristics of the system.

12.3.3  Optional configurations
Configuration of the suction pressure sensor function
The function allows you to set low suction pressure detection as follows:
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« function disabled
« function enabled with automatic reset
« function enabled with manual reset
The function for detecting low suction pressure generates the blocking of the system after the time T1 “Time delay on low suction
pressure”.
The two different settings (automatic or manual reset) differ in the type of reset once the pump is blocked:
* In automatic reset mode the suction pressure must return to a value above the threshold set under “Low suction pressure threshold
reference” for at least 2 seconds.

Flow sensor configuration
Allows you to set operation according to the table below:

Flow sensor setting

Value Type of use Notes
0 without flow sensor default
1 specific single flow sensor (F3.00)

2 specific multiple flow sensor (F3.00)

3 manual setting for a generic single-pulse flow sensor

4 manual setting for a generic multiple-pulse flow sensor

Table: Flow sensor settings
@ In the case of multi-inverter operation, it is possible to specify the use of multiple sensors.
Operation without flow sensor
If the setting without flow sensor is chosen, the parameter disabled message is indicated by an icon showing a padlock.

It is possible to choose between 2 different operating modes without flow sensor:

Minimum frequency mode: this mode allows you to set the frequency below which it is considered that there is zero flow. In this mode
the electropump stops when its rotating frequency falls below the set value for a time equal to the switch-off delay time.

IMPORTANT: Incorrect setting of the zero flow frequency can result in the following:

1. If the frequency is too high, the electropump could cut out even in the presence of flow and then start again as soon as the
pressure falls below the restarting pressure. So there could be repeated episodes of switching on and off, even quite close
together.

2. Ifthe frequency is too low, the electropump might never stop even in the absence of flow, or with very low flows. This situation
could lead to damage of the electopump due to overheating.

D:i] Since the zero flow frequency may vary as the Setpoint varies, it is important that:.

1. Whenever the Setpoint is changed you check that the set frequency value is adequate for the new Setpoint.

[E The auxiliary setpoints are disabled if the flow sensor is not used and the frequency is used in minimum frequency mode.

ATTENTION: minimum frequency mode is the only operating mode without flow sensor allowed for multi-inverter systems.

Auto-adaptive mode: this mode consists of a particular and efficient auto-adaptive algorithm which allows operation in nearly all cases
without any problem. The algorithm acquires information and updates its parameters during operation. For optimal operation, it is
advisable that there are no substantial periodic changes in the hydraulic system that greatly vary the characteristics (such as solenoid
valves that exchange hydraulic sectors with very different characteristics), because the algorithm adapts to one of these and may not
give the expected results as soon as the switchover is performed. On the other hand, there are no problems if the system remains with
similar characteristics (length, elasticity and minimum desired flow rate).
Each time the machine is restarted or reset, the self-learned values are reset, so it takes some time for adaptation to take place again.
The algorithm used measures various sensitive parameters and analyses the machine status to detect the presence and extent of
flow. For this reason and in order to avoid false errors, it is necessary to set the parameters correctly, in particular:

e  Ensure that the system has no swings during adjustment (in case of swings, adjust the parameters Proportional Gain and

Integral Gain. See chapter Additional settings
o  Set the rated current correctly
e  Setan appropriate minimum flow threshold below which, if there is pressure, the inverter switches off the electropump
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e  Seta correct minimum rotation frequency
o  Set the correct direction of rotation

ATTENTION: auto-adaptive mode is not allowed for multi-inverter systems.

IMPORTANT: In both operating modes the system is able to detect the lack of water by measuring the current absorbed by the pump
in addition to the power factor and comparing it with the rated current parameter. If a maximum pump rotation frequency is set that
does not allow a value close to the full load current of the pump, false water lack errors may occur. In these cases, the remedy is as
follows: open the utilities up to the maximum rotation frequency and see at this frequency how much the pump absorbs (this is easily
seen from the phase current parameter shown on the display), then set the current value read as the rated current value.

Fast self-learning method for auto-adaptive mode

The self-learning algorithm adapts to various installations automatically by acquiring information on the type of system.
You can speed up the characterisation of the system by using the fast learning procedure:
1) Switch on the appliance or, if already switched on, press all four keys simultaneously for at least 1 second to cause a
reset.
2) Setno flow sensor in the system, then, in the same menu, go to the setting of the shut-off threshold.
3)  Open a utility and run the pump.
4)  Close the utility very slowly until it reaches minimum flow (closed utility) and when it has stabilised, note the frequency
at which it settles.
5)  Wait 1-2 minutes to read the simulated flow; you will realise this when the motor shuts down.
6) Open a utility so that the frequency is 2 - 5 [Hz] higher than the frequency read before and wait 1-2 minutes for the
new shutdown.

IMPORTANT: the method will only be effective if with the slow closing in step 4) the frequency can be made to remain at a
fixed value until the flow is read. It is not a valid procedure if the frequency goes to 0 [Hz] during the time after closing; in
this case, the operations from step 3 must be repeated, or the machine can be left to learn on its own for the time indicated
above.

1. Ifthe DAB sensor is sufficient: set the pipe diameter;
2. If the sensor is generic: set the I/min pulse conversion factor. The conversion factor is supplied by the sensor manufacturer
and depends on the sensor type and on the pipe diameter.

Communication protocol configuration
For information on electrical connections and Modbus registers that can be consulted and/or modified, see the dedicated manual that
can be downloaded and available by clicking here or at: www.dabpumps.com

1/0 Configuration

This screen allows you to edit and/or display 1/O configuration information.

By accessing the reference page, you can set the type of inputs and outputs available in the inventer. Follow the on-screen instructions
to set the values according to your needs.

Additional settings
This screen allows you to edit and/or display a series of parameters that let you manage the system according to your needs. Below
are the items that can be displayed:

Delay in switching off Type of system?

Start time Proportional gain

Start frequency Integral gain

Carrier frequency? Dry running time
Acceleration Slow filling mode time5
Maximum rotation speed Dry running operation factor
Minimum rotation frequency Current absorbed by pump
Zero flow rate? Pump rated voltage®
Maximum reference pressure limit Proportional gain

" Not available with active flow sensor and slow filling function NOT set to “At each start”
2 Not available with active flow sensor and slow filling function set to “At each start”

3 Not available with flow sensor deactivated.

4 Not available with flow sensor activated.

5 Not available if the slow filling function is NOT set to “At each start’

6 This parameter is only visible for Dual Voltage motors
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If the pump is part of a group, it is possible to transmit the parameters “Current absorbed by pump” and “Pump
rated voltage” to all other connected devices.

12.3.4 Main menu

&~ Ready

Overview

I

25 105 2650 1.95
bar I/m rpm kW

DConnect> =

Overview of the display

Once configuration is complete, certain parameters are displayed on the Overview
screen, depending on the following conditions: the presence or absence of the flow
sensor and whether or not the pump belongs to a group.

The parameters displayed can be the following:

, /) Rotation speed measurement
Delivery pressure measurement (- -
N

N— .
~—~— Flow measurement (only if

g Measurement of the absorbed
activated)

power (only if the pump is NOT
configured with a unit)
Status icons

The following icons apply to both system and devices.

& Warning

® No status detected

Not configured

o = @
Augxiliary Pressure Low pressure
Night/Day Mode
Running

6 Auxiliary Pressure m Float
Night/Day Mode

0 Pause o Alarm

@ Remote stop AN Danger!

Association with the DConnect App. can also be carried out once the initial configuration has been completed. From the
overview screen of the main menu, press the key e.

@ The image is for representative purposes only. It does not describe an actual condition of the system.

Menu structure

A The first screen visible in the main menu is the “Overview”.
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Error and Alarm Log

Fault list

Fault dry run
Fault disconnected pump

See complete list > =

Pump restart reference
pressure

Differential restart @
pressure

0.5 bar

Modify > =

Multi-pump group

Multipump group 3%

OOV

Settings > =

1] LV ver: 838.888.888:88
HV ver: 888.888.888:88

D+ ver: 888.888.888:88

3) Pr. SN: 888833888888

Impostazioni > =

ENGLISH
Overview Reference pressure

Overview

9 = @ ¥

Setpoint
Pressure

25 105 2650 1.95 25

bar
bar I/m rom kW

Modify > =

DConnect> =

Pump function Comfort function

Pump function & Comfort function Vs

Disable Enable
L.P. Fun Antilock > Enable

Night / Day
Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

Consumption and statistics Device configuration

Consumption and 7 Device configuration ¢’
statistics 1.72 kW > 59 A 50.0 Hz

Absorb.current  Power supp.freq.

Power
56 A

Current

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Show details > = Settings > =

A description of each individual page follows.
Once you reach the last section of a menu page, use the key (- to navigate backwards to the main menu.

Error and Alarm Log

The alarm log is easily accessible in the list of pages in the main menu, immediately above the "Overview" menu page. This page
shows the event history starting with the most recent one recorded by the system.

In the event of system and/or device problems, check the information pop-up on the display and follow the step-by-step instructions.
The system provides a total of two types of alerts, in order of severity:

@ Warning

o Error

It detects a malfunction in the system or devices, but this does | It detects a malfunction that prevents the system or devices

not prevent operation.

(e.g. Buffer battery voltage low)

Description: Dry run detected

Fill the pump
Advice code: E15
Time ref: 01/01/2023 23:03:56

from operating normally.
(e.g. No water)
Pop-up Warnings and Alarms
From the list of events it is possible to view their description.
This allows you to understand the cause and the next action to be taken to remedy the
fault.

The same section “Alarm Log”, offers the possibility of resetting the list of errors recorded
up to that moment. This operation requires confirmation in order to continue.
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Reference pressure

The screen shows the value of the reference pressure set in the system.

Setpoint When you access the menu page, the following option is shown:

Pressure

- Reference pressure: press the eand O keys to change the adjustment
2 5 range according to the sensor used.
. bar

If the reference auxiliary pressure has been activated in the system, it can be changed
via the following additional entry in the list, for each of the 4 available inputs:

Modify > =

- Reference auxiliary pressure # : press the eand o keys to change the
adjustment range according to the sensor used in the respective input.

If several auxiliary pressure functions associated with several
inputs are active at the same time, the inverter will set the lowest
pressure of all the active ones

The auxiliary setpoints are disabled if the flow sensor is not used
and the minimum frequency value is used.

For each input, setting a pressure too high in relation to the
performance of the connected device can cause false water lack
errors. In these cases, lower the set pressure or use a pump suitable
for the system's requirements.

OO

Pump restart differential pressure
: . The screen expresses the fall in pressure with respect to the reference pressure value,
Differential restart @ which causes restarting of the pump.
pressure . o
When you access the menu page, the following option is shown:

0 5 - Pump restart differential pressure: press the oand o keys to change the
] bar adjustment range according to the sensor used. The value can be set from a
minimum of 0.1 to a maximum of 5 bar.

Modify > =

In particular conditions (for example in the case of a setpoint lower
than the pump restart pressure) it may be limited automatically.

Pump function
The screen shows additional functions available in the system to protect the device.

Pump function 4 When you access the menu page, the following options are shown:

Disable Enable
L.P. Fun Antilock - Antilock: this function is for avoiding mechanical blocks in the case of long

inactivity; it acts by periodically rotating the pump. When the function is
enabled, every 23 hours the pump performs an unblocking cycle lasting 1 min.
- Anticycling: this function avoids frequent switching on and off in the case of

leaks in the system. The function can be set in three different modes:
o Disabled: the function does not intervene;
o  Enabled: the electronic control blocks the motor after N identical start/stop
cycles;
e  Smart mode: the electronic control acts on the pump restart differential
pressure to reduce the negative effects of leaks.
- Antifreeze: this function avoids pump breakage when the temperature reaches
values close to freezing, it acts by automatically rotating the pump.
- Low suction pressure function: this function sets the pressure threshold
below which the block is tripped for low pressure on suction.

é Low suction pressure management is only available if, during

Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

“Pressurisation Configuration”, the secondary pressure sensor was
set to a value other than “Disabled”.

A Anticycling (protection against continuous cycles without utility request)
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If there are leaks in the delivery section of the plant, the system starts and stops cyclically even if no water is intentionally
being drawn: even just a slight leak (a few ml) can cause a fall in pressure which in turn starts the electropump. The
electronic control of the system is able to detect the presence of the leak, based on its recurrence.

The function can be excluded or set according to the remaining two different modes described above (Enabled Mode,
Smart Mode). With this function, once the condition of recurrence is detected the pump stops and remains waiting to
be manually reset. This condition is communicated to the user by the lighting of the red “Alarm” led and the appearance
of the word “ANTICYCLING” on the display. After the leak has been removed, you can manually force restart by

simultaneously pressing and releasing the (] and (v keys.

Antifreeze (protection against freezing of water in the system)

The change of state of water from liquid to solid involves an increase in volume. It is therefore essential to ensure that
the system does not remain full of water with temperatures close to freezing point, to avoid breakages of the system.
This is the reason why it is recommended to empty any device that is going to remain unused during the winter.
However, this system has a protection that prevents ice formation inside the pump by activating the device when the
temperature falls to values close to freezing point. In this way the water inside is heated and freezing prevented.

The “Antifreeze” protection does not work in the event of a power failure.

The antifreeze protection only has an effect on the pump, so it is recommended to adequately protect the sensors from
icing up.

However, it is advised not to leave the system full during long periods of inactivity: empty all internal liquids thoroughly.

Comfort function

Comfort function

The screen shows additional functions available in the system to protect the device.
When you access the menu page, the following option is shown:

Enable - Night/Day Mode: increases comfort and optimises consumption during off-
Night / Day peak hours by reducing the system pressure setpoint during a time slot that

Multi-pump group
Multipump group

@

Consumption and statistics

Consumption and 7

can be set by the user The function can be excluded.

The screen offers the possibility of creating a multi-pump group if one has not already

been created. For the procedure of creating a new group or adding to an existing group,
see chapter 12.2 Multi-pump Group Configuration.

@\/ In the case of pumps already connected to a group, the following settings can be

accessed:

- Multi-pump group parameter configuration: it is possible to configure the

Settings > = pump as a reserve, that is, it is assigned the lowest starting priority.
Consequently, the device on which this setting is made will always start last.
Then configure the pumps running at the same time and the corresponding
exchange time.

- Delete entire multi-pump group: the group and its settings will be deleted.

- Delete current pump from multi-pump group: the pump in question is
deleted from the group to which it belongs.

- Remove desired pump from multi-pump group: the selected pump will be
removed from the current group.

- Add a pump to an existing group: for the procedure of adding to an existing
group, see chapter 12.2 Multi-pump Group Configuration.

The addition of a pump to the existing group is only available if the
maximum number of connectable devices has not been exceeded:

up to 6 devices in Pressurisation mode or in Circulation mode with
only 1 device or up to 2 devices in Circulation mode with twin
devices.

The screen offers the possibility to check:
- If the pump is not part of a group, the power and current values consumed by

statistics 1.72 kW the pump.

%W

Show details

- If the pump is part of a group, the power and current values of the pump and
also the power and flow used by the group.
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In both cases, the screen allows access to further details:
- Statistical details: by accessing this function you can view 3 items:
o  Pump measurements with related quantities listed.
o Hours worked: indicates the hours the device has been powered, the pump working hours and the number of starts
of the motor.
o Flow statistics: indicates total and partial flow measurements. The partial flow measurement can be reset.

A The flow statistics option is only available if the flow sensor is present.

- Consumption details: A histogram of the power delivered is displayed on 5 vertical bars. The histogram indicates how
long the pump has been on at a given power level. On the lower horizontal axis are the bars at the various power levels;
on the upper horizontal axis, the time for which the pump has been on at the specific power level (% of the time with
respect to the total).

If the pump is part of a group, the flow and power consumption of the group, and of each of the connected devices, can
be displayed in detail.
For the current pump it will also be possible to display pressure and speed and its power histogram.

Device configuration

. . . The screen shows a brief summary of the status and settings assigned to the system.
Device configuration & The main elements described are: absorbed current, supply frequency, type of pressure
59A CIIN P4 sensor, type of flow sensor.

SRR EEEEERIEEEY  When you access this menu page, the following options can be displayed:

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Settings > =
- Configuration on first start-up: this feature offers two additional functions that are described in the paragraphs below
Read-only access and Modify configuration.

- Configuration on first start-up via DConnect App: this feature allows the “Initial configuration” to be performed again
via the Dconnect application. See chapter 12.1.1 Initial configuration with DConnect App

é ATTENTION!

Once this choice is selected, the system will stop, reverting to the settings of the first start-up.
The system will only be able to restart once the settings have been re-entered.

- Secondary pressure sensor function configuration: see chapter 12.3.3 Optional configurations.

- Flow sensor configuration: see chapter 12.3.3 Optional configurations.

- Communication protocol configuration: see chapter 12.3.3 Optional configurations.

- /0 configuration: see chapter 12.3.3 Optional configurations.

- Additional settings: see chapter 12.3.3 Optional configurations.

Read-only access
This function allows you to view all the settings defined during the “Initial configuration”.
Access is read-only and therefore values cannot be changed.

Modify configuration
This function allows the “Initial configuration” to be performed again, allowing the user to change previously set values. Refer to the
chapter “Initial configuration”.

ATTENTION!
Once this choice is selected, the system will stop, reverting to the settings of the first start-up.
The system will only be able to restart once the settings have been re-entered.

The screen shows the parameters identifying the inverter and its firmware versions on
the right, and a QR-code containing more product identification data on the left.

When you access this menu page, you can view the functions described in the “System
settings” section.

Impostazioni > =
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Press and hold the key [ for 5 seconds to display the QR-code complete with all product identification data. To exit
this page, wait 2 minutes or press any key.

System settings

Select language Measuring system

Select language @ Measuring system 40}

©) bar
English § @I m International §
Italiano o1 Anglo-American

Screen brightness Screen off

Screen brightness ¢o% Screen off

Connectivity details

Info. connessioni (=)

-"E IP: 888.888.888.888
SSID: placeholder
Wi-Fi MAC: 88.88.88.88.88.88
Blut. MAC: 88.88.88.88.88.88
SN: 88888-88888-88888

Press and hold the key O display the complete connectivity serial.

Manual control

Manual Control Press and hold the key © (o start the motor. Release the key (=% stop

the motor.
Speed 2559 rpm
Press. 4.3 bar
Flow 91 I/m
Power 1.42 kW

'S
Curr. 5.3 Arms 2560 rpm
v

Temp. 48° C

Speed

reference Press the keys (- [= simultaneously to start the motor. The motor will

continue to run until either the key s pressed or the combination [

Reset factory data

ATTENTION!

The configuration requires double confirmation to continue.
The motor will be stopped and all Once this choice is selected, the system will stop, reverting to
settings and configurations will the settings of the first start-up.

The system will only be able to restart once the settings have

Reset factory data N

P 00| O

be reset to factory settings. The
procedure cannot be cancelled.
Do you want to continue? been re-entered.

12.4  Circulation Configuration
12.4.1  Setting Wizard - Single pump

A When first installed, the key © is inhibited, as entering values is mandatory.

In this section you can set:
- The basic values of the circulator: frequency, absorbed current and maximum number of revolutions, which can be
found on the data plate of the device to be configured;
- The rated voltage of the device.
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A Attention: the “Pump rated voltage” screen is only available for certain device models.

- Direction of rotation: on this screen you can test the direction of rotation of the motor, and if necessary change the
direction between clockwise and anticlockwise
- Choice of guided (see chapter 12.4.3 Guided Configuration) or manual configuration (see chapter 12.4.4 Manual

Configuration).

12.4.2  Setting Wizard — Pump groups

A When first installed, the key (= is inhibited, as entering values is mandatory.

In this reduced section you can set:
- The operation of the device as a reserve
- The current absorbed by pump, which can be found on the data plate of the device to be configured;
- The rated voltage of the pump

A Attention: the “Pump rated voltage” screen is only available for certain device models.

- Direction of rotation: on this screen you can test the direction of rotation of the motor, and if necessary change the
direction between clockwise and anticlockwise

12.4.3  Guided Configuration
The guided configuration allows the system to automatically scan through a series of valid adjustment curves, depending on the type

of application and system available.
The following applications can be selected:
- DHW recirculation
- Primary circuit
- Secondary circuit
- Other

@ For the explanation of valid adjustment curves, see chapter 12.4.4 Manual Configuration.

If the secondary circuit is selected, this also allows you to set the type of system you have:
- Conditioning
- Thermostatic valves
- Zones with thermostat
- Radiating surfaces

When first installed, you will be asked to set a pressure sensor.
The pressure sensor must be chosen on the basis of the hydraulic characteristics of the system.

If the adjustment curve icon shows the @ symbol, it indicates that the pressure or temperature sensor has
not been identified. Connect it or check that it is intact. Once this has been done, it is necessary to restart from
the Circulation Configuration.

Once the adjustment curve has been selected, the system checks whether the pressure sensor (for constant differential pressure,
proportional differential pressure and constant speed curves) or the temperature sensor (for constant temperature T1, constant
temperature T2, constant temperature difference curves) is present and functioning. Once verified, the control type must be set.

You can choose between three external inputs that must be connected to the dock (a 0-10V control, a 4-20 mA sensor, a PWM control)
and a manual configuration.

Customisations can be made for each case according to the type of adjustment curve chosen.

When configuration is complete, continue with chapter 12.4.5 Optional configurations.
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12.4.4 Manual Configuration
The manual configuration offers all the adjustment curves managed by the inverter. It will be up to the installer to select the most
appropriate one according to the plant characteristics.
The inverter allows use of the following regulating modes:
e  Constant speed

Constant differential pressure
Proportional differential pressure

Constant temperature difference

Constant differential pressure

The head remains constant, irrespective of the water request.

This mode can be set by means of the control panel where the reference pressure and, if necessary,
the temperature dependency of the liquid can be indicated (in this case, a T1 and T2 probe must be
connected).

[ ]
[ ]
e  Constant temperature T1
e  Constant temperature T2
[ ]
AN
AN
7
AN

T2
AT

Proportional differential pressure

In this adjustment mode the differential pressure is reduced or increased as the water request falls or
rises.

This mode can be set by means of the control panel where the reference pressure and, if necessary,
the temperature dependency of the liquid can be indicated (in this case, a T1 and T2 probe must be
connected).

Constant speed

The rotation speed is kept at a constant number of revolutions. This rotation speed may be set between
a minimum value and the rated frequency of the circulation pump.

This mode can be set by means of the control panel.

Constant temperature T1

This function causes the circulator to increase or decrease the flow rate to keep constant the
temperature measured by the connected NTC sensor.

Two operating modes can be set:

Increasing mode T1 — if the desired temperature (Ts) is higher than the measured temperature (T1),
the circulator increases the flow rate until Ts is reached.

Decreasing mode T1 — if the desired temperature (Ts) is higher than the measured temperature (T1),
the circulator decreases the flow rate until Ts is reached

Constant temperature T2

This function causes the circulator to increase or decrease the flow rate to keep constant the
temperature measured by the connected NTC sensor.

Two operating modes can be set:

Increasing mode T2 — if the desired temperature (Ts) is higher than the measured temperature (T1),
the circulator increases the flow rate until Ts is reached

Decreasing mode T2 — if the desired temperature (Ts) is higher than the measured temperature (T1),
the circulator decreases the flow rate until Ts is reached

Constant temperature difference

This feature allows the circulator to increase or decrease the flow rate to keep the temperature difference
T1-T2 constant in absolute value.

This mode can be set by means of the control panel where the reference temperature can be indicated.
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The system is ready
All the parameters have been set, the system is now in standby.

B () AR TE @ From here you can choose whether to access the "Main Menu" or set the

The system is ready v

"Optional Configurations".

Go to optional configurations ¥ )
R Refer to the respective chapters.

12.4.5 Optional configurations
Communication protocol configuration
This screen allows you to enable or disable the Modbus communication protocol to be applied to the device.

This section is intended for users who are familiar with Modbus devices. The operator should have a basic knowledge
of this protocol and of the technical specifications.

It is also assumed that there is already a Modbus RTU network with a "master" device.

The protocol is implemented in the device, on the RS 485 input.

In this way, the device equipped with Modbus communication and appropriately
connected to the pump will allow information and commands relating to its status to be
] transferred over the network

Modbus: address

®

The electrical connections and supported parameters for MODBUS RTU communication are described in
chapter 17 MODBUS COMMUNICATION PROTOCOL.

I/0 Configuration

This screen allows you to edit and/or display I/O configuration information.

By accessing the reference page, you can set the type of inputs and outputs available in the inventer. Follow the on-screen instructions

to set the values according to your needs.

Additional settings
This screen allows you to edit and/or display a series of parameters that let you manage the system. Below are the items that can be
displayed:

e  Carrier frequency

e Maximum rotation frequency

e  Minimum rotation frequency

@ Once these have been configured, return to Main menu.

12.4.6 Main menu

@ Ready Overview of the display
Overview Once configuration is complete, certain parameters are displayed on the Overview
screen, depending on the following conditions: the set adjustment curve, the presence or
@ @ é} absence of the pressure sensor and whether or not the pump belongs to a group.

23 18 2650 1.95 The parameters displayed can be the following:

m m3/h rom kW

- @ g Measurement of the absorbed
DCEIEE > = Delivery pressure measurement power (only if the pump is NOT
configured with a unit)

~—— Flow measurement (only if
= . Temperature measurement
activated)

@ Rotation speed measurement

Status icons
The following icons apply to both system and devices.
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No status detected .

® Not configured . Warning
Ready

Q Saving mode @ Remote stop
Running

Y Saving mode 0 Alarm
Remote start

@ Pause AN Danger!

Association with the DConnect App. can also be carried out once the initial configuration has been completed. From the
overview screen of the main menu, press the key e

@ The image is for representative purposes only. It does not describe an actual condition of the system.

Menu structure

A The first screen visible in the main menu is the “Overview”.

Error and Alarm Log Overview Reference pressure

Overview A
Fault list Setpoint

Fault dry run < @ @ g

Fault disconnected pump

Pressure

23 18 2650 1.95 25

m m3/h rpm kW bar

See complete list > = Modify > =

DConnect> =

Regulating mode > Multi-pump group > Consumption and statistics

Regulation b
mode

Multipump group 33 Consumption and 7
tatistics

2 ° 1.72 kW

@,s/ @x/ Power

56 A

Current

Settings > = Show details > =

Constant speed D

Impostazioni > =

Device configuration

Device configuration &

43 A 98.0 Hz

LV ver: 888.888.888:88
Absorb.current Power supp.freq. >

=y HV ver: 888.888.888:88

T D+ ver: 8883.838.888:88
) Pr. SN: 888388888888
Settings > =

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor  Nominal speed

Settings > =

A description of each individual page follows.
Once you reach the last section of a menu page, use the key (- to navigate backwards to the main menu.

Error and Alarm Log

The alarm log is easily accessible in the list of pages in the main menu, immediately above the "Overview" menu page. This page
shows the event history starting with the most recent one recorded by the system.

In the event of system and/or device problems, check the information pop-up on the display and follow the step-by-step instructions.
The system provides a total of two types of alerts, in order of severity:
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o Error

It detects a malfunction in the system or devices, but this does | It detects a malfunction that prevents the system or devices

not prevent operation.

(e.g. Buffer battery voltage low)

Description: Dry run detected

Fill the pump
Advice code: E15
Time ref: 01/01/2023 23:03:56

Set Point

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

Regulating mode

Regulation
mode

Constant speed D

Settings > =

Multi-pump group
Multipump group

& @

Settings > =

o4

&3

from operating normally.
(e.g. No water)

Pop-up Warnings and Alarms

From the list of events it is possible to view their description.

This allows you to understand the cause and the next action to be taken to remedy the
fault.

The same section “Alarm Log”, offers the possibility of resetting the list of errors recorded
up to that moment. This operation requires confirmation in order to continue.

From this page it is possible to change the reference set point;
- if manual, it is only possible to increase or decrease the reference set

point between speed, pressure and temperature according to the chosen
regulating mode.

- if managed by an external control (0-10V, 4-20mA or PWM), it is possible
to change the set point via the regulating mode configuration accessible
from this menu page. For the procedure see chapter 12.4.3 Guided
Configuration or 12.4.4 Manual Configuration.

The regulating mode is set from this page. It is possible to choose from 5 different modes:
- Constant speed
- Constant differential pressure
- Proportional differential pressure
- Constant temperature T1
- Constant temperature T2
- Constant temperature difference

It is possible to change one of the five types of operation via the regulating mode
configuration accessible from this menu page. For the procedure see chapter 12.4.3
Guided Configuration or 12.4.4 Manual Configuration.

The screen offers the possibility of creating a multi-pump group if one has not already
been created. For the procedure of creating a new group or adding to an existing group,
see chapter 12.2 Multi-pump Group Configuration.

In the case of pumps already connected to a group, the following settings can be
accessed:

- Multi-pump group parameter configuration: it is possible to configure the
pump as a reserve, that is, it is assigned the lowest starting priority.
Consequently, the device on which this setting is made will always start last.
Then configure the pumps running at the same time and the corresponding
exchange time.

- Delete entire multi-pump group: the group and its settings will be deleted.

- Delete current pump from multi-pump group: the pump in question is
deleted from the group to which it belongs.

- Remove desired pump from multi-pump group: the selected pump will be
removed from the current group.

- Add a pump to an existing group: for the procedure of adding to an existing
group, see chapter 12.2 Multi-pump Group Configuration.

The addition of a pump to the existing group is only available if the
maximum number of connectable devices has not been exceeded:

up to 6 devices in Pressurisation mode or up to 4 devices in
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Circulation mode or up to 2 devices in Circulation mode with twin
devices.

Consumption and statistics

. 7 The screen offers the possibility to check:
Consumption and - If the pump is not part of a group, the power and current values consumed by

statistics 1.72 kW the pump.

Power - If the pump is part of a group, the power and current values of the pump and
56 A also the power used by the group.

Current

In both cases, the screen allows access to further details:

Show details > = - Statistical details: by accessing this function you can view 3 items:

e  Pump measurements with related quantities listed.

e Hours worked: indicates the hours the device has been powered, the
pump working hours and the number of starts of the motor.

o Flow statistics: indicates total and partial flow measurements. The partial
flow measurement can be reset.

The flow statistics option is only available if the initial configuration
has been carried out.

- Consumption details: A histogram of the power delivered is displayed on 5
vertical bars. The histogram indicates how long the pump has been on at a
given power level. On the lower horizontal axis are the bars at the various
power levels; on the upper horizontal axis, the time for which the pump has
been on at the specific power level (% of the time with respect to the total).

If the pump is part of a group, the pressure, flow (only if the pressure sensor is
at fault) and power consumption of the group, and the flow and power
consumption of each of the connected devices, can be displayed in detail.
Pressure, temperature, speed and power will also be displayed for the current
pump, depending on the chosen regulating mode and the presence or absence
of the pressure sensor. From here, the power histogram can be accessed.

Device configuration

. . . Y The screen shows a brief summary of the status and settings assigned to the system.
Device configuration The main elements described are: absorbed current, supply frequency, type of pressure
4.3 A CEFOINEFA  sensor, number of revolutions.

Absorb.current  Power supp.freq.

When you access this menu page, the following options can be displayed:

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor Nominal speed

Settings > =
- Configuration on first start-up: this feature offers two additional functions that are described in the paragraphs below
Read-only access and Modify configuration.

- Configuration on first start-up via DConnect App: this feature allows the “Initial configuration” to be performed again
via the Dconnect application. See chapter 12.1.1 Initial configuration with DConnect App

ATTENTION!
Once this choice is selected, the system will stop, reverting to the settings of the first start-up.
The system will only be able to restart once the settings have been re-entered.

- Communication protocol configuration: This screen allows you to manage the Modbus communication protocol, for
BMS to be applied to the device. Specifically, it is possible to:
o  Configure the Modbus protocol (see chapter 17), if not done at first Installation;
o Activate or deactivate the Modbus protocol;
o  Consult the details of the Modbus configuration in read-only mode.
- /0 configuration: see chapter 12.4.5 Optional configurations.

Additional settings: see chapter 12.4.5 Optional configurations.
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Read-only access
This function allows you to view all the settings defined during the “Initial configuration”.
Access is read-only and therefore values cannot be changed.

Modify configuration
This function allows the “Initial configuration” to be performed again, allowing the user to change previously set values. See chapter
“12.1 Initial configuration”.

ATTENTION!
Once this choice is selected, the system will stop, reverting to the settings of the first start-up.
The system will only be able to restart once the settings have been re-entered.

The screen shows the parameters identifying the inverter and its firmware versions on
the right, and a QR-code containing more product identification data on the left.

When you access this menu page, you can view the functions described in the “System
settings” section.

Settings > =

Press and hold the key (o for 5 seconds to display the QR-code complete with all product identification data. To exit
this page, wait 2 minutes or press any key.

System settings

Select language Measuring system

Select language @ Measuring system éc3

@ English § International §
Italiano Anglo-American

Screen brightness

Screen brightness ¢o%

Connectivity details

Connections info. (o

191.128.150.235
Wi-Fi name Press and hold the key [ to display the complete connectivity serial.

Wi-Fi MAC:  ef.64.e7.cc.f9.e7
Blut. MAC: BE.07.84.68.F5.2E
SN: tUhYA-DxBsS-4gpRq

Reset factory data
ATTENTION!
Fact reset
ctory rese A A Make sure the system is secured before proceeding!
The configuration requires double confirmation to continue.
Press = to confirm This is because the action will cause the motor to stop, and all

settings and configurations will be reset to factory values. The
procedure cannot be undone in any way.
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13 GENERAL SYSTEM RESTART

To reset the NGDRIVE, hold down the 4 keys on the panel simultaneously for at least 1 sec. This operation restarts the machine and
does not delete the settings saved by the user.

13.1  Restoring the factory settings
To restore the factory settings, see chapter “System settings > Reset factory data”.

14  APP, DCONNECT CLOUD AND SOFTWARE UPDATE

Using the App or via the service centre, you can update the product software to the latest version available.
For pump group operation, all firmware versions must be the same, so if you are creating a group with one or more devices with
different firmware versions, you will need to perform an update to align all versions.

APP requirements: Smartphone PC requirements for accessing the Cloud dashboard

- Android = 8. - WEB browser that supports JavaScript (e.g. Microsoft
- 108212 Edge, Firefox, Google Chrome, Safari).

- Internet access - Internet access.

Internet Network Requirements for Dconnect Cloud access

- Active and permanent direct Internet connection on site.

- Modem/Router WiFi.

- Good quality WiFi signal and power in the area where the product is installed.

@ If the WiFi signal is deteriorated, we suggest using a Wifi Extender.

The use of DHCP is recommended, although a Static IP can be set.

Firmware Updates

Before starting to use the device, make sure that the product is updated to the latest SW version available.

Updates ensure you of a better use of the services offered by the product.

To get the most out of the product, also check out the online manual and watch the demonstration videos. All the necessary information
is available at dabpumps.com or on: Internetofpumps.com.

141  App download and installation

The product can be configured and monitored via a special app available from the main stores.

In case of doubt, go to internetofpumps.com for guidance.

- Download the DConnect! APP from Google Play Store for Android devices or the App Store for Apple devices.

- Once downloaded, the icon associated with the DConnect APP will appear on the screen of your device.

- For optimum operation of the APP, accept the conditions of use and all the required permits to interact with the device.

- Fortheinitial set-up and/or registration to the DConnect cloud and the installation of the controller to be successful, it is necessary
to read carefully and follow all the instructions given in the DConnect! APP.

download the app from

http:/linternetofpumps.com

14.2 DConnect DAB Cloud Registration

If you do not already have a DConnect DAB account, register by clicking on the appropriate button. A valid email is required to which
the activation link will be sent for confirmation.

Enter all required data marked with an asterisk. Please agree to the privacy policy and fill in the required data.

Registration with DConnect is free of charge and enables you to receive information on the use of DAB products.

14.3  Product configuration

The product can be configured and monitored via a special app available from the main stores. In case of doubt, go to
internetofpumps.com for guidance.

The app guides the installer step-by-step through the initial set-up and installation of the product. The app also allows the installer to
update the product and take advantage of DConnect digital services. Refer to the APP itself to complete the operation.
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15 MODBUS COMMUNICATION PROTOCOL
The aim of this section is to illustrate the correct use of the MODBUS interface for BMS to be applied to devices in the NGDrive line.

This section is intended for users who are familiar with Modbus devices. The operator should have a basic knowledge
of this protocol and of the technical specifications.

A It is also assumed that there is already a Modbus RTU network with a "master" device.

Abbreviations and definitions

BMS Building Management System

CRC CyclicRedundancyCheck

RTU Remote Terminal Unit

0x Prefix identifying a hexadecimal number

15.1  Electrical connection
The Modbus protocol is implemented on the RS 485 bus. The connections must be made according to the table below.

Modbus Terminal Description
A Terminal not inverted (+)
B Terminal inverted (-)
Y GND
Table 3

15.2  Modbus Configuration
The device can be directly connected in a MODBUS RTU RS485 network as a slave device.
The following graph provides a graphic representation of the type of network to be created.

3

L.

Through Modbus communication, the pump will allow the transfer of information and commands relating to its status and the status
of any pump set to which it belongs.
The parameters supported for MODBUS RTU communication are described below

Modbus specifications Description Notes
Protocol Modbus RTU Only “Slave” mode is supported
Connections Terminal block

Physical interface RS485

Modbus address From 1 (default) to 247

Speed supported 2400, 4800, 9600, 19200 (default), 38400

Start bit 1

Data bit 8

Stop bit 1 (default), 2

Parity bits None, even (default), odd

Response delay From 0 (default) to 3000 millisec. (3 sec.)

Table 4 Modbus RTU parameters

15.3 Modbus RTU registers
The supported functions are shown in the following table:
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Type code Hex Name Register Prefix
03 0x03 Read holding registers 4
. . 04 0x04 Read input registers 3
16-bit data (registers) 05 0x05 Write coil 0
06 0x06 Write holding register 4
15.3.1  Type of Modbus messages

Depending on the operating status of the slave, error messages may also be received. In particular, the device may return the
following error messages:

Error code Meaning

01 Invalid function. This error is also used in case of a generic error

02 Address invalid or not available at the time of request

03 Invalid value. The indicated value is invalid and therefore has not been set
04 Command not executed

Any possible error response will be highlighted after the individual command has been processed.

g 5 E 8 S | a | 2 = Description
g |28 E
(=]
0 -> Constant Head
1 -> Variable Head
2 -> Constant Curve
Holding | 0101 | Regulating Mode Gic | RW | NA | 16 | 05 géﬁvgr‘;”“a”t Temperature T
4 -> Constant Temperature T return
5 -> Constant Difference of
Temperature
Holding | 0102 | Head setpoint Circ RW | NA. | 16 10-160 | barx10
Holding | 0103 | Speed setpoint Circ RW | NA. | 16 | 900-3000 |rpm
Holding | 0104 | Temperature setpoint Circ RW | NA. | 16 | -200-1200 | Centdeg x10
Holding | 0105 | Temperature threshold Circ RW | NA. | 16 0-1000 | Centdeg x10
Holding | 0106 | DT1 setpoint Circ RW | NA. | 16 10-1400 | Centdeg x10
0->ON
Holding | 0107 | Start condition Circ RW | NA. | 16 0-2 1->OFF
2->EXT
Holding | 0108 | Exchange delay Circ RW | NA. | 16 0-14 Sec
Holding | 0109 | Economy factor Circ RW | NA. | 16 50-100 | %
Holding | 0110 | Booster sensibility Circ RW | NA. | 16 0-80 %
0 -> Alternate
Holding | 0111 | Twin type Circ RW | NA. | 16 0-3 1 -> Reserve
2 -> Simultaneous
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Holding

0112

Head sensor type

Circ

RW

N.A.

16

0-10

0->
_1.6_BAR_RATIOMETRIC_10_90,
1->
2_5_BAR_RATIOMETRIC_10_90,

N |
\4

0_BAR_RATIOMETRIC_10_90,

w |

\%

_6_0_BAR_RATIOMETRIC_10_90,
4>
10_0_BAR_RATIOMETRIC_10_90

o |

->
0_6_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

v

> |

1_0_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

~|
A\

1_6_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

o |

\%

2

_4_0_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

10->
6_0_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

5_BAR_RATIOMETRIC_10_70,

|
A\

Holding

0113

Analog input 1 control

Circ

RW

N.A.

16

0-6

-> Disable

->(0-10 V Increasing
->0-10 V Decreasing
->4-20 mA Increasing
->4-20 mA Decreasing
-> PWM Increasing

-> PWM Decreasing

oSOk, wWwN = Of

Holding

0201

Exchange time

Circ/Press

RW

16

0-1440

minutes

Holding

0202

Output function 1

Circ/Press

RW

16

-> Disabiitato NO
-> Disabiitato NC
-> Fault NO
-> Fault NC

Holding

0203

Output function 2

Circ/Press

RW

16

0-3

-> Disabiitato NO
-> Disabiitato NC
->Run NO
->Run NC

WN O O

Holding

0204

Nominal frequency

Circ/Press

16

400-2000

HZ x 10

Holding

0205

Minimum frequency

Circ/Press

16

0-2000

HZ x 10

Holding

0207

AC_Acceleration

Circ/Press

16

0-9

Holding

0208

Motor output

Circ/Press

16

0-7

-> UNDEFINED_MO,

-> PH_1_230V_MO,
->PH_1_110V_MO,

-> PH_1_230V_WIRE_3,

-> PH_1_110V_WIRE_3,
->PH_3_230V, (three-phase 230)
6 -> PH_3_400V, (three-phase 400)
7 ->PH_3_600V, (three-phase 600)

B wWwnNh —-O

Holding

0210

Active contemporary
inverters

Circ/Press

16

0-6

Holding

0211

AntiLock

Circ/Press

16

0-1

0 -> Disable
1 -> Enable

Holding

0212

Nominal current

Circ/Press

16

0-32000

mA

Holding

0213

Measure system

Circ/Press

RW

RW

16

0-1

0 -> International
1 -> Anglo-American
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0-> ITA
1-> ENG
2-> DEU
3-> SPA
4-> DUT
5-> FIN
6-> SWE
7-> TUR
8-> RUM
9-> CZE
Holding | 0214 |Language Circ/Press | RW | RW | 16 0-20 10-> POL
11-> RUS
12-> POR
13 -> THA (non presente)
14 -> FRE
15-> SLO (non presente)
16 -> CHI (non presente)
17 -> ARB
18 -> GRE
19 -> HUN
20 -> UKR
Holding | 0215 | Dry run factor Circ/Press | R R 16 1095 | %
Holding | 0216 | Nominal speed Circ/Press | R R 16 | 750-3000 |rpm
Holding | 0217 | Inverter config Circ/Press | R R 16 0-1 0->Auto
1->Reserve
Holding | 0218 | Backlight time Circ/Press | RW | RW | 16 20-660 | Sec
Holding | 0219 | Backlight Circ/Press | RW | RW | 16 20-255
Holding | 0220 | Rotating direction Circ/Press | R R 16 0-1
Holding | 0301 | Setpoint pressure Press NA | RW | 16 5-60 bar x 10
Holding | 0302 | Aux 1 setpoint 1 Press NA | RW | 16 5-60 bar x 10
Holding | 0303 | Aux 2 setpoint Press NA | RW | 16 5-60 bar x 10
Holding | 0304 | Aux 3 setpoint Press NA. | RW | 16 5-60 bar x 10
Holding | 0305 | Aux 4 setpoint Press NA. | RW | 16 5-60 bar x 10
Holding | 0306 | Low pressure threshold Press NA | RW | 16 5-40 bar x 10
Holding | 0307 | Pressure fall to restart Press NA | RW | 16 1-50 bar x 10
Holding | 0308 | Dry run detect time Press NA. | RW | 16 10-50 Sec
Holding | 0309 | Low pressure delay Press NA. | RW | 16 0-12 Sec
0 -> Disable
Holding | 0310 | Low pressure enable Press NA | RW | 16 0-2 1 -> auto restart
2 -> manual restart
Holding | 0311 | Switch off delay Press NA | RW | 16 2-120 | Sec
Holding | 0312 | Prop. gain rigid plant Press NA. | RW | 16 0-26
Holding | 0313 | Integ. gain rigid plant Press NA. | RW | 16 0-26
Holding | 0314 | Prop. gain elastic plant Press NA | RW | 16 0-26
Holding | 0315 | Integ. gain elastic plant Press NA. | RW | 16 0-26
Holding | 0316 | Night and day enable Press NA. | RW | 16 0-1
Holding | 0317 | Night and day reduction Press NA | RW | 16 2090 | %

100



ENGLISH

Holding

0318

Night and day start time

Press

N.A.

RW

16

0-1439

mi

nutes

Holding

0319

Night and day duration

Press

N.A.

RW

16

5-1440

mi

nutes

Holding

0320

Input 1 Function

Press

N.A.

16

0-15

O©o NI WwWN -0

—_ A A A a
gD -0

-> Disable

-> Float NO

-> Float NC
->Paux NO
->Paux NC

-> Enable NO
-> Enable NC
-> En. NO, reset
-> En. NC, reset
-> Reset fault

-> Low press. NO
-> Low press. NC
->Low pr. NO MR
->Low pr. NC MR
-> Enable NoF NO
-> Enable NoF NC

Holding

0321

Input 2 Function

Press

N.A.

16

0-15

O©oo~Nooobkh,wWwpND-~O

—_ A A A a
a0

-> Disable

-> Float NO

-> Float NC
->Paux NO
->Paux NC

-> Enable NO
-> Enable NC
-> En. NO, reset
-> En. NC, reset
-> Reset fault

-> Low press. NO
-> Low press. NC
->Low pr. NO MR
->Low pr. NC MR
-> Enable NoF NO
-> Enable NoF NC

Holding

0322

Input 3 Function

Press

N.A.

16

0-15

O©oo~No o WwhNhh-~O

—_ A A A a
a0

-> Disable

-> Float NO

-> Float NC
->Paux NO
->Paux NC

-> Enable NO
-> Enable NC
-> En. NO, reset
-> En. NC, reset
-> Reset fault

-> Low press. NO
-> Low press. NC
->Low pr. NO MR
->Low pr. NC MR
-> Enable NoF NO
-> Enable NoF NC
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Holding

0323

Input 4 Function

Press

N.A.

16

0-15

ONOoOOOT P WN —-O

_ a A aaaw
a0

-> Disable

-> Float NO

-> Float NC
->Paux NO
->Paux NC

-> Enable NO
-> Enable NC
-> En. NO, reset
-> En. NC, reset
-> Reset fault

-> Low press. NO
-> Low press. NC
->Low pr. NO MR
->Low pr. NC MR
-> Enable NoF NO
-> Enable NoF NC

Holding

0324

Plant type

Press

N.A.

RW

16

0-1

-> Rigid
-> Elastic

Holding

0325

Anti cycling

Press

N.A.

RW

16

-> Disable
-> Enable
-> Smart

Holding

0326

Pressure sensor

Press

N.A.

16

1-18

O©COoO NP WN 2NN 2O~ 0

[ I G G G QI
O NOOOTI PR WN —-O

-> SENS_50
-> SENS_50
-> SENS_50
-> SENS_501_
-> SENS_501_R_16_BAR
-> SENS_501_R_25_BAR
-> SENS_501_R_40_BAR
->SENS_4 20mA_2 5 BAR
-> SENS_4_20mA_4_BAR

1_R_2 5_BAR
1_R_4_BAR
1_R_6_BAR
1_R_10_BAR

-> SENS_4_20mA_6_BAR

-> SENS_4_20mA_10_BAR
-> SENS_4_20mA_16_BAR
-> SENS_4_20mA_25_BAR
-> SENS_4_20mA_40_BAR
-> SENS_4_20mA_100_PSI
-> SENS_4_20mA_150_PSI
-> SENS_4_20mA_200_PSI
-> SENS_4_20mA_300_PSI

Holding

0327

Flow sensor

Press

N.A.

16

0-4

S~ w2 OoO

-> No sensor

-> FlowX3 F3.00
-> Manual setting
-> F3.00 multiple
-> Man. multiple

Holding

0328

Zero flux speed

Press

N.A.

16

0-3000

rpm

Holding

0329

Flow K-factor

Press

N.A.

16

1-32000

pulse/liter

Holding

0330

Min flow threshold

Press

N.A.

RW

16

1-1000

liter

Holding

0331

Min flow threshold No sens

Press

N.A.

RW

16

1-500
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Holding

0332

Pipe diameter

Press

N.A.

16

0-19

->0.5INCH
->0.75 INCH
->1INCH
->1.25 INCH
->1.5INCH
->2 INCH
->2.5INCH
->3INCH
->3.5INCH
9->4INCH
10->5INCH
11->6 INCH
12->8INCH
13->10 INCH
14 -> 12 INCH
15-> 14 INCH
16 -> 16 INCH
17 -> 18 INCH
18 -> 20 INCH
19 -> 24 INCH

ONOoOOOT P WN —-O

Holding

0333

Max pressure

Press

N.A.

RW

16

10-380

bar x 10

Holding

0334

Start time

Press

N.A.

RW

16

0-30

Sec

Holding

0335

Start frequency

Press

N.A.

RW

16

0-2000

Hz x 10

Holding

0340

Remote pressure sensor

Press

N.A.

16

0-18

-> DISABLED_SENS
->SENS_501_R_2 5 BAR
->SENS_501_R_4_BAR
-> SENS_501_R_6_BAR
-> SENS_501_R_10_BAR
-> SENS_501_R_16_BAR
-> SENS_501_R_25_BAR
-> SENS_501_R_40_BAR
-> SENS_4_20mA_2_5_BAR
->SENS_4_20mA_4_BAR
10 -> SENS_4_20mA_6_BAR
11->SENS_4_20mA_10_BAR
12 -> SENS_4_20mA_16_BAR
13 -> SENS_4_20mA_25_BAR
14 -> SENS_4_20mA_40_BAR

oo ~NoO ok~ WwWwN -0

15-> SENS_4_20mA_100_PSI
16 -> SENS_4_20mA_150_PSlI
17 -> SENS_4_20mA_200_PSI
18 -> SENS_4_20mA_300_PSI

Holding

0341

Anti freeze

Press

N.A.

RW

16

0-1

0 -> Disable
1 -> Enable

Input

0101

Diff pressure

Circ

N.A.

16

bar x10

Input

0102

Temperature T1

Circ

N.A.

16

cent deg

Input

0103

Temperature T2

Circ

N.A.

16

cent deg

Input

0201

Delivery press sensor state

Press

N.A.

16

0-2

-> DISABLED
-> 0K
-> ERROR

Input

0202

Suction press sensor state

Press

N.A.

16

0-2

-> DISABLED
-> 0K
-> ERROR

N = =N >0

Input

0203

Flow presence

Press

16

Input

0301

Flow

Circ/Press

16

[/min

Input

0302

Motor current

Circ/Press

16

Arms x10
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Input 0303 | Supply power Circ/Press | R R 16 Watt
Input 0304 | Motor speed Circ/Press | R R 16 rpm
0 -> Standby
1-> Running
2 -> Fault
2 -> Manual disable
3 -> reserve pump in a group
4 ->NA
Input 0305 | Pump status Circ/Press | R R 16 5->NA
6 -> Warning
7->NA
8 -> F1 function (float)
9 -> F3 function (disable)
10 -> F4 Function (suction low
pressure)
0401 | Start number H Circ/Press
Input R R 32
0402 | Start number L Circ/Press
0403 | Pump on hour H Circ/Press
Input R R 32 hour
0404 | Pump on hour L Circ/Press
0405 | Power on hour H Circ/Press
Input R R 32 hour
0406 | Power on hour L Circ/Press
0407 | Total flow delivered H Circ/Press
Input R R 32 m*3
0408 | Total flow delivered L Circ/Press
0409 | Partial flow delivered H Circ/Press
Input R R 32
0410 | Prtial flow delivered L Circ/Press
0411 | Total energy H Circ/Press
Input R R 32
0412 | Total energy L Circ/Press
0413 | Partial energy H Circ/Press
Input R R 32
0414 | Partia energy L Circ/Press
0415 | Actual energy H Circ/Press
Input R R 32
0416 | Actual energy L Circ/Press
0417 | Actual flow H Circ/Press
Input R R 32
0418 | Actual flow L Circ/Press
0419 | Power consumption H Circ/Press
Input R R 32
0420 | Power consumption L Circ/Press
Input 0422 | Saving Circ/Press | R R 16
Input 0501 | Error type (history) #1 Circ/Press | R R 16
Input 0502 | Error type (history) #2 Circ/Press | R R 16
Input 0503 | Error type (history) #3 Circ/Press | R R 16
Input 0504 | Error type (history) #4 Circ/Press | R R 16
Input 0505 | Error type (history) #5 Circ/Press | R R 16
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Input 0506 | Error type (history) #6 Circ/Press | R R 16
Input 0507 | Error type (history) #7 Circ/Press | R R 16
Input 0508 | Error type (history) #8 Circ/Press | R R 16
Input 0511 | Error label (history) #1 Circ/Press | R R 16
Input 0512 | Error label (history) #2 Circ/Press | R R 16
Input 0513 | Error label (history) #3 Circ/Press | R R 16
Input 0514 | Error label (history) #4 Circ/Press | R R 16
Input 0515 | Error label (history) #5 Circ/Press | R R 16
Input 0516 | Error label (history) #6 Circ/Press | R R 16
Input 0517 | Error label (history) #7 Circ/Press | R R 16
Input 0518 | Error label (history) #8 Circ/Press | R R 16
0521 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#1 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0522 # (1) P Circ/Press
0523 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#2 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0524 ! p {Fiston Circ/Press
#2 (L)
0525 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#3 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0526 P Circ/Press
#3 (L)
0527 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#4 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0528 # () Circ/Press
0529 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#5 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0530 #5 (1) Circ/Press
0531 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#6 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0532 #6 (1) Circ/Press
0533 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#7 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0534 P Circ/Press
#7 (L)
0535 Error timestamp (Historic) Circ/Press
#3 (H)
Input Error timestamp (Historic) R R 32
0536 P Circ/Press
#8 (L)
Coil 0001 | Reset statistics Circ/Press | WO | WO | 16 Set value =1 to execute the
command
Coll | 0002 |Resethystory faul Circ/Press | WO | WO | 16 Set value = 1to execute the
command
. . Set value = 1 to execute the
Coil 0003 | Reset actual fault Circ/Press | WO | WO | 16 command
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Abbreviations
Circ Circulation

Press | Pressurization

W Write only register
R Read only register
RW Read / Write register

16 ACCESSORY TOOL

With the product DAB supplies one or more accessory tools (e.g.: wrench, other...) that are useful for carrying out the operations
contemplated on the system during installation and any special maintenance operations.
The accessory tools are used for:

¢ Unhooking the drive assembly from the dock base

Once the wrench has been used, store the wrench and/or each of its components in the storage compartment. See fig.
14

If the wrench is lost or damaged, the operation CANNOT be carried out using any type of sharp instrument such as a
flat-blade or cross-blade screwdriver.
This would damage the finish of the product and compromise its integrity.

>P>

17 TROUBLESHOOTING

Before starting to look for faults it is necessary to disconnect the power supply to the device.

Fault Possible causes Remedies
1. No water. 1-2) Prime the pump and check whether there is air in the pipe. Check
2. Pump not primed. whether the suction or any filters are blocked. Check that there are
3. Flow sensor disconnected. no breaks or serious leaks in the piping from the pump to the inverter.
4. Pump setpoint set too high. 3. Check the connections to the flow sensor.
5. Reversed direction of motor 4. Lower the setpoint or use a pump suitable for the system's
The display shows rotation requirements.
blockage due to '

o

6. Incorrect Setting Of pump rated CheCk the direction Of rotation.

water lack current (*). 6. Seta correct rated pump current (*).
7. Maximum frequency too low (*). 7. If possible, increase the maximum rotation frequency or lower the
8. Dry operation parameter not set | rated current ().
correctly 8. setthe correct dry operation value
1. Check the pressure sensor cable connection.
The display shows BP1 refers to the flow sensor connected to Press 1, BP2 refers to the
blockage dueto | 1. Pressure sensor disconnected. connected suction sensor, BP3 refers to the current sensor
reading error on the | 2. Faulty pressure sensor. connected to J5
i-th pressure sensor 2. Replace the pressure sensor.

1. Check the type of star or delta connection. Check that the motor
does not absorb more current than the maximum current that the

The display shows | 1- Excessive absorption. inverter can deliver. Check that the motor has all phases
blockage due to | 2. Pump blocked. connected.

current overload in | 3. Pump consuming a lot of 2. Check that the impeller or motor is not blocked or restrained by
the output stages current at start-up. foreign bodies. Check the connection of the motor phases.

3. Decrease the acceleration parameter.

1. Set the rated current with the current for the star or delta
connection type shown on the motor data plate.

2. Check that the motor has all phases connected.

3. Check that the impeller or motor is not blocked or restrained by
foreign bodies.

The display shows 1. Pump rated current set
blockage due to incorrectly.

overcurrent in the | 2. Excessive absorption.

electropump motor | 3. Pump blocked.
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4. Reversed direction of motor 4. Check the direction of rotation.
rotation.

The display shows | 1. Supply voltage too low. 1. Check the presence of the correct supply voltage.
blockage due to low | 2. Excessive drop in voltage on 2. Check the section of the power supply cables.

supply voltage the line
R.e gulating PFESSUIe | \jinimum rotation frequency set too - . . .
higher than setpoint high. Decrease minimum rotation frequency (if the electropump allows it).

pressure

The display shows

blockage due to

Short circuit between phases.

Make sure the motor is in good condition and check the connections

short circuit on the to it.
output phases
1. Minimum shut-off flow threshold | 1+ ¢t 8 h!gher shut-off threshold
set 100 low. 2. Set a higher zero flow threshold
2 Minimum zero flow shut-off 3. Wait for self-learning (*) or perform fast learning.
The pump never frequency set too low (*) 4. Correct the integral gain coefficient and proportional gain
stops. 3. Short observation time (*). coefficient (*) o .
4. Unstable pressure adjustment 5. Check that the system meets the conditions for use without flow
*) sensor (*). If necessary, try a reset by pressing all four keys to
5. Incompatible use (*) recalculate the conditions without the flow sensor.
1. Short observation time (¥). 1. Wait for self-learning (*) or perform fast learning.
The pump also | 2. Minimum rotation frequency set | 2. Set a lower minimum rotation frequency if possible(*).
stops when not too high (*). 3. Set a lower zero flow threshold.
desired 3. Minimum zero flow shut-off
frequency set too high (*).
I;E zszr;ayr:h:w:t:e Sennesitiv(;r arrg?]:eeter?\r:i;tglris negave Press the + key on the inverter which we are sure has the most recent
this anfi[; g P gned. and correct configuration of the parameters.

Parameters are not
propagated in a

Presence of configurations that

Change the configuration so that it can be propagated, it is not
allowed to propagate the configuration with flow sensor=0 and zero

mug;::;/;rter cannot be propagated flow frequency=0.
Knocking noise 1. Go to the Multi-pump Group menu page;
during the changing 2. Select the item “Multi-pump group parameter configuration”;
over between 3. Follow the procedure up to the item “Exchange time”;
4.

switching off one
motor and switching
on the other.

Increase the value of the “Exchange time” parameter until the
noise disappears.

(*) The asterisk refers to cases of use without a flow sensor
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1 LEGENDE

11 Signalisation de sécurité

Les symboles illustrés ci-dessous sont utilisés (le cas échéant) dans le manuel d'utilisation et d’entretien. Ces symboles ont été
insérés pour alerter le personnel utilisateur des sources de danger potentielles.

Le non-respect des symboles peut entrainer des blessures, la mort et/ou des dommages a la machine ou a I'équipement.
D’une maniére générale, les signaux peuvent étre de trois types (Tableau 1).

Symbole | Forme Type Description
. . . Panneaux de lls indiquent les exigences relatives aux dangers présents ou
Forme triangulaire encadrée )
danger possibles
Cadre circulaire Pff“””ea.ux. lls indiquent les exigences relatives aux activités a éviter
d'interdiction
. Panneaux lls indiquent des informations qu'il est obligatoire de lire et de
Cercle plein Ll .
d'obligation suivre
@ Cadre circulaire Information lls indiquent les informations utiles, différentes des types danger /

interdiction / obligation

Tableau 1 Type de signalisation de sécurité

Selon l'information que I'on souhaite transmettre, des symboles peuvent étre contenus a l'intérieur des panneaux qui, par
association d'idées, permettent de comprendre le type de danger, d'interdiction ou d’obligation.

Dans ce manuel, les symboles suivants ont été utilisés :

ATTENTION !

DANGER POUR LA SANTE ET LA SECURITE DU PERSONNEL.

Prétez la plus grande attention aux instructions accompagnées de ce symbole, en suivant scrupuleusement ce qui est
indiqué.

ATTENTION!

RISQUE D’ELECTROCUTION - TENSION DANGEREUSE.

Les protections de la machine marquées de ce symbole doivent étre ouvertes uniquement par du personnel qualifié,
aprés avoir débranché I'alimentation électrique de la machine.

ATTENTION !

DOMMAGES A LA MACHINE

Ceci indique des informations utiles, autres que les types : danger, interdiction et obligation. Il peut étre présent dans
n’importe quel chapitre du manuel

OBLIGATION DE RESPECTER UNE EXIGENCE DE SECURITE.

INTERDICTION D’EXECUTER UNE ACTIVITE DANGEREUSE.

LES INSTRUCTIONS MARQUEES DE CE SYMBOLE INDIQUENT LA NECESSITE DE :
Ouvrir le sectionneur de courant électrique sur le panneau électrique (position « 0/Off ») ;
Le verrouiller en position ouverte avec le systéme approprié (par exemple cadenas) ;
Apposez une pancarte avec les mots machine en maintenance.

OO © b p

Ceci indique les opérations de maintenance qui peuvent étre effectuées par I'utilisateur de la machine.

Ceci indique les opérations de maintenance qui peuvent étre effectuées par des techniciens de maintenance
qualifiés.

Notes et informations générales
Lisez attentivement les instructions avant d’utiliser ou d’installer 'équipement.

VE®
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Panneaux de danger
Danger général
Ce panneau indique des situations dangereuses pouvant causer des dommages aux personnes, aux animaux et aux
choses.
Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des dangers.

Risque d’électrocution

Ce panneau indique le danger de contact direct ou indirect d’électrocution, d(i a la présence de piéces sous tension de la
machine. Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des graves dommages, voire la mort, aux
personnes.

Risque de démarrage automatique
Ce panneau indique le danger provenant du fait que la machine effectue automatiquement des opérations. Le non-
respect des exigences associées au panneau peut entrainer des graves dommages, voire la mort, aux personnes.

Risque d’écrasement

Ce panneau indique le risque d’écrasement du corps.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des graves dommages, voire la mort, aux
personnes.

Risque d’écrasement

Ce panneau indique le risque d’écrasement de la main ou des membres supérieurs par des organes ou des piéces de
machine en mouvement. Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques d’écrasement de la
main ou des membres supérieurs.

Risque de coupure-cisaillement

Ce panneau indique le risque de coupure ou de cisaillement de la main par des outils ou des pieces de machine en
mouvement. Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques de coupure-cisaillement de la
main.

Risque d’enchevétrement et d’écrasement

Ce panneau indique un risque d’enchevétrement-écrasement de la main ou des membres supérieurs sur des rouleaux
contrarotatifs. Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques d'écrasement de la main ou
des membres supérieurs.

Risque d’écrasement des mains entre la presse plieuse et le matériau

Ce panneau indique un risque d’écrasement de la main ou des membres supérieurs sur les outils de presse. Le non-
respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques d'écrasement de la main ou des membres
supérieurs.

Risque d’atmosphére explosive
Ce panneau indique le danger de formation d’une atmosphere potentiellement explosive.
Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des explosions.

Risque de récipient sous pression
Ce panneau indique le danger lié a la présence d'éléments sous pression en cas de chute ou d’exposition a la chaleur.
Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des explosions.

Risque de rayonnements ionisants

Ce panneau indique le danger d’exposition aux rayonnements ionisants en raison de la présence de matieres
radioactives ou d’équipements a rayons X. Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des
blessures et des dommages a la santé.

Risque de champ magnétique

Ce panneau indique la présence de champs magnétiques puissants et exige une attention particuliere pour éviter toute
exposition.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut interférer avec les stimulateurs cardiaques et provoquer des
dommages aux tissus et organes internes en cas d’exposition prolongée.

Risque de rayonnement laser

Ce panneau indique le danger provenant de la présence de sources émettant un rayonnement optique artificiel.
Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des dommages a I'appareil visuel.

11
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Danger, danger de risque biologique
Soyez prudent pour éviter toute exposition a un risque biologique.

Danger, surface chaude

Ce panneau indique le risque de brllures dues au contact avec des surfaces chaudes (> 60 °C).

Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques de brllures a la main ou des membres
supérieurs.

Danger, conditions de basse température ou gel
Faites attention a éviter toute exposition a des températures basses ou a des conditions de gel.

Danger, risque d’inflammation
Faites attention & ne pas provoquer un incendie en enflammant des matériaux inflammables et/ou combustibles.

Risque de chute de hauteur

Ce panneau indique le risque de chute de hauteur.

Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques de graves blessures ou de décés résultant de
la chute.

Risque de glissade

Ce panneau indique le danger de glisser et de tomber sur des surfaces humides et/ou mouillées. Le non-respect des
exigences liées au panneau peut entrainer des risques de graves blessures ou de décés résultant de la glissade ou de la
chute.

Risque dii aux chariots élévateurs et autres véhicules industriels

Ce panneau indique le danger provenant de la présence de chariots élévateurs et autres véhicules industriels.
Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des graves dommages, voire la mort, aux
personnes.

Risques dii aux charges suspendues

Ce panneau indique le danger provenant de la présence de charges suspendues.

Le non-respect des exigences liées au panneau peut entrainer des risques de graves blessures ou de décés résultant de
la chute de la charge et/ou I'impact avec la charge

Panneaux d’interdiction

Interdiction générique

Ce panneau indique l'interdiction d’effectuer certaines manceuvres, opérations ou l'interdiction de maintenir certains
comportements. Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux
animaux et aux personnes.

Interdiction de toucher
Ce panneau indique qu'il est interdit a I'opérateur de toucher une certaine partie de la machine.
Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des blessures aux mains.

Interdiction d’introduire les mains

Ce panneau indique qu'il est interdit a 'opérateur de placer ses mains dans une certaine zone.

Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des blessures aux mains et/ou aux membres
supérieurs.

Interdiction de modifier I'état de I'interrupteur

Ce panneau indique qu'il est interdit de modifier 'état de l'interrupteur et/ou du dispositif de commande.

Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Interdiction de fumer et d’utiliser des flammes nues
Ce panneau indique qu'il est interdit de fumer et/ou d'utiliser des flammes nues.
Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des explosions et/ou des incendies.

Interdiction d’éteindre avec de I'eau
Ce panneau indique l'interdiction d’éteindre les flammes et/ou le début d’un incendie avec de 'eau.
Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.
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Risque d’accés aux chariots élévateurs et autres véhicules industriels

Ce panneau indique qu'il est interdit aux chariots élévateurs et autres véhicules industriels d’accéder a une certaine zone.
Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Interdiction d’accés aux personnes portant un stimulateur cardiaque

Ce panneau indique que l'accées a une certaine zone est interdit aux personnes portant un stimulateur cardiaque
(pacemaker).

Le non-respect des interdictions liées au panneau peut entrainer des risques de graves blessures ou de déces.

Interdiction d’accés avec montres et autres objets métalliques
Ce panneau indique que I'accés avec des montres et autres objets métalliques est interdit.
Le non-respect des interdictions associées au panneau peut provoquer la contamination des produits alimentaires.

Panneaux d’obligation

Obligation générique

Ce panneau indique I'obligation de I'opérateur de respecter les dispositions.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Obligation d’utiliser un casque anti-bruit

Ce panneau indique I'obligation d’utiliser un casque anti-bruit ou des protections auditives lors de I'exécution des
opérations.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer une perte auditive, méme permanente.

Obligation liée aux vétements
Ce panneau indique I'obligation d'utiliser des vétements appropriés lors de I'exécution des opérations.
Le non-respect des exigences associées au panneau peut entrainer des graves dommages, voire la mort de 'opérateur.

Obligation d'utiliser des EPI particuliers

Ces panneaux indiquent I'obligation d’utiliser des équipements de protection individuelle particuliers lors de la réalisation
des opérations. Le non-respect des exigences associées aux panneaux peut entrainer des graves dommages, voire la
mort de l'opérateur.

OO0 0 ®0 09 @

Obligation de mise a la terre

Ce panneau indique I'obligation de connecter la machine a un systéme de mise a la terre efficace.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Obligation de retirer la fiche de la prise

Ce panneau indique I'obligation de débrancher la prise d’alimentation avant d’effectuer toute autre opération.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Obligation de couper I'alimentation avant I'entretien

Ce panneau indique I'obligation de débrancher I'équipement avant d’effectuer toute opération d'entretien.

Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

Obligation de veérifier I'efficacité des protections

Ce panneau indique I'obligation de vérifier I'efficacité des protections (retirées lors des opérations d’entretien, réparation,
nettoyage, lubrification). Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux
choses, aux animaux et aux personnes.

Obligation d'utiliser la protection réglable de la scie circulaire de table

Ce panneau indique I'obligation de vérifier I'efficacité des protections (retirées lors des opérations d’entretien, réparation,
nettoyage, lubrification). Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux
choses, aux animaux et aux personnes.
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Obligation de lire la notice
@ Ce panneau indique I'obligation de lire la notice (manuel d'utilisation et d’entretien, fiches techniques, etc.), avant
d'installer, d'utiliser ou d'effectuer toute autre opération sur la machine !
Le non-respect des exigences associées au panneau peut provoquer des dommages aux choses, aux animaux et aux
personnes.

DAB Pumps fait tous les efforts raisonnables pour garantir que le contenu de ce manuel (par exemple les illustrations, les textes et les
données) est exact, correct et a jour. Malgré cela, ceux-ci peuvent contenir des erreurs et étre ,a tout moment, incomplets ou pas a
jour. Elle se réserve donc le droit d'apporter des modifications et améliorations techniques au fil du temps, méme sans préavis.

DAB Pumps décline toute responsabilité quant au contenu de ce manuel, sauf confirmation écrite ultérieure de DAB Pumps.

2  GENERALITES

21 Nom du produit 2.2  Classification selon Reg. Européen
NGDRIVE VDF - Variateur a fréquence variable utilisant la modulation
d'onde d'impulsion

2.3  Description et utilisation prévue

NGDRIVE a été congu et créé pour la gestion de pompes de circulation ou pour la pressurisation de systémes hydrauliques. Le
systeme permet de moduler les performances hydrauliques en fonction des caractéristiques du systéme pour obtenir les fonctions
souhaitées.

NGDRIVE est un dispositif de contréle et de protection destiné a étre utilisé exclusivement en combinaison avec des systémes de
pompage. Il est basé sur la variation de la fréquence d'alimentation de la pompe. Il peut étre appliquée aussi bien aux pompes
neuves qu'aux anciennes associées a des systémes, garantissant:
e  économies d’énergie et réduction des colts;
e installation simplifiée et colits systéme réduits;
e moins de stress sur le systéme et prolongation de sa durée de vie;
e moins de bruit;
une plus grande fiabilité
NGDRIVE connecté a une pompe adaptée existant déja sur le marché, gere son fonctionnement pour maintenir constante une
certaine grandeur physique (pression, pression différentielle, débit, température, etc.) au fur et @ mesure que les conditions
d’utilisation varient. De cette maniere, la pompe, ou le systéme de pompage, ne fonctionne que lorsque et dans la mesure ol cela
est nécessaire, évitant ainsi un gaspillage d'énergie inutile et prolongeant sa durée de vie. En méme temps, 'appareil est capable
de:
o protéger le moteur des surcharges, des blocages du rotor et de la marche a sec;
e mettre en ceuvre le démarrage et I'arrét de maniére proportionnelle (démarrage progressif et arrét progressif) et optimisée,
pour augmenter la durée de vie du systéme et réduire les courants de démarrage et les pics d’absorption;
o fournir une indication du courant absorbé et de la tension d’alimentation;
o enregistrer les heures de fonctionnement et, sur cette base, les erreurs et défauts signalés par le systéme;
se connecter a d'autres appareils pour obtenir le fonctionnement combiné souhaité.

24  Références spécifiques du produit
Per i dati tecnici si rimanda alla marcatura CE (targhetta) o al capitolo dedicato a fine libretto.

3 MISES EN GARDE

Vérifiez que toutes les parties internes du produit (composants, conducteurs, etc.) sont totalement exemptes de
traces d’humidité, d'oxyde ou de saleté : procédez, si nécessaire, & un nettoyage approfondi et vérifiez l'efficacité de
tous les composants contenus dans le produit. Si nécessaire, remplacez les piéces qui ne sont pas en parfait état de
fonctionnement.

Il est essentiel de vérifier que tous les conducteurs du produit sont correctement serrés dans les bornes
correspondantes.

Pour améliorer I'immunité au bruit provenant de et vers l'appareil, il est recommandé d'utiliser une canalisation
électrique séparée pour alimenter le produit.

Certaines fonctionnalités peuvent ne pas étre disponibles en fonction de la version du logiciel ou du micrologiciel.

O>p B>

3.1 Utilisation inappropriée

Le dispositif de contrdle et de protection est destiné a étre utilisé dans des environnements ordinaires et associé exclusivement a
des systémes de pompage et des groupes de surpression.

Il est interdit de piloter tout autre type d’entrainement et/ou moteur autre que les pompes a eau.
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L'utilisation avec des pompes qui déplacent des fluides autres que I'eau est interdite.

3.2 Piéces chaudes

Les piéces peuvent surchauffer pendant le fonctionnement : placez I'appareil dans un environnement suffisamment aéré, non
accessible aux enfants et aux personnes vulnérables, & I'écart des matériaux combustibles, graisses et/ou substances inflammables.

Risque de brdlures.
Le boitier de I'equipement peut atteindre des températures élevées, soyez prudent lorsque vous l'utilisez ou vous en
approchez. Evitez tout contact accidentel. Voir Image 2

33 Piéces sous tension
Se référer au Livret de Sécurité.

34  Elimination
Ce produit ou certaines pieces de celui-ci doivent étre éliminés conformément aux instructions figurant sur la fiche d’élimination des
DEEE incluse dans I'emballage.

4  GESTION

4.1 Stockage
- Le produit est fourni dans son emballage d'origine dans lequel il doit rester jusqu'a l'nstallation.
- Le produit doit étre stocké dans un endroit abrité des intempéries, sec, éloigné des sources de chaleur et avec une humidité
de l'air constante si possible, exempt de vibrations et de poussiere.
- Il doit étre parfaitement fermé et isolé du milieu extérieur, afin d'éviter I'entrée d'insectes, d’humidité et de poussiéres qui
pourraient endommager les composants électriques, compromettant le bon fonctionnement.

42  Transport
Evitez de soumettre les produits a des chocs et des collisions inutiles.

5  INSTALLATION

Suivez attentivement les recommandations de ce chapitre pour réaliser une installation électrique, hydraulique et mécanique correcte.
Avant de commencer toute opération d'installation, assurez-vous d’avoir débranché 'alimentation de la ligne électrique. Respectez
strictement les valeurs de puissance électrique indiquées sur la plaque signalétique de données électriques.

® Attention : le produit doit étre installé dans des lieux non accessibles aux enfants

Risque de températures élevées
Le boitier de 'équipement peut atteindre des températures élevées : placez-le de maniére a éviter tout contact

accidentel, avec un environnement exempt de matériaux combustibles et/ou inflammables et convenablement
ventilé.

5.1 Prédispositions recommandées

Le produit est congu pour étre fixé directement au mur ou sur le corps moteur de la pompe.
Dans les deux cas un kit de fixation spécifique est utilisé.

Pour la fixation sur le corps moteur, référez-vous au guide rapide spécifique du balancier.
Pour la fixation au mur, suivez les instructions ci-dessous.

- Utilisez un niveau a bulle et la plaque de fixation comme modéle pour le pergage des murs.

- Ataide des encoches spécialement réalisées sur la plaque, percez en deux points équidistants. Il est possible de fixer la
plaque en un troisiéme point optionnel, en cassant la membrane plastique avec une perceuse. Voir image 13a

- Utilisez toutes les piéces contenues dans le kit C : insérez les chevilles dans les trous et fixez la plaque a 'aide des rondelles
et des vis. Voir image 13b

Avant de fixer la plaque, vérifiez que les 4 écrous sont présents dans leurs logements sur la partie arriére en s’assurant
qu'ils ne sont pas sortis de leur position. Voir image 13c

- Procédez a l'aide du kit A en assemblant les 4 OU sur les tiges de vis en prenant soin de pousser chaque OU prés de la
téte de vis. Fixez ensuite I'ensemble d’ancrage a la plaque a 'aide des 4 vis + OR. Voir image 13d
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Pour pouvoir visser la vis en bas a droite, il faut retirer la feuille CEM avec les 4 vis, sinon le logement de la vis reste
caché. Voir image 13e

LT,

Procédez ensuite au cablage habituel et a la fermeture du groupe d’entrainement sur la station de connexion.
5.2 Raccordement des canalisations

Créez le systéme hydraulique le plus approprié en fonction de I'application en vous référant aux schémas généraux que vous trouvez
au début du manuel. Voir les images 9 et 10 pour la Pressurisation, voir I'image 6 pour la Circulation.

Dans I'application de pressurisation, il est nécessaire de connecter le capteur de pression de refoulement.

O

o
w

Connexion électrique

Attention : respectez toujours les consignes de sécurité !

A chaque ouverture ou cablage, assurez-vous, avant de refermer, que les joints et les serre-cables sont intacts.

Toujours couper la tension de secteur avant de travailler sur la partie électrique ou mécanique de l'installation.
Avant d’ouvrir 'appareil, débranchez I'alimentation électrique et attendez au moins 5 minutes pour permettre aux
circuits internes d'épuiser leur énergie et de sécuriser I'appareil.

Seuls les branchements de secteur solidement cablés sont admissibles. L"appareil doit étre mis a la terre (CEI 536
classe 1, NEC et autres normes concernant cette disposition).

Un produit doit étre prévu dans le réseau d’alimentation électrique qui assure une déconnexion compléte dans des
conditions de surtension de catégorie lll. Lorsque l'interrupteur est en position ouverte, la distance de séparation
de chaque contact doit étre conforme a ce qui est indiqué dans le tableau suivant :

Distance minimale entre les contacts de I'interrupteur d’alimentation
Alimentation [V] >127 et <240 >240 et <480
Distance minimale [mm] >3 >6

Assurez-vous que la tension d'alimentation correspond a celle de la plaque du moteur.

Pour connecter les cables d’alimentation, observez les bornes suivantes:

L1-L2-L3- = pour les systemes triphasés sectionneur QS1

L-N- = pour les systémes monophasés (bornes 2T1-4T2-6T3 du sectionneur QS1)
Assurez-vous que toutes les bornes sont complétement serrées, en accordant une attention particuliére a la mise
alaterre.

Avant d'effectuer les branchements électriques, se référer au Livret de Sécurité (code 60183268).

> BB B DPPP

5.31 Connexion de noyau de ferrite
Avant de mettre le produit sous tension, utilisez le noyau de ferrite fourni pour réduire l'interférence électromagnétique induites ou
rayonnée par les cables de données ou d’alimentation.
Uniquement pour les versions M.
Procédez ainsi :
e Silafeuille est présente, dévissez les vis de fixation et retirez la feuille CEM.
o  Fixez le noyau de ferrite vers 'alimentateur (courant d’entrée) en faisant passer le cable deux fois a I'intérieur du noyau
dans la rainure spécifique, comme indiqué sur 'image 11.
e Repositionnez la feuille et procédez & la fixation des vis.
o Fixez le noyau de ferrite vers les pompes (courant de sortie) en passant le cable directement a l'intérieur du noyau dans la
rainure appropriée, dégainez le cable de sortie et fixez le blindage a travers le boulon en U. Voir image 12

Uniquement pour les versions T.
e lIn‘est pas nécessaire d'utiliser de la ferrite dans I'alimentateur de courant d’entrée. Voir image 11
o  Fixez le noyau de ferrite vers les pompes (courant de sortie) en passant le cable directement a l'intérieur du noyau dans la
rainure appropriée, dégainez le cable de sortie et fixez le blindage a travers le boulon en U. Voir image 12
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Le cable de terre ne doit jamais traverser la ferrite.

>

5.3.2  Connexion électrique alimentation

Les bornes d’entrée d’alimentation sont marquées dans le cas d’une alimentation monophasée par I'éventuelle
sérigraphie L et N tandis que dans le cas d’une alimentation triphasée par I'éventuelle sérigraphie R, S, T. Voir image
3a, 3b, 3c. Connexions électriques pompes, condensateurs externes et ligne d’alimentation électrique.

>

5.3.3  Connexion électrique pompes

Le produit dispose d’une protection contre la surchauffe du moteur réalisée avec CTP a l'intérieur de I'enroulement
du moteur. Si vous ne possédez pas de moteur avec CTP ou vous ne souhaitez pas utiliser ce type de protection,
insérez la résistance fournie dans les bornes marquées par la sérigraphie CTP. Une résistance de 100 Ohm % W
est fournie avec le produit. Si ni la résistance ni le PTC ne sont montés, le produit reste dans un état de
protection de sécurité et ne démarrera pas la pompe. Voir images 3a, 3b, 3c.

La section, le type et la pose des cables de raccordement a I'électropompe doivent étre choisis conformément a la
réglementation en vigueur. Les tableaux suivants donnent une indication de la section de céble a utiliser.

Section du cable d’alimentation en mm?
10m 20m 30m 40 m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m 180 m 200 m
4A 15 151 15| 15[ 25| 25| 25| 25| 25 6 6 6
8A 15 15] 25| 25 6 6 6 6 10 10 10 10 16
12A 1 15| 25 6 6] 10| 10] 10 10 10 16 16 16 -
25| 25 0] 10 10] 10| 10 16 16 16 - -
6 10| 10| 10| 16| 16| 16 16 16 - - - -
6] 10] 10] 16| 16| 16| 16 - - - - - -
Tableau valable pour les cables PVC a 3 conducteurs (phase neutre + terre) a 230V

> B

Section du cable en mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A 15| 15 25| 25| 25 6 6 6| 10
8A | 15| 15 6 6 6] 10| 10] 10| 10| 16| 16
12A | 15| 25 6 6] 10| 10| 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16

16A 6| 10| 10| 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16

6] 10 10 10 16 16 16 16| 16 16 16| 16| 16

6] 10 10 16 16 16 16 16| 16 16 16| 16| 16

6 6 101 10 16 16 16 16 16 16| 16 16 16| 16| 16

2A 6 6 101 10 16 16 16 16 16 16| 16 16 16| 16| 16
Tableau valable pour les cables PVC a 4 conducteurs (3 phases + terre) a 230V

Section du cable en mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A 15 [ 15 [ 15 [ 15 | 15 | 15 | 15 | 15 | 25 | 25 | 25 | 25 [ 4 | 4 | 4
8A [ 15 [ 15 | 15 | 15 | 25 | 25 | 25 | 4 | 4 | 4
2A | 15 [ 15 | 25 | 25 | 4 | 4 | 4
6A | 25 | 25 | 25 | 4 | 4
2A [ 25 | 25| 4 | 4
#A 4 | 4 | 4

10 | 10 | 10 | 10 | 16
10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16
10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
%A 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
A1 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
“4A1 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
%A1 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
2A | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
%A | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
60A| 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
Tableau valable pour les cables PVC a 4 conducteurs (3 phases + terre) a 400V
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5.3.4 Connexions capteur et E/S - Circulation
Vous pouvez utiliser en tant que capteurs de contrdle : capteur de pression différentielle, capteur de température, thermostats et
thermostats programmables.
Pour le schéma général voir image 4, 5.

Capteur de pression différentielle

Pour choisir le type de capteur a utiliser, référez-vous a ceux répertoriés sur le panneau de controle s'il est présent ou sur I'APP
Dconnect. La méthode d'utilisation dépendra des paramétres effectués sur le panneau de commande s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect.

Le produit accepte différents types de capteurs de pression différentielle. Le cable doit étre connecté d’un coté au capteur et de
l'autre a I'entrée spécifique du capteur de pression de I'onduleur (voir Image 6). Le cable a deux terminaisons différentes avec sens
d’insertion obligatoire : connecteur pour applications industrielles (DIN 43650) c6té capteur et connecteur 4 pbles cbté onduleur.

Capteur de température

Pour choisir le type de capteur a utiliser, référez-vous a ceux répertoriés sur le panneau de contréle s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect. La méthode d'utilisation dépendra des paramétres effectués sur le panneau de commande s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect.

Pour l'installation des capteurs de température de fluide T1 et T2, reportez-vous aux schémas de connexion suivants, voir image 5

La lecture de la température par le capteur T1 n’est activée que dans les modes de réglage suivants : T1 valeur fixe

@ croissante /décroissante et AT constante.

La lecture de la température par le capteur T2 n’est activée que dans les modes de réglage suivants : T2 valeur fixe
croissante /décroissante et AT2 constante.

Pour les modes de fonctionnement T1 constante et AT1 constante, voir les paragraphes 13.4.4 Configuration Manuelle

Entrées numériques

Reportez-vous au tableau Fonctions associées aux entrées numériques pour vérifier quelles entrées sont activées.

Les entrées peuvent étre activées soit en courant continu, soit en courant alternatif. Les caractéristiques électriques des entrées
sont indiquées ci-dessous (voir tableau 4).

Caractéristiques électriques des entrées

Entrées DC Entrées AC
Tension d'activation minimale 8V 6Vrms
Tension d’arrét maximale 2V 1,5Vrms
Tension maximum admissible 36V 36Vrms
Courant absorbé a 12V 3,3mA 3,3mA
Section minimum de cable acceptée AWG 30 (0.05mm2)
Section minimum de cable acceptée AWG 14 (1.5mm2)

NB Les entrées peuvent étre pilotées avec n'importe quelle polarité (positive ou négative par rapport a leur retour par la terre)

Tableau 4 : Caractéristiques électriques des entrées

Dans les exemples proposés sur les images 8a, 8b, 8c, 8d, il est fait référence a la connexion par contact sec utilisant la tension
interne pour piloter les entrées.

ATTENTION : La tension fournie entre les bornes +V et GND du bornier est égale a 12 Vcc et peut délivrer un
maximum de 50 mA.

Si vous disposez d’une tension au lieu d'un contact, celle-ci peut toujours étre utilisée pour piloter les entrées : n'utilisez simplement
pas les bornes +V et GND et connectez la source de tension a I'entrée souhaitée en respectant les caractéristiques décrites dans le
tableau 4.

ATTENTION : Les paires d’entrées IN1/IN2 et IN3/IN4 ont un pdle commun pour chaque paire.

Fonctions associées aux entrées numériques

IN1  Start/Stop: Sil'entrée 1 est activée depuis le panneau de commande, il sera possible de contrdler I'allumage et I'arrét de
la pompe & distance.
Controle des tours de la pompe avec signal analogique:
Grace al'entrée IN1, il est possible de varier la fréquence de travail ou la hauteur manométrique et d'arréter la pompe.
Les signaux acceptés pour effectuer les contréles sont:
0-10V
4-20 mA
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PWM

IN2  Economie: Sil'entrée 2 est activée depuis le panneau de commande, il sera possible d’activer la fonction de réduction du
point de consigne a distance.

IN3 Pas activé

INd  Pas activé

Connexion sorties

L'onduleur dispose de deux contacts de relais pour signaler respectivement :
1er Relais : Etat de fonctionnement de la pompe
2e Relais : Etat d’erreur de l'onduleur

Voir paramétres dans le tableau ci-dessous pour le paramétrage des fonctions liées aux relais de sortie.

Caractéristiques des contacts de sortie

Type de contact NO, NC, COM

Tension max supportable 250V

Courant max supportable oA S? charge résistiye
2,5A Si charge inductive

Section minimum de cable acceptée AWG 22 (0.3255mm2)

Section max. de cable acceptée AWG 12 (3.31mm2)

Tableau 1 : Caractéristiques des contacts de sortie

Groupes de pompage pour circulation
Les groupes de pompage sont divisés en :
e groupes twin

e  groupes multipompe

Par groupe twin, nous entendons un groupe de pompage constitué d’un seul corps de pompe sur lequel sont montés deux moteurs.
Par groupe multipompe, nous entendons un groupe composé de plusieurs éléments identiques de pompe, de moteur et d'onduleur.
Chaque élément partage a la fois I'aspiration et le refoulement. Chaque pompe, avant de confluer sur le collecteur de refoulement,
doit étre équipée d’'un clapet anti-retour.

Connexions de Groupes Twin
Dans les groupes twin, le capteur de pression doit étre connecté a I'onduleur gauche (en regardant le groupe du cété du ventilateur
du moteur pour que le débit du fluide aille de bas en haut).

Pour le bon fonctionnement du systeme twin, il est nécessaire que toutes les connexions externes du bornier d’entrée soient
connectées en parallele entre les onduleurs en respectant la numérotation des bornes individuelles.

5.3.5  Connexions capteur et E/S - Pressurisation

Vous pouvez utiliser en tant que capteurs de contrdle : capteur de pression ratiométrique, capteur de pression de courant 4-20 mA,
capteur de flux & impulsion. Les flotteurs, le signal d’activation de la pression auxiliaire, la commande générale d'activation de
l'onduleur et le pressostat d’aspiration peuvent étre connectés aux entrées numériques.

Pour le schéma général voir image 8, 9, 10.

Capteur de pression ratiométrique

Pour choisir le type de capteur & utiliser, référez-vous a ceux répertoriés sur le panneau de controle s'il est présent ou sur I'APP
Dconnect. La méthode d'utilisation dépendra des paramétres effectués sur le panneau de commande s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect.

L'onduleur accepte le capteur de pression ratiométrique 0 —5 V.

Le cable doit étre connecté d’'un c6té au capteur et de l'autre a I'entrée spécifique du capteur de pression de I'onduleur, voir Image
9.

Le cable a deux terminaisons différentes avec sens d'insertion obligatoire : connecteur pour applications industrielles (DIN 43650)
c6té capteur et connecteur 4 pdles cété onduleur.

Connexion multi-onduleurs - capteur de pression ratiométrique
Dans les systémes multi-onduleurs, le capteur de pression ratiométrique (0-5V) peut étre connecté a n'importe quel onduleur de la
chaine.
L'utilisation de capteurs de pression ratiométriques (0-5V) est fortement recommandée, pour faciliter le cablage. En
utilisant des capteurs de pression ratiométriques, il n'est pas nécessaire de réaliser de cablage pour transférer les
informations de pression lues entre les différents onduleurs. La communication des données entre les onduleurs
s'effectue sans fil, mais il est recommandé d'installer le cable de communication pour renforcer le systeme en cas de
panne afin de pouvoir lire les capteurs méme s'ils sont connectés a un onduleur défectueux ou éteint.
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Capteur de pression en courant

Pour choisir le type de capteur & utiliser, référez-vous a ceux répertoriés sur le panneau de controle s'il est présent ou sur I'APP
Dconnect. La méthode d'utilisation dépendra des paramétres effectués sur le panneau de commande s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect.

L'onduleur accepte le capteur de pression en courant 4 - 20 mA.

Le capteur en courant 4-20mA choisi comporte 2 fils, un marron (IN+) a connecter a la borne (+12), un vert (OUT-) qui est connecté
ala borne (Vi1 PWM). Les connexions sont visibles sur I'image 10.

Assurez-vous de connecter au moins un capteur de pression dans le tuyau d’aspiration.

Connexion multi-onduleurs — capteur de pression en courant
Des systéemes multi-onduleurs peuvent étre créés avec un seul capteur de pression en courant 4-20 mA, mais le capteur doit étre
cablé a tous les onduleurs.

Attention : il est obligatoire d’utiliser du cble blindé pour les connexions des capteurs.

Réglez le capteur de pression utilisé a travers les paramétres du menu dédié PR pour le capteur de pression de
refoulement et RPR pour le capteur d’aspiration.

Capteur de flux

Pour choisir le type de capteur & utiliser, référez-vous a ceux répertoriés sur le panneau de controle s'il est présent ou sur I'APP
Dconnect. La méthode d'utilisation dépendra des paramétres effectués sur le panneau de commande s'il est présent ou sur 'APP
Dconnect.

Le capteur de flux est fourni avec son propre cable. Le cable doit étre connecté d’'un coté au capteur et de 'autre a I'entrée
spécifique du capteur de flux de I'onduleur, voir Image 9.

Le cable a deux terminaisons différentes avec sens d'insertion obligatoire : connecteur pour applications industrielles (DIN 43650)
c6té capteur et connecteur 6 poles cété onduleur.

Le capteur de flux et le capteur de pression ratiométrique (0-5V) ont le méme type de connecteur DIN 43650 sur leur
corps, il faut donc faire attention a connecter le bon capteur au bon cable.

Entrées numériques

Le produit dispose des entrées numériques suivantes (référez-vous a la sérigraphie si présente) :
- 11: Bornes In1 et C1-2

- 12: Bornes In2 et C1-2

- 13: Bornes In3 et C3-4

- 14: Bornes In4 et C3-4

Les entrées peuvent étre activées soit en courant continu, soit en courant alternatif. Les caractéristiques électriques des entrées
sont indiquées ci-dessous (voir tableau 6).

Caractéristiques électriques des entrées

Entrées DC Entrées AC
Tension d'activation minimale 8V 6Vrms
Tension d’arrét maximale 2V 1,5Vrms
Tension maximum admissible 36V 36Vrms
Courant absorbé a 12 V 3.3mA 3.3mA
Section minimum de cable acceptée AWG 30 (0.05mm2)
Section max. de cable acceptée AWG 14 (1.5mm2)

NB Les entrées peuvent étre pilotées avec n'importe quelle polarité (positive ou négative par rapport a leur retour par la terre)

Tableau 6 : Caractéristiques électriques des entrées

Dans les exemples proposés sur les images 8a, 8b, 8c, 8d, il est fait référence a la connexion par contact sec utilisant la tension
interne pour piloter les entrées.

ATTENTION : La tension fournie entre les bornes +V et GND du bornier est égale & 12 Vcc et peut délivrer un
maximum de 50 mA.

Si vous disposez d’une tension au lieu d'un contact, celle-ci peut toujours étre utilisée pour piloter les entrées : n'utilisez simplement
pas les bornes +V et GND et connectez la source de tension a I'entrée souhaitée en respectant les caractéristiques décrites dans le
tableau 6.

ATTENTION : Les paires d’entrées 11/12 et 13/14 ont un pdle commun pour chaque paire.
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Connexion sorties d’alarmes
L'onduleur dispose de deux contacts de relais pour signaler respectivement :
e Relais 1 Etat de fonctionnement de la pompe
e Relais 2 Etat d’erreur de 'onduleur
Voir paramétres dans le tableau ci-dessous pour le paramétrage des fonctions liées aux relais de sortie.

Caractéristiques des contacts de sortie

Type de contact NO, NC, COM

Tension max supportable 250V

Courant max supportable oA S? charge résistiye
2.5A Si charge inductive

Section minimum de cable acceptée AWG 22 (0 129mm?2)

Section max. de cable acceptée AWG 12 (3.31mm2)

Tableau 7 : Caractéristiques des contacts de sortie

5.3.6  Connexions de Groupes Multiples

Les pompes, moteurs et onduleurs qui composent le systéme doivent étre identiques les uns aux autres.

Pour créer un systéme multi-onduleur, il est nécessaire de suivre la procédure de création du groupe de pompage.

Les capteurs peuvent étre connectés a un seul onduleur.

La communication des données entre les onduleurs s'effectue sans fil, mais il est recommandé d'installer le cable de communication
pour renforcer le systéme en cas de panne afin de pouvoir lire les capteurs méme s'ils sont connectés a un onduleur défectueux ou
éteint.

Pour le bon fonctionnement du systéme multi-onduleurs, il est nécessaire que toutes les connexions externes du bornier d'entrée
soient connectées en paralléle entre les onduleurs en respectant la numérotation des bornes individuelles. La seule exception est la
fonctionnalité de désactivation qui peut étre définie sur n'importe laquelle des 4 entrées et qui vous permet de désactiver 'onduleur ;
dans ce cas, la commande peut également étre distinguée pour chaque onduleur.

5.3.7  Connexion Rs485 Modbus RTU
Concernant les informations relatives aux connexions électriques et aux registres Modbus consultables et/ou modifiables, reportez-
vous au manuel dédié téléchargeable et disponible en cliquant ici ou sur le site internet :

6  MISE EN SERVICE

Toutes les opérations de démarrage doivent étre effectuées avec le couvercle de I'appareil fermé !
Démarrez I'appareil uniquement lorsque tous les raccordements électriques et hydrauliques sont terminés.

Sur la pompe, ouvrez complétement la vanne en aspiration et maintenez celle de refoulement presque fermée, mettez le systéme
sous tension, vérifiez que le sens de rotation du moteur est le méme que celui indiqué sur la pompe.

Une fois le systéme démarré, il est possible de modifier les modes de fonctionnement pour mieux s’adapter aux besoins du systéme
(voir chapitre “7 PANNEAU DE COMMANDE?”).

6.1 Démarrage
Pour le premier démarrage, suivez les étapes ci-dessous:
o  Pour effectuer un démarrage correct, assurez-vous d’avoir suivi les instructions des chapitres 5 INSTALLATION et 6 MISE
EN SERVICE et les sous-paragraphes correspondants.
e  Fournissez I'alimentation électrique.
o  S'ily a une électronique intégrée, suivez les instructions (voir le chapitre “7 PANNEAU DE COMMANDE”).

7 ENTRETIEN

Avant de commencer tout travail sur le systéme, débranchez et bloquez I'alimentation électrique et attendez au moins
5 minutes.

Avant de commencer tout travail sur le systéme, débranchez I'alimentation électrique et attendez au moins 5 minutes. Le systéme
est exempt d’opérations d’entretien de routine. Toutefois, vous trouverez ci-dessous les instructions pour effectuer les opérations de
maintenance extraordinaires qui peuvent étre nécessaires dans des cas particuliers:
o Vérifiez périodiquement la propreté de I'entrée et de la sortie d'air de refroidissement. La fréquence du contrdle dépend de
la qualité de I'air ou se trouve le produit.

Il est recommandé de ne pas forcer les différentes piéces avec des outils inadaptés.
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personnel spécialisé (voir définition dans le livret de sécurité) qui ne doit suivre que les opérations et manceuvres

0 Les opérations d'installation, d’entretien, de réparation ou de transport doivent étre effectuées uniquement par du

relevant de sa compétence ou dont il a une parfaite connaissance

71 Controles périodiques
Les contrdles peuvent étre effectués par I'opérateur de I'équipement, tandis que les interventions de maintenance sont réservées au
personnel formé, expert et autorisé.

Contréles et inspections visuels périodiques mensuels :

Intégrité du boitier et des commandes ;

Intégrité de I'alimentation ;

Fonctionnalité des capteurs ;

Fonctionnalité du dispositif différentiel (test DDR mensuel) pour protéger I'équipement ;

Absence de substances chimiques a proximité des équipements ;

Absence de saletés, poussiéres et accumulations sur les parties cachées de I'équipement et sur les
ventilations des moteurs ;

Absence de dégradation et d'usure du revétement et des cables d'alimentation ;

Absence de fuite d'eau ;

Absence d’anomalies fonctionnelles et de performances de I'équipement et/ou de la pompe en général.

Vérifiez le serrage des cables, des joints et des boulons et vis des piéces soumises aux vibrations et aux charges
pendant le fonctionnement. Il est recommandé d’effectuer ces opérations périodiquement chaque année.

Entretien ordinaire, a effectuer si des problémes courants sont détectés :
[ ]

Serrage des canalisations et remplacement éventuel des joints ;

Remplacement des fusibles et/ou des dispositifs de protection en cas d'intervention ;
Contrdle de I'absorption du courant qui permet d'identifier les défauts ou I'usure.
Nettoyage des composants mécaniques.

Vous trouverez ci-dessous d’autres controles périodiques génériques.

ENTRETIEN, VERIFICATIONS, CONTROLES ET NETTOYAGE PERIODICITE

, Quotidiennement ou
Nettoyage geqeral . o en fonction du degré
Nettoyage général de la ligne (notamment poussiére) et des abords. d'utilisation

Cables électriques

Vérifiez le revétement de protection des cébles électriques pour déceler des coupures, des pelages, des Annuelle

écrasements, etc. et éventuellement remplacez-les.

Equipement de controle électrique

Vérifiez qu'il n’y a pas de rupture ou de déformation, et vérifiez I'état des cables de connexion.
Vérification de I'efficacité des systémes de refroidissement, des raccords et des canalisations.
Vérifiez la lisibilité et I'état de conservation des inscriptions et symboles et restaurez-les si nécessaire.

Semestrielle

Moteurs électriques
Veérifiez qu'il n’y a pas de ruptures ou de déformations.
Vérifiez qu'il n’y a pas de ruptures

Vérifiez le serrage des cables, des joints et des boulons et vis des piéces soumises aux vibrations et aux Annuelle

charges pendant le fonctionnement.

Vérification de I'efficacité des systémes de refroidissement.

Vérifiez qu'il n’y a pas de coupure, de pelage ou d’écrasement des cables d’alimentation.
Signalisation de sécurité

Vérification de la lisibilité et de I'état de conservation des panneaux de sécurité.

Bruits anormaux

Vérifiez les vibrations et les anomalies de fonctionnement.

Hebdomadaire

Quotidienne

Risque de brilures.
Le boitier de I'équipement peut atteindre des températures élevées : attendez qu'il refroidisse avant de procéder.

7.2  Modifications et piéces de rechange
Toute modification non autorisée au préalable dégage le constructeur de tout type de responsabilité.
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7.3 Marquage CE et instructions minimales pour DNA
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L'image est uniquement a des fins de représentation

Consultez le Configurateur Produit (DNA) disponible sur le site DAB PUMPS.
La plateforme vous permet de rechercher des produits par performances hydrauliques, modéle ou numéro de piéce. Vous pouvez
obtenir des fiches techniques, des piéces de rechange, des manuels d'utilisation et d’autres documentations techniques.
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https://dna.dabpumps.com/

8  DECLARATION DE CONFORMITE

Pour le produit indiqué au chap 2.1, nous déclarons par la présente que I'appareil décrit dans ce manuel d’instructions et que nous
commercialisons est conforme aux dispositions pertinentes en matiére de santé et de sécurité de I'UE.

Une déclaration de conformité détaillée et mise a jour est disponible avec le produit.

Si le produit est modifié de quelque maniére que ce soit sans notre consentement, cette déclaration deviendra invalide.

9  GARANTIE

IL EST INTERDIT DE MODIFIER LES PERFORMANCES, LES CARACTERISTIQUES, LA FONCTIONNALITE ET
® L’'UTILISATION PREVUE PAR LE FABRICANT
Toute modification non autorisée au préalable dégage le constructeur de tout type de responsabilité.

DAB s’engage a ce que ses Produits soient conformes a ce qui a été convenu et exempts de défauts et vices d'origine liés a la
conception et/ou a la fabrication de nature a les rendre impropres a I'usage auquel ils sont habituellement destinés.

Pour plus de détails sur la Garantie Légale, nous vous invitons a lire les Conditions de Garantie DAB publiées sur le site
https://www.dabpumps.com/en ou a en demander une copie papier en écrivant aux adresses publiées dans la rubrique «contactsy.
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SECTION ANNEXES
10 DONNEES TECHNIQUES
NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE T/T 400V NGDRIVE T/T 230V
1,1 kW 2,2 kW 3,5kW 2,2 kW
Tension d'alimentation 1~220 - 240 1~220 - 240 3~380 - 480 3~220 - 240

Protocoles de réseau radio Fréquences de fonctionnement *;

= Wi-Fi: 241222472 GHz

= Bluetooth:2.402 a 2.480GHz
Puissance d'émission:

= WiFi: 18.87dBm

= Bluetooth: 7.67dBm
* conformément aux réglementations nationales dans lesquelles le produit est installé

L'appareil comprend un équipement radio avec un logiciel associé pour garantir un fonctionnement
correct comme prévu par DAB Pumps s.p.a.

Tolérance d’alimentation +/- 10%
Fréquence 50/60
Courant nominal maximal de 6.0 A 105A 80A 10,5 A
la pompe
Puissance nominal maximal 1.1 kW 22 KW 3.5 KW 2.2 KW
de la pompe
Courant de fuite a la terre <5mA <5mA <1mA <1mA
Indice de protection IP 55
Température ambiante  de 0+50°C
fonctionnement
Température de stockage -30 + 60°C
Humidité relative de l'air 50% a 40°C
90% a 20°C
Dimensions 215%225 mm, h 155 mm
Poids 5Kg | 54Kg | 4,7Kg | 44Kg

Protection contre la marche a sec

Limitation de courant vers le moteur

Protections contre la température excessive
Protection contre la surchauffe du moteur avec CTP

Protections contre

Tableau 2: Données Techniques

11 DESCRIPTION DU PANNEAU DE COMMANDE

11.1  Orientation du panneau de commande
Le panneau de commande est congu de maniére a pouvoir étre orienté dans la direction la plus pratique pour la lecture de
['utilisateur : sa forme carrée permet une rotation de 90 ° sur 90 °.

o Dévissez les 4 vis aux coins du panneau avec I'outil en option ou une clé Allen commune.
Ne retirez pas completement les vis, il est recommandé de les dévisser uniquement du filetage sur la coque du produit.
Faites attention a ne pas laisser tomber les vis dans le systeme.
Espacez le panneau en prenant soin de ne pas exercer de tension sur le cable de transmission du signal.
Repositionnez le panneau dans son logement avec l'orientation souhaitée, en prenant soin de ne pas pincer le cable.
Serrez les 4 vis avec la clé appropriée ou une clé Allen commune.

11.2  Fonctionnement
- Fonctionnement Pressurisation, voir chap. 13.3 Configuration Pressurisation
- Fonctionnement Circulation, voir chap. 13.4 Configuration Circulation
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1 - Ecran
2-LED
—1 NI
Systéme en phase de démarrage @ @
Systéme actif O
Systéme en erreur o

3 -Touches

Appuyez pour confirmer et passer a I'écran suivant.

Footer

Configuration initiale

Connectivity

 ©

Appuyez pour accéder a la page de menu sélectionnée.
Appuyez pour annuler et revenir a 'écran précédent.
Appuyez pour quitter la page de menu actuelle.
Appuyez pour naviguer dans le menu.

Appuyez pour augmenter le parametre sélectionné.
Maintenir la touche enfoncée augmente la vitesse
d'incrémentation.

Appuyez pour naviguer dans le menu.

Appuyez pour diminuer le paramétre sélectionné.
Maintenir la touche enfoncée augmente la vitesse de
diminution.

1 - HEADER

Status: Décrit I'état de I'ensemble du systeme (Appareils et
Commandes).

Connectivity: Décrit I'état de la connectivité du systéme. Uniquement si
le produit le prévoit.

2-BODY

La partie centrale de I'écran varie en fonction de la page affichée et décrit
les informations nécessaires.

3-FOOTER

La partie inférieure de I'écran abrite les éléments « RETOUR » et «

VALIDATION ». De plus, d’autres messages contextuels apparaitront en
relation avec la page de menu affichée.

Les images représentées dans ce chapitre peuvent différer Iégérement de celles présentes sur le produit selon
la présence ou I'absence et la version du logiciel installé.

Lorsque vous démarrez le tableau pour la premiére fois, le processus de configuration initiale s'affiche sur I'écran.
Suivez les instructions affichées sur 'écran pour terminer le processus.

© sélectionnez la langue

Select language

&)

@

English §

Italiano

© Assistant de configuration

eApp. DConnect
M

Wizard configuration

App. DConnect

Follow the instructions to carry
out the first time setup.
You can also do this from the

app. DConnect.
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@ Pour la configuration avec App. DConnect voir chapitre “Configuration initiale avec I’App. DConnect’.

o Plaque technique 5] Systéme de mesure © WMode de fonctionnement
Technical label N Measuring system {03 > Function {03
modality

Make sure you have

access to the technical . a
@ label and pump info.! International J

Anglo-American

@ Circulation §

Pressurization

La derniére étape de la configuration initiale consiste a choisir le mode de fonctionnement : Pressurisation ou Circulation.
Continuez ensuite avec la création de groupes multipompes.

modifier le type de fonctionnement de I'appareil. Cette opération ne sera possible que via une réinitialisation

@ Une fois le mode de fonctionnement choisi et la configuration initiale réalisée, il n’est plus possible de
des données d’usine.

12.1.1  Configuration initiale avec I’App. DConnect

Connection A partir de cette page, I'onduleur active la connexion DConnect.

[= [= Continue on Si la connexion échoue ou si le délai expire, réessayez avec la touche e. Suivez les
DConnect DAB app. instructions indiquées sur votre smartphone. Une fois la connexion entre 'onduleur et le
from your phone smartphone établie, une fenétre contextuelle de confirmation s'affiche sur I'écran. Pour

annuler la procédure, appuyez sur la touche @.

I'association peut également étre effectuée ultérieurement. Pour configurer I'App ultérieurement, appuyez sur la

@ L'App. DConnect peut également étre utilisée pour les opérations normales de configuration et de consultation et
touche (= a partir du menu principal. Consultez le site http://internetofpumps.com pour les mises a jour.

12.2  Configuration du Groupe Multipompe

Create multipump 23

group Depuis cet écran, il est possible de créer un nouveau groupe multipompe ou d'ajouter la
. pompe a un groupe déja existant. Suivez I'assistant pour chaque cas comme indiqué ci-
g:g SLUTY  dessous.

Group options v

Par groupe multipompe, nous entendons un groupe de pompage constitué d'un ensemble d'appareils dont les
refoulements s'écoulent dans un collecteur commun.

Les appareils communiquent entre eux via la connexion (sans fil) appropriée.

Un systéme multipompe est principalement utilisé pour :

+ Augmenter les performances hydrauliques par rapport a un seul produit.

* Assurer la continuité de fonctionnement en cas de panne d’un produit.

+ Diviser la puissance maximale.

Le systéme hydraulique doit étre créé de la maniére la plus symétrique possible pour obtenir une charge hydraulique
uniformément répartie sur toutes les pompes.

Les pompes doivent toutes étre raccordées a un seul collecteur de refoulement.

Les firmware des appareils connectés doivent étre identiques.

Une fois le systéme hydraulique créé, il faut créer le groupe de pompage en réalisant I'appairage sans fil des appareils
(voir par. 13.2.1 Nouveau groupe)

Pour le bon fonctionnement du groupe de pressurisation, les raccords hydrauliques, les pompes et leur vitesse
maximale doivent étre les mémes pour chaque produit.

Le produit permet d’associer :
- jusqu'a 6 pompes en mode Pressurisation ou 4 pompes en mode Circulation.

OO
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- jusqu'a 2 pompes en mode Circulation avec pompes twin (avec corps de pompe double).

Une fois I'appairage terminé, I'état des appareils associés est indiqué. Pour la signification de chaque état, reportez-
vous au chapitre 13.3 Configuration et Pressurisation au chapitre 13.4 Configuration Circulation.

12.21  Nouveau groupe

Pour créer un nouveau groupe procédez comme indiqué par le systéme : maintenez

enfoncées les deux touches°e pendant 3 secondes pour commencer a rechercher

% d’autres appareils & connecter. L'appairage peut s'avérer impossible car le produit que
vous essayez d'associer est déja présent dans le nombre maximum ou parce que le

produit a associer n’est pas reconnu. Dans ce dernier cas, répétez la procédure en

appuyant sur la touche 9.

L'état de recherche par appairage reste actif jusqu’a ce que le produit a associer est
détecté (quel que soit le résultat) ; si vous ne voyez aucun produit dans un délai d’'une
minute, vous quitterez automatiquement I'état d’appairage. Vous pouvez quitter I'état

de recherche a tout moment en appuyant sur° ce qui annule automatiquement la
procédure.

Search in progress ... 88

Pour accélérer la procédure, un raccourci a été créé qui permet d'associer
la pompe depuis la page principale en appuyant sur les touches (- =]

Multipompe. Cependant, si le produit a déja été configuré, le systeme confirmera le résultat positif de la procédure

@ Dans le cas d’'une premiére installation du produit, procéder a sa configuration au chapitre 13.2.3 Paramétres
via un message pop-up et il sera possible de revenir au menu principal.

12.2.2 Ajoutez au groupe

Pour ajouter un produit & un groupe existant, procédez comme indiqué par le systéme.
Une fois I'option sélectionnée, le systéme commence automatiquement a rechercher un

Search group

Waiting... groupe existant auquel connecter le produit. Un appairage peut s'avérer impossible, car
le produit & associer n’est pas reconnu ou parce qu'un groupe n’a pas encore été créé.
.. Dans ce dernier cas, suivez les instructions du systeme pour créer un nouveau groupe,
voir chapitre 13.2.1 Nouveau Groupe.

L'état de recherche par appairage reste actif jusqu’a ce que le produit a associer est
détecté (quel que soit le résultat) ; si vous ne voyez aucun produit dans un délai d’'une
minute, vous quitterez automatiquement de I'état d’appairage. Vous pouvez quitter

I'état de recherche a tout moment en appuyant sur” ce qui annule automatiquement
la procédure.

Multipompe. Cependant, si le produit a déja été configuré, le systeme confirmera le résultat positif de la procédure

@ Dans le cas d’'une premiére installation du produit, procéder a sa configuration au chapitre 13.2.3 Paramétres
via un message pop-up et il sera possible de revenir au menu principal.

12.2.3  Parameétres Multipompes

Pompe en fonctionnement

Par pompe en fonctionnement on entend une pompe qui participe activement au pompage (ce n'est pas une réserve).

Si le mode de travail Pressurisation a été configuré, il vous sera demandé d’indiquer si la pompe fonctionne en réserve, le nombre
de pompes fonctionnant simultanément et leur temps d’échange.

Si le mode de travail Circulation a été configuré, pour les circulateurs jumelés, il vous sera demandé d'indiquer le type d'interaction,
tandis que pour les circulateurs simples, il vous sera demandé d'indiquer si la pompe fonctionne en réserve, le nombre de pompes
fonctionnant simultanément et leur temps d'échange.

Dans le cas d’'une premiére installation, une fois la procédure terminée, continuez avec les chapitres 13.3.1 Assistant de
configuration — Pompe simple ou 13.4.1 Assistant de configuration — Pompe simple, en fonction du mode choisi.

Sinon, si la pompe a déja été configurée, vous revenez au menu principal.

Pompes connectées
Par pompe connectée, nous entendons I'une des pompes qui font partie du groupe aprés sa création correcte.
Si la Pressurisation est définie, reportez-vous au chapitre 13.3.2 Assistant de configuration - Pompes de groupe
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Sila Circulation est définie, reportez-vous au chapitre 13.4.2 Assistant de configuration — Pompes de groupe.

12.2.4 Icones d’état de Connectivité

Les icbnes suivantes décrivent I'état du systéme. Les icbnes suivantes décrivent I'état de connectivité du

systeme.
@ Connexion...

@ Recherche...

Etat Wi-Fi

Accés au Cloud

Acceés Bluetooth
Connexion a un groupe

Déconnexion d'un groupe

PN ')))

12.3  Configuration Pressurisation
12.3.1  Assistant de configuration - Pompe simple

A Lors de la premiére installation, la touche (=} est inhibée, car la saisie de valeurs est obligatoire.

Dans cette section, vous pouvez définir :
- Le type de capteur de pression (pour le choix reportez-vous au catalogue DAB) : 'onduleur vérifie que le capteur est
connecté au systéme, si celui-ci n’est pas détecté arrétez la pompe, connectez le capteur et relancez l'installation.
- Lapression de référence ;
- Lesvaleurs de base de la pompe : la fréquence, le courant absorbé et la vitesse nominale, qui se trouvent sur la plaque
signalétique du produit & configurer ;
- Latension nominale de la pompe

A Attention : I'écran « Tension nominale » de la pompe » n’est disponible que pour certains modeles du produit.

- Sens de rotation : sur cet écran, il est possible de tester le sens de rotation du moteur, et éventuellement de changer
son sens entre horaire et anti-horaire.

- Capteur de pression secondaire : le systeme permet de connecter un capteur en aspiration. Si vous choisissez de
l'activer, procédez a la configuration comme décrit dans le chapitre 13.3.3 Configurations optionnelles

- Lafonction de remplissage lent : si la fonction est sélectionnée au premier démarrage ou en tout cas provenant d'une
situation de pompe non amorcée, elle commence a pressuriser le systéme lentement pour permettre au systéme de se
remplir progressivement en laissant sortir 'air lentement.

12.3.2  Assistant de configuration - Pompes de groupe

A Lors de la premiére installation, la touche © est inhibée, car la saisie de valeurs est obligatoire.

Dans cette section réduite, vous pouvez définir :
- Lefonctionnement du produit en réserve
- Le courant absorbé par la pompe, qui se trouve sur la plaque signalétique du produit & configurer ;
- Latension nominale de la pompe

A Attention : I'écran « Tension nominale » de la pompe » n’est disponible que pour certains modéles du produit.

- Sens de rotation : sur cet écran, il est possible de tester le sens de rotation du moteur, et éventuellement de changer
son sens entre horaire et anti-horaire.

) Le systéme est prét
IUESEICIRERCERIARE  Toys |es paramétres ont été définis, le systéme est maintenant en veille.

Go to main menu o les « Configurations optionnelles ».

@ De la, vous pouvez choisir d’accéder au « Menu principal » ou de définir
Consultez les chapitres respectifs.

Go to optional configurations v

Lors de la premiére installation, il vous est demandé de configurer un capteur de pression.
Le choix du capteur de pression doit étre fait en fonction des caractéristiques hydrauliques du systéme.
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12.3.3  Configurations optionnelles

Configuration de la fonction capteur de pression a I'aspiration

La fonction vous permet de définir la détection d’une basse pression a I'aspiration comme suit :

« fonction désactivée

« fonction activée avec réinitialisation automatique

« fonction activée avec réinitialisation manuelle

La fonction de détection de basse pression a I'aspiration génére le blocage du systéme aprés le temps réglé au point T1 «
Temporisation sur basse pression en aspiration ».

Les deux réglages (réinitialisation automatique ou manuelle) différent par le type de réarmement une fois la pompe bloquée :

* En mode de réinitialisation automatique, la pression a 'aspiration doit revenir @ une valeur supérieure au seuil réglé au point «
Référence seuil basse pression a I'aspiration » pendant un temps d’au moins 2 sec.

Configuration du capteur de flux
Permet de paramétrer le fonctionnement selon le tableau suivant :

Réglage du capteur de flux

Valeur Type d’utilisation Notes

0 absence de capteur de flux par défaut
1 capteur de flux unique spécifique (F3.00)

2 capteur de flux multiple spécifique (F3.00)

3 réglage manuel pour un capteur de flux & impulsion unique générique

4 réglage manuel pour un capteur de flux & impulsion multiples générique

Tableau : Parameétres du capteur de flux
@ Dans le cas d'un fonctionnement multi-onduleur, il est possible de spécifier I'utilisation de plusieurs capteurs.

Fonctionnement sans capteur de flux
Vous pouvez choisir entre 2 modes de fonctionnement différents sans capteur de flux :

Mode fréquence minimale: ce mode permet de régler la fréquence en dessous de laquelle on considere qu'il y a un flux nul. Dans
ce mode, I'électropompe s'arréte lorsque sa fréquence de rotation descend en dessous de la valeur réglée pendant un temps égal au
temps de temporisation d'arrét.

IMPORTANT : Un mauvais réglage de la fréquence de flux nul entraine:

1. Silafréquence est trop élevée, I'électropompe pourrait s'arréter méme en présence de flux, puis se remettre en marche dés
que la pression descend en dessous de la pression de redémarrage. Il pourrait donc y avoir des allumages et arréts répétés,
méme trés rapprochés.

2. Sila fréquence est trop basse, I'électropompe peut ne jamais s'arréter méme en 'absence de flux ou en cas de flux tres
faibles. Cette situation pourrait entrainer des dommages a I'électropompe en raison d’une surchauffe.

=

Puisque la fréquence de flux nul peut varier selon le changement du point de consigne, il est important que :

1. Chaque fois que le point de consigne est modifié, vérifier que la valeur de fréquence définie est adéquate pour le nouveau
point de consigne.

Les points de consigne auxiliaires sont désactivés si le capteur de flux n'est pas utilisé et si la fréquence est utilisée selon
le mode de fréquence minimale.

ATTENTION : le mode fréquence minimale est le seul mode de fonctionnement sans capteur de flux autorisé pour les systémes multi-
onduleurs.

Mode auto-adaptatif : ce mode consiste en un algorithme auto-adaptatif particulier et efficace qui lui permet de fonctionner dans
presque tous les cas sans aucun probleme. L'algorithme acquiert des informations et met a jour ses paramétres pendant le
fonctionnement. Pour un fonctionnement optimal, il convient qu'il n’y ait pas d'évolutions périodiques substantielles du systéme
hydraulique qui diversifient fortement les caractéristiques les unes des autres (comme des électrovannes qui échangent des secteurs
hydrauliques avec des caractéristiques trés différentes), car l'algorithme s'adapte a I'un d’entre eux et pourrait ne pas donner les
résultats escomptés lors de la commutation. Par contre, il n’y a aucun probléme si le systéme reste avec des caractéristiques similaires
(longueur d'élasticité et débit minimum souhaité).
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Chaque fois que la machine est allumée ou réinitialisée, les valeurs auto-appris sont réinitialisées, il faut donc du temps pour permettre
a nouveau I'adaptation.
L'algorithme utilisé mesure différents paramétres sensibles et analyse I'état de la machine pour détecter la présence et le volume du
flux. Pour cette raison et pour éviter les fausses erreurs, il est nécessaire de définir correctement les paramétres, notamment :

e  Sassurer que le systéme n’ait pas d'oscillations pendant le paramétrage (en cas d'oscillations, agissez sur les paramétres
Gain Proportionnel et Gain Intégral). Voir le chapitre Paramétres additionnels
Effectuer un réglage correct du courant nominal
Définir un seuil de flux minimum adéquat en dessous duquel, s'il y a de la pression, 'onduleur arréte I'électropompe
Définir une fréquence de rotation minimale correcte
Définir le bon sens de rotation

ATTENTION : le mode auto-adaptatif n'est pas autorisé pour les systémes multi-onduleurs.

IMPORTANT : Dans les deux modes de fonctionnement, le systéme est capable de détecter le manque d’eau en mesurant, en plus
du facteur de puissance, le courant absorbé par la pompe et en le comparant au paramétre de courant nominal. Si vous définissez
une fréquence de rotation maximale de la pompe qui ne Iui permet pas d’absorber une valeur proche du courant a pleine charge de
la pompe, de fausses erreurs de manque d’'eau peuvent se produire. Dans ces cas, vous pouvez corriger comme suit : ouvrez les
installations jusqu'a atteindre la fréquence de rotation maximale et vérifiez combien la pompe absorbe a cette fréquence (cela peut
étre vérifié facilement a partir du paramétre courant de phase indiqué sur I'écran), puis réglez la valeur de courant lu comme valeur
de courant nominal.

Méthode d'auto-apprentissage rapide pour le mode auto-adaptatif

L'algorithme d’auto-apprentissage s'adapte automatiquement aux différents systémes en acquérant des informations sur le type
de systéme.
Vous pouvez accélérer la caractérisation du systeme grace a la procédure d’apprentissage rapide :
1) Allumez 'appareil ou s'il est déja allumé, appuyez simultanément sur les quatre touches pendant au moins 1 seconde
pour provoquer une réinitialisation.
2) Réglez I'absence de capteur de flux dans le systéme puis, dans le méme menu, passez au réglage de la rubrique seuil
d’arrét.
3) Ouvrez une installation et faites fonctionner la pompe.
4) Fermezl'installation trés lentement jusqu’a atteindre le flux minimum (installation fermée) et lorsqu'’il se stabilise, notez
la fréquence a laquelle il se stabilise.
5) Attendez 1 a 2 minutes pour que le flux simulé soit lu ; vous pouvez le remarquer lorsque le moteur s’éteint.
6) Ouvrez une installation de maniére a atteindre une fréquence de 2 a 5 [Hz] supérieure a la fréquence lue auparavant
et attendez 1 & 2 minutes le nouvel arrét.

IMPORTANT : la méthode ne sera efficace que si, avec la fermeture lente du point 4), il est possible de maintenir la
fréquence a une valeur fixe jusqu’a la lecture du flux. Ce n’est pas une procédure valable si pendant le temps qui suit la
fermeture la fréquence passe a 0 [Hz] ; dans ce cas, il est nécessaire de répéter les opérations a partir du point 3, ou bien
de laisser la machine apprendre par elle-méme pendant le temps indiqué ci-dessus.

1. Sile capteur est DAB il suffit de : régler le diamétre du tuyau ;
2. Sile capteur est générique : régler le facteur de conversion d'impulsion I/min. Le facteur de conversion est fourni par le
fabricant du capteur et dépend du type de capteur et du diametre du tuyau.

Configuration du protocole de communication
Concernant les informations relatives aux connexions électriques et aux registres Modbus consultables et/ou modifiables, reportez-
vous au manuel dédié téléchargeable et disponible en cliquant ici ou sur le site internet : www.dabpumps.com

Configuration E/S

Cet écran permet de modifier et/ou de visualiser les informations relatives a la configuration des E/S.

En accédant a la page de référence, il est possible de définir le type d’entrées et de sorties disponibles dans I'onduleur. Suivez les
instructions affichées a I'écran pour définir les valeurs en fonction de vos besoins.

Parametres additionnels
Cet écran vous permet de modifier et/ou de visualiser une série de paramétres qui vous permettent de gérer le systéme selon vos
besoins. Ci-dessous les rubriques affichées:

Retard d'arrét Type de systéme 4

Temps de démarrage Gain proportionnel

Fréquence de démarrage ! Gain Intégral

Fréquence porteuse 2 Temps de fonctionnement en marche a sec
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Accélération

Vitesse de rotation maximale
Fréquence de rotation minimale
Vitesse de flux nulle 3

FRANCOIS
Temps mode de remplissage lent®
Facteur de fonctionnement en marche a sec
Courant absorbé par la pompe
Tension nominale de la pompe 6

Limite maximale de la pression de référence Gain proportionnel

"Non disponible avec capteur de flux actif et fonction de remplissage lent NON réglé sur « a chaque démarrage »
2Non disponible avec capteur de flux actif et fonction de remplissage lent réglé sur « a chaque démarrage »
3Non disponible avec le capteur de flux désactivé.

4Non disponible avec le capteur de flux activé.

5Non disponible si la fonction de remplissage lent n’est PAS définie sur « & chaque démarrage »

6 Ce paramétre est visible uniquement pour les moteurs a double tension

pompe » et « Tension nominale de la pompe » a tous les autres appareils connectés.

f’i Si la pompe fait partie d’'un groupe, il est possible de transmettre les paramétres « Courant absorbé par la

12.3.4  Menu principal

&) Ready

Overview

Q@ = @ 7

25 105 2650 1.95
bar I/m rpm kW

DConnect> =

Apergu de I'écran

Une fois la configuration terminée, certains parametres s'affichent sur I'écran Apergu en
fonction des conditions suivantes : la présence ou I'absence du capteur de flux et son
appartenance ou non a un groupe.

Les paramétres affichés peuvent étre les suivants :

@ Mesure de la pression de @ Mesure de la vitesse de rotation
refoulement
g Mesure de la puissance
Mesure de flux (uniquement si absorbée (uniquement si la
activé) pompe n'est PAS configurée
avec un groupe)
Icones d'état

Les icones suivantes sont valables pour le systéme et les appareils.

® Aucun état détecté Alerte
Non configuré

0 Prét

Pression auxiliaire

Mode nuit/jour

¢H En fonction

Basse pression

P® @ @&

Pression auxiliaire Flotteur
Mode nuit/jour
0 Pause Alarme
@  Arétadistance Danger !

L'image est uniqguement a des fins de représentation. Elle ne décrit pas I'état réel du systéme.

d’apergu du menu principal, appuyez sur la touche e.

@ L'appairage avec App. DConnect peut également étre effectuée une fois la configuration initiale terminée. Depuis I'écran
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Structure du menu

Historique des Erreurs et des
Alarmes

Fault list

Fault dry run
Fault disconnected pump

See complete list > =

Pression de référence de
redémarrage pompe

Differential restart @
pressure

0.5 bar

Modify > =

Groupe multipompe
Multipump group 33

& @

Settings > =
Systéme
Device settings

LV ver: 888.888.888:88
2y HV ver: 888.888.888:88

iy D+ ver: 888.888.888:88
3] Pr. SN: 888888888888

Settings > =

FRANCOIS

A Le premier écran visible dans le menu principal est le « Apergu ».

Apergu

Overview

Q@ = @ ¥

25 105 2650 1.95
bar I/m rom kW

DConnect> =

Fonctionnalités pompe

Pump function F

Disable Enable
L.P. Fun Antilock

Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

Consommation et statistiques

Consumption and 7

statistics 1 .72 kW

Power
56A

Current

Show details > =

Vous trouverez ci-dessous la description de chaque page individuelle.
Une fois que vous atteignez la derniére section d’une page de menu, utilisez la touche [ pour revenir au menu principal.

Historique des Erreurs et des Alarmes

Pression de référence

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

Fonction confort

Comfort function V

Enable

Night / Day

Config. appareil

Device configuration &
59A 50.0 Hz

Absorb.current  Power supp.freq.

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Settings > =

L'historique des alarmes est facilement accessible dans la liste des pages du menu principal, immédiatement au-dessus de la page du menu
« Apercu ». Cette page affiche I'historique des événements en commengant par le plus récent enregistré par le systeme.
En cas de problémes avec le systéme et/ou les appareils, vérifiez le popup d'information affichée a I'écran et suivez les instructions

étape par étape.

Le systeme propose deux types de rapports au total, par ordre de gravité :

a Alerte

Détecte un dysfonctionnement du systéme ou de I'appareil,
mais cela ne 'empéche pas de fonctionner.

(Ex. Tension de batterie de secours faible)

o Erreur

Détecte un dysfonctionnement qui empéche le systeme ou les

appareils de fonctionner normalement.

(Ex. Manque d’eau)
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: Error Dry run

Description: Dry run detected
Fill the pump

Advice code: E15
Time ref: 01/01/2023 23:03:56

Pression de référence

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

FRANCOIS
Fenétres contextuelles alertes et alarmes
A partir de la liste des événements, il est possible de visualiser la description associée.
Cela vous permet de comprendre la cause et les mesures ultérieures a prendre pour
résoudre I'anomalie.

La méme section « Historique des alarmes » offre la possibilité de réinitialiser la liste des
erreurs enregistrées jusqu’a ce moment. Cette opération nécessite une validation pour
pouvoir continuer.

L'écran affiche la valeur de pression de référence définie dans le systéme.
En accédant a la page de menu, I'option suivante est affichée :

- Pression de référence : appuyez sur les touchese ete pour modifier la
plage de réglage en fonction du capteur utilisé.

Si la pression auxiliaire de référence a été activée dans le systéme, elle peut étre
modifiée a 'aide de la rubrique supplémentaire suivante dans la liste, pour chacune des
4 entrées disponibles :

- Pression auxiliaire de référence # : appuyez sur les touchese ete pour
modifier la plage de réglage en fonction du capteur utilisé dans I'entrée
respective.

Si plusieurs fonctions de pression auxiliaires associées a
plusieurs entrées sont actives en méme temps, I'onduleur
atteindra la pression la plus basse de toutes celles activées.

Les points de consigne auxiliaires sont désactivés si le capteur de
flux n’est pas utilisé et si la valeur de fréquence minimale est
utilisée.

Pour chaque entrée, régler une pression trop élevée par rapport
aux performances du produit connecté peut provoquer de fausses
erreurs de manque d’eau. Dans ces cas, diminuez la pression de
réglage ou utilisez une pompe adaptée aux besoins de
Pinstallation.

LA AT,

Pression différentielle de redémarrage pompe

Differential restart
pressure

0.5 bar

Modify > =

Fonctionnalités pompe
Pump function
Disable

Smart
Anticycling

Settings > =

Enable
L.P. Fun Antilock

Enable

Antifreeze

L'écran exprime la diminution de pression par rapport a la valeur de pression de
référence, ce qui provoque le redémarrage de la pompe.
En accédant a la page de menu, I'option suivante est affichée :

- Pression différentielle de redémarrage de la pompe : appuyez sur les

touchese ete pour modifier la plage de réglage en fonction du capteur
utilisé. La valeur peut étre réglée entre un minimum de 0,1 et un maximum de
5 bars.

Dans des conditions particuliéres (par exemple dans le cas d’'une
consigne inférieure a la pression de redémarrage de la pompe), elle
peut étre automatiquement limitée.

L'écran affiche d’autres fonctionnalités supplémentaires disponibles dans le systéme,

pour protéger le produit.

En accédant a la page de menu, les options suivantes sont affichées :

- Antiblocage : cette fonction sert a éviter les blocages mécaniques en cas
d’inactivité prolongée ; il agit en faisant tourner périodiquement la pompe.
Lorsque la fonction est activée, la pompe effectue un cycle de déblocage
d’'une durée de 1 minute toutes les 23 heures.

- Anticycling : cette fonction permet d'éviter des allumages et arréts fréquents

en cas de fuite dans l'installation. La fonction peut étre réglée selon trois
modes différents :
e Désactivé : la fonction n'intervient pas ;

133



FRANCOIS

e Activé : la commande électronique arréte le moteur aprés N cycles start-
stop identiques ;

e Mode intelligent : le contrdle électronique agit sur la pression
différentielle de redémarrage de la pompe, pour réduire les effets
négatifs dus aux fuites.

- Antigel : cette fonction permet d'éviter les ruptures de la pompe lorsque la
température atteint des valeurs proches du gel, elle agit en faisant tourner
automatiquement la pompe.

- Fonction basse pression d'aspiration : cette fonction permet de régler le seuil
de pression en dessous duquel le bloc basse pression d’aspiration intervient .

La gestion de la basse pression d’aspiration n’est disponible que si,
pendant la phase de « Configuration Pressurisation », le capteur de

pression secondaire a été réglé sur une valeur autre que « Désactiver
».

S'il y a des fuites dans la section de refoulement du systéme, le systeme démarre et s'arréte de maniére cyclique
méme si I'eau n’est pas puisée intentionnellement : méme une petite fuite (quelques ml) provoque une chute de
pression qui a son tour provoque le démarrage de I'électropompe. Le contrdle électronique du systéme est capable
de détecter la présence de la fuite en fonction de sa périodicité.

La fonction peut étre exclue ou définie selon les deux modes différents restants décrits ci-dessus (Mode activé, Mode
intelligent). La fonction nécessite qu’une fois la condition de périodicité détectée, la pompe s’arréte et attende une
réinitialisation manuelle. Cette condition est communiquée a ['utilisateur par I'allumage de la LED rouge « Alarme » et
I'apparition du mot « ANTI-CYCLAGE» sur I'écran. Aprés avoir éliminé la fuite, vous pouvez forcer manuellement le

redémarrage en appuyant et en relachant les touches (] et eau méme moment.

ii Antigel (protection contre le gel de I'eau dans le systéme)

ﬁ Anti-cyclage (protection contre les cycles continus sans demande de I'installation)

Le changement d'état de I'eau de liquide & solide entraine une augmentation de volume. Il faut donc éviter que le
systeme reste plein d’eau a des températures proches du point de congélation, afin d'éviter les ruptures. Cest la
raison pour laquelle il est recommandé de vider tout produit lorsqu'il reste inutilisé pendant la période hivernale.
Cependant, ce systeme est équipé d’une protection qui empéche la formation de glace a l'intérieur de la pompe,
activant le produit si la température descend a des valeurs proches du point de congélation. De cette fagon, I'eau a
lintérieur est chauffée et le gel est évité.

La protection « Antigel » ne fonctionne pas en 'absence d'électricité.

La protection antigel n’affecte que la pompe, il est donc recommandé de protéger adéquatement les capteurs contre
la formation de glace.

Il est toutefois conseillé de ne pas laisser le systéme chargé pendant de longues périodes d'inactivité : videz-le
soigneusement des liquides internes.

Fonction confort

L'écran affiche d'autres fonctionnalités supplémentaires disponibles dans le systéme,
pour protéger le produit.

En accédant a la page de menu, I'option suivante est affichée :

Comfort function

Enable

Night / Day - Mode nuit/jour : augmente le confort et optimise la consommation pendant
les heures de moindre utilisation du produit, en réduisant le point de consigne
de la pression du systeme pendant une plage horaire paramétrable par
l'utilisateur. La fonction peut étre exclue.

Groupe multipompe

L'écran offre la possibilité de créer un groupe multipompe s'il n'est pas déja créé. Pour
la procédure de création d’'un nouveau groupe ou d'ajout & un groupe existant,

> reportez-vous au chapitre 13.2 Configuration Groupe Multipompe.
(8,\/ @v Dans le cas de pompes déja connectées a un groupe, il est possible d’accéder aux
paramétres suivants :

Multipump group

- Configuration des paramétres du groupe multipompe : il est possible de
Settings > = configurer la pompe en réserve ou de I'associer a la priorité minimale de
démarrage. Par conséquent, le produit sur lequel ce réglage est effectué
démarrera toujours en dernier.

Configurez ensuite les pompes fonctionnant en méme temps et le temps
d’échange relatif.
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- Supprimez tout le groupe multipompe : le groupe et ses parametres seront
supprimés.

- Supprimez la pompe actuelle du groupe multipompe : la pompe en
question est supprimée du groupe auquel elle appartient.

- Supprimez la pompe souhaitée du groupe multipompe : la pompe
sélectionnée sera supprimée du groupe actuel.

- Ajoutez une pompe au groupe existant : pour la procédure d'ajout a un
groupe existant, reportez-vous au chapitre 13.2 Configuration Groupe
Multipompe.

L’ajout d’'une pompe au groupe existant n’est possible que si le nombre
maximum d’appareils connectables n’'a pas été dépassé : jusqu’a 6

appareils en mode Pressurisation ou en mode Circulation avec 1 seul
produit ou jusqu’a 2 appareils en mode Circulation avec des appareils
jumeaux.

Consommation et statistiques

. g L'écran offre la possibilité de vérifier :
Consumption and - Sila pompe ne fait pas partie d'un groupe, les valeurs de puissance et de

sl 1.72 kW courant consommées par la pompe.
% Power - Sila pompe fait partie d'un groupe, les valeurs de puissance et de courant de

56 A la pompe ainsi que la puissance et le flux utilisés par le groupe.
Current

Show details > =

Dans les deux cas I'écran permet d’accéder a plus de détails :
- Détails des statistiques : en accédant a cette fonction vous pouvez visualiser 3 éléments :
e  Mesures Pompe avec les valeurs associées répertoriées.
e  Heures travaillées : indique les heures d'alimentation électrique du produit, les heures de fonctionnement de la
pompe et le nombre de démarrages du moteur.
e  Statistiques de flux : indique les mesures de flux total et partiel. Il est possible de procéder a une réinitialisation de
la mesure partielle de flux.

A L'option statistiques de flux n’est disponible que si le capteur de flux est présent.

- Détails de la consommation : Affiche un histogramme de la puissance de sortie sur 5 barres verticales. L’histogramme
indique combien de temps la pompe est restée allumée a un niveau de puissance défini. Les barres des différents
niveaux de puissance sont situées sur 'axe horizontal inférieur ; I'axe horizontal supérieur indique le temps pendant
lequel la pompe a été allumée au niveau de puissance spécifique (% du temps par rapport au total).

Si la pompe fait partie d’'un groupe, il est possible de visualiser en détail le flux et la consommation électrique du groupe
et de chacun des appareils connectés.

Pour la pompe actuelle, la pression et la vitesse ainsi que I'histogramme de puissance relative seront également
affichés.

Configuration de I'appareil

. . . & L’écran affiche un bref résumé de I'état et des paramétres attribués au systeme. Les
Device configuration principaux éléments décrits sont : le courant absorbé, la fréquence d'alimentation, le type

59A CIOINEFAY  de capteur de pression, le type de capteur de flux.
Absorb.current Power supp.freq.

501 R 25 Bar No sensor

Pressure sensor Flow sensor

Settings > =
En accédant a cette page de menu, vous pouvez afficher les options suivantes :

- Premiére configuration : cette fonctionnalité offre deux fonctions supplémentaires qui sont décrites dans les paragraphes
ci-dessous Accés en lecture et Modifiez la configuration .

- Configuration premier démarrage via DConnect App : cette fonctionnalité permet de réaliser a nouveau la « Configuration
initiale » via I'application DConnect. Référez-vous au chapitre 13.1.1 Configuration initiale avec App. DConnect
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ATTENTION !
A Une fois ce choix sélectionné, le systéme s’arrétera en proposant a nouveau les paramétres du
premier démarrage.
Le systéme ne peut redémarrer qu’aprés avoir ressaisi les paramétres.
- Configuration de la fonction capteur de pression secondaire : référez-vous au chapitre 13.3.3 Configurations
optionnelles.
- Configuration du capteur de flux : référez-vous au chapitre 13.3.3 Configurations optionnelles.
- Configuration du protocole de communication : référez-vous au chapitre 13.3.3 Configurations optionnelles.
- Configuration E/S : référez-vous au chapitre 13.3.3 Configurations optionnelles.

Parametres additionnels : référez-vous au chapitre 13.3.3 Configurations optionnelles.

Accés en lecture
Cette fonctionnalité permet de visualiser tous les paramétres définis lors de la phase « Configuration initiale » .
L'accés est en lecture seule et les valeurs ne peuvent donc pas étre modifiées.

Modifier la configuration
Cette fonctionnalité permet d’effectuer a nouveau la « Configuration initiale », permettant a l'utilisateur de modifier les valeurs
précédemment définies. Référez-vous au chapitre « Configuration initiale ».

ATTENTION!
Une fois ce choix sélectionné, le systéme s’arrétera en proposant a nouveau les paramétres du premier
démarrage. Le systéme ne peut redémarrer qu’aprés avoir ressaisi les paramétres.

Systéme

Sistema L'écran affiche a droite les paramétres qui identifient 'onduleur et ses versions de
firmware, tandis qu’a gauche un code QR contenant un plus grand nombre de données
d’identification du produit.

| D+ ver: 838.888.838:88 En accédant & cette page de menu, vous pouvez afficher les fonctions décrites dans le
i) Pr. SN: 888833888888 paragraphe Parametres du systéme.
Impostazioni > =

En maintenant la touche enfoncée pendant 5 secondes (] vous pouvez visualiser le QR-code complet avec toutes les
données d'identification du produit. Pour quitter cette page, attendez 2 minutes ou appuyez sur n'importe quelle touche.

Paramétres du systéme

Sélectionner langue Systéme de mesure

Measuring system o3

Select language @

@ English J
Italiano

Luminosité de I'écran

International §
Anglo-American

Screen brightness 3

100 -
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Détails de connectivité

Info. connessioni (=

"E IP: 888.888.888.888

. SSID: placeholder
Wi-Fi MAC: 88.88.88.88.88.88
Blut. MAC: 88.88.88.88.88.88
SN: 88888-88888-88888

Maintenez la touche enfoncée (2] pour afficher la série compléte de
connectivité

Contréle manuel

Appuyez et maintenez la touche (= pour démarrer le moteur. Relachez
la touche (=} pour arréter le moteur.
Speed 2559 rpm

Speed . , .
Press. 4.3 bar e @ Appuyez simultanément sur les touches@®@© pour démarrer le moteur.

Manual Control

Flow 91 /m Le moteur continuera & tourner jusqu’a ce que vous enfonciez la touche

Power 1.42 kW @ ou la combinaison °e

a
Curr. 5.3 Arms 2560 rpm
v

Temp. 48°C

Réinitialisation des données d’usine

ATTENTION!!

La configuration nécessite une double validation pour

The motor will be stopped and all continuer. Une fois ce choix sélectionné, le systéme s’arrétera
settings and configurations will en proposant a nouveau les paramétres du premier démarrage.
Le systéme ne peut redémarrer qu’aprés avoir ressaisi les

Reset factory data N

be reset to factory settings. The
procedure cannot be cancelled. N
Do you want to continue? parameétres.

12.4  Configuration Circulation
12.4.1 Assistant de configuration - Pompe simple

Lors de la premiére installation, la touche © est inhibée, car la saisie de valeurs est obligatoire.

Dans cette section, vous pouvez définir :
- Les valeurs de base du circulateur : la fréquence, le courant absorbé et le nombre maximum de tours, qui se trouvent
sur la plaque signalétique du produit a configurer ;
- Latension nominale du produit.

Attention : I'écran « Tension nominale » de la pompe » n’est disponible que pour certains modéles
du produit.

- Sens de rotation : sur cet écran, il est possible de tester le sens de rotation du moteur, et éventuellement de changer
son sens entre horaire et anti-horaire.

- Choix de configuration guidée (voir chapitre 13.4.3 Assistant de configuration) ou manuelle (voir chapitre 13.4.4
Configuration Manuelle).

12.4.2 Assistant de configuration - Pompes de groupe

Lors de la premiére installation, la touche © est inhibée, car la saisie de valeurs est obligatoire.

Dans cette section réduite, vous pouvez définir :
- Lefonctionnement du produit en réserve
- Le courant absorbé par la pompe, qui se trouve sur la plaque signalétique du produit & configurer ;
- Latension nominale de la pompe

Attention : I'écran « Tension nominale » de la pompe » n’est disponible que pour certains modéles
du produit.

- Sens de rotation : sur cet écran, il est possible de tester le sens de rotation du moteur, et éventuellement de changer
son sens entre horaire et anti-horaire.
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12.4.3  Assistant de configuration
L'assistant de configuration permet au systéme de filtrer automatiquement une série de courbes de réglage valides, en fonction du
choix du type d’application et du systéme disponible.
Les applications suivantes peuvent étre sélectionnées :

- Recirculation eaux sanitaires

- Circuit primaire

- Circuit secondaire

- Autre

@ Pour une explication des courbes de réglage valables, référez-vous au chapitre 13.4.4 Configuration Manuelle.

Si le circuit secondaire est sélectionné, cela vous permet également de définir le type de systéme dont vous disposez :
Conditionnement
Vannes thermostatiques
Zones avec thermostat
Surfaces rayonnantes

Lors de la premiére installation, il vous est demandé de configurer un capteur de pression.
Le choix du capteur de pression doit étre fait en fonction des caractéristiques hydrauliques du systéme.

Si l'icone de la courbe de réglage affiche le symbole@>\ , cela indique que le capteur de pression ou de
température n’a pas été identifié. Connectez-le ou vérifiez son intégrité. Une fois cela fait, il faut recommencer
a partir de la Configuration Circulation.

Une fois la courbe de régulation choisie, le systéme vérifie si le capteur de pression est présent et fonctionnel (pour les courbes de
pression différentielle constante, de pression différentielle proportionnelle et de vitesse constante) ou le capteur de température (pour
les courbes de température constante T1, de température constante T2, différence de température constante). Une fois vérifié, vous
devez définir le type de contrdle.

Vous pouvez choisir entre trois entrées externes qui doivent étre connectées a la station de connexion (une commande 0-10 V, un
capteur 4-20 mA, une commande PWM) et une configuration manuelle.

Pour chaque cas, il est possible d’effectuer des personnalisations en fonction du type de courbe de régulation choisi.

Une fois la configuration terminée, continuez avec le chapitre 13.4.5 Configurations optionnelles.

12.4.4 Configuration Manuelle
La configuration manuelle met a disposition toutes les courbes de régulation gérées par 'onduleur. Il sera de la responsabilité de
linstallateur de sélectionner celle la plus appropriée en fonction des caractéristiques du systéme.
L'onduleur permet d’effectuer les modes de régulation suivants :
o Vitesse constante
e  Pression différentielle constante

e Pression différentielle proportionnelle
e  Température constante T1
e  Température constante T2
o Différence de température constante
N Pression différentielle constante

La hauteur manométrique reste constante, quelle que soit la demande en eau.

Ce mode peut étre réglé via le panneau de commande ou il est possible d'indiquer la pression de
référence et éventuellement la sensibilité a la température du liquide (dans ce cas prévoir la connexion
d’'une sonde T1 et T2).

N4
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Pression différentielle proportionnelle
Dans ce mode de régulation, la pression différentielle est réduite ou augmentée a mesure que la
demande en eau diminue ou augmente.
Ce mode peut étre réglé via le panneau de commande ou il est possible d'indiquer la pression de
référence et éventuellement la sensibilité a la température du liquide (dans ce cas prévoir la connexion
d’'une sonde T1 et T2).

Vitesse constante

La vitesse de rotation est maintenue a un nombre de tours constant. Cette vitesse de rotation peut étre
réglée entre une valeur minimale et la fréquence nominale de la pompe de circulation.

Ce mode peut étre réglé via le panneau de commande.

Température constante T1

Cette fonction permet au circulateur d’augmenter ou diminuer le débit pour que la température mesurée
par le capteur CTN connecté.

Vous pouvez définir 2 modes de fonctionnement :

Mode croissant T1 — si la température souhaitée (Ts) est supérieure a la température mesurée (T1),
le circulateur augmente le débit jusqu'a atteindre Ts

Mode décroissant T1 — sila température souhaitée (Ts) est supérieure a la température mesurée (T1),
le circulateur diminue le débit jusqu'a atteindre Ts

Température constante T2

Cette fonction permet au circulateur d’augmenter ou diminuer le débit pour que la température mesurée
par le capteur CTN connecté.

Vous pouvez définir 2 modes de fonctionnement :

Mode croissant T2 — si la température souhaitée (Ts) est supérieure a la température mesurée (T2),
le circulateur augmente le débit jusqu'a atteindre Ts

Mode décroissant T2 — si la température souhaitée (Ts) est supérieure a la température mesurée (T2),
le circulateur diminue le débit jusqu'a atteindre Ts

Différence de température constante

Cette fonction permet au circulateur d’augmenter ou diminuer le débit pour que la différence de
température T1-T2 reste constante en valeur absolue.

Ce mode peut étre réglé via le panneau de commande ou il est possible d'indiquer la température de
référence.

Le systéme est prét
Tous les paramétres ont été définis, le systéme est maintenant en veille.

les « Configurations optionnelles ».

@ De la, vous pouvez choisir d'accéder au « Menu principal » ou de définir
Consultez les chapitres respectifs.

12.4.5 Configurations otpionelles
Configuration du protocole de communication
Cet écran vous permet d’activer ou de désactiver le protocole de communication Modbus a appliquer a I'appareil.

Cette section est destinée aux utilisateurs qui sont familiers avec les appareils Modbus. L’opérateur doit avoir une
connaissance de base de ce protocole et des spécifications techniques.

A On suppose également qu'un réseau Modbus RTU avec un appareil « maitre » soit présent.

139



FRANCOIS
. Le protocole est implémenté dans I'appareil, sur I'entrée RS 485.
el se erhiess De cette maniére, le dispositif équipé de communication Modbus et correctement
connecté a la pompe permettra de transférer en ligne les informations et les
commandes relatives a son état.

Les connexions électriques et les paramétres compatibles pour la communication MODBUS RTU sont décrits
dans le chapitre 17 PROTOCOLE DE COMMUNICATION MODBUS.

Configuration E/S

Cet écran permet de modifier et/ou de visualiser les informations relatives a la configuration des E/S.

En accédant a la page de référence, il est possible de définir le type d’entrées et de sorties disponibles dans I'onduleur. Suivez les
instructions affichées a I'écran pour définir les valeurs en fonction de vos besoins.

Paramétres additionnels
Cet écran vous permet de modifier et/ou de visualiser une série de paramétres qui vous permettent de gérer le systéme. Ci-dessous
les rubriques affichées:

e  Fréquence porteuse

e  Fréquence de rotation maximale

e  Fréquence de rotation minimale

@ Une fois configurées, vous revenez au Menu principal.

12.4.6  Menu principal

@ Ready Apercu de I'écran
Overview Une fois la configuration terminée, certains paramétres sont affichés sur I'écran Apergu
en fonction des conditions suivantes : la courbe de contrble réglée, la présence ou
@ g I'absence du capteur de pression et son appartenance ou non a un groupe.
23 18 2650 1.95 Les paramétres affichés peuvent étre les suivants : y | .

m  m¥h rom KW @ . g esure de la puissance

— Mesure de la pression de absorbée (uniquement si la

DConnect> = refoulement pompe n'est PAS configurée

avec un groupe)

— Me§L{re de flux (uniquement si JE Mesure de température
activé)

@ Mesure de la vitesse de rotation

Icones d'état
Les icones suivantes sont valables pour le systéme et les appareils.

Aucun état détecté
o Alerte
Non configuré
Q Prét
Mode économie
4 En fonction

Arrét a distance

> @OEe

Mode économie Alarme
Démarrage a distance
@ Pause Danger !

L'appairage avec App. DConnect peut également étre effectuée une fois la configuration initiale terminée. Depuis I'écran
d’apercu du menu principal, appuyez sur la touche 9.

@ L'image est uniquement a des fins de représentation. Elle ne décrit pas I'état réel du systéme.
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Structure du menu

A Le premier écran visible dans le menu principal est I'écran « Apergu ».

Historique des Erreurs et des

Alarmes Apergu Pression de référence

Overview

Fault list

Setpoint
Pressure

Fault dry run < @ @ g >

Fault disconnected pump

23 18 2650 1.95
m3h rpm kW

2.5 bar

Modify > =

See complete list > =
DConnect> =

Mode de régulation Groupe multipompe Consommation et statistiques
Regulation 4 Multipump group 33 Consumption and 7
mode - statistics 1.72 KW

D > OOV % e KN
Constant speed SC?NQ

Impostazioni > = Settings > = Show details > =

Config. appareil Systéme

Device configuration Device settings

43 A 98.0 Hz

LV ver: 888.888.888:88
Absorb.current  Power supp.freq. >

" HV ver:888.888.888:88
D+ ver: 888.888.888:88

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor Nominal speed = Pr. SN: 888888888888

Settings > =

Settings > =

Vous trouverez ci-dessous la description de chaque page individuelle.
Une fois que vous atteignez la derniére section d’une page de menu, utilisez la touche (- pour revenir au menu principal..

Historique des Erreurs et des Alarmes

L'historique des alarmes est facilement accessible dans la liste des pages du menu principal, immédiatement au-dessus de la page du menu
« Apergu ». Cette page affiche I'historique des événements en commengant par le plus récent enregistré par le systeme.

En cas de problémes avec le systéme et/ou les appareils, vérifiez le popup d'information affichée a I'écran et suivez les instructions étape par
étape.

Le systéme propose deux types de rapports au total, par ordre de gravité :

B perte O Erreur

Détecte un dysfonctionnement du systéme ou de 'appareil, mais | Détecte un dysfonctionnement qui empéche le systéme ou les
cela ne 'empéche pas de fonctionner. appareils de fonctionner normalement.

(Ex. Tension de batterie de secours faible) (Ex. Manque d'eau)

Fenétres contextuelles alertes et alarmes

A partir de la liste des événements, il est possible de visualiser la description associée.
Cela vous permet de comprendre la cause et les mesures ultérieures a prendre pour
résoudre 'anomalie.

Description: Dry run detected

Fill the pump

Advice code: E15

Time ref: 01/01/2023 23:03:56 La méme section « Historique des alarmes » offre la possibilité de réinitialiser la liste des
erreurs enregistrées jusqu’a ce moment. Cette opération nécessite une validation pour
pouvoir continuer.
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Point de consigne

Setpoint
Pressure

2.5 bar

Modify > =

Mode de régulation

Regulation ad
mode

Constant speed D

Settings > =

Groupe multipompe

Multipump group

OOV

Settings > =
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Depuis cette page, il est possible de modifier le point de consigne de référence :
- s'il est manuel, il est uniquement possible d’augmenter ou de diminuer la

valeur de référence entre vitesse, pression et température en fonction du
mode de régulation choisi.

- s'il est géré par contrble externe (0-10V, 4-20mA ou PWM), il est possible
de modifier le point de consigne en configurant le mode de régulation
accessible depuis cette page de menu. Pour la procédure voir chapitre
13.4.3 Assistant de configuration ou 13.4.4 Configuration Manuelle.

Grace a cette page, vous pouvez définir le mode de régulation. Vous pouvez choisir entre
5 modes différents :

- Vitesse constante

- Pression différentielle constante

- Pression différentielle proportionnelle

- Température constante T1

- Température constante T2

- Différence de température constante

Il est possible de changer I'un des cinqg types de fonctionnement en configurant le mode
de régulation accessible depuis cette page de menu. Pour la procédure voir chapitre
13.4.3 Assistant de configuration ou 13.4.4 Configuration Manuelle.

L'écran offre la possibilité de créer un groupe multipompe s'il n'est pas déja créé. Pour
la procédure de création d’'un nouveau groupe ou d’ajout & un groupe existant, reportez-
vous au chapitre 13.2 Configuration Groupe Multipompe.

Dans le cas de pompes déja connectées a un groupe, il est possible d’accéder aux
paramétres suivants :

- Configuration des paramétres du groupe multipompe : il est possible de
configurer la pompe en réserve ou de I'associer a la priorité minimale de
démarrage. Par conséquent, le produit sur lequel ce réglage est effectué
démarrera toujours en dernier.

Configurez ensuite les pompes fonctionnant en méme temps et le temps
d’échange relatif.

- Supprimez tout le groupe multipompe : le groupe et ses paramétres seront
supprimés.

- Supprimez la pompe actuelle du groupe multipompe : la pompe en
question est supprimée du groupe auquel elle appartient.

- Supprimez la pompe souhaitée du groupe multipompe : la pompe
sélectionnée sera supprimée du groupe actuel.

- Ajoutez une pompe au groupe existant : pour la procédure d’ajout a un
groupe existant, reportez-vous au chapitre 13.2 Configuration Groupe
Multipompe.

L’ajout d'une pompe au groupe existant n’est possible que si le nombre
maximum d'appareils connectables n'a pas été dépassé : jusqu’a 6
appareils en mode Pressurisation ou en mode Circulation jusqu'a 4
appareils ou jusqu'a 2 appareils en mode Circulation avec des appareils
jumeaux.
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Consommation et statistiques

. L'écran offre la possibilité de vérifier:
Consumption and 7 - Sila pompe ne fait pas partie d'un groupe, les valeurs de puissance et de
statistics 1.72 kW courant consommées par la pompe.
Power - Sila pompe fait partie d'un groupe, les valeurs de puissance et de courant de
E >J é; 56 A la pompe ainsi que la puissance utilisée par le groupe.

Current

Show details > =

Dans les deux cas I'écran permet d’accéder a plus de détails :
- Détails des statistiques : en accédant a cette fonction vous pouvez visualiser 3 éléments :

e  Mesures Pompe avec les valeurs associées répertoriées.

e  Heures travaillées : indique les heures d’alimentation électrique du produit, les heures de fonctionnement de la
pompe et le nombre de démarrages du moteur.

e  Statistiques de flux : indique les mesures de flux total et partiel. Il est possible de procéder a une réinitialisation de
la mesure partielle de flux.

A L’option statistiques de flux n’est disponible que si la configuration initiale a été effectuée.

- Détails de la consommation : Affiche un histogramme de la puissance de sortie sur 5 barres verticales.
L’histogramme indique combien de temps la pompe est restée allumée a un niveau de puissance défini. Les barres des
différents niveaux de puissance sont situées sur I'axe horizontal inférieur ; I'axe horizontal supérieur indique le temps
pendant lequel la pompe a été allumée au niveau de puissance spécifique (% du temps par rapport au total).

Si la pompe fait partie d’'un groupe, il est possible de visualiser en détail la consommation de pression, de flux
(uniquement si le capteur de pression est en erreur) et la puissance du groupe ainsi que la consommation de flux et de
puissance de chacun des appareils connectés. Pour la pompe actuelle, la pression, la température, la vitesse et la
puissance seront également affichés en fonction du mode de configuration choisi et de la présence ou non du capteur
de pression. De la, vous pouvez accéder a I'histogramme de puissance.

Configuration de I'appareil

. . . y L'écran affiche un bref résumé de I'état et des paramétres attribués au systeme. Les
Device configuration principaux éléments décrits sont : le courant absorbé, la fréquence d’alimentation, le

4.3 A CEFINEFA  type de capteur de pression, le nombre de tours.
Absorb.current Power supp.freq.

10 Bar 2940 rpm

Pressure sensor Nominal speed

En accédant a cette page de menu, vous pouvez afficher les options suivantes :

Settings > =
- Premiére configuration : cette fonctionnalité offre deux fonctions supplémentaires qui sont décrites dans les
paragraphes ci-dessous Accés en lecture et Modifiez la configuration .

- Configuration initiale via DConnect App : cette fonctionnalité permet de réeffectuer la « Configuration initiale » via
I'application DConnect. Référez-vous au chapitre 13.1.1 Configuration initiale avec App. DConnect

ﬁ ATTENTION !
Une fois ce choix sélectionné, le systéme s’arrétera en proposant a nouveau les paramétres du
premier démarrage.
Le systéme ne peut redémarrer qu’aprés avoir ressaisi les parameétres.
- Configuration du protocole de communication Cet écran vous permet gérer le protocole de communication Modbus,
pour BMS a appliquer a 'appareil. En particulier, il est possible de:
o  Configurer le protocole Modbus (voir chapitre 17), si cela n’a pas été fait lors de la premiére installation;
o Activer ou désactiver le protocole Modbus ;
o  Consulter les détails de configuration Modbus en lecture seule.
- Configuration E/S : référez-vous au chapitre 13.4.5 Configurations optionnelles.
- Paramétres additionnels : référez-vous au chapitre 13.4.5 Configurations optionnelles.

Accés en lecture
Cette fonctionnalité permet de visualiser tous les paramétres définis lors de la phase « Configuration initiale » .
L'accés est en lecture seule et les valeurs ne peuvent donc pas étre modifiées.
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Modifier la configuration

Cette fonctionnalité permet d'effectuer a nouveau la « Configuration initiale », permettant & l'utilisateur de modifier les valeurs
précédemment définies. Référez-vous au chapitre 13.1 Configuration initiale.

ATTENTION!
A Une fois ce choix sélectionné, le systéme s’arrétera en proposant a nouveau les paramétres du premier
démarrage. Le systéme ne peut redémarrer qu’aprés avoir ressaisi les paramétres.
Systéme

L'écran affiche a droite les paramétres qui identifient 'onduleur et ses versions de
firmware, tandis qu'a gauche un code QR contenant un plus grand nombre de données

- BACE G SR d'identification du produit.

o HV ver: 888.888.888:88
Tzt &Y D+ ver: 888.888.888:88 En accédant a cette page de menu, vous pouvez afficher les fonctions décrites dans le
Ol$"30 pr. SN: 888888888888 paragraphe Paramétres du systéme”.
Settings > =

Device settings

En maintenant la touche enfoncée pendant 5 secondes (] vous pouvez visualiser le QR-code complet avec toutes les
données d'identification du produit. Pour quitter cette page, attendez 2 minutes ou appuyez sur n'importe quelle touche.

Paramétres du systéme

Sélectionner langue Systéme de mesure

Select language @ Measuring system éc}

@ English § International §
Italiano Anglo-American

Luminosité de I'écran Désactivation écran

Screen brightness e Screen off

Détails de connectivité

Connections info. (=)
IP: 191.128.150.235 . . . - R
== e @ Maintenez la touche enfoncée (] pour afficher la série compléte de
SSID: Wi-Fi name s
Wi-FiMAC:  ef64.67.ccf9.67 connectivite
Blut. MAC: BE.07.84.68.F5.2E
SN: tUhYA-DxBsS-4gpRq
Réinitialisation des données d’usine
1
Factory reset AN ATTENTION ! . o .
Assurez-vous que le systéme est sécurisé avant de continuer !
La configuration nécessite une double validation pour
Press = to confirm continuer.

En effet, I'action entrainera I'arrét du moteur et tous les
paramétres et configurations seront réinitialisés aux
paramétres d’usine par défaut. La procédure ne peut en aucun
cas étre annulée.
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13 REINITIALISATION GENERALE DU SYSTEME

Pour réinitialiser le NGDRIVE, appuyez simultanément sur les 4 touches du panneau pendant au moins 1 seconde. Cette opération
provoque un redémarrage de la machine et n’efface pas les paramétres mémorisés par I'utilisateur.

13.1  Réinitialisation aux paramétres d’usine
Pour réinitialiser les valeurs d'usine, reportez-vous au chapitre «Paramétres de systéme > Réinitialisation des données d'usine ».

14 CONFIGURATION REQUISE POUR L’APPLICATION ET DCONNECT CLOUD

Via l'application ou le centre de service, vous pouvez mettre a jour le logiciel du produit vers la derniére version disponible.

Pour le fonctionnement en mode groupe de pompage, il est nécessaire que toutes les versions du firmware soient identiques, donc si
vous créez un groupe avec un ou plusieurs onduleurs avec des versions de firmware différentes, il sera nécessaire de faire une mise
a jour pour aligner toutes les versions.

Conditions requises pour I'’APP via smartphone Configuration PC requise pour accéder au tableau de bord
e  Android = 8. Cloud
e 05212 o Navigateur WEB prenant en charge JavaScript (par
e Accés Internet exemple Microsoft Edge, Firefox, Google Chrome, Safari).

e Acces a Internet.

Configuration du Réseau Internet requise pour accéder au Dconnect Cloud
e  Connexion directe a Internet active et permanente sur place.
e  Modem/Routeur Wi-Fi.
o  Signal Wifi de bonne qualité et puissance dans la région ou le produit est installé.

@ Si le signal Wifi n’est pas performant, I'utilisation d’'un Wifi Extender est recommandée.

L'utilisation de DHCP est recommandée, bien qu'il soit possible de définir une adresse IP statique.

Firmware Update/Mises a jour

Avant 'utilisation du produit, assurez-vous que le produit est mis a jour a la derniére version logicielle disponible.

Les mises a jour garantissent une meilleure utilisation des services offerts par le produit.

Pour exploiter au mieux le produit, consultez également le manuel en ligne et visionnez les vidéos de démonstration. Toutes les
informations nécessaires sont disponibles sur le site dabpumps.com ou sur : Internetofpumps.com.

141  Téléchargement et installation de I'application
Le produit peut étre configuré et surveillé via une application spécifique présente sur les principaux stores.
En cas de doute, accédez au site Internetofpumps.com pour étre guider dans 'opération.
e Téléchargez I'application DConnect depuis le Google Play Store pour les appareils Android ou depuis I'App Store pour les
appareils Apple.
Une fois téléchargée, 'icdne associée a I'application DConnect apparaitra sur I'écran de votre appareil.
Pour un fonctionnement optimal de I'APP, acceptez les conditions d’utilisation et toutes les autorisations nécessaires pour
interagir avec I'appareil.
e Pour que la configuration initiale et/ou I'enregistrement sur le cloud DConnect et l'installation du controleur réussissent, vous
devez lire attentivement et suivre toutes les instructions de I'application Dconnect.

download the app from

http://internetofpumps.com

14.2  Enregistrement au cloud DConnect DAB
Si vous n'avez pas encore de compte DConnect DAB, inscrivez-vous en cliquant sur le bouton approprié. Un email valide est requis
qui recevra le lien d’activation a confirmer.
Entrez toutes les données obligatoires marquées d'un astérisque. Donnez votre consentement pour la politique de confidentialité et
remplissez les données demandées.
L'enregistrement a DConnect est gratuit et vous permet de recevoir des informations utiles pour I'utilisation des produits DAB.
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14.3  Configuration du produit
Le produit peut étre configuré et surveillé via une application spécifique présente sur les principaux stores. En cas de doute, accédez
au site Internetofpumps.com pour étre guider dans I'opération.
L'application guide l'installateur étape par étape dans la premiére configuration et l'installation du produit. L’application vous permet
également de mettre a jour le produit et de profiter des services numériques DConnect. Veuillez-vous référer directement a 'application

pour terminer I'opération.

15 PROTOCOLE DE COMMUNICATION MODBUS

Ce paragraphe vise a illustrer I'utilisation correcte de I'interface MODBUS pour BMS a appliquer aux appareils de la ligne NGdrive.

FRANCOIS

Cette section est destinée aux utilisateurs qui sont familiers avec les appareils Modbus. L’opérateur doit avoir une

connaissance de base de ce protocole et des spécifications techniques.

A On suppose également qu’'un réseau Modbus RTU avec un appareil « maitre » soit présent.

Abréviations et définitions

BMS Building Management System
CRC CyclicRedundancyCheck
RTU Remote Terminal Unit
0x Préfixe qui identifie un nombre hexadécimal

15.1  Branchements électriques
Le protocole Modbus est implémenté sur le bus RS 485. Les branchements doivent étre effectués selon le tableau suivant.

Terminal Modbus Description
A Terminal non inversé (+)
B Terminal inversé (-)
Y GND (Mise a la terre)
Tableau 3

15.2  Configuration Modbus

L'appareil peut étre directement connecté a un réseau MODBUS RTU RS485 en tant qu'appareil esclave.
Le graphique suivant fournit une représentation graphique du type de réseau a créer.

£

L.

Grace a la communication Modbus, la pompe permettra de transférer des informations et des commandes relatives a son état et a
I'état de I'éventuel groupe de pompage auquel elle appartient.
Les paramétres pris en charge pour la communication MODBUS RTU sont décrits ci-dessous.

Spécifications Modbus Description Notes

Protocole Modbus RTU Seul le mode « Esclave » est pris en
charge

Connexions Bornier

Interface physique RS485

Adresse Modbus De 1 (par défaut) a 247

Vitesse prise en charge

2400, 4800, 9600, 19200 (par défaut), 38400
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Bit de départ 1

Bit de données 8

Bit d'arrét 1 (par défaut), 2

Bit de parité Aucune, paire (par défaut), impaire

Délai de réponse

De 0 (par défaut) & 3000 millisec. (3 sec.)

Tableau 4 Parametres Modbus RTU

15.3  Registres Modbus RTU
Les fonctions prises en charge sont indiquées dans le tableau suivant;

Type code Hex | Nom Préfixe d’enregistrement
03 0x03 | Read holding registers 4
. . 04 0x04 | Read input registers 3
16-bit data (registers) 05 0x05 | Wiite coil 0
06 0x06 | Write holding register 4

15.3.1  Type de messages Modbus
En fonction de I'état de fonctionnement de I'esclave, il est également possible de recevoir des messages d'erreur. En particulier,
I'appareil peut renvoyer les messages d'erreur suivants:

Code d'erreur

Signification

01 Fonction non valide. Cette erreur est également utilisée en cas d'erreur générique
02 Adresse non valide ou non disponible au moment de la demande
03 Valeur non valide. La valeur indiquée n'est pas valide et n'a donc pas été définie
04 Commande non exécutée
Toute réponse d'erreur possible sera mise en évidence aprés le traitement de chaque commande.
=
[~
o £ s g S| 2 2
g | 2 £ 5 S| g|2| ¢ int
= > € 2 E|l 2| 2 g Description
& g s | 3|5 |5| 2
E
0 -> Hauteur manométrique
constante
1 -> Hauteur manométrique variable
2 -> Courbe constante
Holding | 0101 | Mode de régulation Grc | RW | NO | 16 | o5 |2 Temperature de refoulement
constante
4 -> Température de retour
constante
5 -> Différence de température
constante
Holding | 0102 | Point de consigne de la Gic | RW | NO | 16 | 10-160 |[barsx10
hauteur manométrique
Holding | 0103 | Foint de consigne de Cic | RW | NO | 16 | 900-3000 |trmin
vitesse
. Point de consigne de , . .
Holding | 0104 température Circ RW | NO 16 | -200-1200 | Degrés Celsius x 10
Holding | 0105 | Seuil de température Circ RW | NO 16 0-1000 | Degrés Celsius x 10
Holding | 0106 | Fointde consigne de Crc | RW | NO | 16 | 10-1400 |Degrés Celsius x 10
température différentielle 1
0-> ALLUME
Holding | 0107 | Conditions de démarrage Circ RW | NO 16 0-2 1->ETEINT
2 -> EXTERNE
Holding | 0108 | Retard d'échange Circ RW | NO 16 0-14 Sec
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Holding

0109

Coefficient d’économie

Circ

RW

NO

16

50-100

%

Holding

0110

Sensibilité booster

Circ

RW

NO

16

0-80

%

Holding

0111

Type d'appariement

Circ

RW

NO

16

0-3

0 -> Alterné
1 -> Secours
2 -> Simultané

Holding

0112

Type de capteur de hauteur
manométrique

Circ

RW

NO

16

0-10

0->_1_6_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_90,
1->_2 5 BARS_
RATIOMETRIQUE_10_90,
2->_4 0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_90,
3->_6_0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_90,
4 ->_10_0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_90,
5->_0_6_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,
6->_1_0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,
7->_1_6_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,
8->_2 5 BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,
9->_4_0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,
10->_6_0_BARS_
RATIOMETRIQUE_10_70,

Holding

0113

Contrdle d’entrée
analogique 1

Circ

RW

NO

16

-> Désactivé

->(0-10 V Croissant

-> 0-10 V Décroissant
-> 4-20 mA Croissant
-> 4-20 mA Décroissant
-> PWM Croissant

-> PWM Décroissant

ook, wWwN O

Holding

0201

Temps d'échange

Circ/Press

RW

16

0-1440

Minutes

Holding

0202

Fonction de sortie 1

Circ/Press

RW

16

0-3

-> Désactivé NO
-> Désactivé NC
-> Erreur NON
-> Erreur CN

Holding

0203

Fonction de sortie 2

Circ/Press

RW

16

0-3

-> Désactivé NO
-> Désactivé NC
-> En service NO
-> En service CN

WN O O

Holding

0204

Fréquence nominale

Circ/Press

16

400-2000

HZ x 10

Holding

0205

Fréquence minimale

Circ/Press

16

0-2000

HZ x 10

Holding

0207

Accélération

Circ/Press

16

0-9

Holding

0208

Sortie moteur

Circ/Press

16

0-7

-> UNDEFINED_MO,
->PH_1_230V_MO,
->PH_1_110V_MO,

-> PH_1_230V_WIRE_3,
->PH_1_110V_WIRE_3,
->PH_3_230V, (triphasé 230)
-> PH_3_400V, (triphasé 400)
-> PH_3_600V, (triphasé 600)

~NoO OB WhN O

Holding

0210

Onduleurs actifs
simultanément

Circ/Press

16

Holding

0211

Antiblocage

Circ/Press

16

0-1

0 -> Désactivé
1 -> Activé
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Holding | 0212 | Courant nominal Circ/Press | R R 16 0-32000 | mA

0 -> International

Holding | 0213 | Systéme de mesure Circ/Press | RW | RW | 16 0-1 1 -> Anglo-Américain

ITA

ENG

DEU

SPA

DUT

FIN

SWE

TUR

RUM

CZE

-> POL

-> RUS

-> POR

-> THA (absent)
-> FRE

-> SLO (absent)
-> CHI (absent)
-> ARB

-> GRE

-> HUN

-> UKR

[ R S T T A D N S|
V V V V V V V V VYV

O©Coo~NooThwhNh-—~O

Holding | 0214 |Langue Circ/Press | RW | RW | 16 0-20

RN) — — -3 3% 03 A 2
QOQOWoo~NoOOoThWwWwhN —-~O

Holding | 0215 | Facteur de marche a sec Circ/Press | R R 16 1095 | %

Holding | 0216 | Vitesse nominale Circ/Press | R R 16 | 750-3000 | tr/min

0 -> Automatique

Holding | 0217 | Configuration de l'onduleur | Circ/Press | R R 16 0-1
1-> Secours

Holding | 0218 | Temps de rétroéclairage Circ/Press | RW | RW | 16 20-660 | Sec

Holding | 0219 | Rétroéclairage Circ/Press | RW | RW | 16 20-255
Holding | 0220 | Sens de rotation Circ/Press | R R 16 0-1
Holding | 0301 | Foint de consigne de Press | NO | RW | 16 | 560 |[barsx10
pression
Holding | 0302 | Fint de consigne 1 Press | NO | RW | 16 | 560 |barsx10
auxiliaire 1
Holding | 0303 E oint de consigne auxiliaire | oo | No | RW | 16 | 560 |barsx 10
Holding | 0304 g oint de consigne auxiliaire | oo | No | RW | 16 | 560 |barsx 10
Holding | 0305 | O de consigneauxliale | pross | No | RW | 16 | 560 |barsx10
Holding | 0306 | Seuil basse pression Press NO | RW | 16 5-40 bars x 10
. Chute de pression au
Holding | 0307 redémarrage Press NO | RW | 16 1-50 bars x 10
Holding | 0308 | |emps de détection de Press | NO | RW | 16 | 10-50 |Sec
marche a sec
Holding | 0309 | Retard basse pression Press NO | RW | 16 0-12 Sec
0 -> Désactivé
Holding | 0310 | Activation basse pression Press NO | RW | 16 0-2 1 -> Redémarrage automatique
2 -> Redémarrage manuel
Holding | 0311 | Retard d'arrét Press NO | RW | 16 2-120 | Sec
Holding | 0312 | 8in proportionnel Press | NO | RW | 16 | 0-26
installation rigide
Holding | 0313 | @in intégral installation Press | NO | RW | 16 | 026

rigide
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Holding

0314

Gain proportionnel
installation élastique

Press

NO

RW

16

0-26

Holding

0315

Gain intégral installation
élastique

Press

NO

RW

16

0-26

Holding

0316

Activation Nuit et jour

Press

NO

RW

16

0-1

Holding

0317

Réduction Nuit et jour

Press

NO

RW

16

20-90

%

Holding

0318

Heure de démarrage Nuit
et jour

Press

NO

RW

16

0-1439

minutes

Holding

0319

Durée Nuit et jour

Press

NO

RW

16

5-1440

minutes

Holding

0320

Fonction d’entrée 1

Press

NO

16

0-15

0 -> Désactivée

1 -> Flotteur NO

2 -> Flotteur NC

3 -> Pression auxiliaire NO

4 -> Pression auxiliaire NC

5-> Activée NO

6 -> Activée NC

7 -> Activée NO, réinitialisation
8 -> Activée NC, réinitialisation
9 -> Réinitialisation erreur

10 -> Basse pression NO

11 -> Basse pression NC

12 -> Basse pression NO
Réinitialisation manuelle

13 -> Basse pression NC
Réinitialisation manuelle

14 -> Activée Sans alarmes NO
15 -> Activée Sans alarmes NC

Holding

0321

Fonction d’entrée 2

Press

NO

16

0-15

0 -> Désactivée

1 -> Flotteur NO

2 -> Flotteur NC

3 -> Pression auxiliaire NO

4 -> Pression auxiliaire NC

5 -> Activée NO

6 -> Activée NC

7 -> Activée NO, réinitialisation
8 -> Activée NC, réinitialisation
9 -> Réinitialisation erreur

10 -> Basse pression NO

11 -> Basse pression NC

12 -> Basse pression NO
Réinitialisation manuelle

13 -> Basse pression NC
Réinitialisation manuelle

14 -> Activée Sans alarmes NO
15 -> Activée Sans alarmes NC

Holding

0322

Fonction d’entrée 3

Press

NO

16

0-15

0 -> Désactivée

1 -> Flotteur NO

2 -> Flotteur NC

3 -> Pression auxiliaire NO

4 -> Pression auxiliaire NC
5-> Activée NO

6 -> Activée NC

7 -> Activée NO, réinitialisation
8 -> Activée NC, réinitialisation
9 -> Réinitialisation erreur

10 -> Basse pression NO

11 -> Basse pression NC

12 -> Basse pression NO
Réinitialisation manuelle

13 -> Basse pression NC
Réinitialisation manuelle
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14 -> Activée Sans alarmes NO
15 -> Activée Sans alarmes NC

Holding

0323

Fonction d’entrée 4

Press

NO

16

0-15

-> Désactivée

-> Flotteur NO

-> Flotteur NC

-> Pression auxiliaire NO

-> Pression auxiliaire NC

-> Activée NO

-> Activée NC

-> Activée NO, réinitialisation
-> Activée NC, réinitialisation
-> Réinitialisation erreur

10 -> Basse pression NO

11 -> Basse pression NC

12 -> Basse pression NO
Réinitialisation manuelle

13 -> Basse pression NC
Réinitialisation manuelle

14 -> Activée Sans alarmes NO
15 -> Activée Sans alarmes NC

O©o~NoOOoT PR wWwN -0

Holding

0324

Type d'installation

Press

NO

RW

16

0-1

-> Rigide
-> Elastique

Holding

0325

Fonction Anti-cycling

Press

NO

RW

16

-> Désactivée
-> Activée
-> Intelligente

Holding

0326

Capteur de pression

Press

NO

16

1-18

-> CAPTEUR _501_R_.

-> CAPTEUR _501_R_4_BAR

-> CAPTEUR _501_R_6_BAR

-> CAPTEUR _501_R_10_BAR

-> CAPTEUR _501_R_16_BAR

6 -> CAPTEUR _501_R_25_BAR
7->CAPTEUR _501_R_40_BAR
8-> CAPTEUR _4_20mA_2_5_BAR
9->CAPTEUR _4_20mA_4_BAR
10 -> SENS_4_20mA_6_BAR

11-> CAPTEUR _4_20mA_10_BAR
12 -> CAPTEUR _4_20mA_16_BAR
13 -> CAPTEUR _4_20mA_25_BAR
14 -> CAPTEUR _4_20mA_40_BAR
15 -> CAPTEUR _4_20mA_100_PSI
16 -> CAPTEUR _4_20mA_150_PSI
17 -> CAPTEUR _4_20mA_200_PSI
18 -> CAPTEUR _4_20mA_300_PSI

2.5 BAR

B
B

OO PN AN OO

Holding

0327

Capteur de flux

Press

NO

16

0-4

-> Pas de capteur
-> FluxX3 F3.00

-> Réglage manuel
-> F3.00 multiple
-> Manuel multiple

S~ wphNh 20O

Holding

0328

Vitesse de flux nul

Press

NO

16

0-3000

tr/min

151



FRANCOIS

Holding

0329

Facteur K de débit

Press

NO

16

1-32000

impulsions/litre

Holding

0330

Seuil de débit minimal

Press

NO

RW

16

1-1000

litres

Holding

0331

Seuil de débit minimal Sans
capteur

Press

NO

RW

16

1-500

Holding

0332

Diametre du tuyau

Press

NO

16

0-19

-> 0.5 POUCES
->0.75 POUCES
->1POUCE
->1.25 POUCES
->1.5 POUCES
->2 POUCES
->2.5POUCES
-> 3 POUCES

-> 3.5 POUCES
->4 POUCES
10 -> 5 POUCES
11->6 POUCES
12 -> 8 POUCES
13 -> 10 POUCES
14 -> 12 POUCES
15->14 POUCES
16 -> 16 POUCES
17 -> 18 POUCES
18 -> 20 POUCES
19 -> 24 POUCES

O NOOOT P WN —-O

©

Holding

0333

Pression maximale

Press

NO

RW

16

10-380

bars x 10

Holding

0334

Temps de démarrage

Press

NO

RW

16

0-30

Sec

Holding

0335

Fréquence de démarrage

Press

NO

RW

16

0-2000

Hz x 10

Holding

0340

Capteur de pression a
distance

Press

NO

16

0-18

-> CAPTEUR DESACTIVE

-> CAPTEUR 501 R 2 5 BARS
-> CAPTEUR_501_R_4 BARS

-> CAPTEUR_501_R_6_BAR

-> CAPTEUR_501_R_10_BAR

-> CAPTEUR_501_R_16_BAR

-> CAPTEUR 501 R 25 BAR

-> CAPTEUR 501 R_40 BAR

-> CAPTEUR 4 20mA 2 5 BAR
-> CAPTEUR_4_20mA 4 BAR
10 -> CAPTEUR_4_20mA_6_BAR
11 -> CAPTEUR_4_20mA_10_BAR
12 -> CAPTEUR_4_20mA_16_BAR
13 -> CAPTEUR_4_20mA 25 BAR
14 -> CAPTEUR_4_20mA 40 BAR
15 -> CAPTEUR_4_20mA_100_PSI
16 -> CAPTEUR_4_20mA_150_PSI
17 -> CAPTEUR_4_20mA_200_PSI
18 -> CAPTEUR_4_20mA_300_PSI

O©oo~No o WwWwhNh -0

Holding

0341

Antigel

Press

NO

RW

16

0-1

0 -> Désactivé
1 -> Activé

Input

0101

Pression différentielle

Circ

NO

16

bars x 10

Input

0102

Température T1

Circ

NO

16

degrés Celsius

Input

0103

Température T2

Circ

NO

16

degrés Celsius

Input

0201

Etat du capteur de pression
de refoulement

Press

NO

16

-> DESACTIVE
-> 0K
-> ERREUR

Input

0202

Etat du capteur de pression
d'aspiration

Press

NO

16

0-2

-> DESACTIVE
-> 0K
-> ERREUR

N —= =N -0
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Input 0203 | Présence de flux Press NO R 16
Input 0301 | Débit Circ/Press | R R 16 |/min
Input 0302 | Courant du moteur Circ/Press | R R 16 Arms x10
Input 0303 | Puissance d'alimentation Circ/Press | R R 16 Watt
Input 0304 | Vitesse du moteur Circ/Press | R R 16 tr/min
0 -> En veille
1-> En cours d’exécution
2 -> Erreur
2 -> Désactivée manuellement
3 -> Pompe de secours dans un
groupe
. . 4 ->NA
Input 0305 | Etat pompe Circ/Press | R R 16 5> NA
6 ->Attention
7->NA
8 -> Fonction F1 (flotteur)
9 -> Fonction F3 (désactivée)
10 -> Fonction F4 (basse pression
d'aspiration)
0401 | Numéro de départH Circ/Press
Input R R 32
0402 | Numéro de départ H Circ/Press
o403 | Hewre de fonctionnement | gypress
Input pompe R R 32 heures
Heure de fonctionnement .
0404 Circ/Press
de la pompe L
0405 | Heure d’allumage H Circ/Press
Input R R 32 heures
0406 | Heure d’allumage L Circ/Press

0407 | Flux de refoulement total H | Circ/Press
Input R R 32 m3
0408 | Flux de refoulement total L | Circ/Press

Flux de refoulement partiel

0409 H Circ/Press

Input Flux de refoulement partiel R R 32
0410 L P Circ/Press
0411 | Energie totale H Circ/Press

Input - R R 32
0412 | Energie totale L Circ/Press
0413 | Energie partielle H Circ/Press

Input - R R 32
0414 | Energie partielle L Circ/Press
0415 | Energie actuelle H Circ/Press

Input - R R 32
0416 | Energie actuelle L Circ/Press
0417 | Débit actuel H Circ/Press

Input R R 32
0418 | Débit actuel L Circ/Press

0419 | Consommation d'énergie H | Circ/Press
Input R R 32
0420 | Consommation d'énergie L | Circ/Press

Input 0422 | Economie Circ/Press | R R 16
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Type d’erreur (historique)

Input 0501 #1 Circ/Press | R 16
input | o0saz | jyPe derreur (NSIOnAe)  gepres | R 16
nput | 0503 ;g’pede"e”r(h'sm”q“e) Circ/Press | R 16
nput | 0504 ;Zpede"e”r(h'sm”q“e) Circ/Press | R 16
input | 0505 | (YO derreur (NSIonaue) | gepres | R 16
nput | 0506 ;%’pede”e“r(h'sm”q“e) Circ/Press | R 16
nput | 0507 gpede”"'”r(h'sm”q“e) Circ/Press | R 16
input | 0s0g | (yPe derreur (NSIOnae)  gepres | R 16
Désignation erreur .
Input 0511 (historique) #1 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0512 (historique) #2 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0513 (historique) #3 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0514 (historique) #4 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0515 (historique) #5 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0516 (historique) #6 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0517 (historique) #7 Circ/Press | R 16
Désignation erreur .
Input 0518 (historique) #8 Circ/Press | R 16
Horodatage .
0521 d’erreur(historique) #1 (H) Circ/Press
Input R 32
0522 Horodatage Circ/Press
d'erreur(historique) #1 (L)
Horodatage .
0523 d’erreur(historique) #2 (H) Circ/Press
Input R 32
0524 Horodatage Circ/Press
d’erreur(historique) #2 (L)
Horodatage .
0525 d’erreur(historique) #3 (H) Circ/Press
Input R 32
0526 | Hordatage Circ/Press
d’erreur(historique) #3 (L)
Horodatage .
0527 d’erreur(historique) #4 (H) Circ/Press
Input R 32
0528 Horodatage Circ/Press
d’erreur(historique) #4 (L)
Horodatage .
| 0529 d’erreur(historique) #5 (H) Circ/Press
nput R 32
0530 | Horodatage Circ/Press
d’erreur(historique) #5 (L)
Horodatage .
0531 d’erreur(historique) #6 (H) Circ/Press
Input R 32
0532 | Horodatage Circ/Press
d’erreur(historique) #6 (L)
Horodatage .
0533 | Werreur(historique) #7 (H) | ©TO/Pess
Input R 32
0534 Horodatage Circ/Press
d’erreur(historique) #7 (L)
nput | 0535 | Horodatage Circ/Press | R 32

d’erreur(historique) #8 (H)
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Horodatage .
0336 d’erreur(historique) #8 (L) Circ/Press
Coil 0001 Relplt[allsatlon des Circ/Press | Wo | wo 16 Defmlssez la valeur = 1 pour
statistiques exécuter la commande
Coil 0002 If{gmltlgllsanon de Circ/Press | Wo | wo | 16 Defmlssez la valeur = 1 pour
I'historique des erreurs exécuter la commande
Coil 0003 Réinitialisation de I'erreur Circ/Press | Wo | wo 16 Defmlssez la valeur = 1 pour
actuel exécuter la commande
Abréviations
Circ Circulation
Press | Pressurisation
W Registre en écriture seule
R Registre en lecture seule
RW Registre en lecture/écriture

16  OUTIL EN OPTION

DAB fournit avec le produit un ou plusieurs outils en option (ex. : clés, autres...) utiles pour effectuer les opérations sur le systéme

prévues lors de l'installation et les éventuelles opérations de maintenance extraordinaire.

Les outils en option sont utilisés pour :
e Décrochez le groupe d’entrainement de la base de la station de connexion

image 14

>

17 RESOLUTION DES PROBLEMES

A

Une fois la clé utilisée, rangez la clé et/ou chacun de ses composants a l'intérieur du compartiment approprié. Voir

En cas de perte ou dendommagement de la clé, 'opération NE PEUT PAS étre effectuée a l'aide de tout type d’outil
pointu tel qu'un tournevis a lame plate ou cruciforme.
Cette opération endommagerait la finition du produit, compromettant son intégrité.

Avant de commencer le dépannage, il est nécessaire de couper le branchement électrique de I'appareil.

Anomalie Causes probables Solutions
1. Manque deau. 1-2) Amorcez la pompe et vérifiez qu'il n'y a pas d'air dans
2. Pompe non amorcée. le tuyau. Vérifiez que I'aspiration ou les filtres ne sont pas
3. Capteur de flux déconnects. obstrués. Vérifiez que le tuyau allant de la pompe a
4. Définition d'un point de consigne I’onfiyleur ne prése'nte pas de ruptures ou de fuites graves.
trop élevé pour la pompe. 2. Vérifiez les connexions au capteur de flux.
L’écran affiche 5 Sens de rotation inverse. 3. Diminuez le point de consigne ou utilisez une pompe
blocage d? aumanque | o .o o réglage du courant adaptée aux besoins de l'installation.
d'eau nominal de la pompe (*). 4. Vérifiez le sens de rotation.
7. Fréquence maximale trop basse 5. Réglez courant nominal correct de la pompe (*).
*). 6. Sipossible, augmentez la fréquence de rotation maximale
8. Paramétre de marche & sec mal ou diminuez le courant nominal (*).
r6glé 7. Réglez correctement la valeur de marche a sec.
1. Vérifiez la connexion du cable du capteur de pression.
L’écran affiche BP1 fait référence au capteur de refoulement connecté &
d,ubr::(:?:uind;a;:g& e 1. Capteur de pression déconnecte. Press 1, BP2 fait référence au capteur d'aspiration
sur le capteur de 2. Capteur de pression en panne. connecté, BP3 au capteur de courant connecté & J5
pression i-eme 2. Remplacez le capteur de pression.
L’écran affiche 1. Absorption excessive. 1. Vérifiez le type de raccordement en étoile ou en triangle.
blocage dii a une 2. Pompe bloquée. Vérifiez que le moteur n’absorbe pas un courant supérieur
surintensité dans les | 3. Pompe qui consomme beaucoup au maximum pouvant étre fourni par 'onduleur. Vérifiez que
bornes de sortie de courant au démarrage. toutes les phases du moteur sont connectées.

155



FRANCOIS

2. Verifiez que la roue ou le moteur ne sont pas bloqués ou
freinés par des corps étrangers. Vérifiez le raccordement
des phases du moteur.

3. Diminuez le paramétre d’'accélération.

1. Réglez le courant nominal avec le courant relatif au type de

U'écran affiche 1. Courant nominal de la pompe mal rgccorfjgment en étoile ou en triangle indiqué sur la plaque
blocage dil 3 une réglé. signalétique du moteur.
surinteasité dansle |2. Absorption excessive 2. Vérifiez que toutes les phases du moteur sont connectées.
moteur de 3. Pompe bloguée. 3. Velnfl,ez que la roue ou, le moteur ne sont pas bloqués ou
Iélectropompe 4. Sens de rotation inversé. frglpgs par des corps etrangers.
4. Veérifiez le sens de rotation.
L’écran affiche 1. Faible tension d'alimentation [V] | 1. Vérifiez que la tension de ligne est correcte.
blocage di a une faible | 2. Chute de tension excessive surla | 2. Vérifiez la section des cables d"alimentation.

tension d’alimentation

ligne

Pression de
configuration
supérieure a la
pression de consigne

Réglage de la fréquence de rotation
minimale trop élevé.

Diminuez la fréquence minimale de rotation (si I'électropompe
le permet).

L’écran affiche
blocage pour court-
circuit sur les phases
de sortie

Court-circuit entre phases.

Assurez-vous que le moteur est en bon état et vérifiez les
connexions avec celui-Ci.

Définition d’un seuil de flux minimal
d’arrét trop bas.

1.

Réglez un seuil d'arrét plus élevé

2. Réglez un seuil de flux nul plus élevé
3. Attendez I'auto-apprentissage (*) ou effectuez un

apprentissage rapide.

2. Définition d’'une fréquence . o o o

La pompe ne s"arréte minimale d'arrét & flux nul trop 4, Cgrngez le 9oeﬁ|0|int de gain intégral et le coefficient de

jamais basse (*). gglp .proport|onne| (‘). ’ - o
3. Temps d'observation court (*). 5. Veérifiez que le system:a répond au>f conditions d utlllsatlgn
4. Réglage de pression instable (*). sans ’c.ap.tetljr dg flux (*). Essayez éventuellement de faire
5. Utilisation incompatible (). une réinitialisation en appuyant sur les quatre touches pour
recalculer les conditions sans capteur de flux.
1. Temps d’observation court (¥). 1. Attendez 'auto-apprentissage (*) ou effectuez un
L 2. Définition de la fréquence de apprentissage rapide.
La pompe s'arréte rotation minimale trop élevée (). | 2. Sipossible, réglez une fréquence de rotation minimale

méme lorsque vous ne e . el .

3. Définition d’une fréquence inférieure (*).
le voulez pas O L , . o
minimale d’arrét & flux nul trop 3. Réglez un seuil de flux nul inférieur.

élevée (*).

L’écran affiche :
Appuyez sur + pour
propager cette
configuration

Un ou plusieurs onduleurs ont des
paramétres sensibles non alignés.

Appuyez sur la touche + de I'onduleur dont vous étes sir qu'il
dispose de la configuration des paramétres la plus récente et
la plus correcte.

Dans un systéme
multi-onduleur, les
paramétres ne sont

pas propagés

Présence de configurations qui ne
peuvent pas étre propagées

Modifiez la configuration pour quelle soit propagées, la
propagation de la configuration avec un capteur de flux=0 et de
la fréquence de flux nul=0 n'est pas autorisée.

Bruit de flottement lors
de la commutation
entre I'arrét d’un
moteur et le démarrage
de 'autre.

1.
2.

Accédez a la page de menu Groupe Multipompe.
Sélectionnez I'élément « Configuration des paramétres des
groupes multipompe ».

Suivez la procédure jusqu'a la rubrique « Temps d'échange ».
Augmentez la valeur « Temps d’échange » jusqu’a ce que
le bruit disparaisse.

(*) L'astérisque fait référence aux cas d’utilisation sans capteur de flux
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1  ZEICHENERKLARUNG

1.1 Sicherheitszeichen

Die nachfolgend abgebildeten Symbole werden (soweit zutreffend) in der Betriebs- und Wartungsanleitung verwendet. Diese
Symbole wurden aufgenommen, um das Bedienpersonal auf mdgliche Gefahrenquellen aufmerksam zu machen.

Eine Nichtbeachtung der Symbole konnte Verletzungen, den Tod und/oder Schaden an der Maschine oder Ausriistung verursachen.

Generell

lassen sich die Signale in drei Typen (Tabelle 1) unterteilen.

Symbol

Form Typ Beschreibung

Sie weisen auf Vorschriften in Bezug auf vorhandene oder

Dreiecksform mit Rahmen Warnzeichen mégliche Gefahren hin

Weisen auf Vorschriften in Bezug auf Handlungen hin, die

©OP

Kreis mit Rahmen Verbotszeichen ) N
vermieden werden miissen
Ausgefillter Kreis Gebotszeichen Sie weisen auf Infor"mat|onen hin, die unbedingt gelesen und
beachtet werden missen
. N Weisen auf niitzliche Informationen hin, bei denen es sich nicht um
Kreis mit Rahmen Hinweis

eine Gefahr/ein Verbot/ein Gebot handelt

Tabelle 1 Arten von Sicherheitszeichen

Die Zeichen kdnnen abhéngig von der Information, die vermittelt werden soll, Symbole enthalten. Durch die gedankliche
Verknipfung kénnen diese helfen, die Art der Gefahr, des Verbots oder des Gebots besser zu verstehen.

In der Anleitung wurden folgende Symbole verwendet:

Oe © b p

D

&

QE®

ACHTUNG!
GEFAHR FUR DIE GESUNDHEIT UND SICHERHEIT DES ZUSTANDIGEN PERSONALS.
Anweisungen mit diesem Symbol missen genauestens beachtet und befolgt werden.

ACHTUNG!

STROMSCHLAGGEFAHR - GEFAHRLICHE SPANNUNG.

Die mit diesem Symbol gekennzeichneten Schutzeinrichtungen der Maschine diirfen ausschlieRlich und nur nach
Unterbrechung der Stromversorgung der Maschine von Fachpersonal geéffnet werden.

ACHTUNG!
MASCHINENSCHADEN

Weist auf niitzliche Informationen hin, bei denen es sich nicht um eine Gefahr, ein Verbot und ein Gebot handelt. Das
Zeichen kann in jedem Kapitel des Handbuchs vorhanden sein

PFLICHT ZUR EINHALTUNG EINER SICHERHEITSVORSCHRIFT.

VERBOT DER AUSUBUNG EINER GEFAHRLICHEN TATIGKEIT.

ANWEISUNGEN MIT DIESEM SYMBOL KENNZEICHNEN, DASS FOLGENDE TATIGKEITEN AUSGEFUHRT WERDEN
MUSSEN:

Den Lasttrennschalter am Schaltschrank 6ffnen (Position ,0/0ff).

Mit dem entsprechenden System (z. B. Vorhdngeschloss) in der gedffneten Position verriegeln.

Ein Schild mit der Aufschrift ,Maschine wird gewartet anbringen.

Weist auf Wartungseingriffe hin, die vom Betreiber der Maschine durchgefiihrt werden konnen.

Weist auf Wartungseingriffe hin, die von qualifizierten Wartungstechnikern durchgefiihrt werden kénnen.

Hinweise und allgemeine Informationen
Vor der Bedienung oder Installation des Geréts die Anweisungen aufmerksam lesen.
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Warnzeichen

Aligemeine Gefahr
Dieses Zeichen weist auf Gefahrensituationen hin, die Personen-, Tier- und Sachschaden verursachen konnen.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu Gefahren fiihren.

Stromschlaggefahr!

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr von direktem oder indirektem Kontakt und von Stromschlagen (auch mit tdlichem
Ausgang) aufgrund von unter Spannung stehenden Maschinenteilen hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen
verbundenen Vorschriften kann zu schweren Schaden bzw. zu Personenschéaden mit todlichem Ausgang fihren.

Gefahr des automatischen Anlaufs

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr hin, die sich durch automatisch von der Maschine ausgefiihrte Vorgange ergibt. Die
Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu schweren Schéden bzw. zu
Personenschaden mit tddlichem Ausgang fiihren.

Quetschgefahr!

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr von Quetschungen des Kérpers hin.

Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu schweren Schaden bzw. zu
Personenschaden mit tédlichem Ausgang flihren.

Quetschgefahr!

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr einer Quetschung der Hand oder der oberen GliedmaRen durch Antriebselemente
oder bewegliche Maschinenteile hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum
Risiko von Quetschungen der Hande oder der oberen GliedmaRen fiihren.

Schnitt- und Schergefahr

Dieses Zeichen weist auf eine Schnitt- und Schergefahr fiir die Hande an Werkzeugen oder beweglichen Maschinenteilen
hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Schnitt- und Scherrisiko fur die
Hénde flihren.

Einzugs- und Quetschgefahr

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr eines Einzugs oder einer Quetschung der Hande oder der oberen Gliedmalien an
gegenlaufig rotierenden Rollen hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum
Risiko von Quetschungen der Hande oder der oberen GliedmaRen fiihren.

Quetschungsgefahr der Hande zwischen der Abkantpresse und dem Material

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr eines Einzugs oder einer Quetschung der Hande oder der oberen Gliedmalien an
Presswerkzeugen hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Risiko von
Quetschungen der Hande oder der oberen Gliedmalien flihren.

Gefahr einer explosionsfahigen Atmosphére
Dieses Zeichen weist auf die Gefahr der Bildung einer explosionsfahigen Atmosphare hin.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu Explosionen flihren.

Warnung vor Gasflaschen
Dieses Zeichen weist auf die Gefahr im Zusammenhang mit unter Druck stehenden Elementen bei Umfallen oder
Hitzeeinwirkung hin. Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu Explosionen fiihren.

Gefahr ionisierender Strahlungen

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr ionisierender Strahlungen durch radioaktive Stoffe oder Réntgengerate hin. Die
Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu Verletzungen und Gesundheitsschaden
fihren.

Gefahr durch magnetischer Felder

Dieses Zeichen weist auf starke Magnetfelder hin und mahnt zur Vorsicht, um eine Exposition zu vermeiden.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Signal verbundenen Vorschriften kann die Funktion von Schrittmachern
beeintrachtigen und bei langerer Exposition zu Verletzungen von Geweben und inneren Organen flihren.

Gefahr durch Laserstrahl

Dieses Zeichen weist auf die von kinstlichen optischen Strahlungsquellen ausgehende Gefahr hin.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu einem Risiko fiir die Augen fihren.

160



C d d a0 e

> B

-

@O @O

3

DEUTSCH
Biogefahrdung und biologisches Risiko
Vorsicht walten lassen, um ein biologisches Risiko zu vermeiden.

Gefahr, heie Oberfliche

Dieses Zeichen weist auf eine Verbrennungsgefahr durch Kontakt mit heiRen Oberflachen hin (> 60 °C).

Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Risiko von Verbrennungen der Hande
oder der oberen GliedmaRen fiihren.

Gefahr, niedrige Temperaturen oder Frost
Vorsicht walten lassen, um eine Exposition gegentiber niedrigen Temperaturen oder Frost zu vermeiden.

Gefahr, Ziindgefahr
Achtung: Kein Feuer durch das Entziinden von entflammbarem und/oder brennbarem Material entfachen.

Absturzgefahr

Dieses Zeichen weist auf die Gefahr eines Absturzes hin.

Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Risiko schwerer Verletzungen oder zum
Tod durch Absturz fihren.

Rutschgefahr

Dieses Zeichen weist auf eine Rutsch- und Sturzgefahr auf feuchten und/oder nassen Oberflachen hin. Die
Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Risiko schwerer Verletzungen oder zum
Tod durch Rutschen und/oder Sturz fiihren.

Gefahr durch Gabelstapler und andere Flurférderzeuge

Dieses Zeichen weist auf die von Gabelstaplern und anderen Flurférderzeugen ausgehende Gefahr hin.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu schweren Schaden bzw. zu
Personenschaden mit tédlichem Ausgang flihren.

Gefahr durch schwebende Lasten

Dieses Zeichen weist auf die von schwebenden Lasten ausgehende Gefahr hin.

Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum Risiko schwerer Verletzungen oder zum
Tod durch den Absturz von Lasten und/oder durch die Kollision mit der Last fiihren.

Verbotszeichen

Allgemeines Verbot
Dieses Zeichen weist auf das Verbot bestimmter Mandver, Eingriffe oder das Verbot bestimmter Verhaltensweisen hin.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Sach-, Tier- und Personenschéden fihren.

Beriihren verboten
Dieses Zeichen weist auf das Verbot fiir den Bediener hin, einen bestimmten Teil der Maschine zu beriihren.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Verletzungen der Hande flhren.

Hineinfassen verboten

Dieses Zeichen weist auf das Verbot fiir den Bediener ein, die Hande in einen bestimmten Bereich einzufiihren.

Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Verletzungen der Hande und/oder der oberen
GliedmaRen flihren.

Nicht schalten
Dieses Zeichen weist auf ein Verbot hin, den Zustand des Schalters und/oder der Steuerung zu andern.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden fiihren.

Keine offene Flamme, Feuer, offene Ziindquelle und Rauchen verboten
Dieses Zeichen weist auf ein Rauchverbot und/oder das Verbot der Verwendung offener Flammen hin.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Explosionen und/oder Brénden fiihren.

Mit Wasser l6schen verboten

Dieses Zeichen weist auf das Verbot hin, Flammen und/oder Feuer mit Wasser zu 1dschen.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Sach-, Tier- und Personenschéden fihren.
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DEUTSCH
Fiir Gabelstapler und andere Flurférderzeuge verboten
Dieses Zeichen weist auf das Verbot einer Einfahrt fiir Gabelstapler und andere Flurforderzeuge in einen bestimmten
Bereich hin.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden fiihren.

Kein Zutritt fiir Personen mit Herzschrittmachern

Dieses Zeichen weist auf das Zutrittsverbot in einen bestimmten Bereich fiir Personen mit Herzschrittmachern hin.

Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zum Risiko schwerer Verletzungen oder zum Tod
fuhren.

Mitfiihren von Metallteilen oder Uhren verboten
Dieses Zeichen weist auf das Zutrittsverbot in einen bestimmten Bereich mit Uhren und anderen Metallgegenstanden hin.
Eine Missachtung der mit diesem Zeichen verbundenen Verbote kann zur Verunreinigung von Lebensmitteln filhren.

Gebotszeichen

Allgemeines Gebot
Dieses Zeichen weist darauf hin, dass der Bediener verpflichtet ist, die Vorschriften zu beachten.
Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden flihren.

Gehorschutz benutzen
Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, wahrend der Ausflihrung von Arbeiten einen Gehorschutz zu tragen.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zum, auch dauerhaften, Horverlust fiihren.

Schutzbekleidung benutzen

Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, wahrend der Ausflihnrung von Arbeiten eine angemessene Bekleidung zu tragen.
Die Nichteinhaltung der mit diesem Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu schweren Schaden oder zum Tod des
Bedieners filhren.

Pflicht zur Verwendung spezifischer PSA

Diese Zeichen weisen auf die Pflicht hin, wahrend der Ausflihrung von Arbeiten spezifische personliche
Schutzausriistungen zu tragen. Die Nichteinhaltung der mit diesen Zeichen verbundenen Vorschriften kann zu schweren
Schaden oder zum Tod des Bedieners fiihren.

OO0 0 ®0O0 09 @

Vor Benutzung erden
Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, die Maschine an ein wirksames Erdungssystem anzuschlieRlen.
Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden fiihren.

Netzstecker ziehen
Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, vor der Ausflihrung anderer Arbeiten den Netzstecker zu ziehen.
Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden fiihren.

Vor Arbeiten freischalten
Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, die Gerate vor Wartungsarbeiten zu trennen.
Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden flihren.

Absperrung - Schutzeinrichtung

Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, die Wirksamkeit der Schutzeinrichtungen (die wahrend Wartungs-, Reparatur-,
Reinigungs- und Schmierarbeiten entfernt wurden) zu priifen. Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen
Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden fiihren.

Verstellbare Schutzhaube der Tischkreissage benutzen

Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, die Wirksamkeit der Schutzeinrichtungen (die wahrend Wartungs-, Reparatur-,
Reinigungs- und Schmierarbeiten entfernt wurden) zu priifen. Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen
Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschéden flihren.

Anleitung beachten

Dieses Zeichen weist auf die Pflicht hin, Anleitungen (Betriebs- und Wartungsanleitung, Datenblatter usw.) vor dem
Einbau, der Verwendung oder anderen Arbeiten an der Maschine zu lesen!

Eine Missachtung der durch dieses Zeichen gegebenen Vorschriften kann zu Sach-, Tier- und Personenschaden flihren.
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DAB Pumps unternimmt jede vertretbare Anstrengung, damit der Inhalt dieser Anleitung (z. B. Abbildungen, Texte und Daten) genau,
korrekt und aktuell ist. Fehler lassen sich jedoch niemals ganz ausschlielen, und in bestimmten Situationen kdnnte die Anleitung
unvollsténdig oder nicht auf dem neuesten Stand sein. Daher behalten wir uns das Recht vor, von Zeit zu Zeit technische Anderungen
und Verbesserungen, auch ohne Vorankuindigung, vorzunehmen.
DAB Pumps haftet nicht fiir den Inhalt dieser Anleitung, es sei denn, er wurde vom Unternehmen nachtraglich schriftlich bestatigt.

2 ALLGEMEINE HINWEISE

21 Produktname 2.2  Einstufung gemaR EU-Verordnung
NGDRIVE VFD - (Variable Frequency Drive) Frequenzumrichter mit
Pulsdauermodulation

2.3  Beschreibung und bestimmungsgemaRe Verwendung

NGDRIVE wurde fir die Regelung von Umwalzpumpen bzw. zur Druckerh6hung von Hydraulikanlagen entwickelt und hergestellt.
Das System ermdglicht, die hydraulische Leistung entsprechend den Merkmalen der Anlage zu modulieren, um die gewiinschten
Funktionen zu erzielen.

NGDRIVE ist ein Steuer- und Schutzgerat, das ausschlieflich fiir eine Verwendung in Verbindung mit Pumpsystemen bestimmt ist.
Dabei wird die Versorgungsfrequenz der Pumpe geéndert. Das Geréat kann sowohl bei neuen als auch alten Pumpen, die mit
Anlagen gekoppelt sind, angewendet werden und garantiert dabei:

e  Energie- und Kosteneinsparung
Vereinfachte Installation und geringere Anlagenkosten

o  Geringere Belastung und eine l&ngere Lebensdauer der Anlage

o  Weniger Larm

e  Hohere Zuverlassigkeit
NGDRIVE steuert — angeschlossen an eine geeignete handelstibliche Pumpe — den Betrieb, um eine bestimmte physikalische
Grolke (Druck, Differenzdruck, Durchfluss, Temperatur usw.) bei wechselnden Einsatzbedingungen konstant zu halten. Auf diese
Weise wird die Pumpe bzw. das Pumpensystem nur im Bedarfsfall und nur so stark wie nétig betrieben. Unnétige
Energieverschwendung wird somit vermieden und die Lebensdauer verlangert. Gleichzeitig ist das Gerét in der Lage:

o den Motor vor Uberlast, Blockierung der Motoren und Trockenlauf zu schiltzen

e den Start und Stopp proportional (Soft Start und Soft Stopp) und optimiert zu veranlassen, um die Lebensdauer des

Systems zu erhdhen und Anlaufstrome sowie Absorptionsspitzen zu reduzieren

e Aufschluss Uber die Stromaufnahme und die Versorgungsspannung zu geben

o die Betriebsstunden und darauf basierend die vom System gemeldeten Fehler und Stérungen aufzuzeichnen.
sich mit anderen Geréten zu verbinden, um den gewiinschten kombinierten Betrieb zu erzielen.

24  Spezifische Produktdaten
Fur die technischen Daten wird auf die CE-Kennzeichnung (Typenschild) oder das entsprechende Kapitel am Ende der Anleitung
verwiesen.

3 WARNHINWEISE

Prifen, ob alle Teile innerhalb des Geréts (Bauteile, Leiter usw.) frei von Feuchtigkeit, Oxid oder Schmutz sind. Ggf.
grindlich reinigen und die Funktionstiichtigkeit aller im Gerét enthaltenen Bauteile kontrollieren. Nicht einwandfrei
funktionierende Teile bei Bedarf ersetzen.

Unbedingt Uberpriifen, ob alle Leiter des Gerats korrekt in den jeweiligen Klemmen befestigt sind.

Zur Verbesserung der Storfestigkeit vom und zum Gerat empfiehlt sich, eine separate Stromleitung fir die
Stromversorgung des Geréats zu verwenden.

Abhangig von der Software- oder Firmwareversion stehen einige Funktionen evtl. nicht zur Verfligung.

OB

3.1 UnsachgemaRe Verwendung

Das Steuer- und Schutzgerat ist fiir die Verwendung in einer normalen Umgebung bestimmt und ausschlieBlich flir Pumpsysteme
sowie Anlagen zur Druckbeaufschlagung des Wassers konzipiert.

Die Ansteuerung anderer Arten von Antrieben und/oder Motoren als Wasserpumpen ist verboten.

Die Verwendung mit Pumpen, die andere Flussigkeiten als Wasser fordern, ist verboten.

3.2 HeiBe Teile

Wahrend des Betriebs kénnen die Teile (iberhitzen: Das Gerat in einer ausreichend beliifteten Umgebung aufstellen, die fiir Kinder
und gefahrdete Person nicht zugénglich ist. Von brennbarem Material, Fetten und/oder entziindlichen Stoffen fernhalten.
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Gefahr von Verbrennungen.
Das Gehduse des Geréts kann hohe Temperaturen erreichen. Wahrend des Gebrauchs und einer Anndherung Vorsicht
walten lassen. Versehentlichen Kontakt vermeiden. Siehe Abb. 2

33 Stromfiihrende Teile
Siehe Sicherheitsleitfaden.

34  Entsorgung
Dieses Produkt oder seine Teile miissen entsprechend den Angaben entsorgt werden, die dem in der Verpackung enthaltenen WEEE-
Entsorgungsblatt zu entnehmen sind.

4  VERWALTUNG

41 Lagerung
o Das Gerat wird in der Originalverpackung geliefert und muss dort bis zum Einbau verbleiben.
e Das Gerat ist an einem vor Witterungseinfliissen geschiitzten und trockenen Ort, der auflerdem schwingungs- und staubfrei
sein muss, auBerhalb von Warmequellen und bei méglichst konstanter Luftfeuchtigkeit aufzubewahren.
o Das Gerat muss perfekt umschlossen und von der duleren Umgebung isoliert sein, um das Eindringen von Insekten,
Feuchtigkeit und Staub zu verhindern, die elektrische Bauteile beschadigen und den einwandfreien Betrieb beeintrachtigen
kénnten.

42  Transport
Das Gerat keinen StoRen und Kollisionen aussetzen.

5  INSTALLATION

Fur eine korrekte elektrische, hydraulische und mechanische Installation die Empfehlungen in diesem Kapitel befolgen.
Vor Beginn der Installationsarbeiten sicherstellen, dass die Stromversorgung ausgeschaltet ist. Die auf dem Schild der elektrischen
Daten angegebenen Stromversorgungswerte sind unbedingt einzuhalten.

® Achtung: Das Produkt muss den Rdumen installiert werden, die fiir Kinder nicht erreichbar sind

Gefahr durch hohe Temperaturen
Das Gehause des Geréts kann sehr heilt werden: So positionieren, dass ein versehentlicher Kontakt vermieden

wird. So aufstellen, dass die Umgebung frei von brennbarem und/oder entzlindlichem Material und die Umgebung
angemessen bellftet ist.

5.1 Empfohlene vorbereitende Manahmen

Das Gerét ist fiir eine direkte Befestigung an der Wand oder am Motorgehduse der Pumpe konzipiert.
In beiden Fallen wird ein spezieller Befestigungssatz verwendet.

Fur die Befestigung am Motorgehause siehe speziellen Quick Guide der Halterung.

Fur die Wandbefestigung die nachstehenden Anweisungen befolgen.

- Eine Wasserwaage und die Befestigungsplatte als Schablone fiir die Wandbohrung verwenden.

- Mithilfe der zwei speziell an der Platte angebrachten Markierungen an zwei Punkten mit dem gleichen Abstand anbohren.
Die Platte kann optional an einem dritten Punkt befestigt werden. Hierzu wird die Kunststoffmembran mit einem Bohrer
durchstochen. Siehe Abb. 13a

Alle im Bausatz C enthaltenen Teile verwenden: Die Dubel in die Lécher einsetzen und die Platte mit den
Unterlegscheiben und Schrauben befestigen. Siehe Abb. 13b

Vor dem Befestigen der Platte priifen, ob sich an der Riickseite die 4 Muttern in ihren Sitzen befinden und sich nicht
aus ihrer Position geldst haben. Siehe Abb. 13c

Mit dem Bausatz A die 4 O-Ringe an den Schaften der Schrauben anbringen und jeden O-Ring sorgfaltig dicht an den
Schraubenkopf driicken. Dann die Dock-Gruppe mit den 4 Schrauben + O-Ring an der Platte befestigen Siehe Abb. 13d

Um die Schraube rechts unten anziehen zu konnen, muss das EMV-Blech mit den 4 Schrauben entfernt werden, da
sonst der Schraubensitz verdeckt bleibt. Siehe Abb. 13e
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- Dann die Ubliche Verkabelung vornehmen und die Antriebsgruppe am Dock schlieRen.

5.2  Anschluss der Leitungen

Die fiirr die jeweilige Anwendung geeignete Hydraulikanlage fertigen. Dabei auf die Ubersichtspldne am Anfang der Anleitung Bezug
nehmen. Siehe Abb. 9 und 10 fiir die Druckerhéhung und Abb. 6 fiir Umwalzung.

Bei der Anwendung zur Druckerhéhung muss der Drucksensor auf der Druckseite angeschlossen werden.

O

53 Elektroanschluss

Achtung: Stets die Sicherheitsvorschriften beachten!

Bei jedem Offnen oder Verdrahten vor dem erneuten VerschlieBen den einwandfreien Zustand der Dichtungen und
Kabelverschraubungen sicherstellen.

Vor Eingriffen am elektrischen oder mechanischen Teil der Anlage immer die Netzspannung abschalten. Vor dem
Offnen des Gerits die Stromversorgung trennen und mindestens 5 Minuten warten, damit die internen Schaltkreise
ihre Energie abbauen kénnen und das Gerét sicher ist.

Nur fest verdrahtete Netzanschllisse sind zulassig. Das Gerat muss geerdet werden (IEC 536 Klasse 1, NEC und
andere einschlagige Normen).

Das Versorgungsnetz muss uber eine Vorrichtung verfligen, welche die vollstdndige Trennung bei Bedingungen
der Uberspannungskategorie |1l gewahrleistet. Wenn sich der Schalter in der offenen Position befindet, muss der
Abstand zwischen den einzelnen Kontakten der folgenden Tabelle entsprechen:

> PPRP

Mindestabstand zwischen den Netzschalterkontakten
Versorgung [V] >127 und <240 >240 und <480
Mindestabstand [mm] >3 >6

Sicherstellen, dass die Netzspannung jener auf dem Typenschild des Motors entspricht.

Fir den Anschluss der Netzkabel die folgenden Klemmen beachten:

R-S-T- =fir dreiphasige Systeme

L - N - =fiir einphasige Systeme

Sicherstellen, dass alle Klemmen vollstandig festgezogen sind, wobei besonders auf die Erdung zu achten ist.

Vor den Elektroanschliissen den Sicherheitsleitfaden lesen (Art.Nr. 60183268).

> PP

5.31 Ferritkern-Anschluss
Um elektromagnetischen Stérungen zu reduzieren, die durch Daten- oder Netzkabel erzeugt oder ausgesendet werden, vor der
Einschaltung der Gerateversorgung den mitgelieferten Ferritkern verwenden.
Nur fiir M-Versionen
Wie folgt verfahren:
e  Beivorhandenem Blech die Befestigungsschrauben l6sen und das EMV-Blech entfernen.
e Den Ferritkern an der Stromversorgung (Eingangsstrom) befestigen, indem das Kabel zweimal durch den Kern in der
entsprechenden Rille gefiihrt wird; siehe Abb. 11.
o Das Blech neu positionieren und die Schrauben befestigen.
e Den Ferritkern an den Pumpen (Ausgangsstrom) befestigen, indem das Kabel direkt durch den Kern in der
entsprechenden Rille gefiihrt wird. Das Ausgangskabel abmanteln und das Geflecht durch die Steckbriicke befestigen.
Siehe Abb. 12

Nur fiir T-Versionen
e Inder Eingangsstromversorgung ist die Verwendung von Ferriten nicht erforderlich. Siehe Abb. 11
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o  Den Ferritkern an den Pumpen (Ausgangsstrom) befestigen, indem das Kabel direkt durch den Kern in der
entsprechenden Rille gefiihrt wird. Das Ausgangskabel abmanteln und das Geflecht durch die Steckbriicke befestigen.
Siehe Abb. 12

>

Das Erdungskabel darf niemals durch den Ferrit verlaufen.

5.3.2  Elektroanschluss der Stromversorgung

>

Die Eingangsklemmen der Stromversorgung sind bei einphasiger Speisung mit L und N markiert und bei dreiphasiger
Einspeisung durch R, S, T gekennzeichnet. Siehe Abb. 3a, 3b, 3c. Elektroanschlisse Pumpen, externe
Kondensatoren und Versorgungsleitung.

5.3.3 Elektroanschluss der Pumpe

> B

Das Produkt verfiigt tiber einen Uberhitzungsschutz des Motors, der mit PTC innerhalb der Motorwicklung hergestellt
wird. Wenn kein Motor mit PTC vorhanden ist oder diese Art von Schutz nicht verwendet werden soll, den
mitgelieferten Widerstand an die mit PTC gekennzeichneten Kiemmen anschlieBen. Zum Lieferumfang des Gerats
gehort ein Widerstand 100 Ohm % W. Wenn weder der Widerstand noch der PTC eingebaut wird, bleibt das
Gerat im Sicherheitszustand und startet die Pumpe nicht. Siehe Abb. 3a, 3b, 3c.

Der Querschnitt, der Typ und die Art der Verlegung der Kabel fiir den Anschluss an die Elektropumpe miissen in
Ubereinstimmung mit den geltenden Vorschriften gewahlt werden. Die folgenden Tabellen geben einen Hinweis auf
den zu verwendenden Kabelquerschnitt.

Netzkabel-Querschnitt in mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70 m 80 m 90 m 100 m 120 m 140 m 160 m 180 m 200 m

4A 15[ 15 15| 15[ 25| 25| 25| 25| 25 6 6 6
A 151 15] 25| 25 6 6 6 6 10 10 10 10 16
151 25 6 6] 10] 10] 10 10 10 16 16 16 -
25| 25 6| 10| 10| 10| 10| 10 16 16 16 - - -

6| 10| 10| 10| 16| 16| 16 16 16 - - - -

6| 10| 10| 16| 16| 16| 16 - - -
Tabelle giltig fir PVC-Kabel mit 3 Leitern (Neutralphase + Erde) bei 230 V

Netzkabel-Querschnitt in mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A 165 15 15| 15| 25| 25| 25| 25 6 6 6| 10
8A 1,5 15 6 6 6] 10| 10| 10| 10| 16| 16
6 6] 10| 10| 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16
0] 10| 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
0] 10| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
0] 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
BA 6 6| 10| 10| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
2A 6 6] 10| 10] 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16| 16
Tabelle glltig fir PVC-Kabel mit 4 Leitern (3 Phasen + Erde) bei 230 V

Netzkabel-Querschnitt in mm?
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200

4A 115 1515 15 | 1515 [ 1515|125 |25 |25 |25 | 4 4 4
8A 115 | 15 [ 15 [ 15 [ 25 | 25 | 25 | 4 4 4
4 4

10 | 10 | 10 | 10 | 16
10 | 10 | 16 | 16 | 16
16 | 16 | 16 | 16 | 16
16 | 16 | 16 | 16 | 16
16 | 16 | 16 | 16 | 16
16 | 16 | 16 | 16 | 16
10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
A1 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
“4A1 10 | 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
%A1 10 | 10 | 10 | 10 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
52A1 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16 | 16
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%A | 16 16 | 16 16 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
60A | 16 16 | 16 16 16 16 | 16 16 16 | 16 16 16 16 16 | 16
Tabelle giiltig fir PVC-Kabel mit 4 Leitern (3 Phasen + Erde) bei 400 V

5.3.4  Sensor- und E/A-Anschliisse - Umwalzung
Als Kontrollsensoren kénnen Differenzdrucksensoren, Temperatursensoren, Thermostate und Chronothermostate verwendet werden.
Flr den allgemeinen Plan siehe Abb. 4, 5.

Differenzdrucksensor

Den zu verwendenden Sensortyp aus der Liste im Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP auswéhlen. Die Art der
Verwendung hangt von den Einstellungen am Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP ab.

Fur das Gerat sind verschiedene Arten von Differenzdrucksensoren geeignet. Das Kabel muss auf einer Seite an den Sensor und auf
der anderen Seite an den entsprechenden Drucksensoreingang des Umrichters angeschlossen werden (siehe Abb. 6). Das Kabel hat
zwei verschiedene Anschlisse mit vorgegebener Steckrichtung: Verbinder fiir industrielle Anwendungen (DIN 43650) auf der
Sensorseite und 4-poliger Verbinder auf der Umrichterseite.

Temperatursensor

Den zu verwendenden Sensortyp aus der Liste im Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP auswahlen. Die Art der
Verwendung héangt von den Einstellungen am Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP ab.

Fur die Installation der Fliissigkeitstemperatursensoren T1 und T2 die folgenden Anschlussklemmen konsultieren; siehe Abb. 5.

Das Ablesen der Temperatur Gber den Sensor T1 wird nur bei den folgenden Regelungsmodi aktiviert: T1 konstant

@ aufsteigend/absteigend und AT1 konstant.

Das Ablesen der Temperatur Uber den Sensor T2 wird nur bei den folgenden Regelungsmodi aktiviert: T2 konstant
aufsteigend/absteigend und AT2 konstant.

Fur die Betriebsarten T1 konstant und AT1 konstant siehe Abschnitte 12.4.4 Manuelle Konfiguration

Digitale Eingéange

Um zu Gberpriifen, welcher Eingange aktiviert sind, auf die Tabelle Mit den digitalen Eingangen verbundene Funktionen Bezug
nehmen.

Die Eingange kénnen sowohl mit Gleich- als auch Wechselstrom eingeschaltet werden. Nachfolgend sind die elektrischen Merkmale
der Eingange aufgefiihrt (siehe Tabelle 4).

Elektrische Merkmale der Eingédnge

DC-Eingange AC-Eingange
Min. Einschaltspannung 8V 6 Vrms
Min. Abschaltspannung 2V 1,5Vrms
Max. zuldssige Spannung 3BV 36 Vrms
Stromaufnahme bei 12V 3,3mA 3,3mA
Min. zuldssiger Kabelquerschnitt AWG 30 (0,05 mm2)
Max. zulassiger Kabelquerschnitt AWG 14 (1,5 mm2)

HINWEIS Die Eingange sind mit beliebiger Polaritdt ansteuerbar (positiv oder negativ in Bezug auf ihre Masseriickfiihrung)
Tabelle 4: Elektrische Merkmale der Eingénge

In den Beispielen der Abb. 8a, 8b, 8c, 8d wird auf die Verbindung mit einem potentialfreien Kontakt Bezug genommen, bei dem die
interne Spannung zur Ansteuerung der Eingénge verwendet wird.

ACHTUNG: Die Spannung zwischen den Klemmen +V und GND der Klemmleiste betragt 12 VDC und kann maximal
50 mA liefern.

Wenn anstelle eines Kontakts eine Spannung anliegt, kann diese dennoch zur Ansteuerung der Eingénge verwendet werden: Dazu
die Klemmen +V und GND nicht verwenden und die Spannungsquelle entsprechend den in Tab. 4 beschriebenen Merkmalen an
den gewlinschten Eingang anschlielen.

ACHTUNG: Die Eingangspaare IN1/IN2 und IN3/IN4 haben fiir jedes Paar einen gemeinsamen Pol.

Mit den digitalen Eingdngen verbundene Funktionen
IN1  Start/Stopp: Wenn Eingang 1 (iber das Bedienfeld aktiviert ist, kann das Ein- und Ausschalten der Pumpe extern
gesteuert werden.
Drehzahlregelung der Pumpe mit Analogsignal:
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Uber den Eingang IN1 kann die Betriebsfrequenz oder die Férderhéhe geéndert und die Pumpe gestoppt werden. Die fiir
die Kontrolle akzeptierten Signale sind:

0-10V

4-20 mA

PWM

IN2  Economy: Wenn Eingang 2 (iber das Bedienfeld aktiviert ist, kann die Funktion Sollwert-Reduzierung extern gesteuert
werden.

IN3  Nicht aktiviert

IN4_ Nicht aktiviert

Anschluss Ausgénge
Der Umrichter verfligt iber zwei Relaiskontakte zur Anzeige von:
1° Relais: Betriebszustand Pumpe

2° Relais: Fehlerzustand Umrichter

Fir die Einstellung der Funktionen im Zusammenhang mit den Ausgangsrelais siche Parameter der nachstehenden Tabelle.

Merkmale der Ausgangskontakte

Kontakttyp NO, NC, COM

Max. zulassige Spannung 250V

5A Bei ohmscher Last

Max. zulassiger Strom 25A  Beiinduktiver Last

Min. zuldssiger Kabelquerschnitt AWG 22 (0,3255 mm2)

Max. zulassiger Kabelquerschnitt AWG 12 (3,31 mm2)

Tabelle 1: Merkmale der Ausgangskontakte

Pumpengruppen fiir Umwaélzung
Die Pumpengruppen sind unterteilt in:

e  Twin-Gruppen

e  Mehrpumpengruppen
Bei der Twin-Gruppe handelt es sich um eine Pumpengruppe, die aus nur einem Pumpenkérper besteht, an dem zwei Motoren
montiert sind.
Bei der Mehrpumpengruppe handelt es sich um eine Gruppe, die aus mehreren identischen Pumpen-, Motor- und
Umrichterelementen besteht. Jedes Element teilt sich sowohl die Saug- als auch die Druckleitung. An jeder Pumpe muss sich dem
Vorlaufverteiler vorgeschaltet ein Riickschlagventil befinden.

Twin-Gruppen-Anschliisse
Bei den Twin-Gruppen muss der Drucksensor an den linken Umrichter angeschlossen werden (bei Ansicht des Gerats von der
Motorliifterseite, sodass der Fliissigkeitsstrom von unten nach oben verlauft).

Fir den einwandfreien Betrieb des Twin-Systems miissen alle externen Anschliisse der Eingangsklemmleiste parallel zwischen den
Umrichtern geschaltet werden, wobei die Nummerierung der einzelnen Klemmen zu beachten ist.

Sensor- und E/A-Anschliisse - Druckerhéhung

Als Kontrollsensoren kénnen verwendet werden: ratiometrischer Drucksensor, 4-20 mA Druckmessumformer, Impuls-Flusssensor.
An die digitalen Eingénge kénnen Schwimmer, Hilfsdruck-Freigabesignal, allgemeine Umrichterfreigabesteuerung und
Saugdruckschalter angeschlossen werden.

Fur den allgemeinen Plan siehe Abb. 8, 9, 10

Ratiometrischer Drucksensor

Den zu verwendenden Sensortyp aus der Liste im Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP auswéhlen. Die Art der
Verwendung héangt von den Einstellungen am Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP ab.

Fir den Umrichter kann der ratiometrische Drucksensor 0-5 V verwendet werden.

Das Kabel muss auf einer Seite an den Sensor und auf der anderen Seite an den entsprechenden Drucksensoreingang des
Umrichters angeschlossen werden; siehe Abb. 9.

Das Kabel hat zwei verschiedene Anschllisse mit vorgegebener Steckrichtung: Verbinder fir industrielle Anwendungen (DIN 43650)
auf der Sensorseite und 4-poliger Verbinder auf der Umrichterseite.

Multi-Umrichter-Anschluss - ratiometrischer Drucksensor

Bei Multi-Umrichter-Systemen kann der ratiometrische Drucksensor (0-5 V) an einen beliebigen Umrichter in der Kette
angeschlossen werden.
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Fir eine einfache Verdrahtung empfiehlt sich dringend die Verwendung von ratiometrischen Drucksensoren (0-5 V).
Bei Gebrauch der ratiometrischen Drucksensoren ist zur Ubertragung der Druckmessdaten zwischen den
verschiedenen Umrichtern keine Verkabelung erforderlich. Der Datenaustausch zwischen Umrichtern erfolgt drahtlos.
Es empfiehlt sich jedoch, das Kommunikationskabel anzuschlieen, um das System im Falle einer Stérung zu
verstarken, damit die Sensoren auch dann ausgelesen werden kdnnen, wenn sie an einen defekten oder
ausgeschalteten Umrichter angeschlossen sind.

Druckmessumformer

Den zu verwendenden Sensortyp aus der Liste im Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP auswahlen. Die Art der
Verwendung hangt von den Einstellungen am Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP ab.

Fir den Umrichter kann der 4-20 mA Druckmessumformer verwendet werden.

Der gewéhlte 4-20 mA Messumformer verflgt Uber 2 Drahte, einen braunen (IN+) zum Anschluss an die Klemme (+12) und einen
griinen (OUT-), der an die Klemme (Vi1 PWM) angeschlossen wird. Die Verbindungen sind in Abb. 10 dargestellt.

Mindestens einen Drucksensor an der Saugleitung anschlieRen.

Multi-Umrichter-Anschluss - Druckmessumformer
Multi-Umrichter-Systeme kénnen mit nur einem 4-20 mA Druckmessumformer erstellt werden, wobei jedoch der Sensor mit allen
Umrichtern verdrahtet werden muss.

Achtung: Zum Anschluss der Sensoren unbedingt geschirmte Kabel verwenden.

Den verwendeten Drucksensor iiber die spezifischen Menliparameter, PR fiir den Sensor auf der Druckseite und RPR
fir den Sensor auf der Saugseite, einstellen.

Durchflusssensor

Den zu verwendenden Sensortyp aus der Liste im Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP auswahlen. Die Art der
Verwendung hangt von den Einstellungen am Bedienfeld (falls vorhanden) oder in der Dconnect APP ab.

Der Durchflusssensor wird mit einem eigenen Kabel geliefert. Das Kabel muss auf einer Seite an den Sensor und auf der anderen
Seite an den entsprechenden Durchflusssensoreingang des Umrichters angeschlossen werden; siehe Abb. 9.

Das Kabel hat zwei verschiedene Anschllisse mit vorgegebener Steckrichtung: Verbinder fiir industrielle Anwendungen (DIN 43650)
auf der Sensorseite und 6-poliger Verbinder auf der Umrichterseite.

Der Durchflusssensor und der ratiometrische Drucksensor (0-5 V) haben den gleichen Verbindertyp nach DIN 43650
am Gehause. Deshalb ist auf den Anschluss des richtigen Sensors an das richtige Kabel zu achten.

Digitale Eingédnge

Das Gerét verfiigt tber die folgenden digitalen Eingénge (siehe Kennzeichnung, falls vorhanden):
- 11: Klemmen In1 und C1-2

- 12: Klemmen In2 und C1-2

- 13: Klemmen In3 und C3-4

- 14: Klemmen In4 und C3-4

Die Eingange kdnnen sowohl mit Gleich- als auch Wechselstrom eingeschaltet werden. Nachfolgend sind die elektrischen Merkmale
der Eingange aufgefiihrt (siehe Tabelle 6).

Elektrische Merkmale der Eingénge

DC-Eingange AC-Eingange
Min. Einschaltspannung 8V 6 Vrms
Min. Abschaltspannung 2V 1,5Vrms
Max. zuldssige Spannung 3BV 36 Vrms
Stromaufnahme bei 12 V 3,3mA 3,3mA
Min. zuldssiger Kabelquerschnitt AWG 30 (0,05 mm2)
Max. zulassiger Kabelquerschnitt AWG 14 (1,5 mm2)

HINWEIS Die Eingange sind mit beliebiger Polaritdt ansteuerbar (positiv oder negativ in Bezug auf ihre Masserickfiihrung)

Tabelle 6: Elektrische Merkmale der Eingénge

In den Beispielen der Abb. 8a, 8b, 8c, 8d wird auf die Verbindung mit einem potentialfreien Kontakt Bezug genommen, bei dem die
interne Spannung zur Ansteuerung der Eingénge verwendet wird.

ACHTUNG: Die Spannung zwischen den Klemmen +V und GND der Klemmleiste betragt 12 VDC und kann maximal
50 mA liefern.
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Wenn anstelle eines Kontakts eine Spannung anliegt, kann diese dennoch zur Ansteuerung der Eingénge verwendet werden: Dazu
die Klemmen +V und GND nicht verwenden und die Spannungsquelle entsprechend den in Tab. 6 beschriebenen Merkmalen an
den gew(inschten Eingang anschlief3en.

ACHTUNG: Die Eingangspaare 11/12 und 13/14 haben fiir jedes Paar einen gemeinsamen Pol.

Anschluss Alarmausgange

Der Umrichter verfligt iber zwei Relaiskontakte zur Anzeige von:
*  Relais 1 Betriebszustand Pumpe
+  Relais 2 Fehlerzustand Umrichter

Merkmale der Ausgangskontakte
Kontakttyp NO, NC, COM
Max. zuldssige Spannung 250V
5A Bei ohmscher Last

Max. zulassiger Strom 25A  Beiinduktiver Last
Min. zuldssiger Kabelquerschnitt AWG 22 (0.129 mm2)
Max. zulassiger Kabelquerschnitt AWG 12 (3,31 mm2)

Tabelle 7: Merkmale der Ausgangskontakte

5.3.5  Multigruppen-Anschliisse

Die Pumpen, Motoren und Umrichter, aus denen die Anlage besteht, miissen identisch sein.

Um ein Multi-Umrichter-System einzurichten, ist es notwendig, das Verfahren zur Erstellung einer Pumpengruppe zu befolgen.

Die Sensoren konnen nur an einen Umrichter angeschlossen werden

Der Datenaustausch zwischen den Umrichtern erfolgt drahtlos. Es empfiehlt sich jedoch, das Kommunikationskabel anzuschlielRen,
um das System im Falle einer Storung zu verstarken, damit die Sensoren auch dann ausgelesen werden kdnnen, wenn sie an einen
defekten oder ausgeschalteten Umrichter angeschlossen sind.

Fir den einwandfreien Betrieb des Multi-Umrichter-Systems miissen alle externen Anschliisse der Eingangsklemmleiste parallel
zwischen den Umrichtern geschaltet werden, wobei die Nummerierung der einzelnen Klemmen zu beachten ist. Die einzige
Ausnahme bildet die Funktion ,Deaktiviert*, die an einem beliebigen der 4 Eingange eingestellt werden kann und die Deaktivierung
des Umrichters ermdglicht. In diesem Fall kann auch die Steuerung fiir jeden Umrichter separat erfolgen.

5.3.6  Anschluss Rs485 Modbus RTU

In Bezug auf die Informationen zu den elektrischen Anschliissen und den Modbus-Registern, die eingesehen und/oder bearbeitet
werden kdnnen, ist auf die entsprechende Anleitung Bezug zu nehmen, die hier oder unter www.dabpumps.com heruntergeladen
werden kann.

6  INBETRIEBNAHME

Alle Anlaufvorgange miissen bei geschlossenen Geratedeckel erfolgen!
Das Gerat erst einschalten, wenn alle elektrischen und hydraulischen Anschliisse vorgenommen wurden.

Den Absperrschieber an der Saugseite der Pumpe vollstandig 6ffnen und den Druckschieber fast geschlossen halten. Das System
einschalten und kontrollieren, ob die Drehrichtung des Motors mit der auf der Pumpe angegebenen bereinstimmt.

Nach starten des Systems kann der Betriebsmodus geandert werden, um sich den Anforderungen der Anlage optimal anzupassen
(siehe Kapitel “7 BEDIENFELD”).

6.1 Inbetriebnahme
Fur die Erstinbetriebnahme die folgenden Schritte ausfiihren:
e Fiir eine korrekte Inbetriebnahme sicherstellen, dass die Anweisungen in den Kapiteln 5 INSTALLATION und 6
INBETRIEBNAHME sowie in den entsprechenden Unterabschnitten befolgt wurden.
o Die Stromversorgung bereitstellen.
e  Wenn eine integrierte Elektronik vorhanden ist, die entsprechenden Anweisungen befolgen (siehe Kapitel “7 BEDIENFELD”).

7 WARTUNG

Vor Eingriffen am System die Stromversorgung trennen und absperren und mindestens 5 Minuten warten.
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Vor Eingriffen am System die Stromversorgung trennen und mindestens 5 Minuten warten. Das System bendtigt keine
routinemaRigen Wartungen. Nachfolgend sind jedoch die Anweisungen fiir auBerordentliche Wartungsarbeiten aufgefiihrt, die in
bestimmten Fallen erforderlich sein kénnen:
o RegelméaBig die Sauberkeit der Einlass- und Auslassoffnungen fiir Kiihlluft priifen. Die Haufigkeit der Kontrolle ist abhéngig
von der Luftqualitat, bei der das Gerat arbeitet.
Die Teile nicht mit ungeeigneten Werkzeugen bearbeiten.

Begriffsbestimmung im Sicherheitsleitfaden), das ausschlieRlich Arbeiten und Mangver durchfiihren darf, die in

o Einbau, Wartung, Reparatur oder Transport diirfen nur von Fachpersonal vorgenommen werden (siehe
seinem Zustandigkeitsbereich liegen oder (iber die es vollstandig informiert ist

71 RegelméaBige Kontrollen
Die Kontrollen kénnen vom Betreiber des Gerats durchgefiihrt werden, wahrend die Wartungseingriffe dem geschulten, erfahrenen
und autorisiertem Personal vorbehalten sind.

RegelmaRige monatliche Sichtpriifungen und Kontrollen:
e Einwandfreier Zustand des Gehauses und der Steuerungen
e Einwandfreier Zustand der Stromversorgung
e  Einwandfreier Betrieb der Sensoren
e Einwandfreier Betrieb des Fehlerstromschutzschalters (monatlicher RCD-Test) fiir den Gerateschutz
e  Keine Chemikalien in der Nahe des Gerats
e  Kein Schmutz, Staub und Ablagerungen an den versteckten Teilen des Geréats und den Liiftungsoffnungen
des Motors
e  Keine Qualitdtsminderung und kein Verschlei der Ummantelung und der Stromkabel
e  Kein Wasseraustritt
e  Keine Fehlfunktionen und Leistungsstorungen des Geréts und/oder der Pumpe im Allgemeinen.

Den festen Sitz der Kabel, Dichtungen und Schrauben der Teile, die wahrend des Betriebs Vibrationen und
Belastungen ausgesetzt sind, sicherstellen. Diese Malnahmen sind regelmaRig einmal im Jahr durchzufiihren.

Obligatorische routineméRige Wartungen bei Auftreten allgemeiner Probleme:

Anzug der Leitungen und ggf. Austausch der Dichtungen

Austausch von Sicherungen und/oder Schutzeinrichtungen nach deren Auslsen
Kontrolle der Stromaufnahme, um Fehler oder Verschlei® zu erkennen
Reinigung der mechanischen Komponenten.

Nachfolgend einige weitere allgemeine regelmaRige Priifungen:

WARTUNGSEINGRIFFE, PRUFUNGEN, KONTROLLEN UND REINIGUNG ZEITABSTANDE

Aligemeine Reinigung Téglich oder

. " o . . abhangig von der
Allgemeine Reinigung der Linie (insbesondere Staub) und der umliegenden Bereiche. Nutzungsintensitt
Stromkabel a

Jahrlich

Den Mantel der Stromkabel auf Schnitte, Ablésungen, Quetschungen usw. priifen und ggf. ersetzen.
Elektrische Steuergerate

Sicherstellen, dass keine Risse oder Verformungen vorliegen; den Zustand der Anschlusskabel tberprifen.
Funktionskontrolle der Kiihsysteme, Anschliisse und Leitungen. Halbjahrlich
Uberpriifung der Lesbarkeit und des Erhaltungszustands der Beschriftungen und Symbole; ggf.
wiederherstellen.

Elektromotoren

Sicherstellen, dass keine Risse oder Verformungen vorliegen.

Sicherstellen, dass keine Brliche vorhanden sind.

Den festen Sitz der Kabel, Dichtungen und Schrauben der Teile, die wéhrend des Betriebs Vibrationen und : Jahrlich
Belastungen ausgesetzt sind, sicherstellen.

Funktionskontrolle der Kilhlsysteme.

Sicherstellen, dass keine Schnitte, Abldsungen und Quetschungen an den Stromkabeln vorliegen.

Sicherheitszeichen

Uberpriifung der Lesbarkeit und des Erhaltungszustands der Sicherheitsschilder. Wochentlich

Ungewéhnliche Gerdusche
Uberpriifung auf Vibrationen und Betriebsstorungen.

Taglich
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Gefahr von Verbrennungen.
Das Gehéause des Gerats kann hohe Temperaturen erreichen: Vor Eingriffen abkiihlen lassen.

7.2 Anderungen und Ersatzteile
Jede nicht im Voraus genehmigte Anderung entbindet den Hersteller von einer méglichen Haftung.

7.3 CE-Kennzeichnung und Mindestvorschriften fiir DNA

[ N
[=1* Class SN

EIEEI E’FjODUCT NAME DABRB

Madein

Das Bild dient nur zur Veranschaulichung

Den Produktkonfigurator (DNA) auf der Website DAB PUMPS konsultieren.
Die Plattform ermdglicht die Suche nach Produkten abhangig von der hydraulischen Leistung, dem Modell oder der Artikelnummer.
Dort sind technische Datenblatter, Ersatzteile, Anleitungen fir Benutzer und weitere technische Dokumentationen erhéltlich.

=] ] a =

- y —
hd X n w
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https://dna.dabpumps.com/

8  KONFORMITATSERKLARUNG

In Bezug auf das im Kap. 2.1, angegebene Produkt erklaren wir hiermit, dass die in dieser Betriebsanleitung beschriebene und von
uns vertriebene Vorrichtung den einschlagigen EU-Gesundheits- und Sicherheitsvorschriften entspricht.

Dem Produkt liegt eine ausfiihrliche und aktuelle Konformitétserklarung bei.

Bei einer Veranderung des Produktes ohne unsere Zustimmung verliert diese Erklarung ihre Giiltigkeit.

9  GARANTIE

ES IST VERBOTEN, DIE LEISTUNG, MERKMALE, FUNKTIONALITAT UND DEN VOM HERSTELLER
VORGESEHENEN VERWENDUNGSZWECK ZU ANDERN
Jede nicht im Voraus genehmigte Anderung entbindet den Hersteller von einer méglichen Haftung.

DAB verpflichtet sich, Sorge dafir zu tragen, dass seine Produkte den folgenden Vereinbarungen entsprechen und keine
urspriinglichen Mangel und Fehler im Zusammenhang mit ihrem Entwurf und/oder der Herstellung aufweisen, durch die sie fir die
normalerweise vorgesehene Verwendung nicht weiter geeignet sind.

Fur weitere Einzelheiten zur gesetzlichen Garantie wird auf die DAB Garantiebedingungen verwiesen, die auf der Website
https://www.dabpumps.com/en verdffentlicht sind; ferner kann unter den im Abschnitt ,Kontakte® angegebenen Adressen ein
gedrucktes Exemplar angefordert werden
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ABSCHNITT ANHANGE
10 TECHNISCHE DATEN
NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE M/T 230V | NGDRIVE T/T 400V | NGDRIVE T/T 230V
1,1 kW 2,2kW 3,5 kW 2,2kW
Versorgungsspannung 1~220 - 240 1~220 - 240 3~380 - 480 3~220 - 240

Protokolle fiir Funknetze

Betriebsfrequenzen *:

= Wi-Fi: 2.412 2 2.472 GHz

= Bluetooth:2.402 a 2.480GHz
Sendeleistung:

= WiFi: 18.87dBm

=  Bluetooth: 7.67dBm

* in Ubereinstimmung mit den nationalen Verordnungen fiir Vorrichtungen, in die das Gerat

installiert ist.

Die Vorrichtung umfasst Funkgeréate mit entsprechender Software, die den einwandfreien Betrieb

geméaR den Vorgaben von DAB Pumps s.p.a. gewahrleistet.

Versorgungstoleranz +/-10%
Frequenz 50/60
Max. Nennstrom Pumpen 6,0A 105A 80A 105A
Max. Nennleistung Pumpen 1,1 kW 2,2 kW 3,5 kW 2,2 kW
Erdableitstrom <5mA <5mA <1mA <1mA
Schutzart IP 55
Betriebsumgebungstemperatur 0+50°C
Lagertemperatur -30 + 60°C
Relative Luftfeuchtigkeit 50% a 40°C

90% a 20°C
Abmessungen 215x225 mm, h 155 mm
Gewicht 5Kg | 54 Kg | 4.7Kg 44Kg
Schutz gegen Protezione contro marcia a secco

Limitazione di corrente verso il motore
Protezioni da sovratemperatura
Protezione Surriscaldamento motore con PTC

Tabelle: Technische Daten

11 BESCHREIBUNG DES BEDIENFELDS

11.1  Ausrichtung des Bedienfelds
Das Bedienfeld I&sst sich vom Benutzer zum bequemen Ablesen ausrichten: Die quadratische Form ermdglicht eine Drehung um

jeweils 90°.

o Die 4 Schrauben an den Ecken des Bedienfelds mit dem entsprechenden Werkzeug (falls mitgeliefert) oder einem
Standard-Inbusschlissel [6sen.

wird.

o Die 4 Schrauben mit dem entsprechenden Schliissel oder einem Standard-Inbusschliissel anziehen.

11.2  Funktionsweise

- Funktion Druckerhdhung, siehe Kap. 12.3 Konfiguration Druckerhéhung
- Funktion Umwélzung, siehe Kap. 12.4 Konfiguration Umwalzung
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1 - DISPLAY

2-LED
System in Anlaufphase —gr > ‘ -
System aktiv O
System im Fehlerzustand o

3 - TASTEN

Driicken, um zu bestatigen und zum néchsten Bildschirm zu
wechseln.

Drlicken, um die ausgewahlte Meniiseite aufzurufen.
Driicken, um abzubrechen und zum vorherigen Bildschirm
zurlickzukehren.

Driicken, um die aktuelle Menlseite zu verlassen.
Driicken, um durch das Men( zu navigieren.

Driicken, um den Wert des ausgewahlten Parameters zu
erhdhen.

Bei gedriickt gehaltener Taste wird die Erhéhungsrate
beschleunigt.

Dricken, um durch das Men( zu navigieren.

Dricken, um den Wert des ausgewahlten Parameters zu
senken.

Bei gedriickt gehaltener Taste wird die Senkungsrate
beschleunigt.

1 - Kopfzeile

Status: Beschreibt den Zustand des gesamten Systems (Geréte und
Steuerungen).

Connectivity: Beschreibt den Status der Konnektivitat des Systems.
Nur, wenn vom Gerat vorgesehen.

2 - Mittelteil

Der mittlere Teil des Displays variiert abhangig von der angezeigten Seite
und beschreibt die erforderlichen Informationen.

3 - FuRzeile
Im unteren Teil des Displays befinden sich die Optionen ,ZURUCK" und

,BESTATIGEN". Dariiber hinaus werden weitere Kontextmeldungen fiir
die angezeigte Menliseite eingeblendet.

Die in diesem Kapitel dargestellten Bilder kdnnten leicht von den Bildern am Geréat abweichen; dies ist abhéngig
davon, ob und in welcher Version die Software installiert ist.
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121  Erstkonfiguration

Beim ersten Start der Steuertafel wird am Bildschirm der Prozess der Erstkonfiguration angezeigt.
Die Anweisungen am Bildschirm befolgen, um den Vorgang abzuschlieRen.

0 Sprache wahlen 2] Gefiihrte Konfiguration oApp. DConnect

Select language Q) Wizard configuration (1) App. DConnect

Follow the instructions to carry

A out the first time setup.
English § You can also do this from the
Italiano app. DConnect.

@ Fur die Konfiguration mit der App DConnect siehe Kapitel 12.1.1 Erstkonfiguration mit App DConnect”.

0 Technisches Etikett o Messsystem (6] Betriebsmodus

Technical label @ Measuring system {03 > Function §o3
modality

Make sure you have

access to the technical © . .
—@ label and pump info.! %] International §
|

Anglo-American

@ Circulation §

Pressurization

Der letzte Schritt der Erstkonfiguration betrifft die Wahl des Betriebsmodus: Druckerhdhung oder Umwalzung. Dann die
Mehrpumpengruppen erstellen.

Sobald der Betriebsmodus gewahlt und die Erstkonfiguration abgeschlossen ist, kann die Betriebsart des
Geréts nicht mehr gedndert werden. Dieser Vorgang ist nur durch Zuriicksetzen auf die Werksdaten méglich.

12.1.1  Erstkonfiguration mit App DConnect

Auf dieser Seite aktiviert der Umrichter die DConnect-Verbindung.
' Auf dieser Seite aktiviert die Steuertafel die Schalttafel die DConnect-Verbindung.
[=] gg’gwxsci%AB . Wenn die Verbindung fehlschlagt oder die Zeit abgelaufen ist, emeut mit der Taste ©
pp. . ; . ,
from your phone versuchen. Nachdem die Verbindung zwischen dem Umrichter und dem Smartphone
= aufgebaut wurde, erscheint ein Popup zur Bestétigung am Display. Um den Vorgang

abzubrechen, die Taste ° driicken.

Connection

einem spéateren Zeitpunkt erfolgen kann. Um die App zu einem spateren Zeitpunkt zu konfigurieren, die Taste (= im

@ Die App DConnect ist ebenfalls fir die normale Einstellung und Abfrage verwendbar, wobei die Verkniipfung auch zu
Hauptmend drlicken. Fiir Updates die Website http://internetofpumps.com (iberpriifen.

12.2  Konfiguration Mehrpumpengruppe
Create multipump 23
group An diesem Bildschirm kann eine neue Mehrpumpengruppe erstellt oder die Pumpe zu
. einer bereits bestehenden Gruppe hinzugefiigt werden. Fir jeden Fall das Verfahren mit
SIS dem Assistenten wie nachfolgend beschrieben ausfiihren.
Group options v

Als Mehrpumpengruppe wird eine Pumpengruppe bezeichnet, die aus einer Reihe von Geréten besteht, deren
Druckleitungen in einen gemeinsamen Verteiler fliefen.
Die Gerate kommunizieren Uber die entsprechende (drahtlose) Verbindung miteinander.
@ Hauptsachliche Verwendungszwecke des Mehrpumpensystems:
« Steigerung der hydraulischen Leistung im Vergleich zum einzelnen Gerét.
+ Sicherstellung der Betriebskontinuitét bei Ausfall eines Geréts.
+ Aufteilung der maximalen Leistung.
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Die Hydraulikanlage muss so symmetrisch wie mdglich aufgebaut sein, um eine gleichmaRig verteilte hydraulische
Belastung aller Pumpen zu erreichen.
Alle Pumpen miissen an einen einzigen Vorlaufverteiler angeschlossen sein.
Die Firmware der angeschlossenen Gerate muss identisch sein.
Nach dem Aufbau der Hydraulikanlage muss die Pumpengruppe erstellt werden; dazu werden die Geréte drahtlos
miteinander verbunden (siehe Abs. 12.2.1 Neue Gruppe)

Fir den einwandfreien Betrieb der Druckerhéhungsgruppe miissen fiir jedes Gerat die hydraulischen Anschliisse,
die Pumpen und ihre maximale Drehzahl gleich sein.

Verbindungsmdglichkeiten des Geréts:
- Bis zu 6 Pumpen im Modus Druckerhéhung oder 4 Pumpen im Modus Umwalzung.

- Bis zu 2 Pumpen im Modus Umwalzung mit Twin-Pumpen (mit doppeltem Pumpenkdrper).

Nach Abschluss der Zuordnung wird der Status der verknlipften Geréte angezeigt. Zur Bedeutung jedes einzelnen
Status siehe Kapitel 12.3 Konfiguration Druckerhéhung und Kapitel 12.4 Konfiguration Umwélzung.

12.21  Neue Gruppe

Search in progress ... 88

O

&

Um eine neue Gruppe zu erstellen, wie vom System angegeben verfahren: Die beiden

Tasten (1= 3 Sekunden gedriickt halten, um die Suche nach anderen Geraten zu
starten, die verbunden werden kénnen. Ewtl. ist eine Zuordnung nicht mdglich, da vom
Gerat, das verknlipft werden soll, bereits die Hochstzahl vorhanden ist oder das zu

verkniipfende Gerét nicht erkannt wird. Im letzteren Fall das Verfahren mit der Taste (=
wiederholen.

Der Status Verbindungssuche bleibt aktiv, bis das zu verkniipfende Gerat erkannt wird
(unabh&ngig vom Ergebnis). Sollte nach 1 Minute noch kein Gerat gefunden worden sein,
wird der Kopplungsstatus automatisch verlassen. Der Suchstatus kann jederzeit durch

Betéatigen von [ beendet werden, wodurch der Vorgang automatisch abgebrochen
wird.

Um den Vorgang zu beschleunigen, wurde eine Verbindung geschaffen,
@ mithilfe derer die Pumpe von der Hauptseite aus durch Driicken der
Tasten - ]=] zugeordnet werden kann.

Bei der Erstinstallation das Gerét entsprechend Kapitel 12.2.3 Einstellungen Multipumpe konfigurieren. Wenn das
Gerat bereits konfiguriert wurde, bestatigt das System den erfolgreichen Abschluss des Vorgangs durch eine Popup-
Meldung, und es ist méglich, zum Hauptmen zuriickzukehren.

12.2.2 Hinzufiigen zu Gruppe

Search group

Zum Hinzufiigen eines Gerats zu einer vorhandenen Gruppe wie vom System
angegeben verfahren. Nach Auswahl der Option startet das System automatisch die
Waiting... Suche nach einer vorhandenen Gruppe, mit der das Gerét verbunden werden soll. Evtl.
ist eine Zuordnung nicht méglich, da das zu verknipfende Gerat nicht erkannt wird oder

befolgen, um eine neue Gruppe zu erstellen; siehe Kapitel 12.2.1 Neue Gruppe.

.. noch keine Gruppe erstellt wurde. Im letzteren Fall die Anweisungen des Systems

o

Der Status Verbindungssuche bleibt aktiv, bis das zu verkniipfende Gerét erkannt wird
(unabhéangig vom Ergebnis). Sollte nach 1 Minute noch kein Gerat gefunden worden
sein, wird der Kopplungsstatus automatisch verlassen. Der Suchstatus kann jederzeit

durch Betatigen von © beendet werden, wodurch der Vorgang automatisch
abgebrochen wird.

Bei der Erstinstallation das Gerét entsprechend Kapitel 12.2.3 Einstellungen Multipumpe konfigurieren. Wenn das
Gerat bereits konfiguriert wurde, bestatigt das System den erfolgreichen Abschluss des Vorgangs durch eine Popup-
Meldung, und es ist méglich, zum Hauptmenu zuriickzukehren.

12.2.3  Einstellungen Multipumpe

Laufende Pumpe
Unter ,laufende Pumpe® ist eine Pumpe zu verstehen, die aktiv am Pumpvorgang beteiligt ist (kein Reserve).
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Wenn der Betriebsmodus Druckerh6hung eingestellt wurde, erfolgt die Aufforderung zur Angabe der Informationen: ob die Pumpe
als Reserve fungiert, die Anzahl der gleichzeitig laufenden Pumpen und ihre Zeit fiir den Wechsel.
Wenn der Betriebsmodus Umwalzung eingestellt wurde, erfolgt fiir die Zwillingspumpen die Aufforderung zur Angabe des
Interaktionstyps. Fir die einzelnen Umwalzpumpen erfolgt die Aufforderung zur Angabe der Informationen: ob die Pumpe als
Reserve fungiert, die Anzahl der gleichzeitig laufenden Punkten und ihre Zeit fir den Wechsel.
Bei der Erstinstallation nach Abschluss des Vorgangs je nach gewahltem Modus mit den Kapiteln 12.3.1Setting Wizard -
Einzelpumpe oder 13.4.1 Setting Wizard —Einzelpumpe fortfahren.
Wenn die Pumpe bereits konfiguriert wurde, zum Hauptmeni zuriickkehren.

Angeschlossene Pumpe

Eine angeschlossene Pumpe ist eine der Pumpen, die nach der korrekten Erstellung der Gruppe Teil dieser Gruppe ist.
Bei Einstellung Druckerhdhung siehe Kapitel 12.3.2 Setting Wizard —~Pumpengruppen

Bei Einstellung Umwalzung siehe Kapitel 12.4.2 Setting Wizard -Pumpengruppen.

12.2.4  Symbole fiir den Konnektivitatsstatus

Die folgenden Symbole beschreiben den Systemzustand. Die folgenden Symbole beschreiben den Status der
Konnektivitit des Systems.

Wifi-Status
Cloud-Zugang
Bluetooth-Zugang

Verbindung mit einer Gruppe

33 U, 9)

Trennung von einer Gruppe

12.3  Konfiguration Druckerhéhung
12.3.1  Setting Wizard - Einzelpumpe

A Bei der Erstinstallation ist die Taste © gesperrt, da die Eingabe der Werte obligatorisch ist.

Einstellmdglichkeiten dieses Abschnitts:
- Drucksensortyp (zur Auswahl siehe DAB-Katalog): Der Umrichter priift, ob der Sensor an die Anlage angeschlossen
ist. Sollte er nicht erkannt werden, die Pumpe abschalten, den Sensor anschlieen und die Anlage neu starten.
- Bezugsdruck.
- Grundwerte der Pumpe: Frequenz, Stromaufnahme und Nenndrehzahl, die dem Typenschild des zu konfigurierenden
Geréts zu entnehmen sind.
- Nennspannung Pumpe

Achtung: Der Bildschirm ,Nennspannung Pumpe* ist nur fiir bestimmte Geratemodelle verfiigbar.

- Drehrichtung: Am Bildschirm kann die Drehrichtung des Motors getestet und ggf. die Richtung zwischen Uhrzeigersinn
und gegen Uhrzeigersinn gedndert werden.

- Sekundarer Drucksensor: Das System ermdglicht den Anschluss eines Sensors auf der Saugseite. Wenn dieser
aktiviert werden soll, die Konfiguration entsprechen Kapitel 12.3.3 vornehmen. Optionale Konfigurationen

- Funktion langsame Beflillung: Wird die Funktion bei der ersten Inbetriebnahme bzw. in einer Situation ausgewahlt, in
der die Pumpe nicht ansaugt, den Druck der Anlage langsam erhdhen, damit sie allmahlich befillt wird und die Luft
langsam entweicht.

12.3.2  Setting Wizard — Pumpengruppen

A Bei der Erstinstallation ist die Taste (= gesperrt, da die Eingabe der Werte obligatorisch ist.

Innerhalb dieses reduzierten Abschnitts sind folgende Einstellungen méglich:
- Funktionsweise des Geréts als Reserve
- Stromaufnahme der Pumpe, die dem Typenschild des Gerats entnommen werden kann, das konfiguriert werden soll.
- Nennspannung Pumpe

A Achtung: Der Bildschirm ,Nennspannung Pumpe* ist nur fiir bestimmte Geratemodelle verfiigbar.
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- Drehrichtung: Am Bildschirm kann die Drehrichtung des Motors getestet und ggf. die Richtung zwischen Uhrzeigersinn
und gegen Uhrzeigersinn gedndert werden.

] System ist bereit
WL ECIURERCEL AR Alle Parameter wurden eingestellt; das System befindet sich jetzt im Standby-Modus.

Go to main menu o oder Einstellen von ,Optionale Konfigurationen®.

@ Hier besteht die Wahimdglichkeit zwischen Aufrufen des ,Hauptmenis*
Siehe entsprechende Kapitel.

Go to optional configurations v

Bei der Erstinstallation erfolgt die Aufforderung, einen Drucksensor einzustellen.
Die Auswahl des Drucksensors muss auf der Grundlage der hydraulischen Merkmale der Anlage erfolgen.

12.3.3  Optionale Konfigurationen

Konfiguration Funktion Drucksensor auf der Saugseite

Mit dieser Funktion kann die Erkennung eines niedrigen Ansaugdrucks wie folgt eingestellt werden:

* Funktion deaktiviert

+ Funktion aktiviert mit automatischer Riickstellung

* Funktion aktiviert mit manueller Riickstellung

Die Funktion zur Erkennung des niedrigen Ansaugdrucks veranlasst die Sperre des Systems nach Ablauf der unter T1 ,Verzgerung
bei niedrigem Ansaugdruck” eingestellten Zeit.

Die beiden verschiedenen Einstellungen (automatische oder manuelle Riickstellung) unterscheiden sich in der Art der Riickstellung
nach der Pumpenblockierung:

+ Im Modus der automatischen Riickstellung muss der Ansaugdruck fiir eine Dauer von mindestens 2 Sekunden auf einen Wert
zurlickkehren, der oberhalb der unter ,Schwellenwert fiir niedrigen Ansaugdruck® eingestellten Schwelle liegt.

Konfiguration Durchflusssensor
Ermdglicht die Einstellung des Betriebs entsprechend der folgenden Tabelle:

Einstellung Durchflusssensor

Wert Anwendungsart Anmerkungen
0 Ohne Durchflusssensor Standard

1 Spezifischer einzelner Durchflusssensor (F3.00)

2 Spezifischer Mehrfach-Durchflusssensor (F3.00)

3 Manuelle Einstellung flir generischen Einzelimpuls-Flusssensor

4 Manuelle Einstellung flir generischen Mehrfachimpuls-Flusssensor

Tabelle: Einstellungen Durchflusssensor
@ Bei Betrieb mit Multi-Umrichter kann die Verwendung der Mehrfach-Sensoren spezifiziert werden.

Betrieb ohne Durchflusssensor
Es besteht die Wahl zwischen 2 verschiedenen Betriebsarten ohne Durchflusssensor:

Modus mit Minimalfrequenz: Mit diesem Modus kann die Frequenz eingestellt werden, unterhalb derer ein Durchfluss Null als gegeben
gilt. In diesem Modus stoppt die Elektropumpe, wenn ihre Drehfrequenz fiir eine Zeit, die der Abschaltverzdgerungszeit entspricht,
unter den eingestellten Wert fallt.

WICHTIG: Eine falsche Einstellung der Frequenz fiir den Abschaltdurchfluss hat folgende Auswirkungen:

1. Wenn die Frequenz zu hoch ist, kdnnte sich die Elektropumpe auch bei Durchfluss abschalten und dann wieder einschalten,
sobald der Druck unter den Wiedereinschaltdruck fallt. Somit kdnnte es zu wiederholten Ein- und Ausschaltungen mit sehr
geringen Zeitabstdnden kommen.

2. Wenn die Frequenz zu niedrig ist, schaltet sich die Elektropumpe méglicherweise auch ohne Durchfluss oder bei sehr
niedrigem Durchfluss nie ab. Diese Bedingung kénnte zur einer Beschadigung der Elektropumpe durch Uberhitzung fiihren.

Da sich die Frequenz fiir den Abschaltdurchfluss mit der Anderung des Sollwerts &ndern kann, ist es wichtig, dass:.
1. bei jeder Anderung des Sollwerts gepriift wird, ob der eingestellte Frequenzwert fiir den neuen Sollwert geeignet ist.
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Die Hilfssollwerte sind deaktiviert, wenn der Durchflusssensor nicht zum Einsatz kommt und die Frequenz im Modus
Minimalfrequenz verwendet wird.

ACHTUNG: Der Modus Minimalfrequenz ist der einzige Betriebsmodus ohne Durchflusssensor, der fir Multi-Umrichter-Anlagen
zulassig ist.

Selbstadaptierender Modus: Dieser Modus besteht aus einem speziellen und effektiven selbstadaptierenden Algorithmus, der in fast
allen Fallen fir einen problemlosen Betrieb sorgt. Der Algorithmus sammelt Informationen und aktualisiert seine Parameter wahrend
des Betriebs. Fiir einen optimalen Betrieb ist es sinnvoll, dass an der Hydraulikanlage keine regelmaRigen wesentlichen Anderungen
vorgenommen werden, bei denen die Merkmale untereinander stark variieren (wie z. B. Magnetventile, die sich stark unterscheidende
Wasserabschnitte abwechseln), da sich der Algorithmus an einen der Zustande anpasst und evtl. nicht die gewlinschten Ergebnisse
liefert, sobald umgeschaltet wird. Dagegen treten keine Probleme auf, wenn die Merkmale der Anlage ahnlich bleiben (Lange,
Flexibilitdt und gewlnschter Mindestdurchsatz).
Bei jedem Neustart oder Reset der Maschine werden die selbsterlernten Werte zuriickgesetzt. Deshalb ist eine gewisse Zeit fiir die
neue Anpassung erforderlich.
Der verwendete Algorithmus misst verschiedene sensible Parameter und analysiert den Zustand der Maschine, um das
Vorhandensein und das Ausmal des Durchflusses zu erkennen. Aus diesem Grund, und um falsche Fehleranzeigen zu vermeiden,
mussen die Parameter korrekt eingestellt werden. Im Einzelnen:
o Sicherstellen, dass das System wahrend der Regelung keine Schwankungen aufweist (bei Schwankungen die Parameter
Proportionaler Gewinn und Integraler Gewinn &ndern). Siehe Kapitel Zusatzeinstellungen
o Den Nennwert korrekt einstellen.
o Eine geeignete Mindestschwelle flir den Durchfluss einstellen, unterhalb derer der Umrichter die Elektropumpe ausschaltet,
wenn Druck vorhanden ist.
o  Eine korrekte Mindestfrequenz einstellen.
o  Die korrekte Drehrichtung einstellen.

ACHTUNG: Der selbstadaptierende Modus ist fir Multi-Umrichter-Anlagen nicht zulassig.

WICHTIG: In beiden Betriebsarten kann das System den Wassermangel erkennen. Dazu wird neben dem Leistungsfaktor auch die
Stromaufnahme der Pumpe gemessen und diese mit dem Nennstrom-Parameter verglichen. Wenn eine maximale Drehfrequenz der
Pumpe eingestellt wird, mit der ein Stromwert in der Nahe der vollen Pumpenlast nicht aufgenommen werden kann, kénnen falsche
Fehler wegen Wassermangel auftreten. In diesen Fallen wie folgt verfahren: Die Verbraucher 6ffnen, bis die maximale Drehfrequenz
erreicht ist und kontrollieren, wieviel Strom die Pumpe bei dieser Frequenz aufnimmt (dies lasst sich leicht am Parameter Phasenstrom
am Display ablesen). AnschlieRend den abgelesenen Stromwert als Nennstromwert einstellen.

Schnelle Selbstlernmethode fiir den selbstadaptierenden Betrieb

Der Algorithmus der Selbstlernfunktion passt sich automatisch an die verschiedenen Anlagen an und erfasst Informationen zur
Art der Anlage.
Mit der Schnelllernfunktion kann die Bestimmung der Anlage beschleunigt werden:
1) Das Gerét einschalten, oder wenn es bereits eingeschaltet ist, gleichzeitig alle vier Tasten fiir mindestens 1 Sekunde
driicken, um ein Reset zu veranlassen.
2) Im System einstellen, dass kein Durchflusssensor vorhanden ist und dann im gleichen Menii zur Einstellung der
Abschaltschwelle wechseln.
3) Einen Verbraucher 6ffnen und die Pumpe drehen lassen.
4)  Den Verbraucher sehr langsam schlie3en, bis der Mindestfluss erreicht wird (geschlossener Verbraucher). Wenn er
stabilisiert ist, die Frequenz notieren, auf der er stehen bleibt.
5) 1 bis 2 Minuten auf die Messung des simulierten Durchflusses warten; er ist daran zu erkennen, dass der Motor
abgestellt wird.
6) Einen Verbraucher &ffnen, um eine Frequenz von 2-5 [Hz] (iber der zuvor gelesenen Frequenz zu erzielen, dann 1 bis
2 Minuten auf das neue Abschalten warten.

WICHTIG: Die Methode ist nur dann wirksam, wenn durch das langsame SchlieBen laut Punkt 4) die Frequenz bis zur
Durchflussmessung auf einem festen Wert gehalten werden kann. Es ist kein gilltiges Verfahren, wenn wahrend des
Zeitraums nach dem SchlieRen die Frequenz auf 0 [Hz] fallt; in diesem Fall ist es notwendig, die Vorgénge ab Punkt 3 zu
wiederholen oder ansonsten abzuwarten, dass die Maschine fiir die oben angegebene Zeit selbststandig lernt.

1. Wenn es sich um einen DAB-Sensor handelt, geniigt es, den Rohrdurchmesser einzustellen.

2. Wenn es sich um einen allgemeinen Sensor handelt, den Impuls-/Liter-Umwandlungsfaktor einstellen Der
Umwandlungsfaktor wird vom Sensorhersteller bereitgestellt und ist abh&ngig vom Sensortyp und Rohrdurchmesser.
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DEUTSCH

In Bezug auf die Informationen zu den elektrischen Anschliissen und den Modbus-Registern, die eingesehen und/oder bearbeitet
werden konnen, ist auf die entsprechende Anleitung Bezug zu nehmen, die hier oder unter www.dabpumps.com heruntergeladen

werden kann.

Konfiguration 1/0

An diesem Bildschirm kdnnen die Informationen zur 1/0-Konfiguration ge&ndert und/oder angezeigt werden.
Durch Aufrufen der Bezugsseite kann die Art der Ein- und Ausgange eingestellt werden, die im Umrichter zur Verfligung stehen. Die
Anweisungen am Bildschirm befolgen, um die Werte entsprechend den Anforderungen einzustellen.

Zusatzeinstellungen

An diesem Bildschirm kénnen eine Reihe von Parametern geandert und/oder angezeigt werden, mit denen das System entsprechend
den Anforderungen verwaltet werden kann. Folgende Elemente kdnnen angezeigt werden:

Abschaltverzégerung

Startzeit

Startfrequenz1

Tragerfrequenz2

Beschleunigung

Max. Drehgeschwindigkeit

Min. Drehfrequenz

Geschwindigkeit Abschaltdurchfluss3
Obergrenze Bezugsdruck

Anlagentyp4
Proportionaler Gewinn
Integraler Gewinn
Betriebszeit im Trockenlauf
Zeit langsamer Flllmodus5
Trockenlauffaktor
Stromaufnahme Pumpe
Nennspannung Pumpe6
Proportionaler Gewinn

' Nicht verfligbar bei aktiviertem Durchflusssensor und wenn die langsame Fiillfunktion NICHT auf ,Bei jedem Start* eingestellt ist
2 Nicht verfiigbar bei aktiviertem Durchflusssensor und wenn die langsame Fillfunktion auf ,Bei jedem Start* eingestellt ist

3 nicht verfligbar bei deaktiviertem Durchflusssensor.

4 Nicht verfiigbar bei aktiviertem Durchflusssensor.

5 Nicht verfligbar, wenn die langsame Fillfunktion NICHT auf ,Bei jedem Start” eingestellt ist

6Dieser Parameter ist nur fiir Dual Voltage Motoren sichtbar

A

12.34

Wenn die Pumpe Teil einer Gruppe ist, konnen die Parameter ,,Stromaufnahme Pumpe*“ und ,,Nennspannung
Pumpe“ an alle anderen angeschlossenen Gerate iibertragen werden.

Hauptmenii

@ Ready Display-Ubersicht

Nach der Konfiguration werden am Bildschirm Ubersicht bestimmte Parameter
angezeigt, die davon abhangen, ob der Durchflusssensor vorhanden ist und ob er zu
einer Gruppe gehért.

Folgende Parameter kdnnen angezeigt werden:

Overview

I

25 105 2650 1.95
bar I/m rom kW

- @ Messung der
DConnect> = Messung des Férderdrucks Drehgeschwindigkeit
g g Messung der
Messung des Durchflusses Leistungsaufnahme (nur bei
(falls aktiviert) NICHT mit einer Gruppe

konfigurierter Pumpe)
Status-Symbole

Die folgenden Symbole gelten sowohl fiir das System als auch fiir die Geréte.

® & Warnung

Kein Status erkannt

Nicht konfiguriert
Bereit
Q Hilfsdruck @ Niederdruck
Night/Day-Modus
In Betrieb ;
(%) Hilfsdruck w Schwimmer
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Night/Day-Modus
Pause o Alarm
@  Externer Stopp & Gefahr!

Das Bild hat ausschlieBlich Beispielcharakter. Es beschreibt keine tatséchliche Bedingung des Systems.

Verbindung mittels App DConnect kann auch nach Abschluss der Erstkonfiguration ausgefiinrt werden. Am Bildschirm
Ubersicht des Hauptmendis die Taste (= drlicken.

OO

Meniistruktur

A Der erste Bildschirm, der im Hauptmenii angezeigt wird, ist die ,Ubersicht*.

Fehler- und Alarmhistorie Ubersicht Bezugsdruck
: Overview A
Fault list Setpoint
: Pressure
Fault dry run < @ % @ g
Fault disconnected pump 2 5 105 2650 1 95
' ' 2 . 5 bar
bar I/m rpm kW
See complete list > = Modify > =
DConnect> =
Bezugsdruck Pumpenfunktionen Komfort-Funktionen
Pumpenneustart

Differential restart @
pressure

0.5 bar

Modify > =

Comfort function Vs

Enable

Pump function Vs

> Disable Enable >
L.P. Fun Antilock

Night / Day
Smart Enable

Anticycling Antifreeze

Settings > =

Mehrpumpengruppe Verbrauch und Statistiken Konfig. Gerit

Multipump group 83 Consumption and i Device configuration
= statistics 5.9 A 50.0 Hz
@\?/ @¢ 1 '72 F!S)xg > Absorb.current  Power supp.freq.
5.6 A 501 R 25 Bar No sensor

Current Pressure sensor Flow sensor

Settings > = Show details > =

Settings > =

LV ver: 888.888.888:88
| HV ver: 888.888.888:88

"W D+ ver: 838.838.888:88
J Pr. SN: 888388388883
Settings > =

Nachfolgend die Beschreibung jeder einzelnen Seite
Nachdem der letzte Abschnitt einer Menuseite erreicht wurde, mit der Taste [ zurlick zum Hauptmend navigieren.

Fehler- und Alarmhistorie

Die Alarmhistorie l&sst sich (ber die Seitenliste des Hauptmeniis einfach erreichen, direkt iiber der Seite des Meniis ,Ubersicht'. Diese Seite
zeigt die Ereignishistorie, beginnend mit dem letzten vom System aufgezeichneten Ereignis.

Bei Problemen mit dem System und/oder den Geraten das Info-Popup am Display Gberpriifen und die Schritt-flir-Schritt-Anleitung befolgen.
Das System liefert insgesamt zwei Typen von Meldungen, angeordnet nach Schweregrad:
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A Warnung © Fehler
Weist auf eine Funktionsstérung des Systems oder der Pumpen hin, | Weist auf eine Funktionsstdrung hin, die den normalen Betrieb des
die nicht zu einem Betriebstopp fiihrt. Systems oder der Geréte verhindert.
(Beispiel: Niedrige Spannung Pufferbatterie) (Beispiel: Kein Wasser)
Error Dry run A Popup Warnungen und Alarme

In der Ereignisliste kann die entsprechende Beschreibung angezeigt werden.
Auf diese Weise werden die Ursache und die nachfolgenden Abhilfemalnahmen
verdeutlicht.

Description: Dry run detected
Fill the pump

Advice code: E15
Time ref: 01/01/2023 23:03:56 Derselbe Abschnitt ,Alarmhistorie” bietet die Mdglichkeit, die Liste der bis zu diesem

Zeitpunkt aufgezeichneten Fehler auf Null zu setzen. Um fortfahren zu kénnen, muss
dieser Vorgang bestéatigt werden.

Bezugsdruck

Der Bildschirm zeigt den Wert des am System eingestellten Bezugsdrucks.

Setpoint Beim Aufrufen der Meniiseite wird folgende Option angezeigt:

Pressure

- Bezugsdruck: Die Tasten eund o drlicken, um den Einstellbereich
2 5 bar entsprechend dem verwendeten Sensor zu andern.

Modify > = Wenn der Bezugshilfsdruck im System aktiviert wurde, kann er Uber den folgenden
zusatzlichen Listeneintrag fiir jeden der 4 verfligharen Eingange geandert werden:

- Bezugshilfsdruck #: Die Tasten eund o driicken, um den Einstellbereich
entsprechend dem im jeweiligen Eingang verwendeten Sensor zu andern.

Sind gleichzeitig mehrere Hilfsdruckfunktionen aktiv, die mehreren
Eingangen zugeordnet sind, setzt der Umrichter den geringsten
Druck aller aktivierten Funktionen um.

Die Hilfssollwerte sind deaktiviert, wenn der Durchflusssensor nicht
zum Einsatz kommt und der Wert Minimalfrequenz verwendet wird.

Fiir jeden Eingang kann die Einstellung eines zu hohen Drucks im
Verhaltnis zur Leistung des angeschlossenen Gerits zu falschen
Fehlern fiir Wassermangel fiihren. In diesen Fallen den eingestellten
Druck senken oder eine Pumpe verwenden, die den Anforderungen
der Anlage entspricht.

CAVAY,

Differenzdruck Pumpenneustart
Differential restart @

Der Bildschirm zeigt den Druckabfall im Verhéltnis zum Wert des Bezugsdrucks, der den
Neustart der Pumpe veranlasst.

pressure Beim Aufrufen der Meniiseite wird folgende Option angezeigt:
0 5 -  Differenzdruck Pumpenneustart: Die Tasten [ und o drlicken, um den
D bar Einstellbereich entsprechend dem verwendeten Sensor zu andern. Der Wert
Modify > = kann von mindestens 0,1 bis héchstens 5 bar eingestellt werden.

Unter besonderen Bedingungen (z. B. bei einem niedrigeren Sollwert
als dem Wiedereinschaltdruck der Pumpe) kann er automatisch
begrenzt werden.

Pumpenfunktionen
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Pump function

Disable
L.P. Fun

Smart
Anticycling

&

Enable
Antilock

Enable

Antifreeze

DEUTSCH

Der Bildschirm zeigt zusétzliche Funktionen, die dem System zum Schutz des Gerats zur
Verflgung stehen.
Beim Aufrufen der Mentseite werden folgende Optionen angezeigt:

Blockierschutz: Mit dieser Funktion werden mechanische Blockaden bei
langerem Nichtgebrauch verhindert, indem regelmaRig die Pumpendrehung

veranlasst wird. Wenn die Funktion aktiviert ist, fihrt die Pumpe alle 23

Stunden einen 1-miniitigen Entsperrungszyklus aus.

- Anticycling: Mit dieser Funktion wird ein haufiges Ein- und Ausschalten bei
Verlusten in der Anlage verhindert. Die Funktion kann in drei verschiedenen
Modi eingestellt werden:

e  Deaktiviert: Die Funktion wird nicht ausgeldst.

e  Activiert: Die elektronische Steuerung stoppt den Motor nach N
identischen Start-Stopp-Zyklen.

e Modus Smart: Die elektronische Steuerung beeinflusst den
Differenzdruck des Pumpenneustarts, um die negativen Auswirkungen
von Verlusten zu reduzieren.

- Antifreeze: Mit dieser Funktion wird ein Bruch der Pumpe verhindert, wenn die
Temperatur Werte in der Nahe des Gefrierpunkts erreicht. Dazu wird die
Pumpe automatisch in Drehung versetzt.

- Funktion niedriger Ansaugdruck: Mit dieser Funktion wird die Druckschwelle
eingestellt, unterhalb derer die Sperre flr niedrigen Ansaugdruck ausgeldst
wird.

if Die Regelung des niedrigen Ansaugdrucks ist nur verfiighar, wenn

Settings > =

bei der ,,Konfiguration Druckerhhung” der sekundére Drucksensor
auf einen anderen Wert als ,,Deaktiviert” eingestellt ist .

Anticycling (Schutz gegen kontinuierliche Zyklen ohne Anforderung der Verbraucher)

Wenn im Vorlaufbereich der Anlage Verluste vorkommen, schaltet sich das System, auch wenn kein Wasser
entnommen wird, zyklisch ein und aus: Auch die kleinste Leckage (wenige ml) bewirkt einen Druckabfall, der seinerseits
den Start der Elektropumpe veranlasst. Die elektronische Steuerung des Systems ist in der Lage, das Vorhandensein
des Verlustes anhand seiner RegelméaRigkeit festzustellen.

Die Funktion kann entsprechend den beiden anderen oben beschriebenen Modi eingestellt werden (Modus Aktiviert
und Modus Smart). Die Funktion sieht vor, dass sich die Pumpe bei Erkennung der RegelmaRigkeit ausschaltet und
fir eine manuelle Rickstellung im Standby bleibt. Dieser Zustand wird dem Benutzer durch Einschalten der roten LED
LAlarm® und der Meldung ,ANTICYCLING* am Display mitgeteilt. Nachdem die Leckage behoben wurde, kann der

Neustart manuell veranlasst werden, indem die Tasten (] und (v gleichzeitig gedriickt werden.

Antifreeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)

Die Zustandsanderung des Wassers von fliissig zu fest bewirkt eine Zunahme des Volumens. Damit keine Schaden
entstehen, muss daher vermieden werden, dass das System bei Temperaturen nahe dem Gefrierpunkt mit Wasser
gefiillt bleibt. Aus diesem Grund wird empfohlen, jedes Geréat zu entleeren, wenn es wahrend der Wintermonate nicht
benutzt wird. Das System ist aber auch mit einer Schutzvorrichtung ausgestattet, die die Eisbildung in der Pumpe
verhindert, indem sie eingeschaltet wird, wenn die Temperatur Werte um den Gefrierpunkt erreicht. Auf diese Weise
wird das Wasser im Innern erwarmt und der Gefrierprozess unterbunden.

Die ,Antifreeze“-Schutzvorrichtung funktioniert nur, wenn das System mit Strom versorgt wird.

Der Frostschutz wirkt nur auf die Pumpe, daher empfiehlt es sich, die Sensoren angemessen vor Vereisung zu
schiitzen.

In jedem Fall ist es ratsam, das System bei l&ngerem Stillstand nicht geflillt zu lassen und die darin enthaltenen
Flussigkeiten sorgfaltig abzulassen.

Komfort-Funktionen
Comfort function o

Enable

Der Bildschirm zeigt zuséatzliche Funktionen, die dem System zum Schutz des Geréts zur
Verflgung stehen.
Beim Aufrufen der Mentseite wird folgende Option angezeigt:

Night / Day - Modus Night/Day: Erh6ht den Komfort und optimiert den Verbrauch wahrend

der Schwachlastzeiten des Gerats, indem der Sollwert fir den Anlagendruck
wahrend eines vom Benutzer einstellbaren Zeitfensters reduziert wird. Die
Funktion kann deaktiviert werden.
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DEUTSCH

Mehrpumpengruppe

Der Bildschirm bietet die Moglichkeit, eine Mehrpumpengruppe zu erstellen, sofern sie

noch nicht vorhanden ist. Zum Erstellen einer neuen Gruppe oder Hinzufligen zu einer
>N bestehenden Gruppe siehe Kapitel 12.2 Konfiguration Mehrpumpengruppe.

@_\/ @v Bei Pumpen, die bereits mit einer Gruppe verbunden sind, sind die folgenden

Einstellungen aufrufbar:

Multipump group 3

- Konfiguration Parameter Mehrpumpengruppe: Es ist mdglich, die Pumpe
Settings > = als Reserve zu konfigurieren, d. h. ihr wird die niedrigste Startprioritat
zugewiesen. Demzufolge wird das Gerdt, bei dem diese Einstellung
vorgenommen wird, immer als letztes gestartet.
- Dann die gleichzeitig laufenden Pumpen und die entsprechende
Wechselzeit konfigurieren.
- Gesamte Mehrpumpengruppe loschen: Die Gruppe und ihre Einstellungen
werden geldscht.
- Aktuelle Pumpe aus Mehrpumpengruppe l6schen: Die betreffende Pumpe
wird aus der Gruppe, zu der sie gehort, geldscht.
- Gewiinschte Pumpe aus Mehrpumpengruppe entfernen: Die ausgewahite
Pumpe wird aus der aktuellen Gruppe entfernt.
-  Eine Pumpe zur bestehenden Gruppe hinzufiigen: Zum Hinzufiigen zu
einer bestehenden Gruppe siehe Kapitel 12.2  Konfiguration
Mehrpumpengruppe.
Das Hinzufiigen einer Pumpe zur bestehenden Gruppe ist nur mdglich,
wenn die maximale Anzahl an anschlieBbaren Gerdten nicht
uberschritten wurde: Bis zu 6 Gerate im Modus Druckerhdhung oder im
Modus Umwélzung mit nur 1 Gerét oder bis zu 2 Gerate im Modus
Umwaélzung mit Zwillingsgeraten.
Verbrauch und Statistiken
. Der Bildschirm bietet die Maglichkeit zu folgenden Kontrollen:
Con.su_mptlon and 7 - Die von der Pumpe verbrauchten Leistungs- und Stromwerte, wenn sie nicht
statistics 1.72 kW zu einer Gruppe gehort.
- Die Leistungs- und Stromwerte der Pumpe sowie die von der Gruppe
verbrauchte Leistung und Durchflussmenge, wenn sie zu einer Gruppe gehort.

In beiden Fallen kdnnen Uber den Bildschirm weitere Details aufgerufen werden:

Show details - Details Statistiken: Bei Aufrufen dieser Funktion werden 3 Optionen

angezeigt:

e Messungen der Pumpe mit Angabe der entsprechenden aufgelisteten
Mengen.

e Betriebsstunden: Anzeige der Stunden, fiir die das Gerat mit Strom
versorgt wurde, der Betriebsstunden der Pumpen und der Anzahl der
Motorstarts.

e Durchflussstatistiken: Anzeige der Messungen der Gesamt- und
Teildurchflussmengen. Die Teilmessung des Durchflusses kann
zurlickgesetzt werden.

Die Option Durchflussstatistiken ist nur verfligbar, wenn der
Durchflusssensor vorhanden ist.

- Details Verbrauch: Anzeige eines Histogramms der